Przetwornice Czestotliwosci Optidrive ODE2
jednofazowe

Poradnik uzytkownika

Instrukcja Instalacji i uzytkowania



Deklaracja zgodnosci

Firma Invertek Drives Ltd niniejszym stwierdza, ze seria produktéw Optidrive ODE2
posiada oznaczenie CE zgodne z dyrektywa dla niskich napie¢ oraz spetnia nastepujace
dyrektywy Europejskie:

-EN 61800-5-1:2003 Regulacja predkosci obrotowej w systemach dostarczania mocy. Wymagania
bezpieczenstwa. Energia elektryczna i cieplna.

-EN 61800-3 Nastawne predkosci elektrycznych systeméw napedowych — wymagania EMC oraz
testy

-EN 55011:2007 Ograniczenia i sposoby pomiaréw ISM dla urzadzen (EMC)

Wszelkie prawa zastrzezone. Zadna cze$é tego poradnika nie moze byé powielana lub przesytana
w zadnej formie elektronicznej lub mechanicznej, w tym kopiowania, nagrywania lub przechowywana
na nosnikach danych, bez pisemnej zgody wydawcy:

Copyright Invertek Drives Ltd © 2008

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek konsekwencje wynikajace
z niewtasciwej i nieprawidtowej instalacji lub regulacji parametréw roboczych napedu
lub niedopasowania silnika i napedu.

Zawartos$¢ niniejszego poradnika byta zgodna z wyrobem w czasie, gdy go drukowano.

Ze wzgledu na zasade ciagtego usprawniania wyrobow, producent bez uprzedzenia zastrzega
sobie prawo wprowadzania zmian do specyfikacji i parametréw (osiagéw) napedu zawartych w
tresci niniejszego poradnika.

Wszystkie produkty firmy Invertek posiadajg 18-miesieczng gwarancje poczawszy od daty produkgiji.
Data produkg;ji jest wyraznie okreslona na tabliczce znamionowe;j.

UWAGA!!

Powyzsza Instrukcja jest ttumaczeniem instrukcji producenta napisanej w jezyku angielskim i w
niektérych fragmentach zawiera skroéty ttumaczen oraz ich formy. W przypadkach uzasadnionych i
wszelkich watpliwosciach, zalecane jest skonfrontowanie tresci z oryginatem dostepnym na
www.invertek.co.uk
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1. Informacje ogolne
1.1 Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przetwornica Optidrive jest przeznaczona do wspotpracy z urzadzeniami peryferyjnymi

lub systemami sterowania. Nieprawidtowo zainstalowana moze spowodowac zagrozenie

bezpieczenstwa dla obstugi. Przetwornice Optidrive pracujg na wysokich napieciach i
pradach, przenoszac energie elektryczna, s uzywane do sterowania (napedu) urzadzen
mechanicznych, przez co mogg powodowac obrazenia. Projektowanie systemow i ich instalowanie
wymaga zwigkszonej uwagi, aby unikna¢ niebezpieczenstw zaréwno w trakcie normalnej
eksploataciji, jak i w przypadku awarii sprzetu.

Projektowanie systemow, instalacja, rozruch i obstuga musi by¢ wykonywana przez odpowiednio
wykwalifikowany i doswiadczony personel. Osoby te muszg szczegoétowo zapoznac sie

z niniejszymi informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa, jak i z instrukcjami zawartymi w tym
poradniku dotyczace transportu, sktadowania, instalacji i uzywania przetwornicy Optidrive
uwzgledniajac wyspecyfikowane ograniczenia warunkéw srodowiskowych.

Prosze przeczyta¢ zawarte ponizej wskazowki bezpieczenstwa oraz wszelkie uwagi
i ostrzezenia.

Bezpieczenstwo urzadzen i wymagajace aplikacje
Stopien integralnosci funkcji sterujgcych zapewniony przez przetwornice Optidrive, jak
A na przykfad funkcje stop/start, w przod/w tyt oraz funkcja maksymalnej predkosci nie sg
wystarczajgcym zabezpieczeniem w przypadkach krytycznych bez zastosowania
niezaleznych zabezpieczen. Wszystkie aplikacje, gdzie niesprawnos$¢ urzadzenia moze grozic¢
utratg zdrowia lub zycia, muszg podlega¢ ocenie ryzyka i gdzie jest to niezbedne muszg byc¢
zastosowane dalsze zabezpieczenia. Przepisy obowigzujgce w Unii Europejskiej stanowia, ze
wszelkie tego typu urzadzenia, muszg spetnia¢ wymagania Dyrektywy 89/392/EEC dotyczacej
Bezpieczenstwa Urzadzen. W szczegdlnos$ci sprzet elektryczny musi by¢ zgodny z normg
EN60204-1.
* Instalacja, rozruch i obstuga musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel
A » Po wytaczeniu zasilania na zaciskach moze utrzymywac sie napiecie jeszcze przez
10 minut
Ostrzezenie * Jesli przetwornica byta zasilana z gniazdka, nie roztaczaj zaciskow przed uptywem 10
minut od wytaczenia zasilania
» Sprawdz potaczenie uziemienia. Przekroj kabla uziemiajacego powinien wytrzymaé
przeptyw pradu zwarciowego
* Przycisk STOP nie zapewnia bezpieczenstwa. Odtacz od zasilania przetwornice
i poczekaj 10 minut, zanim zaczniesz pracowac przy zaciskach
» W parametrze P-01 mozna ustawi¢ predkos¢ obrotowg silnika na 60000 obr/min. Z
tego wzgledu uwaznie zmieniaj warto$¢ parametrow
» Jesli przetwornica ma pracowac na wyzszej czestotliwosci niz czestotliwosc
znamionowa silnika, nalezy skonsultowac sie z producentem silnika
» Wentylator wbudowany w przetwornicy automatycznie zaczyna prace, gdy temperatura
przekracza 45°C

* Instaluj tylko wewnatrz budynkéw
» Materiaty tatwopalne nie moga by¢ w poblizu przetwornicy

Uwaga . Nalezy zapobiega¢ mozliwosci wnikania substancji przewodzacych lub tatwopalnych
do przetwornicy
» Maksymalna wilgotnos¢ nie moze przekracza¢ 95%, bez kondensaciji
» Upewnij sie, czy warto$¢ napiecia zasilania, czestotliwos$é i ilo$¢ faz zasilania
odpowiadajg dobranej przetwornicy
» Element faczeniowy (stycznik, wytgcznik) powinien by¢ zainstalowany miedzy zrodtem
zasilania, a przetwornica - nie stosuj automatycznych elementéw faczeniowych
* NIGDY nie podawaj zasilania przetwornicy na zaciski U,V,W
 Zabezpieczaj przetwornice bezpiecznikami zwlocznymi
» Upewnij sig, czy kable sg przykrecone z odpowiednim momentem
» Gdy kable sterujgce sg poprowadzone obok zasilajgcych zachowaj miedzy nimi
odpowiednig odlegtos¢ 4

C » Sprawdz przed zamontowaniem, czy przetwornica nie jest uszkodzona



1.2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Przetwornice czestotliwosci Optidrive spetniajg wysokie wymagania norm dotyczacych
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC). Dane dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej
sg uwidaczniane na odrebnym arkuszu danych (EMC) i sg dostarczane na zadanie. W skrajnych
warunkach produkt moze wywotywac lub podlega¢ zaktéceniom w wyniku oddziatywania
elektromagnetycznego z innymi urzadzeniami. Za sprawdzenie, czy sprzet lub system, z ktérym
przetwornica jest stosowana spetnia warunki przepiséw danego kraju dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetycznej, odpowiedzialny jest instalator. Wewnatrz Unii Europejskiej sprzet (z ktorym
ten produkt jest stosowany) musi by¢ zgodny z wymaganiami dyrektywy 89/336/EEC dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

2. Instalacja mechaniczna

2.1 Informacje ogdlne

*  Przechowuj przetwornice w oryginalnym opakowaniu az do chwili rozpoczecia instalacji.
Miejsce sktadowania powinno by¢ czyste i suche z temperaturami nie przekraczajgcymi
wartosci —40°C do +60°C.

+  Montuj przetwornice Optidrive na ptaskiej, pionowej, ognioodpornej, wolnej od wibracji
ptycie montazowej w odpowiedniej obudowie (zgodnie z norma EN60529 - jezeli
specyficzne zabezpieczenie wlotoéw jest potrzebne)

*  Przetwornice wielkosci 1 i 2 sg montowane na szyne DIN (nie dotyczy wielkosci 3)

2.2 Wymiary gabarytowe i montazowe
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Rys.1 Wymiary przetwornic serii ODE2

Wielkose A B C D E F G H | J
przetwornicy mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
173 160 109 162 5 123 82 50 55 10

2 221 207 137 209 5.3 150 109 63 55 10

Warto$¢ momentu docisku przytgczy na listwie sterujacej 0,5Nm
Warto$¢ momentu docisku przytaczy zasilajgcych 1Nm

2.3 Montaz w obudowie

Dla aplikacji, ktore wymagajg wyzszego IP (stopien ochrony obudowy) niz IP20 oferowana ze
standardowym napedem przetwornica musi by¢é zamontowana w obudowie. Dla takich aplikacji nalezy
przestrzegac ponizszych wskazowek:

» Obudowa musi by¢ wykonana z materiatéw przewodzacych ciepto chyba, ze zastosujemy wentylacje
wymuszona.

» Gdy uzywamy wentylowanej obudowy, otwory wentylacyjne powinny znajdowac¢ sie zaréwno powyzej
jak i ponizej napedu, aby zapewni¢ dobry przeptyw powietrza. Powietrze powinno by¢ wciggane ponizej,
a wychodzi¢ powyzej napedu.



« Jezeli otoczenie zewnetrzne jest zanieczyszczone (np. kurzem), nalezy wyposazy¢ wloty wentylacyjne

(zaréwno wentylacji naturalnej jak i wymuszonej) w odpowiednie filtry. Filtry te nalezy prawidtowo

obstugiwa¢ (czyscic).

» W otoczeniu o wysokiej wilgotnosci, zawierajecym sol lub inne chemikalia nalezy zastosowac szczelng

(nie wentylowanga) obudowe.

Rys.2 Wymiary wewnatrz obudowy
1

X Y Z Porzadany przeptyw
Wielkose Gora / D6t| na boki| pomiedz powietrza
przetwornic mm mm mm m*/h
1 50 50 43 11
2 75 50 66 11

Powyzsze zalecenia sg tylko wskazéwka.
Przez caty czas temperatura pracy przetwornicy musi
mie¢ warto$¢ okreslong w specyfikacji techniczne;j.
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3. Instalacja elektryczna
3.1 Bezpieczenstwo
zgodnosci z lokalnymi przepisami i zasadami praktyki zawodowej. Invertek Drives LTD

nie bierze odpowiedzialnosci za postepowanie zgodne lub niezgodne z normami
Ostrzezeniekrajowymi ani zadnymi innymi, przy podtgczaniu przetwornicy lub innych urzadzen.

f Przetwornice powinny by¢ instalowane przez wykwalifikowanych elektrykéw w

odtgczeniu zasilania. Odtgcz i ODIZOLUJ przetwornice Optidrive zanim rozpoczniesz
jakakolwiek prace z urzadzeniem. Wysokie napiecia wystepuja na terminalach az do 10
Uwaga minut po odtgczeniu urzadzenia od zasilania.

f W przetwornicach zastosowane sg kondensatory, ktére musza sie roztadowac po

3.2 Uziemianie przetwornic

. Przewdd uziemiajacy kazdego napedu powinien by¢ indywidualnie potaczony
BEZPOSREDNIO do szyny uziemiajgcej obiektu (za posrednictwem filtru — o ile taki jest
zainstalowany). Uziemienie przetwornic nie powinno pracowa¢ w jednym obwodzie z innymi
przetwornicami lub tez innymi urzadzeniami. Petla uziemienia musi spetnia¢ wymagania lokalnych
przepisow bezpieczenstwa.

3.3 Podtaczenie przetwornic

Potacz naped zgodnie z nastepujgcym schematem (str.7) upewniajac sie, ze konfiguracja
potaczen uzwojen silnika jest prawidtowa. Generalnie stosowane sg dwa sposoby pofaczenia:
Gwiazda i Tréjkat. Jest bardzo wazne, czy uzwojenia silnika sa wtasciwie potgczone. Dalsze
informacje zawiera schemat w punkcie 3.4.

Zalecane okablowanie i rozmiary przewodoéw przedstawiono w rozdziale 8

Zaleca sie stosowanie przewodow zasilajacych 3 lub 4-ro zytowych ekranowanych i izolowanych
PCV, przeprowadzonych zgodnie z lokalnymi przepisami.
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3.4 Potaczenie silnika z przetwornicg
Rys.3 Potaczenie silnika z przetwornicg

Zasilanie VAC

(50/60Hz) Zasilanie: 1f/115,
1£/230
. L1Lz2L3
Uziemienie L N

Dobor
bezpiecznika
zalezy od
wartosci pradu

Stycznik lub
bezpiecznik

-DC L1/L L2/N L3

¢ |

| 1
e Wyswietlacz
l || 1 WYPROWADZENIA W SILNIKU PSC
| M T
\
\..\_\_\_‘_ —
N ——
. S—— Listwa PSC or
Yevave g i zag's'“’wa Shaded
0
+ BR UV W
| @ L i
—

T |

Do zaciskoéw "+" i "BR" mozna dotaczy¢ rezystor
hamowania

Przekréj przewodéw

[ == silnika na s.20

Falownik ODE2 z wyj$ciem jednofazowym jest dedykowany do pracy
z silnikami typu : PSC (kondensator podigczony w czasie rozruchu)
lub zwartobiegunowym (shaded-pole motor).

Pracuje z silnikami jednofazowymi kondensatorowymi

Nieprawidtowo zainstalowany moze spowodowa¢ zagrozenie
bezpieczenstwa.




Dla zasilania 1f/230 nalezy podtaczy¢ przewody zasilajace do zaciskéw L1/L, L2/N.

Silnik powinien by¢ zasilony z zaciskéw U, V, przetwornicy.

Rezystor hamowania nalezy podtaczy¢ do zaciskéw "+DC" i "BR". Podtaczony rezystor powinien
by¢ zabezpieczony zabezpieczeniem termicznym.

Wielko$¢ 1-potaczenia L1/L L2/N u v

Wielkosci 2 i 3 -potaczenia
-DC L1/L L2/N +DC BR L1/L L2/N

3.5 Podtaczenia listwy sterujacej

D1 | wyjscie +24V/100mA
— @ 2 | Wejscie cyfrowe #1

Wejscie cyfrowe #2

o
S

Wejscie analogowe #2
Wejscie cyfrowe #3

wyjscie +10V Obcigzenie max.10mA; min. 1kOhm

Wejscie analogowe #1
Wejscie cyfrowe #4

@ 7 wyjécie OV wewnetrznie potgczone z pin 9

@ 8 Wyjscie analogowe.: 0..10V, 4..20mA.
Wyijécie cyfrowe: 0...24V

@ 9 wyjscie OV wewnetrznie potgczone z pin 7

10| | Przekaznik - punkt wspsiny

1 BT
$9

D1 | Prekaznik - wyjécie NO 250VAC, 6A  30VDC, 5A

Wejscia cyfrowe #1, #2, #3, #4:
- "0" logiczne gdy napiecie wejsciowe 0...4VDC
- "1" logiczne gdy napigcie wejsciowe 8...30VDC

3.6 Organizacja ztacza RJ45

1 Niewykorzystywane
2 Niewykorzystywane
30V
4 RS485 -/ Optibus / Modbus
5 RS485 +/ Optibus / Modbus
6 +24V - tylko ODE2
7 Niewykorzystywane
’— 8 Niewykorzystywane

=




4. Eksploatacja
4.1 Postugiwanie sie przyciskami

Za pomoca przyciskéw, z podgladem na wyswietlaczu jest mozliwos¢ konfiguracji przetwornicy
oraz monitorowania jej parametréw i funkcji roboczych.

Uzywany do wyswietlania biezacych informacji, i
o Wprowadz | do wchodzenia i wychodzenia w tryb edycji
i do zapisywania zmian parametrow.

Uzywany do zwigkszania predkosci w czasie
GORA | rzeczywistym lub do zwigkszania wartosci
parametru w trybie edycji.

Uzywany do zmniejszania predkosci w trybie
DOL | | czasu rzeczywistego lub do zmniejszania
warto$ci parametréow w trybie edycji.

<>

Stuzy do resetu btedu falownika.
RESET/ W trybie ,klawiatura” (patrz P1-12) jest
STOP uzywany do zatrzymania pracujgcego napedu.

<@

W trybie pracy ,klawiatura” stuzy do
START |uruchomienia zatrzymanego napedu.

<

4.1.1 Zmiana parametréw

Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, nacisnij i trzymaj przycisk WPROWAD przez okres
>1s, gdy na wyswietlaczu widnieje napis STOP. Wyswietlacz zmieni sie na P-01. Wcisnij i zwolnij
przycisk WPROWAD , aby wyswietli¢ wartos¢ tego parametru. Zmien jg do wartosci zadanej
postugujac si¢ przyciskami GORA lub DOL. Wcisnij i zwolnij przycisk WPROWAD jednokrotnie,
aby zapisa¢ zmiane parametru. Wcisnij i trzymaj przycisk WPROWAD przez okres>1s, aby
powrdci¢ do trybu czasu rzeczywistego. Na wyswietlaczu widnieje albo napis STOP, gdy naped
jest zatrzymany lub informacje w czasie rzeczywistym (np. predko$¢ obrotowa), gdy naped
pracuje.

4.1.2 Powrét do ustawien fabrycznych
Aby powrdcié¢ do ustawien fabrycznych nalezy przytrzyma¢é przyciski GORA, DOL
i STOP przez okres >1s.

4.2 Proste uruchamianie

Praca w trybie KLAWIATURA, P1-12= 1 (praca jednokierunkowa). Wykonaj potaczenie
lub zainstaluj wytacznik pomigdzy pin 1 2 na listwie sterujacej, aby uaktywni¢ naped. Przycisnij
START. Naped wyswietli czestotliwos¢ 0,0 Hz. Wcisnij przycisk GORA, aby zwiekszy¢ predkos¢.
Aby zatrzymac¢ naped wcisnij przycisk STOP. Ponowne wcisniecie przycisku START spowoduje
powrét do pierwotnej predkosci chyba, ze skonfigurowano predkosc 0 (patrz P-31).

Zadana predkos¢ docelowa moze by¢ ustawiona przez wcisniecie STOP w czasie, gdy naped jest
zatrzymany. Po kolejnym wcisnigciu START wybierze tg szybkosc.

Praca w trybie LISTWA STERUJACA P-12=0, zainstaluj wytacznik pomiedzy pin 1i 2
na listwie sterujacej. Podtacz potencjometr (2k2 do 10k) pomiedzy pin 5,6 i 7 ze $lizgaczem
potaczonym do pin 6. Zamknij obwdd wytgcznikiem, aby uaktywni¢ naped. Wyreguluj predkos¢
przy pomocy potencjometru.

Podstawowe parametry do wprowadzenia w celu zaprogramowania przetwornicy:

. Ustaw maksymalng i minimalng predko$¢ uzywajac parametrow P-01 i P-02
. Ustaw czas przyspieszenia i opdznienia uzywajgc parametréw P-03 i P-04
. Woprowadz dane z tabliczki znamionowej silnika w parametrach P-07 do P-10



5. Parametry
5.1 Podstawowe parametry

Par Opis Zakres Domysinie Wyijasnienie
P-01 | Predko$¢ maksymalna P-02 do P-09x5 50 Hz Ustawia granice max predkosci.
(max 120 Hz) Wyswietla Hz lub obroty w zaleznosci
od P-10
P-02 | Predko$¢ minimalna | 5do P-01 35 Hz Minimalna predkos¢. Wyswietla Hz
(max 120 Hz) lub obroty zaleznie od P-10
P-03 | Czas rozpedzania 0do600s 5s Czas rozpedzenia falownika od 0 do
zadanej czestotliwosci P1-09
P-04 | Czas hamowania 0do 600 s 5s Czas hamowania falownika do 0 od
zadanej czestotliwosci. Gdy P-04=0
najszybsze mozliwe zatrzymanie (nie
dotyczy pojawienia sie btedu)
P-05 | Wybér trybu 0: wyhamowanie po 1 Przy zaniku zasilania i P-05=0 przetwornica
zatrzymywania rampie 1 (P-04) bedzie kontynuowaé bieg redukujac
1: wybiegiem predkos$¢, uzywajac energig obcigzenia jakg
2: wyhamowanie generatora. Jezeli P-05=2 przetwornica
po rampie 2 (P-24) uzyje drugiego czasu hamowania P-24
do zatrzymania
P-06 | Niewykorzystane Niewykorzystane Niewykorzystane
P-07 | Napiecie znamionowe| 0, 20 V do 150 V 150 V Ustawienie napigcia silnika z jego
silnika 0,20V do 250V 230V tabliczki znamionowe;j.
P-08 | Prad znamionowy 25% do 100% pradu| Znamionowy | Ustawiony do wielkosci znamionowe;j
silnika znamionowego napedu z tabliczki silnika (A)
napedu
P-09 | Czestotliwos¢ 25 do 120Hz 50 Hz Ustawienie czestotliwosci znamionowej
znamionowa silnika silnika z tabliczki znamionowej.
P-10 |Predkos¢ znamionowa| 0 do 7200 obr/min 0 Gdy 0 przetwornica wys$wietla w Hz.
silnika Gdy inna warto$¢ - na wyswietlaczu
odczyt w obr/min
P-11 | Napiecie wzmocnienia| 0 do 100% petnego 3% Zastosowanie przy pracy z matymi
napiecia silnika predkosciami oraz cigzkimi rozruchami
(czas trwania w P-33)
P-12 | Sterowanie napedem |0: sterowanie z 0 0: sterowanie z listwy (pkt.5.5)
Listwa / klawiatura /  |listwy (sterowanie 1, 2: jednokierunkowe sterowanie
Modbus / regulator PI |1, 2: sterowanie 2 listw klawiaturg (pkt.5.6)
klawiaturg (do przodu zacisk ovge') 3: sterowanie po Modbus RTU (RS485),
3 : sterowanie ) P-03 i P-04 bez mozliwosci zmiany
Modbus 4: sterowanie po Modbus RTU (RS485),
4: sterowanie mozliwo$¢ zmiany parametréw P-03 i
Modbus - zmiany P-04 po Modbusie
parametrow 5: sterowanie regulatorem PI - zewnetrzne
5: sterowanie sprzezenie zwrotne
regulatorem PI 6: sterowanie regulatorem PI - zewnetrzne
6: sterowanie sprzezenie zwrotne + we.analogowe 1
regulatorem PI + we.
analog.1
P-13 | Rejestr btedow Zapamigtuje Tylko do Zapamigtane 4 btedy. Ostatni jest
ostatnie 4 bledy odczytu wyswietlany jako pierwszy
P-14 | Menu rozszerzone 0 do 9999 0 Zezwala na wejscie do menu
Kody wejscia rozszerzonego. Kod dostepu = 101.
Zmiana kodu w P-37.
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5.2 Parametry rozszerzone

Par Opis Zakres Domyslinie Wyjasnienie
P-15 | Wejscie cyfrowe, 0do 12 0 Okresla funkcje wejscia cyfrowego.
wybor funkcji Patrz pkt. 5.4, 5.5, 5.6 5.7
logicznych
P-16 | Format wejscia 0..10V, 0..20mA 0..10V Okresla format wejscia analogowego:
analogowego b 0..10V b - 0..10V na wejscie bipolarne. Jesli
t4..20mA, 20..4mA P-39=50% i P-35=200%, mozliwo$¢
r4..20mA, 20..4mA sterowania + P-01;
t - gdy zniknie sygnat
podczas pracy, wystgpi btad;
r - gdy zniknie sygnat podczas pracy,
przejscie do predkosci zadanej 1
P-17 | Czestotliwosé 4 .32 kHz 8/16kHz |Wybor rzeczywistej czestotliwosci taktujacej
taktowania napedu.Polepszajac efekty akustyczne
pracy silnika i ksztalt sygnatu sinusoidalnego
pradu przez wzrost czestotliwosci taktujacej
zwieksza sie ilos¢ ciepta oddawanego przez
naped.
P-18 | Wybdr funkgii 0: Naped aktywny Funkcje przekaznika wyjsciowego:
przekaznika 1: Naped sprawny NO - nieaktywne
uzytkownika 2: Predkos¢ docelowa NC - aktywne
silnika
3: Btad pracy Opcje 4 - 7: przekaznik jest aktywny
4 PITQdKOSC silnika 1 zgodnie z ustawieniem poziomu w P-19
>= limit
5: Warto$¢ pradu
>= limit
6: Predkos$¢ silnika
< limit
7: Warto$¢ pradu
< limit
P-19 | Wartos¢ funkcji 0..100 % 100 % | Ustawia poziom wartosci dla P-18
przekaznika 0 ... 200% 0.0 - 100% dla P-01, 0.0 - 200% dla P-08
P-20 | Predkos¢ zadana 1 0 do P1-01 0 Hz Ustawia prog/zapis wartosci predkosci 1
P-21 | Predko$¢ zadana 2 0 do P1-01 0 Hz Ustawia prog/zapis wartosci predkosci 2
P-22 | Predko$¢ zadana 3 0 do P1-01 0 Hz Ustawia prog/zapis wartosci predkosci 3
P-23 | Predko$¢ zadana 4 0 do P1-01 0 Hz Ustawia prog/zapis wartosci predkosci 4
P-24 | Drugi czas 0...25s 0Os Drugi czas hamowania od predkosci
hamowania nominalnej do zatrzymania.

(szybkie zatrzymanie) Jezeli jest 0 to hamuje wybiegiem.
Roéwniez wybér szybkiego stopu (P-05)
lub w przypadku utraty zasilania.

P-25 | Wybor funkgii dla (tryby wyjscia Tryb wyjscia cyfrowego:

wyjécia analogowego gyggg‘;‘;igc;)ktywny nieaktywny -0V
1- Naped sprawny aktywny - 24V (odciazenie <25mA).
2 Sd"kn"f 93""‘9"}@‘ Dla wartosci 4 do 7: poziom przefaczania
p!'Q 0SC docelowg zgodnie z parametrem P-19
3: Blad pracy
i:_P"rr?]gkosc silnika Tryb wyjécia analogowego:

N o dla wartosci 8: zakres predkosci silnika

%; artose pradu o |0AOV=0. 100% P01
>= limit - "

6: Predkos¢ silnika
< limit

7: Warto$¢ pradu
< limit

(tryby wyjscia
analogowego)

8: Predkos¢ silnika
9: Prad silnika

Dla wartosci 9: zakres pradu silnika
0..10V =0 .. 200% P-08

"



Par Opis Zakres Domysinie| Wyjasnienie
P-26 | Pomijanie pasma 0 do P-01 0 Hz Ustaw P-09 przed zmiang tego parametru,
czestotliwosci (nieaktywne) ustaw szeroko$¢ pasma pomijanej
czestotliwosci dla ktérej punkt centralny
jest zaprogramowany w P-27.
Predko$¢ pomijana zgodna z P-03 i P-04
P-27 | Pomijanie P-02 do P-01 0Hz |Ustaw P-09 przed zmiang tego parametru,
czestotliwosci ustaw punkt centralny pomijanego pasma
rezonansowych czestotliwosci, z szerokoscig pasma z P-26
P-28 | Ksztattowanie 0 do P-07 ov Ustawianie wartosci napiecia w
charakterystyki V/f charakterystyce V/f odpowiadajacej
(zmieniajac V) czestotliwosci w P-29 (patrz rys. na s.14)
P-29 | Ksztaltowanie 0 do P-09 0Hz | Ustawienie wartosci czestotliwosci w
charakterystyki V/f charakterystyce V/f odpowiadajacej
(zmieniajac f) napieciu w P-28 (patrz rys. na s.14)
P-30 | Wybér trybu Edgr-r: Gdy ustawiono Edge-r, naped jest
START Zamknij wejscie uruchamiany przez otwarcie i zamkniecie
cyfrowe 1 po cyfrowego wejécia 1 po podaniu zasilania
zatgczeniu zasilania, lub skasowaniu btedu.
aby uruchomi¢ naped
Auto-0: Gdy ustawiono Auto-0, naped bedzie
Naped pracuje uruchomiony, gdy cyfrowe wejscie 1 jest
zawsze gdy, wejscie Auto-0 zamkniete (o ile nie jest w stanie btedu).
cyfrowe 1 jest
zamkniete Ustawienie Auto-1...5 powoduje
automatycznie restartowanie napedu po
Auto-1...5: komunikacie btedu 1...5 razy (25s
Jak Auto-0, za pomiedzy kolejnymi prébami).
wyjatkiem 1...5 préb Po dokonaniu bezskutecznych préb startu,
usitowania restartu naped musi zosta¢ odtaczony od
po komunikacie btedu zasilania w celu wyzerowania licznika
P-31 | Wybor predkosci 0: Predkos¢ 1 Jezeli wybrano 0 lub 2, naped zawsze
po START minimalna rozpocznie pracg od minimalnej predkosci.
1: Poprzednia Jezeli wybrano 1 lub 3 naped przechodzi
predkosc do predko$ci roboczej, ktéra poprzedzata
2: Predkosc ostatnig komende STOP.
minimalna (Auto-r) Jezeli wybrano 2 lub 3, status wejscia
3: Poprzednia cyfrowego 1 steruje napedem do
predkos¢ (Auto-r) wystartowania lub zatrzymania. W tym
przypadku przyciski START i STOP nie sg
aktywne.
- AL N -~ Wartos¢ czestotliwosci podczas trwania
p-32 S:;?;glvggzgigic;dczas 0. P09 P-09 podbicia napigcia. Gdy 0, charakterystyka
podbicia napigcia nieaktywna.
P-33 | Czas trwania podbicia| O ... 150s 5 Czas, przez ktdry trwa podbicie napiecia.
napiecia W jego trakcie, czestotliwo$¢ napiecia jest
taka jak w P-09 (czestotliwos¢ znamionowa
silnika) i napiecie zwieksza si¢ liniowo od
warto$ci podanej w P-11 do P-07
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Par Opis Zakres Domyslinie Wyjasnienie
P-34 | Aktywacja obwodu  |0: nieaktywny 0 Gdy 1 zabezpieczenie z zastosowaniem
hamowania 1: aktywny z rezystora hamowania Invertek (200W).
(niedostepne dla zabezpieczeniem
napedow wielkosci 1) | 2: aktywny bez Gdy 2 zabezpieczenie z zastosowaniem
zabezpieczenia rezystora hamowania innego producenta
(rezystor klienta)
P-35 | Skalowanie 0..500% 100% | Skalowanie wejscia analogowego
analogowego z rozdzielczoscig 0,1%
wejécia bipolarnego
Adresy komunikacji | O: nieaktywny, 1 Indywidualny adres napedu przy pracy w
napedu 1...63 sieci
Znamionowa predkosq 115,2kbps OP-buS  |Gdy jest aktywny OP-buS, MODBUS jest
transmisji (OP-buS) nieaktywny.
MODBUS / OP-buS Mozliwa komunikacja - PDA, PC i port ODE2
9,6k - 115,2kbps Gdy jest aktywny MODBUS, OP-busS jest
P-36 (MODBUS) nieaktywny.
Opoznienie 0 - nieaktywne 3000 0 - nieaktywne
wyswietlenia (3s)
komunikatu btedu t: 30, 100, 1000, t: po przekroczeniu ustawionego czasu
3000 (ms) pojawi sie informacja o btedzie
r: 30, 100, 1000, r: po przekroczeniu ustawionego czasu,
3000 (ms) naped zatrzyma sie
P-37 | Kod dostepu do menu| 0..9999 101 Wprowadzenie wtasnego kodu dostepu
rozszerzonego do parametrow w zestawie rozszerzonym
z P-14.
P-38 | Blokowanie 0: odblokowane 0 Gdy zablokowane, parametry sa
parametrow 1: zablokowane zabezpieczone przed zmianami
P-39 | Offset wejscia -500 % ... 500% 0% Ustawia odniesienie do poziomu sygnatu
analogowego analogowego z rozdzielczoscig 0,1%
P-40 | Wyswietla wskaznik | 0,000 do 6,000 0,000 |Gdy P-10=0, predko$¢ wyrazona w Hz jest
skalujgcy predkosé skalowana przez ten wskaznik.
Gdy P-10>0, predko$¢ wyrazona w obr/min
skalowana jest przez ten wskaznik i jego
warto$c¢ jest poprzedzona przez "c"
P-41 | Regulator PI, 0,1do 30,0 1,0 Wyzsze wartosci sg uzywane dla wigkszych
czton proporcjonalny bezwtadnosci. Zbyt duza warto$¢ powoduje
niestabilno$¢.
P-42 | Regulator PI, 0,18 do 30,0 s 1,0s Wyzsze wartosci dajg wolniejszg, bardziej
czton catkujacy sttumiong odpowiedz.
P-43 | Tryb pracy regulatora | 0: bezposredni 0 Uzyj trybu ,bezposredniego” dla
Pl 1: odwrotny wiekszosci aplikacji. Jezeli wzrastajacy
sygnat sprzezenia zwrotnego powinien
zwiekszy¢ predkosc silnika to ustaw tryb
Lodwrotny”.
P-44 | Wybér sygnatu 0: cyfrowe 0 Ustanawia zrodto dla kontroli sygnatu
odniesienia 1: analogowe odniesienia PI. Gdy ustawiono 1,
dla regulatora Pl uzywane jest wejscie analogowe.
P-45 | Wybor cyfrowego 0..100% 0,0%  |Ustawia poziom uzytego odniesienia,
sygnatu gdy P-44=0
referencyjnego PI
P-46 | Wybor sprzezenia 0: drugie wejscie 0 Wybor sprzezenia zwrotnego Pl

zwrotnego Pl

analogowe (T4)

1: pierwsze wejscie
analogowe (T6)

2: prad obciazenia
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Par Opis Zakres Domyslnie Wyjasnienie

P-47 | Format drugiego 0..10V, 0..20mA 0..10V Okresla format drugiego wejscia
wej$cia analogowego | t4..20mA, 20..4mA analogowego:
r4..20mA, 20..4mA t - gdy zniknie sygnat

podczas pracy, wystgpi btad
r - gdy zniknie sygnat podczas pracy,
przejscie do predkosci zadanej 1

Podbicie charakterystyki napieciowej
Unikalng cecha falownikéw ODE2 z wyj$ciem jednofazowym jest to, ze zawsze startujg zgodnie z podbitg
charakterystyka napieciowa (rys.4). Podczas jej trwania, przetwornica podaje czestotliwo$é (P-32) na silnik i
napiecie na silniku jest zwigkszane do wartosci (P-11), by nastgpnie osiagna¢ nominalng predkos¢ pracy (P-07).
Napiecie & Napiecie

P07 |--=====mmmmmmmmmmm oo P-09
Docelowa predkos¢

Docelowa predkosé

P-11
wzmocnienie

I
I
I
|
I
I
|
|
| \
|
I
I
I
I
|
1
1
I

\

P-33 P-04 P-33 P-04

Czas [s] fabryczna Czas [s]

J — skorygowana
P07 [fm-mmmmmmmmmmmmmmmoo oo

Dla aplikacji z uzyciem pomp i wentylatoréw wymagajacych
oszczedzania energii, charakterystyka V/f moze by¢
ksztattowana przy pomocy zmian w parametrach P-28 i
P-29.

Napiecie [V]

Typowe nastawy parametrow:
P-28 = P-07/4 = 220/4 = 55V
P-29 = P-09/2 = 50/2 = 25Hz

PBF——————— o ————

Zwiekszanie czasu rozpedzania (P-03), zmniejszanie czasu
hamowania (P-04) oraz czas trwania napigcia podbicia (P-33)
réwniez moze byc¢ uzyte.

»
|

S

R do

P-29 P09 P01
Czestotliwo$¢ [Hz]

5.3 Monitorowanie parametréow P-00 w czasie rzeczywistym.

Par. Opis Wyswietlany zakres Wyjasnienia

P00-01] Warto$¢ 1 wejscia analogowego | 0...100% 100%=max. napiecia wejsciowego

P00-02| Warto$¢ 2 wejscia analogowego | 0...100% 100%=max. napiecia wejsciowego

P00-03| Wartosé predkos$ci cyfrowej 0...P1-01 Predko$¢ wyrazona w Hz / obrotach na minute

P00-04| Stan wejs¢ cyfrowych Warto$¢ binarna | Stan wej$¢ cyfrowych przemiennika

P00-05| Rezerwa 0 Rezerwa

P00-06| Rezerwa 0 Rezerwa

P00-07| Napiecie zasilania silnika 0... 600 VAC Warto$¢ skuteczna napiecie zasilania silnika

P00-08| Napigcie na szynie DC 0...1000 V dc Napiecie pradu statego na wewnetrznej szynie DC

P00-09| Temperatura radiatora 20...100 °C Temperatura radiatora

P00-10] Godzinowy licznik pracy 0 do 99 999h Reset nie zeruje licznika

P00-11| Czas pracy od ostatniego btedu 1| 0 do 99 999h Zatrzymanie czasu licznika jesli falownik jest
nieuprawniony do pracy (lub btad). Reset czasu
licznika przy nastepnym uprawnieniu do pracy
po wystgpieniu btedu lub gdy nastgpito
wytaczenie falownika.
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Par. Opis Wyswietlany zakres Wyjasnienia
P00-12| Czas pracy od ostatniego btedu 2| 0 do 99 999h Zatrzymanie czasu licznika jesli falownik jest
nieuprawniony do pracy (lub blad). Reset czasu
licznika przy nastepnym uprawnieniu do pracy
po wystapieniu bfedu (spadek zasilania nie jest
traktowany jako btad). Brak resetu przy
cyklicznych wigczeniach / wytaczeniach chyba,
ze uprzednio pojawit sig bitad.
P00-13| Czas pracy od ostatniej 0 do 99 999h Czas pracy od momentu aktywowania napedu
dezaktywacji napedu (zwarcie pin 1 2 na listwie zaciskowej) do jego
deaktywagiji.
Warto$¢ wyzerowana, gdy pin 1 i 2 ponownie
zwarte.
P00-14| Rezerwa Rezerwa
P00-15| Rejestr napie¢ na szynie DC 0...1000 V Rejestr 8 ostatnich wartosci przed wystapieniem
btedu
P00-16| Rejestr temperatur na -20...120°C Rejestr 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem
termistorze btedu
P00-17| Prad silnika 0do2xIn Rejestr 8 ostatnich wartosci przed wystapieniem
btedu
P00-18| Wersja oprogramowania, np. ,1.00”, ,493f" | Wersja oprogramowania i suma kontrolna
10 procesora
P00-19| Numer seryjny napedu 00000....99999 Numer seryjny np 540102/01/003
‘POO-ZO‘ Typ napgdu \ Typ napedu Kod typu napedu np. 0.37, 1 230, 3f-wyj

5.4 Ttryb sterowania z listwy (P1-12=0) - konfiguracja wej$¢ cyfrowych

P-15| Wejscie cyfrowe #1 | Wejscie cyfrowe #2 | Wejscie cyfrowe #3| Wejscie analogowe Opis
O: Stop (nieaktywne) O: Sygnat zadajacy | Wejscie
0 | C: Start (aktywne) predkosé analogowe #1
C: Nastawienie
predkosci 1
O: Stop (nieaktywne) O: Sygnat zadajacy | O: Nastawienie Wejscie
4 | C: Start (aktywne) predkos¢ predkosci 1 analogowe #1
C: Nastawienie C: Nastawienie
predkosci 1,2 predkosci 2
O: Stop (nieaktywne)| We.cyf #2 | We.cyf #3 | Predkosc Nastawianie 5
C: Start (aktywne) | otwarte otwarte nastawiona 1 predkosci. )
2 zamkniete | otwarte nastawiona 2 g '\F/’IFQSKOSCI1'4 \é\ﬁ;”:;cwg ;(081221”3'
- - : Maksymalna
otwartg Zamkn!ete nastawiona 3 predkosé (P-01)
zamkniete | zamkniete | nastawiona 4
0O: Stop (nieaktywne)| O: Sygnat zadajacy | Wejscie biedu Wejscie Mozliwos¢ dotaczenia
3 | C: Start (aktywne) | Predkosc zewnetrznego analogowe #1 termistora PT100
C: Nastawienie O: Biad C: OK lub podobnego do
predkosci 1 we.cyf #3
O: Stop (nieaktywne)| O: Wejscie Wejscie Wejscie Wyboér wejscia
4 | C: Start (aktywne) analogowe 1 analogowe #2 analogowe #1 analogowego
C: Wejscie
analogowe 2
O: Stop (nieaktywne)| O: Praca O: ﬁigpgl zadajacy Wejlécie ” Zwarcdie.we.cyg :?2
C: Start (aktywne . : predkos$¢ analogowe powoduje szybkie
5 (aktywne) C: Szybki stop C: Nastawienie zatrzymanie P-24,
predkosci 1 gdy P-05=0
. ’ i&ei Wejscie Mozliwo$¢ dotaczenia
O: Stop (nieaktywne)| Nieaktywne Wejscie biedu ) ! 3
6* |C: Stal‘-)t gaktywze) : zewnetrznego analogowe #1 termistora PT100
O: Btad C: OK lub podobnego do
we.cyf #3
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Wejécie cyfrowe #1

Wejscie cyfrowe #2

Wejscie cyfrowe #3

Wejscie analogowe

Opis

O: Stop (nieaktywne)

O: Praca

Wejscie btedu

Wejscie

Zwarcie we.cyf #2

7 | C: Praca "do przodu"| C: Szybki stop zewnetrznego | analogowe #1 powoduje szybkie
(aktywne) O: Btad C: OK zatrzymanie P-24,
gdy P-05=0
O: Stop (nieaktywne)| Nieaktywne We.cyf #3 | We.ana #1 | Predko$¢
C: Start (aktywne) otwarte otwarte nastawiona 1
8 zamkniete | otwarte nastawiona 2
otwarte zamknigte | nastawiona 3
zamkniete | zamkniete | nastawiona 4
O: Stop (nieaktywne)| O: Praca We.cyf#3 | We.ana #1 | Predkos¢  [Zwarcie we.cyf #2
C: Praca "do przodu"| C: Szybki stop otwarte otwarte nastawiona 1/POWoduje szybkie
(aktywne) Kniet twart awi 24duLymanle P-24,
9 zamkniete | otwarte nastawiona 2|y, p_05=0
otwarte zamknigte | nastawiona 3
zamkniete | zamkniete | nastawiona 4
Normalnie otwarte NO Normalnie zamknigte NC| O: Wejscie Wejécie
10 | Chwilowo zamkniete | Chwilowo otwarte analogowe #1 analogowe #1
- start w przéd - stop C: Nastawienie
predkosci 1
Normalnie otwarte NQ Normalnie zamknigte NG Normalnie otwarte NO| Wejscie Zwarcie we.cyf #2
11 | Chwilowo zamknigte | Chwilowo otwarte Chwilowo zamknigte | analogowe #1 PO:'VOdUle ,Szébg'f
- start w przéd - st - szybki st zatrzymanie P-24,
p! stop szybki stop ady P-05=0
0O: Stop (nieaktywne)| O: Szybkie zatrzymanie O: Wejscie Wejécie
12 (nieaktywne) analogowe #1 analogowe #1

C: Start (aktywne)

C: Start (aktywne)

C: Nastawienie
predkosci 1

O: styki wejscia cyfrowego rozwarte,
C: styki wejscia cyfrowego zwarte
UWAGA: 6* - Gdy praca "do tytu", naped bedzie pracowat z nastawiong predkoscia o przeciwnym kierunku.

Typowe aplikacje

Ustawienia konfiguracji parametrow
P-12=0 P-15=0

Wyjécie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

0O: Sygnat z wej. analogowego
Z: Zaprogramowana predkosc 1

Wyjscie +10 V DC

Wyjscie sygnatu analogowego

Sl@|@|®le|&|

ovDC

Sterowanie sygnatem analogowym lub jedng statg
zadang predkoscig z mozliwoscig zmiany kierunku
obrotow
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Ustawienia konfiguracji parametrow

Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

0O: Sygnat z wej. analogowego
Z: Zaprogramowana predkos¢ 1 lub 2
0: Zaprogramowana predk. 1
Z: Zaprogramowana predk. 2

Wyjscie +10 V DC

Wyjscie sygnatu analogowego

ovDC

Sterowanie sygnatem analogowym lub jedng z
dwdch statych zadanych predkosci




(" Ustawienia konfiguracji parametréow P- 3 [ Ustawienia konfiguracji parametrow P-

12=0 P-15=2 12=0 P-15=3
1

Wyjscie +24 V DC Wyjscie +24 V DC

S

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony) e

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

|~

_/ T3 | T4 | predkose 0: Sygnat z wej. analogowego
O { © |predkoscn Z: Zaprogramowana predk. 1
1 o predkosc 2 )

_/ o T 7 Tprearoccs 0: Zewr.letrzny.blqd
1 1T |predkosc 4 Z: Falownik uprawniony do pracy

Wyjscie +10 V DC Wyjscie +10 V DC

—/_

O: Predkos¢ 1-4

Wyidci I I
Z: Maksymalna predkos¢ P-01 yiseie sygnalu analogowego

SICHEIESHENS

S G SIS S

ovDC ovDC
Sterowanie jednq z czterech statych zadanych Sterowanie sygnatem analogowym Iub jedna statg
predkosci z mozliwoscia zmiany kierunku obrotow zadang predkoscia z blokada falownika po wystapieniu
zewnetrznego btedu
Ustawienia konfiguracji parametréow | Ustawienia konfiguracji parametréow
P-12=0 P-15=4 P-12=0 P-15=11

Wyjscie +24 V DC Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

g
g

Z: Obroty do przodu

0: Sygnat z wej. anlogowego lokalnego
Z: Sygnat z wej. anlogowego zdalnego
O: Zewnetrzny btad

Z: Falownik uprawniony do pracy

O: Stop

Z: Szybki stop P-24

(P47

[ -

Sterowanie sygnatem analogowym lokalnym lub
zdalnym (dwa sygnaty analogowe)

Wyjscie +10 V DC

Wyjscie sygnatu
analogowego lokalnego

Sleleele|e|=
Sle|e(®|e|® =

ovDC

A

Sterowanie przyciskami chwilowymi: do przodu, do
tytu, stop oraz podwéjnym przetacznikiem szybkiego
stopu
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5.5 Tryb sterowania z klawiatury i z listwy (P1-12=1) - konfiguracja wejs¢ cyfrowych
Istnieje mozliwo$¢ aktywacji funkcji cyfrowych pomimo pracy falownika w trybie sterowania z
klawiatury (P-12=1)

P-15| Wejscie cyfrowe #1 | Wejscie cyfrowe #2 | Wejscie cyfrowe #3| Wejécie analogowe Opis
0.1, O: Stop (nieaktywne) Zamkniete: Zdalny Zamkniete: Zdalny | Nieaktywne
5 | C: Start (aktywne) przycisk GORA przycisk DOt
8..12
O: Stop (nieaktywne)| Zamknigte: Zdalny Zamkniete: Zdalny | O: Predkos¢ z
o | C: Start (aktywne) przycisk GORA przycisk DOt klawiatury
+24V: Nastawienie
predkosci 1
O: Stop (nieaktywne)| Zamknigte: Zdalny | Wejscie bledu Zamkniete: Zdalny [Mozliwos¢ dotaczenia
3 C: Start (aktywne) przycisk GORA zewnetrznego przycisk DOL termistora PT100
O: Bfad C: OK lub podobnego do
we.cyf #3
O: Stop (nieaktywne)| Zamknigte: Zdalny O: Predkosc¢ z Wejscie
4 | C: Start (aktywne) przycisk GORA klawiatury analogowe #1
C: Wejscie
analogowe 1
O: Stop (nieaktywne)| Nieaktywne Wejscie bledu O: Predko$¢ z Mozliwos¢ dotaczenia
g+ | C: Start (aktywne) zewnetrznego klawiatury termistora PT100
O: Bfad C: OK +24V: Nastawienie |ub podobnego do
predkosci 1 we.cyf #3
O: Stop O: Praca Wejscie bledu O: Predkos¢ z Zwarcie we.cyf #2
7 | C: Praca "do przodu"| C: Sybki stop zewnetrznego Klawiatury ~  |powoduje szybkie
0: Btad C: OK +24V: Nastawienie | zatrzymanie P-24,
predkosci 1 gdy P-05=0

UWAGA: 3*, 6* - Ustawienie fabryczne - gdy pin 1i 2 sg zwarte, naped nie ruszy jesli przycisk
START nie zostanie wcisnigty. By naped automatycznie ruszat gdy pin 1 i 2 sg zwarte, nalezy
ustawi¢ P-31=2 |lub 3. Dzieki temu nie trzeba uzywac przyciskow START i STOP.

Ustawienia konfiguracji parametrow

Sterowanie z klawiatury: P-12=1oraz P-15=0

Uwaga: 1) Instalacja termistora silnika do wejscia
cyfrowego celem identyfikacji wystapienia btedu

&

1

N@|e@|®e|®

Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

C: Zwigkszanie obrotow

C: Zmniejszanie obrotow

Wyjscie +10 V DC

ovDC

e

|

Praca - blad

<2

1 Wyjécie +24 V DC

4 Wejscie cyfrowe 3

Sterowanie dwoma przyciskami chwilowymi

zwiekszajgcymi i zmniejszajacymi predkos$¢ obrotowa

(z mozliwo$cia zmiany kierunku obrotéw) tzw.
potencjometr elektroniczny

Rozwigzanie rekomendowane gdy silnik pracuje z

termistorem PT 100 lub podobnym.

Poziom pojawienia sig btedu: warto$¢ rezystanciji
termistora 2,5 kQ
Operacja mozliwa jako pojawienie sie BLEDU w
przypadku ustawienia funkcji “Trip” na wejsciu

cyfrowym 3
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5.6 Tryb sterowania MODBUS (P1-12=3 lub 4) - konfiguracja wejs¢ cyfrowych

P-15| Wejscie cyfrowe #1 | Wejscie cyfrowe #2 | Wejscie cyfrowe #3| Wejécie analogowe Opis
0.1.2| O: Stop (nieaktywne)| Bez wptywu Bez wptywu Bez wplywu Sterowanie przez
4.5 | C: Start (aktywne) RS485 komendami
8 ’1’2 start/stop. Warunek:
- wejscie cyfrowe 1
musi by¢ zamkniete
O: Stop (nieaktywne)| O: Predkos¢ Master | Wejécie btedu Bez wplywu Mozliwos¢ dotaczenia
3 C: Start (aktywne) C: Nastawienie zewnetrznego termistora PT100
predkosci 1 0: Bigd C: OK lub podobnego do
we.cyf #3
O: Stop (nieaktywne)| O: Predkos¢ Master | Wejscie btedu Wejscie Predkos¢ Master -
g |C: Start (aktywne) C: Wejscie zewnetrznego analogowe 1 komendy start/stop
analogowe 1 O: Btad C: OK przez RS485
O: Stop (nieaktywne)| O: Predkos¢ Master | Wejécie btedu Bez wptywu Pred.koéé z B
7 | C: Start (aktywne) C: Predkos¢ z zewnetrznego kIamatury-pred_kqs_c
klawiatury 0O: Bfad C: OK zgodrja z P-31 jesli
pin 112 zwarte

UWAGA: 3, 6, 7 - Dodatkowe i szczegdtowe informacje o protokole Modbus RTU dostepne u
dystrybutora.

5.7 Tryb sterowania regulatorem PI (P1-12=5 lub 6) - konfiguracja wejs¢ cyfrowych

P-15| Wejscie cyfrowe #1 | Wejscie cyfrowe #2 | Wejscie cyfrowe #3| Wejécie analogowe Opis
0.2, O: Stop (nieaktywne)| O: Sterowanie PI Wejscie analogowego Bez wplywu
4 5 | C: Start (aktywne) | C: Nastawienie sygnatu sprzezenia
8.12 predkosci 1 zwrotnego

O: Stop (nieaktywne)| O: Predkos¢ Master | wejscie analogowegd Wejscie
1+ | C: Start (aktywne) | C: Wejécie sygnalu sprzezenia |analogowe 1

analogowe 1 zwrotnego

O: Stop (nieaktywne)| O: Sterowanie PI Wejscie bledu Wejscie analogoweggMozliwosc dotaczenia
3.6, | C: Start (aktywne) | C: Nastawienie zewnetrznego sygnalu sprzgzenia [termistora PT100
7* predkosci 1 O: Btad C: OK zwrotnego lub podobnego do

we.cyf #3

UWAGA: Ustawienia fabryczne sygnatu sprzezenia zwrotnego sg zapisane w P-45. Wykorzystujac
analogowy sygnat sprzezenia zwrotnego ustaw P-44=1 i polacz sygnat analogowy do wejscia
analogowego 1. Dla aplikacji pompowych i wentylatorowych HVAC ustawienia fabryczne P-41,
P-42 i P-43 w wigekszosci przypadkow aplikacji sg wystarczajace.
Analogowy sygnat odniesienia Pl moze by¢ réwniez wykorzystany jako lokalny sygnat sterujacy
predkoscia, gdy P-15=1.
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P-12=5 P-15=0

ANV

{P47)

Qle|e®|e|e|

Ustawienia konfiguracji parametréw

Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

O: Regulator Pl
Z: Zaprogramowana predkos¢ 1

Sygnat z regulatora Pl
Wyjscie +10 V DC

Wyjscie sygnatu
analogowego lokalnego

ovDC

|

L~

ANV

{PAT)

Ne|e(®|le|® |

Ustawienia konfiguracji parametrow
P-12=5 P-15=1

Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

O: Regulator PI
Z: Sygnat analogowy lokalny

Sygnat z regulatora Pl
Wyjscie +10 V DC

Wyjscie sygnatu
analogowego lokalnego

ovDC

Sterowanie sygnatem z regulatora Pl (petla pradowa)
lub lokalng zaprogramowang predkoscia 1

P-12=5 P-15=3
@
— @
— 3@
@
ol I S
O He
L M@

Ustawienia konfiguracji parametréw

Wyjscie +24 V DC

O: Stop (nieuprawniony)
Z: Start (uprawniony)

O: Regulator PI

Z: Zaprogramowana predk. 1
O: Zewnetrzny biad

Z: Falownik uprawniony do pracy

Wyjscie +10 V DC

Sygnat z regulatora Pl

ovbc

Sterowanie sygnatem z regulatora Pl (petla pradowa)
lub lokalng zaprogramowang predkoscia 1 oraz
termistorem silnika (btad: przecigzenie)
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6 Komunikaty btedow

Komunikaty
btedow

Wyjasnienie

P-dEF

Ustawienie parametrow fabrycznych. Powrét do ustawien fabrycznych parametrow: wcisnij
przez 1sek STOP, GORA, DOL.. Nastepnie wcisnij STOP - reset komunikatu P-dEF.

O-l

Przekroczony dopuszczalny prad na wyjsciu falownika.

Przekroczona dopuszczalna temperatura na silniku.

Silnik pracuje na statych obrotach: zdiagnozuj obcigzenie silnika.

Silnik startuje: za duze obcigzenie silnika. Sprawdz prawidtowo$¢ potaczen uzwojen silnika.
Silnik zmienia obroty (zwigksz/zmniejsza).

Czasy rozpedzania/hamowania obrotéw za krétkie w stosunku do wymaganej mocy. Jezeli P-03
lub P-04 nie moga by¢ zwigkszone, to wymagana jest zmiana falownika o wiekszej mocy.
Niewlasciwe kable miedzy silnikiem a falownikiem.

|.t-trP

Komunikat btedu przecigzenia napedu, pojawia sie gdy naped dostarcza wiecej niz 100%
pradu znamionowego (ustawionego w P1-08) przez pewien okres czasu. Kropki dziesietne
migaja sygnalizujac przeciazenie. Sprawdz czy kable zasilajace nie sg za diugie.

O.Uolt

Nadmierne napiecie na listwie pradu statego. Sprawdz, czy napigcie zasilania nie jest
przekroczone. Jezeli komunikat btedu pojawia sie w czasie zwalniania, zwieksz czas
hamowania P-04 lub zainstaluj rezystor hamowania.

U.Uolt

Komunikat btedu zbyt niskiego napiecia zasilania. Pojawia sig rutynowo przy zaniku
zasilania. Jezeli pojawia sie¢ w czasie pracy, sprawdz napigcie zasilania.

Ol-b

Sprawdz rezystancje rezystora hamowania z warto$ciami minimalnymi w tabeli w pkt. 8

OL-br

Przecigzony rezystor hamowania. Zwigksz czas hamowania, zredukuj obcigzenie lub dodaj
rezystor wtgczony rownolegle. Sprawdz, czy minimalna warto$¢ rezystanciji jest zgodna
z tabelg w pkt.8.

O-t

Komunikat btedu przekroczenia temperatury otoczenia. Sprawdz chfodzenie napedu i
ewentualnie wymiary wolnej przestrzeni chtodzenia wokét falownika.

U-t

Komunikat btedu zbyt niskej temperatury. W otoczeniu panuje temperatura ponizej 0°C.
Aby naped mdgt wystartowac temperatura otoczenia powinna przekracza¢ 0°C.

th-FIt

Uszkodzenie termistora. Skontaktuj sie z dystrybutorem.

PS-trP

Komunikat btedu po uprawnieniu napgdu: sprawdz czy nie ma btedéw lub zwarcia
w okablowaniu. Komunikat btedu w czasie pracy: sprawdz, czy nie pojawiajq sie nagte
przeciazenia lub przegrzanie.

dAtA-F

Btad wewnetrznego zapisu ustawionych parametréow. Parametry nie zostaty zapisane w
wyniku btedu zapisu. Powtérz czynnos$é.
Jesli problem ponownie wystapi, skontaktuj sie z dystrybutorem.

SC-Flt

Jesli problem wystapi, skontaktuj sie z dystrybutorem.

FAULTY

Jesli problem wystapi, skontaktuj sie z dystrybutorem.

E-triP

Komunikat btedu na wejsciach cyfrowych 2 lub 3. Z jakiego$ powodu rozwarcie stykdw NC |
Jezeli do wejécia cyfrowego jest dotaczony termistor, sprawdz czy silnik nie jest za goracy.

SPI n-F

Zawiodto wykrycie predkosci silnika przy pomocy funkgji startu lotnego. Sprawdz potaczenie
pomigdzy silnikiem i napgdem.

4-20F

Wartos$¢ sygnatu analogowego jest poza zakresem. Sprawdzi¢ format sygnatu
analogowego w P-16.

7 Warunki uzytkowania

Temperatura pracy: 0 ... 50 C

Temperatura przechowywania -40 ... 60 C

Maksymalna wysokos$¢ n.p.m. 2000m. Spadek mocy nominalnej powyzej 1000m: 1%/100m
Maksymalna wilgotno$¢ 95%, bez kondensacji
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8 Tabele danych znamionowych

Wielkose 1

Model ODE2-xxxxx-1KO12-01| 12037 | 12075
Moc silnika KW 0,37kW | 0,75kW
Napiecie zasilania/ ilos¢ faz V +/- 10%] 230/1f | 230/1f
Prad wyjsciowy Al 43 7
Wartosc pradowa bezpiecznika Al 65 10,5
Przekroj kabla silnik-falownik mm? 1.5

Max. diugos¢ przewodow m 25
Wielkos¢ 2

Model ODEZ-xxxxx-1K012-01| 22110

Moc silnika kW] 1,1kW

Napiecie zasilania/ ilosc faz Vo+/- 10%)] 230/1f

Prad wyjsciowy Al 10,5

\Wartos¢ pradowa bezpiecznika Al 158

Przekréj kabla silnik-falownik mm?| 15

Max. diugosé przewodow m 50

9 Identyfikacja przetwornicy - oznaczenia

ODE'2'1 2037'1 KB1 2 = 01 - zasilanie jednofazowe

Typ falcownikaJ
Generacja napedu
Wielkos¢ obudowy 1-3

Napiecie zasilania: 1=110-115V
2=220-240V
4=380-480V

Moc napedu

I— IP: 2=1P20
N = IP55, bez potencjometrow
S = IP55, z potencjometrami
Tranzystor 1 = brak
hamowania: 4 = wbudowany

Typ filtr: A - filtr klasy A - 400V
B - filtr klasy B - 230V
0 - brak filtru

Moc: K - kW
H-HP

— Liczba faz zasilania
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