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FALOWNIKI HITACHI

SERIA J300 E4

INSTRUKCJA OBStUGI

ZASILANIE TROJFAZOWE



WARUNKI BEZPIECZENSTWA

Aby osiggnac jak najlepsze rezultaty w pracy z falownikiem serii J300 nalezy uwaznie przeczytaé
niniejszg instrukcje. Nalezy przechowywac¢ ja w dogodnym miejscu do natychmiastowego
uzycia.

Definicje i symbole.

Instrukcje (informacje) dotyczace bezpieczenstwa podawane sg symbolem i stowem sygnalnym
OSTRZEZENIE lub UWAGA. Kazde ze stéw sygnalnych ma w tym podreczniku okreslone
znaczenie. Wszystkie informacje i zalecenia opatrzone ponizszymi symbolami nalezy
bezwzglednie przestrzegacé.

Ten symbol oznacza niebezpieczenstwo porazenia wysokim
A napigciem. Uzywany jest w celu zwrécenia uwagi na rzeczy tub

czynnosci, ktére moga by¢ niebezpieczne dla oséb pracujacych przy

urzadzeniu. Czytaj te ostrzezenia bardzo uwaznieize zrozumieniem.

Symbol "Niebezpieczenstwo". Ten symbol jest uzywany do zwrdcenia

& uwagi na rzeczy lub operacje, ktére moga by¢ niebezpieczne dla oséb
pracujacych przy urzadzeniu. Czytaj te ostrzezenia bardzo uwaznie i ze
zrozumieniem.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo dla osob.
A . Ostrzezenie wskazuje na warunki lub stosowane praktyki, ktore jesli nie
OSTRZEZENIA sg $ci$le przestrzegane moga w rezultacie doprowadzié do
uszkodzenia ciata lub $mierci.

UWAGA: Mozliwe uszkodzenie urzadzenia.
A Uwaga wskazuje na warunki lub stosowane praktyki, ktore jesli nie sg
UWAGA przestrzegane lub kontrolowane moga w rezultacie doprowadzi¢ do
uszkodzenia lub zniszczenia urzadzenia.

UWAGA: Wskazuje obszary lub przedmioty o specjalnych cechach,
rozszerzenia mozliwosci urzadzenia lub powszechne btedy w obstudze
lub konserwaciji.

NIEBEZPIECZNE WYSOKIE NAPIECIE

Przyrzady sterujgce silnika i sterowniki sg przytaczone do niebezpiecznego napiecia sieciowego.
Przy obstudze napedoéw i sterownikéw elektronicznych moga wystepowac odkryte elementy,
ktérych czesci moga by¢ pod napieciem sieciowym lub wyzszym. Aby uniknaé porazenia nalezy
zachowaC najwyzszg ostroznosé. Przy sprawdzaniu elementéw nalezy sta¢ na chodniku
izolacyjnym i przyzwyczaic sie do uzywania tylko jednej reki. Na wszelki wypadek nalezy zawsze
pracowac w obecnosci innej osoby. Przed sprawdzaniem lub czynnosciami konserwacyjnymi
nalezy wszedzie, gdzie to mozliwe odigczy¢é zasilanie. Zapewni¢ witasciwe uziemienie
urzgdzenia. Podczas pracy przy sterownikach elektronicznych i maszynach wirujgcych nalezy
nosic okulary ochronne.



UWAGI WSTEPNE

A OSTRZEZENIE: Urzadzenie powinno byé instalowane, regulowane i obstugiwane
przez wykwalifikowany personel, zaznajomiony z jego budowa i obstugg i zwigzanymi z tym
zagrozeniami. Nie przestrzeganie tego moze spowodowaé obrazenia ciata.

A OSTRZEZENIE: Uzytkownik jest odpowiedzialny za wtagciwy dobér maszyn i
urzgdzen oraz uzytych materiatéw do przenoszenia napedu. Uzyte maszyny, urzadzenia i
materiaty powinny zapewni¢ bezpieczng prace napedu podczas zasilania silnika napieciem
o czestotliwosci wynoszacej 150% maksymalnego wybranego zakresu czestotliwosci.
Niewtasciwy dobér urzadzen moze spowodowac¢ uszkodzenie uktadu napedowego i
obrazenia obstugi.

A OSTRZEZENIE: W celu zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nalezy
zastosowac wytacznik reagujacy na prad uptywu wyposazony w obwdd w.cz. W celu
uniknigcia nieporzadanego zadziatania wytacznika nalezy dobra¢ wtasciwy poziom czutosci.
Uktad zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nie chroni obstugi.

A OSTRZEZENIE: NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM.
ODLACZYC ZASILANIE PRZED ROZPOCZECIEM SPRAWDZANIA.

A OSTRZEZENIE: Mozna stosowaé zewnetrzne aparaty chronigce silnik przed
przecigzeniem prgdem, momentem, temperaturg jesli ochrona ta bedzie wykonana zgodnie
Z obowigzujacymi przepisami.

A UWAGA: Przed przystgpieniem do obstugi urzadzen serii J300 nalezy przeczytac i
doktadnie zrozumie¢ instrukcje.

A UWAGA: Za odpowiednie uziemienia, urzadzenia odiaczajace i inne urzadzenia
bezpieczenstwa oraz wtasciwe ich zainstalowanie odpowiada uzytkownik.

A UWAGA: Do sterownika serii J300 nalezy przytaczy¢ wytacznik termiczny silnika lub
zabezpieczenie od przecigzenia, zeby zapewni¢ odtgczenie falownika w przypadku
przecigzenia lub przegrzania silnika.

A UWAGA: DOPOKI SWIECI DIODA "CHARGE", ISTNIEJE NAPIECIE NIEBEZPIECZNE.

A UWAGA: Wirujgce waty maszyn i potencjaty elektryczne wyzsze od potencjatu ziemi
moga by¢ niebezpieczne. Dlatego usilnie zaleca sie przeprowadzi¢ wszelkie prace
elektryczne zgodnie z krajowymi i lokalnymi przepisami. Instalowanie, regulacja i
konserwacja winny by¢ wykonywane wytgacznie przez wykwalifikowany personel. Nalezy
stosowac sig¢ do podanych w niniejszej instrukcji procedur testowania. Przed przystgpienim
do pracy przy urzadzeniu nalezy zawsze odigczy¢ napiecie.
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A SILNIKI

a) silnik musi by¢ podleczony do punktu ochronnego pracz matg rezystancje (<0,10hm),
b) kazdy silnik musi mie¢ wtasciwe dane znamionowe,

c) silniki posiadajg niebezpieczne wirujace elementy. Badz uwazny przebywajac w poblizu
wirujgcej maszyny.

A UWAGA:

Zataczony ALARM moze oznaczac¢ niebezpieczenstwo porazenia nawet wowczas gdy falownik
jest odtaczony. W przypadku konieczno$ci zdjecia pokrywy czotowej upewnij sie czy
doprowadzone do zaciskéw ALARMU przewody nie sg pod napieciem.

A UWAGA:
Falownik moze by¢ instalowany w obudowach o stopniu ochrony IP4X (patrz EN60529).
Aplikacja musi by¢ zgodna z EN60204-1 z uwzglednieniem wytycznych ze str. 15 16.

A UWAGA:
Potaczenie koncéwek kablowych z przewodami musi by¢é wykonane pewnie za pomocg dwoch
niezaleznych uchwytow (rys. ponize;j).

Zacisk Uchwyt kabla

Kabel

A UWAGA:
W celu spetnienia norm EMC nalezy stosowac filtry EMI.




Tablica zmian

Numer Zakres zmian Data. : Numer”
wydania | instrukcji
SPIS TRESCI

1. Bezpieczenstwo pracy str. 6
2. Sprawdzanie po rozpakowaniu str. 13
3. Wyglad i nazwy czesci str. 14
4. Instalowanie str. 15
5. Oprzewodowanie str. 17
6. Obstuga str. 27
7. Pulpit sterowania OPE-j str. 31
8. Funkcje zabezpieczajace str. 62
9. Konserwacja i przeglady str. 65
10 .Specyfikacje standardowe str. 67




1. Bezpieczenstwo pracy.

1

. Instalowanie

/N UWAGA

Urzadzenie nalezy zainstalowac¢ na $cianie wykonanej z materiatu dobrze
przewodzacegdo ciepto np. z metalu

Nie umieszczaj falownika w tatwopalnym otoczeniu

Nie dopuszczaj do przedostawania sie do wnetrza falownika ciat obcych:
kawatkéw przewodow, metalicznych odpryskoéw itp.

Instaluj urzadzenie w pomieszczeniu, ktére umozliwi spetnienie wymagan
zawartych w rozdziale 4.

Urzadzenie nalezy instalowac na pionowej Scianie, ktora nie przenosi
wibracji.

Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia, ktére jest uszkodzone lub ktére
jest niekompletne

Urzadzenie nalezy instalowac¢ w pomieszczeniach, ktére nie ta
nastonecznione dobrze wentylowane. Nalezy unika¢ otoczenia, ktére ma
tendencje do utrzymywania sie wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnosci
albo kondensacji rosy, gromadzenia pytéw, gazéw powodujgcych korozje,
pozary, eksplozje oraz rozpylonych obtokéw agresywnych cieczy.

s. 15

Nie stosowanie sie do powyzszych uwag grozi niebezpieczenstwem powstania pozaru
i uszkodzeniem falownika.

2. Oprzewodowanie

/\ OSTRZEZENIA

Bezwzglednie dokonaj uziemienia urzadzenia

Instalacja elektryczna musi by¢ wykonana przez doswiadczonego elektryka

Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odtgczone jest zrodto zasilania

Doprowadzaj przewody do falownika po jego zamocowaniu

Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest wtasciwe:
3-fazowe 380-418SV, 50 Hz i 400-460V, 60 Hz.

s. 17




*  Nie doprowadzaj zasilania jednofazowego do urzadzenia tréjfazowego s. 17

*

Nie doprowadzaj napiecia zasilania do zaciskéw wyjsciowych

U(T1),V(T2),W(T3) s. 17
WEJSCIE WYJSCIE
(L1)(L2) (L3) (T1)(T2) (T3)
R S8 T u v w
Zasilanie

*  Zamocowac przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami
przykrecajac je wtasciwym momentem, sprawdzic, czy Sruby nie sg luzne s. 17

Uwagi dotyczace stosowania wytgcznikéw reagujacych na prad uptywu
doziemnego w obwodach gtéwnych zasilania.

Przemienniki czgstotliwosci z filtrami CE(filtry RFI) i ekranowanymi przewodami
zasilajgcymi silnik majg duzy prad uptywu doziemnego (szczegdlnie w momencie
wigczania). Moze to spowodowaé nieumysine wyzwolenie wytacznika. Nalezy uzywacé
wytgcznikdw reagujacych na prady gtadkie i o szybkim dziataniu. Mogg by¢ uzyte inne
zabezpieczenia niezaleznie od wspomnianych wytacznikéw. Wytaczniki reagujace na
prad uptywu nie sg absolutnym zabezpieczeniem przed bezposrednim dotykiem.

*  Zastosuj bezpieczniki w obwodzie sterujgcym. s. 17

Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi niebezpieczenstwem powstania
pozaru, porazenia i uszkodzenia falownika.



/N UWAGA

Ochrona przed zanikiem fazy.

1. Wersja J300-E wyposazona jest w ochrone przed zanikiem fazy napiecia
zasilajgcego.

2. Kiedy brzeczyk, lampka, filtr lub transformator wtaczone sg pomiedzy zaciski
falownika L1,L2,L3 i bezpieczniki, zabezpieczenie przed zanikiem fazy nie dziata.

| (L1) (L2) (L3)
R S

’Q‘j m Zly przyktad

Bezpieczniki

L m Dobry przyktad

Zasilanie

3. Sterowanie i obstuga.

/\ OSTRZEZENIA

Zatacz zasilanie falownika po zamontowaniu jego pokrywy czotowe;j

W czasie, gdy falownik jest zasilany nie zdejmuj pokrywy czotowej s. 27
* Nie obstuguj falownika mokrymi rekami s. 27
* Gdy falownik jest zasilany nie dotykaj jego zaciskow nawet wtedy,

gdy na wyjsciu nie ma napiecia s. 27

Jesli wybrano opcje ponownego samoczynnego rozruchu po zaniku napiecia
nie zblizaj si¢ do napgdzanej maszyny.Oznacz maszyne tak, zeby obstuga miata

$wiadomos$¢ ponownego startu s. 27
* Jesli ponowny automatyczny start maszyny moze narazi¢ obstuge na niebezpieczenstwo,
wykonaj obwéd, ktéry spowoduje zdjecie rozkazu ruchu po zaniku napiecia s. 27

Przycisk STOP jest czynny, gdy jest wtaczona odpowiednia funkcja.

Przygotuj oddzielny przycisk do zatrzymywania napedu w sytuacjach wyjatkowych s. 27
Jesli podany jest rozkaz ruchu i uzywany jest przycisk RESET, po zadziataniu

blokady falownika moze nastgpi¢ samoczynny rozruch. Przed zwolnieniem

blokady nalezy spowodowac roztgczenie rozkazu ruchu s. 27
* Nie dotykaj wewnetrznych obwodow falownika jesli jest pod napieciem s. 27
* Przed zatgczeniem zasilania do falownika upewnij sie, czy nie jest zataczony

rozkaz ruchu S.

Kiedy funkcja STOP przycisku jest nieaktywna dla zatrzymywania

napedu lub kasowania blokady musisz uzywac¢ zewnetrznych przyciskéw

Jesli miejscem wydawania rozkazoéw jest pulpit sterowniczy OPE-J stosowanie
zewnetrznych przyciskow jest nieskuteczne S.
Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi niebezpieczenstwem porazenia
obsftugi i uszkodzenia falownika.




/N UWAGA

*  Radiator falownika i opornik hamujacy promieniujg znaczne ilosci
ciepta i osiaggajg duze temperatury. Nie dotykaj ich.

Z tatwoscig mozna nastawiac zakres regulacji predkosci obrotowe;j.
Upewnij sie, czy zasilany silnik i napedzana przez niego maszyna mogq
pracowac w zadanym zakresie predkosci.

Jedli silnik ma pracowac z czestotliwoscig wyzszg od 60Hz,
sprawdz u producenta silnika czy jest to mozliwe.

Kontroluj naped przed i podczas ruchu prébnego.

Sprawdz:

- czy nie ma potfaczenia pomiedzy zaciskami "+1" i "+",

- czy kierunek obrotéw silnika jest wtasciwy,

- czy nie nastgpita blokada falownika podczas przy$pieszania lub zwalniania,
- czy wskazania predkosci obrotowej i czestotliwosci sg poprawne,

- czy nie wystepujg nienormalne wibracje i hatas silnika.

s. 27

s. 27

s. 27

s. 28

Nie stosowanie sie do powyzszych uwag grozi niebezpieczernstwem powstania pozaru

i uszkodzeniem falownika.

4. Konserwacja, badania i wymiana czesci.

/\ OSTRZEZENIA

Mozna dokonywa¢ czynnosci konserwacyjnych i kontrolnych po uptywie
czasu nie krotszym niz 10 min od chwili odtaczenia zasilania

od falownika S.
*  Upewnij sie, ze tylko wykwalifikowany personel bedzie dokonywat

czynnosci konserwacyjnych, kontrolnych lub wymiany czesci. ( Przed

przystgpieniem do pracy nalezy usuna¢ metaliczne przedmioty

osobistego uzytku tj. zegarki, bransolety itp.

(Uzywaj narzedzi z izolacjg ochronna.) s.
Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi uszkodzeniem falownika.

/N UWAGA

*  Kiedy rozlgczasz potgczenia nigdy nie ciagnij za przewody.

W przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczenstwo pozaru, przerw w

obwodach i/lub uszkodzenie falownika s.




5. Pozostate uwagi.

/\ OSTRZEZENIA

*  Nie udoskonalaj falownika !!!
W przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczenstwo zwar¢ i uszkodzenia urzadzenia.

/N UWAGA

* Badania wytrzymatos$ci napieciowej oraz rezystancji izolacji sg wykonywane zanim
falownik trafi do uzytkownika. Nie potrzeba wiec ponownie wykonywac¢ tych badan przed
rozpoczeciem eksploatacji urzadzenia. Jezeli badanie opornosci izolacji nalezy do
codziennych obowigzkéw kontrolnych, nalezy przeprowadz/ te badania wytacznie
pomiedzy obwodem gtéwnym a ziemia.

®) ) 2 3 ¢H @ O T 1@ 1
P ‘ FM ‘ P24‘PLC‘ FW‘ ‘
Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
WA ANA WA/
Megaomierz Megaomierz

Usun potgczenie ZNR pomiedzy G(PE) i T(L3) przed wykonaniem badan.
Po badaniu ponownie potacz ZNR.

’ I

LN L) [(L3) | (+1)| (+) | () | (T1)](T2)|(T3)|(PD)
RB | R S T |PD| P N U \ W | G

*  Nie dotgczaj ani nie odiaczaj zadnych przewodoéw do zaciskow falownika kiedy jest on
zasilany. Nie nalezy takze sprawdza¢ sygnatéw podczas pracy.

*  Nie zatrzymuj pracy silnika poprzez wytaczenie stycznika po stronie pierwotnej lub
wtornej falownika.

Mgo (L1) (L2) (L3 T1) (T2) (T3
/g(R)(S)T) @ w2 @ )/

U vV WS MOTOR

—
M
—0 0

FW

INV _l

IR
W przypadku krotkiego zaniku napiecia zasilania po nadaniu rozkazu pracy urzadzenie
moze zosta¢ ponownie uruchomione po przywréceniu zasilania. Je$li moze to by¢
niebezpieczne dla ludzi, nalezy zainstalowa¢ stycznik (Mgo) po stronie zasilania, tak zeby
nie nastgpito automatyczne uruchomienie po przywréceniu zasilania. Jezeli zostata

wybrana funkcja ponownej proby, moze to réwniez spowodowac automatyczne ponowne
uruchomienie po wprowadzeniu rozkazu pracy, wiec prosimy zachowac ostroznos$c.
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/N UWAGA

*

Pomiedzy zaciskami wyj$ciowymi falownika a silnikiem nie nalezy wigczaé

kondensatoréw przesuwajacych faze, ani ochronnika przeciwprzepigciowego.

. ___Ochronnik
Wytacznik przepieciowy
pradu
uptywu
W) (@ W) (T1) (T2) (T3)
Zasilanie —OAM e v w MOTOR

INV Kondensator

poprawiajacy
wspotczynnik
mocy

Nalezy uziemic zacisk uziemiajacy.

Przy przegladzie przed zdjeciem ptyty czotowej nalezy odczekac po wytaczeniu zasilania
dopoki nie zgasnie dioda CHARGE (Dopoki dioda ta Swieci sie lub migoce napiecie
resztkowe kondensatoréw ma jeszcze wartos$¢ niebezpiecznag).

DLAWIK TLUMIACY UDARY NAPIECIOWE NAZACISKACH SILNIKA.

W metodzie MSI (Modulacja Szerokosci Impulséw)duzy wptyw na pojawianie sie przepie¢
na zaciskach silnika majg przewody zasilajace, ktére zachowujg sie jak lima dtuga,
zwtaszcza przy diugosciach wiekszych od | Om. Jesli odlegtos¢ silnika od falownika jest
wieksza od |IOm nalezy zastosowac dtawik.

OCHRONA PRZECIWZAKLOCENIOWA.

W falowniku znajduje sie duzo potprzewodnikowych elementdéw przetgczajacych tj.
tranzystory 1GBT. Przez to urzadzenia radiowe i instrumenty pomiarowe zainstalowane w
poblizu falownika sg podatne na zakiécenia. Ochrona przed btednymi wskazaniami
instrumentéw pomiarowych polega min. na instalowaniu ich z dala od falownika,
wprowadzajac strefe ochronng wokdt niego. Dodatkowo zainstalowanie filtrow EMI na
wejsciu  falownika redukuje efekty zaktocen w sieci zasilajacej i ich wptyw na urzadzenia
zewnetrzne.
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/N UWAGA

Filtr Falownik Silnik asilanie oo : Silnik
R1 R2 R1(L1) U D / -
s1 s2 S1(l2) V. Filr alownik "7\
T TIL3) W s : l =
ienie n%é ! © Rura
_° | Zakiécenia i metalowa

.||||_

Kompleksowa ochrona poprzez
zastosowanie metalowego ekranu.
Uziemi¢, jak najkrotszym przewodem.

Woptyw linii zasilajacej na falowniki.

Jezeli po stronie zasilania bedg miaty miejsce nizej wymienione zjawiska moze doj$¢ do
zniszczenia modutu falownika. Jezeli takie sytuacje sq przewidywane i wymaga sie by sprzet
pracowat niezawodnie nalezy zainstalowac dtawiki pomigdzy siecig zasilajaca a falownikiem.

* asymetria obcigzenia réwna lub wieksza od 3%
* moc zasilania jest 10-krotnie wieksza od mocy i wynosi 500kVA lub wiecej,
* wystepuja gwattowne zmiany napiecia zasilania,

przykfad:
- kilka falownikéw jest przytaczonych do krétkich szyn,
- tyrystory lub tranzystory przeksztattnikéw sg zataczane z krétkimi czasami,
- wigczane sg i wytaczane kondensatory przesuwajgce faze

W powyzszych przypadkach zaleca sie zainstalowanie dtawika po stronie wejSciowej
falownika. Spadek napiecia na impedancji dtawika powinien by¢ ok 3% przy znamionowym

pradzie obcigzenia
Kiedy wystepuja btedy EEPROM (E 8), sprawdz nastawy parametréw falownika.

Kiedy przyporzadkowujesz zaciskom sterujacym REV i okreslisz rodzaj styku jako
"b" (normalnie zamkniety) falownik automatycznie rozpocznie prace. Nie uzywaj

styku typu "b".

/N UWAGA OGOLNA

Na wszystkich ilustracjach w tej instrukcji pokrywy ostaniajace urzgdzenia sg usuniete w
celu umozliwienia opisu detali. Kiedy urzadzenia majg by¢ uzywane upewnij sie¢ czy pokrywy
sg na swoich miejscach i spetniajg swa funkcje ochronng zgodnie z instrukcja.
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2. Sprawdzenie po rozpakowaniu

Przed zainstalowaniem nalezy:
* sprawdzi€, czy podczas transportu nie nastapito uszkodzenie urzadzenia,

* po rozpakowaniu sprawdzi¢, czy opakowanie zawiera jeden falownik i jedng instrukcje
obstugi,

* sprawdzajgc tabliczke znamionowa na przedniej Sciance upewni¢ sie, czy urzadzenie jest
tym wyrobem, ktéry zostat zaméwiony.

Symbol modelu
J300-055HFE4
HITACH [ 2L "{ 0S55HFE4
Napigcie zasilajgce =~ — |NP|_|1‘ BUTPUT '—_] «—— Max napiecie

. . 18003V 1PE V0N enn J0-4R00 ) P .
Liczba faziczestotl. —— | ‘oo car¥ IR etz Zaprichi (1 A7 154 Prad znam. wyjsciowy

—

Prad znam. wejsciowy ——— | oy i jurc o T o A LMEREL Max moc silnika

Rok produkg;ji _— d «—— Nrfabryczny i znak
C € Bitachs, L€ wat v kontroli fabrycznej

Tres¢ tabliczki znamionowej

J300-055 H F E4

Numer wersji

E4: wersja europejska

Typ budowy

F: z pulpitem sterujgcym
Napiecie wejsciowe

H: trzy fazowe kl.400V
Dopuszczalne moce silnikow
(czterobiegunowych)

Seria

055: 5,5kW  370: 37kW
075: 7,5kW  450: 45kW
110: 11kW  550: 55kW
150: 15kW  750: 75kW
220: 22kW  900: 90kW
300: 30kW  1100: 110kW

13




3. Wyglad i nazwa czesci

3.2 Nazwy czesci

Zaslepka

Ptyta przednia

Sruba

Dioda "Charge"

=
7"/ 'Programator
Zacisk obwodow

Zaciski
sterujacych

obwodu gtéwnego

Otwory

na przewod
Pokrywa __ P Y

Radiator

uziemiajacy




4. Instalowanie

/N UWAGA

Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ na $cianie wykonanej z materiatu dobrze
przewodzacego ciepto np z metalu.

Nie umieszczaj falownika w tatwopalnym otoczeniu.

Nie dopuszczaj do przedostawania sie do wnetrza falownika ciat obcych kawatkéw
przewodow, metalicznych odpryskow itp.

Instaluj urzadzenie w pomieszczeniu, ktére umozliwi spetnienie wymagan zawartych w
rozdziale 4

Urzadzenie nalezy instalowac¢ na pionowej Scianie, ktora nie przenosi wibraciji.

*  Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia, ktére jest uszkodzone lub ktére jest niekompletne.
Urzadzenie nalezy instalowa¢ w pomieszczeniach, ktére nie sg nastonecznione dobrze
wentylowane. Nalezy unika¢ otoczenia, ktére ma tendencje do utrzymywania sie wysokiej
temperatury, wysokiej wilgotnosci albo kondensacji rosy, gromadzenia pytéw, gazéw
powodujacych korozje, pozary, eksplozje oraz rozpylonych obtokéw agresywnych cieczy.

Nie stosowanie sie do powyzszych uwag grozi niebezpieczenstwem powstania pozaru
i uszkodzeniem falownika.

Ze wzgledu na chiodzenie nalezy instalowaé falownik na pionowej $cianie. Ze wzgledu na
mozliwo$¢ dostania sie do jego wnetrza ciat obcych falownik powinien by¢ umieszczony w
obudowie o wtasciwym stopniu ochrony z zachowaniem odpowiednich odlegtosci od jej Scianek
bocznychiinnych elementéw w niej zabudowanych.

7 f ’

100m lub wiecej przeptyw powietrza

5cm 5cm Sciana
—A4 b — b A
wiecej wiecej

10cm lub wiecej

v .

UW AGA: /\ UWAGA |~
Falownik trzeba instalowaé pionowo.
Nic wolno go instalowa¢ poziomo na podtodze.

Sciana musi by¢ wykonana
z materiatu niepalnego

15



UWAGA1:
UWAGAZ2:

UWAGAS3:

UWAGAA4:

UWAGAS:
UWAGAG:

Falownik powinien by¢wymaganiom IP4X (patrz EN60529)

instalowany w zamknietej obudowie odpowiadajgce;.

Kiedy falownik (055HFE- 150HFE) zainstalowany jest na zewnatrz obudowy,
miejsce w poblizu programatora musi by¢ przestoniete zaslepka

Im wyzsza temperatura otoczenia tym krotsza zywotnosc falownika Nie instaluj
falownika w poblizu zrédta ciepta. Kiedy instalujesz falownik w szafie sterowniczej,

dobierz jej wtasciwe wymiary i wez pod uwage konieczno$c¢ zastosowania wentylacji
W celu spetnienia norm EMC i bezpieczenstwa nie zdejmuj pokrywy czotowej
falownika.

Aplikacja musiby¢ zgodnazBS EN60204-1

Kazdy falownik 220HFE-1100HFE musi by¢ zainstalowany w zamknietych

obudowach.

Srodki ostroznosci przy instalowaniu.

Podczas wykonywania prac montazowych zwigzanych np. z prowadzeniem instalacji
elektrycznej nalezy przestoni¢ otwory wentylacyjne znajdujace sie w gérnej czesci falownika.
Nie wolno dopusci¢ do przedostawania sie do wnetrza falownika kawatkéw przewodéw,
drutéw, odpryskéw spawalniczych lub opadajacych pytéw i kurzow.

15cm lub wiecej

otwory wentylacyjne pokrywa

“—— 1 — zniepalnego
materiatu

err—r  rxrr—=r

.
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. Oprzewodowanie

/\ OSTRZEZENIA

Bezwzglednie dokonaj uziemienia urzadzenia.

Instalacja elektryczna musi by¢ wykonana przez doswiadczonego elektryka.
Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odtgczone jest zrodto zasilania.
Doprowadzaj przewody do falownika po jego zamocowaniu.

Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest wtasciwe: 3-fazowe 380-41SV, 50 Hz
i 400-460V, 60 Hz.

Nie doprowadzaj zasilania jednofazowego do urzadzenia tréjfazowego.

Nie doprowadzaj napigcia zasilania do zaciskéw wyjsciowych U(T1),V(T2),W(T3).

WEJSCIE WYJSCIE
(L1)(L2) (L3) (T1)(T2) (T3)
R S8 T u v w

Zamocowac przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami przykrecajac je
wiasciwym momentem, sprawdzi¢, czy Sruby nie sg luzne

Uwagi dotyczace stosowania wytgcznikdw reagujacych na prad uptywu doziemnego
w obwodach gtéwnych zasilania.

Przemienniki czestotliwosci z filtrami CE(filtry RFI) i ekranowanymi przewodami
zasilajgcymi silnik majg duzy prad uptywu doziemnego (szczegdlnie w momencie
wigczania). Moze to spowodowac nieumysine wyzwolenie wytacznika. Nalezy uzywacé
wytgcznikdw reagujacych na prady gtadkie i o szybkim dziataniu. Mogg by¢ uzyte inne
zabezpieczenia niezaleznie od wspomnianych wytgcznikow. Wytgczniki reagujace na
prad uptywu nie sg absolutnym zabezpieczeniem przed bezposrednim dotykiem.

Zastosuj bezpieczniki w obwodzie sterujagcym.

Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi niebezpieczenstwem powstania
pozaru, porazenia i uszkodzenia falownika.
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5.1. Oprzewodowanie listwy zasilajacej falownik i silnik.

N U \Y WG

P
(RB) | (L1) | (L2) | (L3) | (+1) | (+) | () | (T1) | (T2) | (T3) | (PD)

S5 L[] e

DCL
Opornik
odzyskowy Jednostka hamujaca

rrre

Zasilanie

*

W przypadku przytaczenia zasilania do zaciskow U,V,W falownik ulegnie
uszkodzeniu. Nie wolno wiec popeti¢ pomyiki.

* W przypadku przytaczenia kilku silnikow, kazdy z nich powinien miec
przekaznik termiczny.

UWAGA 1:
Gdy zasilanie do silnika doprowadzane jest zamiennie tzn z falownika lub bezposrednio z

sieci zasilajacej nalezy zainstalowa¢ wzajemnie mechanicznie blokowane taczniki
Mg1 i Mg2

[ ] R(ILT) Tu
Zasilanie —& & W5~ s(L2) Falownik (Tz)v—c?\oW Silnik
Mgo T(L3) (T3W 9
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UWAGA 2:

Trzeba zapewni¢ wiasciwe uziemienie. Uziemienie urzadzenia musi by¢ odseparowane od
uziemienia innych maszyn elektrycznych. Nalezy unika¢ stosowania wspdlnego uziemienia.

Przy instalowaniu kilku falownikéw potgczenia uziemiajgce nie moga tworzy¢ petli

Niepoprawne uziemienie Poprawne uziemienie
Falownik [ Falownik L
Falownik [ Falownik q
Falownik [ Falownik q Uziom

/\ OSTRZEZENIA

Jesli potgczonych jest kilka silnikéw wymagana jest zewnetrzna ochrona przed przecigzeniem.
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5.2. Oprzewodowanie listwy sterujacej.

Wersja Europejska (wspdlny zacisk PV24)

‘FM‘CM1‘PLC‘P24‘FW‘ 8 ‘ 7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ H ‘ O ‘ OI‘ L ‘CMZ‘ 12‘ 11‘ ‘ALZ‘AU‘ALO‘

LLLL L L]

SNENEREEE

Wejscie uniwerslane

Wskaznik
czestotliwosci

Wspolny zacisk CM1

Potencjometr
(500kQ + 2kQ)

Wyjscie
uniwerslane

Wejscie pradowe
(4mA + 2mA)

Sygnat
alarmu

‘ ‘ ‘ ‘ H ‘ O ‘ OI‘ L ‘CMZ‘ 12‘ 11‘ ‘AL2‘AL1‘ALO‘

‘FM‘CM1‘PLC‘P24‘FW‘ 8 ‘ 7 ‘ 6 ‘ ‘ 4

0T

LITIT

Wejscie uniwerslane

5y
|

Wskaznik
czestotliwosci

UWAGA1:

Potencjometr
(500kQ + 2kQ)

Wyjscie
uniwerslane

Wejscie pradowe
(4mA + 2mA)

Sygnat
alarmu

Kiedy uzywane sg wyj$ciowe zaciski uniwersalne nalezy przytaczyc¢ diode ttumigcg W
przeciwnym wypadku udar napieciowy pojawiajacy sie na cewce przekaznika podczas
wigczanialub wytgczania moze spowodowac uszkodzenie wyjscia.

UWAGA 2:

Dla toru sygnatowego nalezy stosowac skrecane ekranowane przewody (ostone nalezy)

przyciac jak pokazano na rysunku ponizej).

Dtugos¢ toru sygnatowego nie powinna przekraczaé 20m.
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UWAGA3:
W przypadku, gdy sygnat nastawiania czestotliwosci jest wiaczony i wytgczony zestykiem,
nalezy zastosowac przekaznik, ktory zapewni dziatanie zestyku nawet przy bardzo matym
pradzie i niskim napieciu np. z zestykami podwaojnymiitp.

UWAGA4:

Dla pozostatych zaciskow nalezy stosowac przekazniki z zestykami odpowiednimi
dla24V=3mA.

UWAGAS5:

Przewody obwodu gtéwnego nalezy odseparowac od przewodow sterujacych.
Jezeli przewody te muszg sie krzyzowac, to powinny to robi¢ pod katem prostym.

Linia obwodu gtéwnego

— (R(L1), S(L2), T(L3), U(T1), V(T2), W(T3). PRB itd.)

Kat prost:
‘/ qt p y

Linia sygnatléw wejsciowych
(FM, CM1, PLC, P248,7,6,5,4,3,2,1,
H, O, Ol, L, CM2, 11,12, ALO, AL1, AL2)

Odlegtosé¢ 10 cm lub wiecej

UWAGA6:

Zacisk "L", ktory jest wspdlny dla sygnatéw zadajacych czestotliwos¢ nalezy izolowa¢ od innych
zaciskow wspolnych dla pozostatych wejsc.

UWAGAT:

Nie zewrze¢ omytkowo zacisku PV24 z CMI, gdyz skonczy sie to niechybnym uszkodzeniem
falownika.

UWAGA8:

Nie zwiera¢ zaciskuH z L. Zwarcie moze spowodowac uszkodzenie zasilacza.
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5.3. Sprzet instalacyjny. Opcje.

"\IA(')I((: Typ Przewody Wyposazenie
| |slinika
(kW) falownika sitowe |sygnatowe ELB(*) stycznik
5,5 | J300-055HF | 3,5mm’ EX50C(30A) | H20
O 7,5 | J300-075HF | 3,5mm’ EX50C(30A) | H20
O «— | 11 | J300-110HF | 5,5mm’ EX50C(50A) | H25
ELB 15 | J300-150HF | 8mm’ EX60B(60A) | H35
| 18,5 | J300-220HF | 14mm’ < EX60B(60A) | H50
22 | J300-220HF | 14mm’ % RX100(75A) | H50
30 | J300-300HF | 22mm’ NE RX100(100A)| H65
37 | J300-370HF | 22mm’ © RX100(100A)| H80
O 45 | J300-450HF | 30mm’ S RX225(150A)| H100
O/ O/ O/ . K 55 | J300-550HF | 60mm’ RX255(175A)| H125
czni
v 75 | J300-750HF | 60mm’ RX255(225A)| H150
90 | J300-900HF | 100mm? RX225(225A)| H200
110 |J300-1100HF |2 x 60mm? RX400(300A)| H250
PE—
(*) wytacznik reagujacy na prad uptywu doziemnego
C D)
cgg:m Funkcja
Ten element jest stos., gdy wspot.
niezréwnowazenia napigcia wynosi 3% lub wigcej
R S T L Dtawik badz moc zasilania - 500 kVA lub wiecej i wystepuja
gwattowne wahania zasilania. Polepsza on takze
L1 12 L3) wspoét. mocy.
P . .
Filtr ) . . .
Falownik (dtawik Stosowamg falo’wnllka mozg’spoyquowac
— kolejnosci | Przenoszenie zakiécen przez sie¢ zasilajgca do
zerowej) innych urzadzen. Ten element thumi zaktécenia.
RB
(T1) (T2) (T3) Filtr EMI | Ten element tlumi zakiocenia —generowane
Y v w zaktécen |miedzy  zasilaniem  falownika a ziemia, jak
= dla réwniez normalne szumy. Nalezy go instalowa¢ po
( ) falownika | stronie pierwotnejfalownika.
Ten element jest stosowany w wypadku, gdy
% % % “ Rezystor | wymagane jest zwiekszenie momentu hamowania
hamujacy |czeste witaczanie i wylaczanie oraz przy
obcigzeniu o duzym momencie bezwtadnosci.

] Filtr | Ten element tlumi zakiécenia wytwarzane na
zakiocen | zakiécen wyjsciu falownika. Mozna go stosowaé
radiowych | zaréwno na wyjsciu jak i na wejsciu.

) Zasilanie silnikow przez falownik powoduje

M Dtawik | wigksze drgania niz ma to miejsce w przypadku
ttumiacy | zasilania z sieci. Ten element zainstalowany

— drgania | miedzy falownikiemisilnikiem zmniejsza pulsacje

momentu obrotowego.
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UWAGA1:

Podane wyposazenie odnosi sie do standardowego czterobiegunowego silnika
indukcyjnego klatkowego firmy Hitachi.

UWAGA 2:
Nalezy odpowiednio dobra¢ wytacznik.
UWAGA 3:

Przy odlegtosciach przekraczajacych 20 m nalezy stosowac przewody o wigkszym
przekroju.

UWAGA 4:
Przekroj przewoddw uziemiajgcych nie powinien byé mniejszy niz 3,5 mm?.
UWAGA 5:

Filtry EMI spetniajg normy EMC.
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5.4. Zaciski

Zaciski obwodu gtéwnego

Rozmieszczenie zaciskow Typ falownika
H zwora
RB | R S T |PD| P N u \Y w G 055, 075HF

N[ ED] ) | () [T1)]T2)](T3)] (PE)

I I zwora

R S T PD | P N u \% w G 110, 150HF
N2 [ED] ) | () [T1)]T2)](T3)] (PE)

I I zwora

G|R|S|T|PD|P|N|JU|V|W]|G 220...1100HF
PEY N[ [W3)]CD] ()| () [ (T1)|(T2) | (T3) | (PE)

Symbol zacisku Rozmieszczenie zaciskéw Typ falownika
Lisls) Wejécie falownika Doprowadzenie napigcia
(TL1],"\I'/’2V,\'II"3) Wyjscie falownika D°Pr°""ag§es”i:§“fgze""°déw
o) Zacisl do podaczena

0 Jednostia hamujaca “ednostk hamujace)
s Zocik dopodczen
o Diawik tiumiacy wyzazyeh hammonicanyoh
Uziemienie obudowy falownika g?z(is\ll(o(cjiﬁ zgg'%f]znzrgg
UWAGA:

Tylko falowniki 055HF i 075HF posiadaja zacisk RB i zacisk ochronny obudowy.

UWAGA:
Podtaczen i przetaczen przewoddw na listwie zaciskowej mozna dokonywac po uptywie czasu
nie krétszym od 10min po wytaczeniu zasilania falownika.

Zaciski obwododw sterujacych
Uniwersalne zaciski 1 do 8 i 11,12 oraz odpowiadajace im fabrycznie przyporzadkowane funkcje
pokazano ponizej:

’FM‘CM1‘PLC‘P24‘ FW‘REV‘CF1‘CF2‘CH1‘FRS‘ JG ‘ AT ‘ RS‘ H ‘ (6} ‘ Ol ‘ L ‘CMZ‘RUN‘FA1|AL2| AL1‘ALO‘

’FM‘CM1‘PLC‘PZ4‘FW‘ 8 ‘ 7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ H ‘ o ‘ OI‘ L ‘CMZ‘ 1 ‘ 12|AL2|AL1‘ALO‘
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Obwody sterownicze.

Symbol . ! ) Nastawy )
Zacisku Opis i funkcja zacisku poczatkowe Uwagi
Analog, monitorowanie czest./ Analogowe
FM Cyfr. monitorowanie czgst./ monitorowanie
Analog. monitorowanie pradu czestotliwosci
Zacisk wspolny dla
CM1 wyjscia monitorowego
Zacisk wspdlny dla
PLC zewntrz. zrodta zasilania
P24 Wewnetrzne zrédto zasilania
dla wej$¢ uniwersalnych
FW Bieg w przéd
8 Bieg w tyt (RV)
Predkosc¢
7 wielostopniowa
(CF1)
] Predkoé_é Jesli zasilanie jest
6 wielostopniowa doprowadzone do
uniwersalne zaciski (CF2) falownika
wejéciowe 2-czas podczas gdy
Sygna% 5 od 1do8 przysp/zwal_ zaciski 1-6
wejsciowy . ) (CH1) sg zwarte z P24
znaczenie zaciskow Bi bod to wszystkie
ieg swobodny .
4 parametry powrdca,
patrz funkcje rozszerzone (FRS) UWAGA1 do nzstaw
od CO do C7 Praca chwilowa fabrycznych
3
(JG)
2 Uczynienie
wejscia Ol (AT)
1 Zerowanie
(RS) UWAGA2
Zastanie wejscia sterowania _
H czestotliwosciag, 1ov=
Sygnat napieciowy sterowania O-5V=(standfard)
Sygnat o czestotliwoscig 0-10V=(nominal)
wejsciowy imped.wej. 30kQ
sterowania ol Sygnat pradowy sterowania 4-20mA
czestotliw. czestotliwoscia imped.wej. 250Q
L Zacisk wspdlny dla wejscia
sterowania czegstotliwoscig
12 Wyjscie uniwersalne: Sygnat osiagniecia
Svanal znaczenie zaciskow czestotliwosci (FA1) 27V=
ygna (patrz funkcje Sygnat ruchu 60 mA max.
wyjsciowy 1 rozszerzone C10i C11) yg(RUN)
CM2 Zacisk wspolny
ALO s | Obcigzalnos¢: 250V.
tan normalny: 25A(obc.czynne) .
Svanal ALO-AL1 zamkniety 0.2A(c0s=0.4) (Mgbj 01086 10mA
w 'é%iow AL1 Stan wzbudzony: 30V= 3.0A(obc. czynne) - mA)
o ALO-AL1 otwarte 0.7A(cos®=0.4)
Zaciski ALARMU moga stanowi¢ niebezpieczenistwo porazenia nawet wtedy, gdy falownik jest odtgczony.
AL2 W przypadku usunigcia pokrywy przedniej nalezy upewnic sig czy do zaciskow ALARMU nie jest doprowadzone
napiecie.

UWAGA1: w wersji europejskiej przyporzadkowany jest zacisk "b -normalnie zamkniety.
UWAGAZ2: zacisk, ktéremu przyporzadkowano funkcje RS musi by¢ typu "a"- normalnie otwarty.
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5.5. Schemat potaczen zaciskow

Mg °
- EF BSS | BSS AX
Zasilanie
—I 1 Mg
Falownik
ELB Mg
Zasilan o R(L1) (T 4\
asilanie oSl
tréjfazowe Hﬁ;ﬂ:_?g 52 (r2)v Motor )
—° ! T(L3) (T3)W
P24 24VDC Usuh zwore
jesli stosujesz
PLC (+1)PD - dawkPC
FW (jjB:L
(HP\LP AL1
8
7 Zs
RB | RB AL1
Rezystor odzyskowy
055, 075HF: RB2
ALO
At Sygnat alarmu
AL2 | (normalnie: ALO-AL1 ON)
1 /\ RY
3 12 7\ _RY
Potencjometr 2 U
(500kQ + 2kQ) \—D'—‘ T 24 VDC
Wejscie pradowe 1 Cm2
(4mA + 2mA)
Zasilanie
Uziemienie = (NOTE 4) *—’M
- Operation
command

Uwaga 1: zaciski wspolne sa rézne dla

réznych zespotéw zaciskow.

Terminal | ey | Fw, 8101 | H, 0, 01 | 11, 12
name
Command | CM1 P24 L CM2

Uwaga 2: rezystor hamowania odzyskowego
ma czujnik temperatury. W przypadku jego
zadziatania nalezy wytgczy¢ zasilanie falownika

lub nastawi¢ dtuzszy czas zwalniania.

Czestotliwosé
wyjéciowa

Liczba
obrotéw

Uwaga 3: w przypadku podania najpierw rozkazu

ruchu, a nastgpnie wigczenia zasilania obwodu gtéwnego,
nastapi rozruch bezposredni i zadziatanie wyzwalania.
Uwaga 4: nie zadawac rozkazu ruchu

jednoczesnie z wigczaniem obwodu mocy.
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6. Obstuga

6.1. Czynnosci przed uruchomieniem.

/\ OSTRZEZENIA

Zatacz zasilanie falownika po zamontowaniu jego pokrywy czotowej. W czasie, gdy
falownik jest zasilany nie zdejmuj pokrywy czotowe;.

*  Nie obstuguj falownika mokrymi rekami.

Gdy falownik jest zasilany nie dotykaj jego zaciskéw nawet wtedy, gdy na wyjsciu nie ma
napiecia.

Jesli wybrano opcje ponownego samoczynnego rozruchu po zaniku napiecia nie zblizaj
sie do napedzanej maszyny. Oznacz maszyne tak , zeby obstuga miata Swiadomosc¢
ponownego startu.

Jesli ponowny automatyczny start maszyny moze narazic¢ obstuge na niebezpieczenstwo,
wykonaj obwdd, ktéry spowoduje zdjecie rozkazu ruchu po zaniku napiecia.

Przycisk STOP jest czynny, gdy jest wigczona odpowiednia funkcja. Przygotuj oddzielny
przycisk do zatrzymywania napedu w sytuacjach wyjgtkowych.

Jesli podany jest rozkaz ruchu i uzywany jest przycisk RESET, po zadziataniu blokady
falownika moze nastgpi¢ samoczynny rozruch. Przed zwolnieniem blokady nalezy
spowodowac roztgczenie rozkazu ruchu.

Nie dotykaj wewnetrznych obwodéw falownika jesli jest pod napieciem.

Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi niebezpieczenstwem powstania
pozaru, porazenia i uszkodzenia falownika.

/\ OSTRZEZENIA

Radiator falownika i opornik hamujacy promieniujg znaczne ilosci ciepta i osiagajg duze
temperatury. Nie dotykaj ich.

Z tatwoscig mozna nastawiac zakres regulacji predkosci obrotowej Upewnij sie,czy
zasilany silnik i napedzana przez niego maszyna moga pracowa¢ w zadanym zakresie
predkosci.

Jesli silnik ma pracowac z czestotliwoscig wyzszg od 60Hz, sprawdz u producenta
silnika czy jest to mozliwe.

Nie stosowanie sie do powyzszych ostrzezen grozi niebezpieczenstwem powstania
pozaru, porazenia i uszkodzenia falownika.
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(1) Sprawdzi¢, czy przewody zasilajace falownik przytaczone sg do zaciskéw R(L1), S(L2),
T(L3) oraz przewody zasilajace silnik do zaciskdw wyjsciowych U(T1),V(T2),W(T3).

(2) Sprawdzi¢, czy nie ma pomytek w potaczeniach przewodow sygnatowych.
(3) Sprawdzi¢, czy obudowa falownika jest uziemiona.
(4) Sprawdzi¢, czy nie sg uziemione inne zaciski, poza tymi, ktére powinny by¢ uziemione.

(5) Sprawdzi¢, czy falownik jest zainstalowany w potozeniu pionowym na $cianie i czy jako
powierzchnie montazowg zastosowano niepalny materiat, np. ptyte stalowa.

(6) Sprawdzi¢, czy nie ma zwar¢ spowodowanych odpadkami przewodoéw, koncowek lub
innymi przedmiotami pozostatymi z prac instalacyjnych, sprawdzi¢ takze, czy nie
zostawiono narzedzi.

(7) Sprawdzi¢, czy przewody wyj$ciowe nie sg zwarte lub uziemione.

(8) Sprawdzi¢, czy nie ma poluzowanych wkretéw lub zaciskow.

(9) Sprawdzi¢, czy maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika odpowiada danym
technicznym napedzanej maszyny

Pomiar rezystanciji izolacji i préby napieciowe nalezy wykonywac zgodnie
z informacjami podanymi w rozdz. 9. Nie wolno poddawac¢ prébie innych
zaciskéw niz tam podano.

6.2 Praca préobna.

* Kontroluj naped przed i podczas ruchu prébnego.
Sprawdz:

-czy nie ma potgczenia pomiedzy zaciskami "+1" i"+",

-czy kierunek obrotow silnika jest wtasciwy,

-czy nie nastapita blokada falownika podczas przys$pieszania lub zwalniania,
-czy wskazania predkosci obrotowej i czestotliwosci sg poprawne,

-czy nie wystepujg nienormalne wibracje i hatas silnika.

Jedli podczas ruchu prébnego nastapita blokada falownika wskutek

zadzialania jego zabezpieczen nadpradowych lub nadnapieciowych zwieksz czas
przys$pieszania lub zwalniania.
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Przykfadowa procedura uruchomienia falownika sterowanego z zewnatrz.

Sprawdzi¢ przyporzgdkowanie wejs¢ uniwersalnych falownika na listwie zaciskowejod 1 do 8
(funkcje C0O-C7)

Ustawi¢ funkcje nawartosé

Podtaczy¢ zewnetrzny potencjometr do zadawania czestotliwosci ( zaciskiH, 0, L)

Podglad dziatania potencjometru obserwujemy pod funkcjg

Przej$¢ do monitorowania czestotliwosci wyjsciowej - funkcja

Start falownika nastapi przez potaczenie zaciskéw PV24 i FW umieszczonych na listwie
zaciskowej falownika.

Przyktadowy schemat ukfadu przedstawiono ponizej:

Zasilanie 3-fazowe

i |
e | L L L

P24
Rozkaz ruchu re-----mimemn
“W prz(’)d” I:] I:]

Digital
Rozkaz ruchu 98 operator
Wty
Wskaznik
czgstotliwosci i
€ Wyjscie
sygnalizacji
alarmu

Potencjometr

Uziemienie =
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7. Pulpit sterowania OPE-J

Monitor (wyswietlacz).

Lampka sygnalizacyjna

Wyswietla czestotliwos¢,prad silnika,napigcie state. POWER.

Klawisz FUNC
(funkeyjny).

Klawisza tego uzywa sie
do zmiany rozkazéw.
Jego naci$niecie po nas-
tawieniu danych i para-
metréw powoduje ich,
automatyczne zapamig-
tanie.

Sygnalizuje zasilanie
uktadu sterowania.

Klawisze

Lwgore", ,wdot".

Te klawisze stosuje sie
do zmiany danych i pa-
rametrow, np. zwiek-
szania lub zmniejszania
czestotliwosci.

STOP
RESET

Klawisz RUN. Klawisz STOP/RESET.
Ten klawisz jest uzywany do uruchamiania. Ten klawisz stosuje sie do zatrzymywania
(Gdy wybrane jest sterowanie z zaciskow, silnika i do kasowania komunikatow o

wtedy ten klawisz jest nieczynny).

btedach. (Ten klawisz dziata zaréwno przy
sterowaniu z pulpitu sterowania cyfrowego
jakiprzy sterowaniu poprzez zaciski.

W przypadku uzycia funkcji rozszerzonej, ta
funkcja jest niedostepna.

Przyktadowy sposéb poruszania sie miedzy funkcjami:

Wiaczy¢ zasilanie

[l o] —— [F[2] ——

Nacisna¢ raz

Nacisna¢ tyle razy aby
przejs¢ do fukcji F2 FUNC

Nacisna¢ raz

RUN
Uruchomi¢ falownik

GEN
e/

Nacisnac tyle razy aby
przej$¢ do fukcji dO

Wyswietli¢ warto$¢
FUNC czestotliwosci

Zatwierdzi¢ Klawiszami “gora” “dét”
ustawi¢ wartos¢
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Lista nastaw

Funkcje podstawowe:

L.p. Nazwa funkgcji Rodzaj Ekran monitora Nastawa Nastawa
fabryczna |dla drug_iego
Stan Ustawianie Zakres rodzaju
wyswietlacza | podczas biegu nastaw funkeji
silnika
L 0.00-9.99
1] s | Monitorowanie do — 100999 | — —
100-400
2 Predkos¢ Monitorowanie d1 — 2008:3993 — —
obrotowa silnika 100-600
0.00-9.99
3 Prad wyjsciowy Monitorowanie d2 _— 10.0-99.9 — —
100-600
Posredni 0.00-9.99
osrednia . . _ 10.0-99.9 — —
4 | wartos¢ wyjsciowa | Monitorowanie ds3 100-999
r10-r39
5 Awaryjne Moni . d10 _ _ _ _
wylaczenie onitorowanie
Historia
6 awaryjnych Monitorowanie d1 —_ —_ _ —_
wytgczen
s 0.00-9.99
7 szgﬁt"ﬁsc Ustawianie F2 Vv 10.0-99.9 | 0.00 Vv
100-400
8 | Kierunek obrotéw Ustawianie F4 nie_jgst Fir F —_
mozliwa
0.01-9.99
Czas -
9 ; . Ustawianie F6 v 10.0-99.9 30.0 v
przyspieszania 100-999
0.01-9.99
10 | Czas zwalniania Ustawianie F7 v 10.0-99.9 30.0 v
100-999
Poczatkowy -
11| moment obrotowy Ustawianie Fs8 v 00-99 1 v
f _— nie jest ~ —
12 | Tryb sterowania Ustawianie F9 mozliwa 00-15 03
Kalibracja
13 miernika Ustawianie F 10 v 00-250 172 —
analogowego
Napigcie zasilania - nie jest ~ _
14 silnika Ustawianie F11 mozliwa 380-460 400
15 Funkcje Ustawianie F 14 niejest | A0-A99 A0 —
rozszerzone mozliwa C0-C21
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Funkcje rozszerzone:

L.p. Nazwa funkgcji Ekran monitora Nastawa Nastawa
fabryczna |dla drugiego
Stan Ustawianie Zakres rodzaju
wyswietlacza | podczas biegu nastaw funkcji
silnika
1 Wybér metody sterowania A0 0-5 0 v
2 Moc silnika A1 _ 4.0-160 —_ v
3 | Liczba biegunéw uzwojenia A2 — 2,4,6,8 4 v
Dynamika regulacji _— —
4 czestotliwosci A3 0.00-100 2.00
5 Czestotliwos¢ rozruchu A4 —_ 0.10-9.99 0.50 —
6 | Gorna granica czestotliwosci A5 — 0-120(400) 0 —_
7 | Dolna granica czestotliwosci A6 — 0-120(400) 0 —_
8 Czestotliwos¢ przeskoku A7 —_ 0-400 0 —_
9 Czestotliwos¢ przeskoku A8 —_ 0-400 0 —_
10 Czestotliwos¢ przeskoku A9 —_ 0-400 0 —_
1 Czestotliwos¢ impulsowania A10 —_ 2.0-16.0 (16.0) —_
Czas odpowiedzi na _
12 sygnat zadajacy Al1 - 1-8 8
Wielopoziomowa nastawa
13 czestotliwosci A12 — 0-120(400) 0 —
Wielopoziomowa nastawa
14 czestotliwosci A13 - 0-120(400) 0 _
Wielopoziomowa nastawa
15 czestotiwosci A14 _— 0-120(400) 0 —_
Poziom zadziatania
16 zabezpieczenia termicznego A23 — 20-120 100 v
Charakterystyka _
17 zabezpieczenia termicznego A24 0-2 0 ‘/
18 Liczba biegunéw silnika A25 — 2-48 4 —_
19 | Gérna czestotliwo$é regulacii A26 —_ 0-120(400) 0 —_
20 | Dolna czestotliwosé regulaci A27 — 0-120(400) 0 —_
21 | Ponowny samoczynny rozruch A34 —_— 0-3 0 —
22 Hamowanie dynamiczne A38 — 0.0-100 (1.5) —_
Sygnalizacja przekroczenia
23 | osiagniecia czestotliwosci przy A39 — 0-400 0 -_
przyspieszaniu
Sygnalizacja przekroczenia
24 | osiagniecia czestotliwosci przy A40 —_ 0-400 0 —_
zwalnianiu
25 | Wybdr sygnatu monitorowania Ad4 —_ 0-3 0 —_—
Skalowanie monitorowania
26 czestotliwosci zadanej A47 - 0.0-99.9 10 —
Zakres napigciowy sygnatu _ _
27 zadawania czestotliwosci A48 0-1 1
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L.p. Nazwa funkcji Ekran monitora Nastawa Nastawa
fabryczna |dla drugiego
Stan Ustawianie Zakres r°dzaj,l.‘
wyswietlacza | podczas biegu nastaw funkcji
silnika

o o a9 | — | w2 | o0 | —
29 Rozruch pxy%lij:;izzntiniu silnika A54 _ 0-1 1 _
| e | aw | — | os | 8 | —
31 Tryb pracy falownika A59 —_ 0-2 0 —_
32 | Czestotliwos¢ pracy chwilowej AB1 —_ 0-9.99 1.0 —_
33 Czestotliwo$¢ bazowa AB2 —_ 30-120(400) 50 Vv
34 | Czestotliwo$é maksymalna AB3 —_ 30-120(400) 50 v
S R aadvonie A4 — 120/400 120 —
|  memews | | — | oas | — | —
37 | Kalibracja sygnatu pradowego A81 _— 0-255 —_ —_
38 Tryb kasowania alarmu A86 _ 0.1 0 —_
30 | VRO e A9 — 0.1-05 10 —
a0 | R e A91 — 0.0-150 | 1.0 —
M Wspélczr)ér;r;iil((tg?airg%kowania AQ2 _ 0.0-100 0.0 —
42 Tryb pracy regulatora PID A94 — 0-4 0 —_
43 et A95 — 0.1 0 —
aq | PoRop I syonal A96 —_ 0.00-200 | 0.00 —
| Gmemows | aw | — | o2 | o | —
46 Wybér parametréw silnika A98 _ 0-2 0 v
47 Opcja Ro-To A99 —_ 0-1 0 —
48 Wejscie uniwersalne 1 co — 0-28 18 —
49 Wejscie uniwersalne 2 C1 — 0-28 16 —
50 Wejécie uniwersalne 3 Cc2 —_ 0-28 5 —_
51 Wejécie uniwersalne 4 Cc3 —_ 0-28 1" —_
52 Wejscie uniwersalne 5 Cc4 —_ 0-28 9 —_
53 Wejscie uniwersalne 6 C5 —_ 0-28 2 —
54 Wejscie uniwersalne 7 Cc6 —_ 0-28 1 —_
55 Wejécie uniwersalne 8 Cc7 —_ 0-28 0 —
56 Wyjécie sygnalizacii c10 —_ 0-2 0 —_
57 Wyjscie sygnalizacii Cc11 —_ 0-2 1 —_
58 Ustawi?;fé ;?g;%ﬁ stykow c20 _ 00-FF 08 -
59 Ustawianie rodzaju stykéw c21 _ 00-07 04 -

wyjsciowych
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Funkcje monitorowania

Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej

Aktualna wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej podawana jest w Hz.
Wskazanie dla czestotliwosci O0Hz : 0.00

Zakres czestotliwosci (Hz) Krok zmian (Hz)

0.01-9.99 0.01.
10-99.9 0.1
100-400 1

Przyktad nastawy:

m Monitorowanie predkosci obrotowej silnika

Aktualna wartos¢ predkosci obrotowej silnika dzielona jest przez 100. Warto$¢ poslizgu jest
obliczona w sposoéb teoretyczny, z tego wzgledu dla poslizgéw wiekszych niz wyliczony,
wyswietlana warto$c¢ jest przyblizona. Liczba biegunéw silnika ustawiana jest w funkcji A25.
Wskazanie dla predkosci 0 obr/min : 0.00

Zakres predkosci | Wyswietlana warto$¢ | Krok zmian (obr/min)

1-999 0.01-9.99 0.01.
1000 - 9990 10-99.9 0.1
10000 - 60000 100-600 1

Przykfad nastawy:




m Monitorowanie pradu wyjsciowego

Wyswietlanie aktualnej wartosci pradu wyjsciowego z doktadnoscia + 10% pradu
maksymalnego. Warto$¢ wyswietlana dla czestotliwosci 0 Hz ; 0.0

Zakres wartosci pradu (A) Krok zmian (A)

0.1-99.9 0.1
100 - 999 1

Przyktad nastawy:

m Posrednie monitorowanie wielkosci zadanej

Wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej monitorowanej w funkcji moze byc¢ przeskalowana
za pomoca funkcji A47 i wyswietlana w funkcji ﬂ
Gdy przeskalowana wartos¢ jest z zakresu 10000.00 do 39960.00 wtedy na wyswietlaczu

pokazywana jest warto$¢: od do

Przyktad nastawy:
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m Monitorowanie awaryjnego wylaczenia

Pod tg funkcjq zapisane sg parametry ostatnio zarejestrowanego awaryjnego wytaczenia
takie jak:

- kod przyczyny awaryjnego wytaczenia,

- napigcie na zaciskach obwodu posredniczacego U/10 ( V),

- prad wyjsciowy falownika (A )

Przyktad nastawy:
[e] 7] [7]54]

W przypadku gdy nie zarejestrowano btedow na wyswietlaczu pojawi sie znak: D:I
Przycisniecie klawisza| STOP| powoduje odblokowanie falownika.
Klawisz| FUNC| przywraca pierwotnie wyswietlang warto$c.

m Monitorowanie historii awaryjnych wytaczen

W tej funkcji zawarte sg informacje o drugim i trzecim awaryjnym wytaczeniu jesli takie istniaty.
W przypadku braku btedéw na wyswietlaczu pojawi sie znak

Przyktad nastawy:
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Nastawa czestotliwosci wyjsciowej

Funkcja EZ] przeznaczona jest do programowania czestotliwosci wyjsciowej falownika.
Poziom nastawy czestotliwosci ograniczony jest czestotliwoscig wzorcowg okreslong poprzez
wybor charakterystyki U/f (patrz funkcja ).

Przyktad nastawy:

- przyciskamimlub wybraé funkcje EIZl
- nacisng¢ przycisk [FUNC| jeden raz (na programatorze wyswietlona zostanie zawarto$¢
funkgiji),

- dokona¢ nastawy zadanego poziomu czestotliwosci przyciskami lub
- zatwierdzi¢ nastawe przyciskiem |[FUNC

Nastawianie czestotliwosci wyzszej od 120Hz wymaga zmiany nastawy czestotliwosci
maksymalnej. ( Patrz funkcje rozszerzone typuA).

Wykorzystujac funkcje rozszerzone typu A jest mozliwe zaprogramowanie maksymalnie
siedmiu poziomoéw czestotliwosci, ktére nastgpnie mozna wywota¢ z pamigci falownika poprzez
zwieranie lub rozwieranie zaciskdbw programowalnych od 1 do7 w =zaleznosci od
przyporzadkowanych pozioméw predkosci (program taczen dla ustawionych zaciskéw 5-7
przedstawia tabela ) W ten sposéb mozna zrealizowaé regulacje wielopoziomowa.

/] Poziom Styki
czestotliwosci
py24 (( 165 swi | swz2 | sws
I\ poziom 1 ON OFF
poziom 2 OFF ON OFF
o o o
/ poziom 3 ON ON
poziom 4 ON OFF
poziom 5 OFF ON
ON
CF1 'CF2 F:FS poziom 6 oN oN
Przyktad wykorzystania stykéw 7, 6, 5
przy regulacji wielopoziomowej poziom 7 OFF OFF

Wielopoziomowa regulacja jest mozliwa woéwczas, kiedy wejsciom 5, 6, 7 przyporzgdkowane sg
odpowiednio funkcje CF1, CF2, CF3 (Patrz funkcje rozszerzone typu C).

Nastawa czestotliwosci jest mozliwa podczas biegu silnika.
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Nastawa kierunku obrotéow

- Bieg do przodu

[[][ | - Biegdotylu

Zmian zawartosci funkcji a nastepnie ich zatwierdzenie nalezy dokonywac identycznie
jak pokazano na przyktadzie funkc;ji

Przyciskami lub nalezy wywotac funkch ,anastepnie nacisna¢ przycisk
[F[]

Nastawa wzorca czestotliwosci U/f

Jesli wybrano wzorzec U/f inny niz opisuje tabela ponizej (patrz funkcje rozszerzone A62, A63,
AB5) lub wybrano funkcje sterowania wektorowego SLV1, SLV2 (patrz funkcja AO)
wyswietlacz bedzie pokazywat znak Dg

Specjalne wzorce U/f

Kod Metoda_ Czestotliwos¢ | Czestotliwosé Wzorzec U/f
sterowania bazowa maksymalna
v
100%
VC
00 (staty moment) 50Hz 50Hz
50Hz !
v
100%
VC
01 (staty moment) 50Hz 100Hz
50Hz 100Hz !
v
100%
VC
02 (staty moment) 60Hz 60Hz
60Hz !
v
100%
VC
03 (staty moment) 60Hz 120Hz
60Hz 120Hz '
v
100%
VP1
04 (obnizony moment) 50Hz 50Hz
50Hz !
v
100%
VP1
05 (obnizony moment) 60Hz 60Hz
f
60Hz
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Nastawa czasu przyspieszania

Fl 6
Nastawa czasu zwalniania

Funkcja stuzy do programowania czasu, jaki uptywa od momentu zadania rozkazu ruchu
przyciskiem do chwili, gdy czestotliwos¢ napiecia wyjsciowego falownika osiagnie
wartos¢ wzorcowg. Czas osiggniecia czestotliwosci wyjsciowej mniejszej od wzorcowej jest
proporcjonalnie krétszy, jesli charakterystyka przyspieszania jest liniowa.

Funkcja okres’la czas, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa wskutek podania rozkazu.
zmienia sie od wartosci wzorcowej do OHz.

Jesli rozkaz podany jest w chwili, gdy napigcie wyjsciowe falownika ma czestotliwosé
mniejszg od wzorcowej, czas osiggniecia wartosci 0Hz jest krotszy. Czas zwalniania skraca sie
proporcjonalnie, jesli charakterystyka zwalniania jest liniowa.

Drugie czasy przyspieszania i zwalniania sg aktywne gdy punkt na listwie zaciskowej z
przypisanym odpowiednim kodem ( kod 9-CH1 ) zwarty jest z punktem PV24.

Przyktad nastawy:

- przyciskami lub wybrac funkcje lub

- programowac i zatwierdzic tak jak pokazano dla funkcji
Jesli czas nastawiony jest diuzszy niz 999sek. (za pomocg programatora DOP) wyswietlacz
bedzie pokazywat znak

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

n Wzmocnienie poczatkowego momentu obrotowego

Jesli w systemie regulacji U/f poczatkowy moment obrotowy jest niewystarczajacy mozna go
wzmocni¢ poprzez zwigkszenie napiecia wyjsciowego w zakresie czestotliwosci jak na rys.
ponizej. Zwiekszajac moment obrotowy nalezy zachowac ostroznos¢ by nie spowodowaé
samoczynnego wytgczenia napedu.

Przyktad nastawy: Napiecie

- przyciskami lub wybra¢ funkcje wyjsciowe

: o . 100%
- programowac i zatwierdzic jak poprzednio.

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

21%

5 25 50 Hz
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Flo

Zmiana trybu sterowania.

Postugujac sie ponizsza tabelg nalezy wybra¢ zadany tryb sterowania tzn. zadeklarowa¢ miejsca
zktérych pochodzie beda instrukcje zadawania czestotliwosci i ruchu silnika.

Kod Rozkaz ruchu Zadawanie czestotliwosci
00 Pulpit cyfrowy Pulpit cyfrowy
01 Pulpit cyfrowy Listwa zaciskowa
02 Listwa zaciskowa Pulpit sterowania
03 Listwa zaciskowa Listwa zaciskowa
04 Pulpit cyfrowy Opcja 1
05 Opcja 1 Pulpit cyfrowy
06 Opcja 1 Opcja 1
07 Pulpit cyfrowy Opcja 2
08 Opcja 2 Pulpit cyfrowy
09 Opcja 2 Opcja 2
10 Listwa zaciskowa Opcja 1
1" Opcja 1 Listwa zaciskowa
12 Listwa zaciskowa Opcja 2
13 Opcja 2 Listwa zaciskowa
14 Opcja 1 Opcja 2
15 Opcja 2 Opcja 1

Czestotliwos¢ wyjsciowa w trybie pracy wielopoziomowej moze by¢ nastawiana dla kazdego
trybu sterowania.

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Kalibracja miernika analogowego.

Analogowy sygnat z zaciskéw FM i CM1 jest proporcjonalny do monitorowanego parametru .
czestotliwosci lub pradu wyjsciowego. Kalibracja polega na tym, zeby wskazéwka miernika
wskazywata maksymalng warto$¢ przy maksymalnej warto$ci monitorowanego parametru.

Maksymalne zakresy pomiarowe.

czestotliwos¢ - 100% f,.,, (zaleznie od ustawionej funkcji AG3 ),
prad -200% l,,; falownika,

moment -200% M,

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Nastawa napiecia wyjsciowego

Nalezy ustawi¢ warto$¢ napiecia wyjsciowego zgodnie z warto$cig napigcia znamionowego
silnika.

Przyktad nastawy:

- przyciskami ! lub 2 wybra¢ funkcje

- programowac i zatwierdzi¢ jak poprzednio.
Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Nastawa funkcji rozszerzonych

Ta komenda pozwala na przywotanie dowolnej funkcji rozszerzonej. Sposéb wywotania funkcji
rozszerzonych przedstawia ponizszy przyktad.

Przyktad nastawy:

Kod funkcji
FUNC rozszerzonej.
— Ao Je—— > [Alo]
FUNC
1 2 1 2

—

FUNC

Podczas biegu silnika funkcje rozszerzone moga byc przywotywane a ich nastawy podgladane
lecz me mozna ich zmienia¢. Wyjatek stanowig drugie czasy przyspieszaniaizwalniania ( patrz
funkcje F6, F7).
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Funkcje rozszerzone

n Wybor metody sterowania

Funkcja ta pozwala dokona¢ wyboru metody sterowania zgodnie z nizej przedstawionym kodem
cyfrowym:

\
FUNC
- > Wzorzec U/f (VC)
n <+ — Staty moment
FUNC i
v
1 2 v f
Wzorzec U/f (VP1)
.- obnizony moment
1,5 mocy
1 2 0
\
Wzorzec U/f (VP2)
.- obnizony moment
1,7 mocy
1 2 0
\
Wzorzec U/f (VP3)
.- obnizony moment
2,0 mocy
1 2 0
\
Wzorzec U/ (SLV) :
. Bezczujnikowe :
sterowanie
wektorowe :
o
1 l 2 v f
Wzorzec Uff (V2) 3
.- Sterowanie :
wektorem ;
ze sprzezeniem H
zwrotnym :
1 2 O

Metody sterowania SLV i V2 zapewniajg wysoki moment rozruchowy.

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Nastawa mocy silnika Nastawa liczby biegunéw uzwojenia

Komendy te stuzg do nastawiania mocy oraz liczby biegunéw sterowanego silnik.

Fabrycznie ustawiono liczbe biegunéwna 4. J

Jeslinastawione wartosci sg niewtasciwe to podczas sterowania silnika metodg SLV mozemy nie
uzyskac witasciwych efektow.

Silnik, ktérego dane znamionowe sa nizsze od znamion falownika osigga gorsze efekty pracy.
Metody SLV nie mozna wykorzysta¢ do jednoczesnego sterowania dwéch lub wiecej silnikéw z
jednego falownika.

Jesliw przypadku sterowania U/f znamiona silnika nie odpowiadajg znamionom falownika nalezy
wprowadzi¢ korekte.

Dynamika regulacji czestotliwosci

Funkcja jest aktywna dla sterowania wektorowego z kontrolg potozenia wektora pola ( V2 ).
Parametr zmienia dynamike dziatania regulatora predkosci w celu stabilizacji predkosci silnika
niezaleznie od dynamiki i wielko$ci zmian obcigzenia.

Przyktad nastawy:

1 2
FUNC FUNC
— —
1 2
Nast i zli
podczas biegu silnika.
Dynamika regulacji czestotliwosci

Parametr A4 okresla czestotliwo$¢, od ktérej rozpoczyna sie sterowanie silnika przez falownik
zgodnie z wybranym wzorcem czestotliwos$ci. Oznacza to, ze w zakresie czestotliwo$ci od OHz
do czestotliwosci A4 trwa asynchroniczny rozruch silnika.

Zakres nastawy od 0.1Hz do 9.99Hz co 0.01Hz.

Przyktad nastawy:

Napiecie
wyjséciowe
1 2
FUNC FUNC
——[p[o]—
1 2 0

0.10 9.99 Czestotliwosce
Nastawa niemozliwa maksymalna
podczas biegu silnika. u
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wyjsciowych od dotu i od goéry

Ograniczenie zakresu czestotliwosci

Komendy te odnosza sie do nastawy dolnej i gérnej czestotliwosci okreslonych parametrami A4,
AB3. Warto$¢ zadang czestotliwosci wyjsciowej mozna zmienia¢ tylko w pasmie ograniczonym
parametrami A5 i A6. Poza zakresem pasma falownik nie reaguje na zmiany sygnatu
zadajacego. Okreslenie wartosci granicznych czestotliwosci ma sens wowczas, jesli parametr
Ab nie jestmniejszy od A6. Dla nastawy OHz parametry nie funkcjonuja.

Przyktad nastawy:

H

20

Czestotliwose
maksymalna 1 2
FUNC
P E—— Czestotliwos¢
D wyjsciowa (Hz) g0
FUNC Czestotliwos¢ 45
maksymalna (Hz)
Czestotliwosc¢
minimalna (Hz) 20
Czestotliwose ol §
minimalna 1 2 —
Czestotliwos¢
FUNe zadawana (Hz)

l

FUNC

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Przeskok czestotliwosci rezonansu mechanicznego

Parametry te pozwalajg na wyeliminowanie z dostepnego pasma czegstotliwosci wyjsciowych
maksymalnie trzech zadeklarowanych czestotliwosci wraz z ich najblizszym otoczeniem. Celem
tych parametréw jest unikniecie niepozadanego zjawiska rezonansu mechanicznego ukfadu
napedowego. Promien otoczenia mozna ustawi¢ w zakresie od 0.5Hz do 9.9Hz.

Przyktad nastawy: Czestotliwosé
FUNC wyjsciowa (Hz) 40 |-

Al 7|

FUNC

20 |- Czestotliwos¢

zadawana (Hz)

-
N
o

Zwalnianie y gL 05Kz

0,5Hz

|

Przyspieszanie
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Nastawa czestotliwosci impulsowania

Czestotliwo$¢ impulsowania zaworéw tranzystorowych mozna dobiera¢ z posrod dostepnych
wartosci tj. 4kHz, 6kHz, 8kHz, 10kHz, 12kHz, 16kHz.
Im mniejsza czgstodiwos¢ impulsowania tym bardziej wzrasta hatas magnetyczny silnika.

Przyktad nastawy:

Zapis
FUNC fabryczny FUNC
— —
1 2

20

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Czas odpowiedzi na sygnat zadawania czestotliwosci

W przypadku zadawania czestotiwosci za pomoca sygnatéw napigciowych lub pradowych z
zewnatrz wskazane jest korzystac¢ z tej funkcji. Powoduje on zmiane czasu odpowiedzi falownika
na sygnatzadajacy, a tym samym zmniejszenie wrazliwosci na zakldcenia zewnetrzne.

Przyktad nastawy:

FUNC éﬁ;sczny FUNC . Czas odpowiedzi krétki
— —
1 2

. Czas odpowiedzi dtugi

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Wielopoziomowa nastawa czestotliwosci wyjsciowej

Parametry te umozliwiajg nastawe maksymalnie 7 pozioméw czestotliwosci wyjsciowych Kazdy
poziom czestotliwo$ci mozna wywotaé zwierajac wyjscia okreslone jako CFl, CF2, CF3 z
punktem PV24 ( patrz opis funkcji F2 ).

46



Poziom dziatania elektronicznego
przekaznika termicznego
Parametr ten pozwala na ustawienie poziomu termicznej ochrony napedzanego silnika. Poziom

ochrony okreslony jest w warto$ciach wzglednych i wynika z wartosci znamionowej pradu silnika
odniesionej do warto$ci znamionowej pradu falownika. Maksymalny poziom ochrony to 120%

pradu znamionowego falownika.

Znamionowy prad silnika

Nastawa poziomu = x 100%
Znamionowy prad falownika

Przyktad nastawy:

1 2 i
Cras Znamlonowy
FUNC FUNC (sek.) prad falownika

>[1]o0]

v
>]
B
w

0 1 | |
Czas 20 100 150

. Wartos$¢ pradu w %

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Parametr A24 umozliwia dopasowanie charakterystyki przekaznika do rodzaju obcigzenia.

Wyboér charakterystyki elektronicznego
przekaznika termicznego

Nastawa Funkcja
0 Staty moment
Przyktad nastawy:
1 Moment zredukowany
2 Ustawienie wolne

Prad Charakterystyka

1 2 wyjsciowy statomomentowa
FUNC FUNC w %
100
>[1]oo] > o0 s
60 Charakterystyka
1 2 zredukowana

0 (- 1 1

5 20 60 120

Czestotliwo$c¢
wyjéciowa Hz
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Nastawa liczby biegunoéw silnika
2 pred

dla monitorowania predkosci obrotowej.

Parametry A90, A91, A92 pozwalajg na ustawienie parametréw regulatora PID.

Przyktad nastawy:

Wartosci ustawialne
2,4,6,10, 12, 14, 16, 18, 20. 24, 32, 36, 48

HE

1 2
FUNC FUNC
— [
1 2

HER

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Nastawa skrajnych czestotliwosci regulacji zewnetrznej

Parametry te pozwalajg na obustronne ograniczenie zakresu regulacji czestodiwosci wyjsciowej
dokonywanej z zewnatrz za pomocg np. potencjometru, lub poprzez podawanie sygnatu
napigciowego (0-10V lub 0-5V) lub pradowego (4-20mA) wprowadzanego na zaciski
odpowiednio O-L lub OI-L.

Przyktad nastawy:

Czestotliwos¢

wyjsciowa (Hz)

FUNC

60
R —
«—* %
FUNC s
1 2

0

.m Czestotliwosc
zadawana (Hz)

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

UWAGA:

Kiedy funkcje A26 i A27 sg zadeklarowane i kiedy zadawany sygnat minimalny (OV lub 4mA)
moze sie zdarzy¢, ze czestotliwos¢ realizowana bedzie mniejsza od zadanejo 0.1 do 0.3Hz.
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Nastawa ponownego samoczynnego rozruchu.

Parametr A34 uaktywnia funkcje samoczynnego ponownego rozruchu po zaniku napiecia
zasilania jesli zadeklarowano ,3". Jesli warto$¢ parametru A34 jest,, 0", ponowne samoczynne
zatgczenie jest niemozliwe, a falownik sygnalizuje stan awaryjny. Ustawienie parametru A34
na ,1" spowoduje zatrzymanie napedu po ,krétkotrwatym" zaniku napiecia. Aby nie
powodowac przestojow napedu nalezy ustawi¢ parametr A34 na ,2". Wtedy po chwilowym
zaniku napiecia silnik natychmiast jest zasilany.

Przyktad nastawy:

Nastawa Funkcja
0 Zatrzymanie i sygnalizacja awarii
1 Zatrzymanie napedu

2 Lotny rozruch
HEN

3 Rozruch od OHz

FUNC FUNC

Al —————[ [o]———>[A[34]

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Hamowanie dynamiczne obwodem BRD

UWAGI:

Parametr A38 okresla procentowy udziat czasu zataczenia obwodu BRD ( obwdd hamowania
dynamicznego) w czasie 100sek. procesu hamowania dynamicznego. W przypadku
przekroczenia wspotczynnika czasowego wykrywamy jest wzrost napiecia spowodowany
zablokowaniem funkcji BRD i pojawienie sie btedu [E] 6 |

Dziatanie funkcji:

BRD ON Model 055, 075HFE
. = = Zewnetrzny opornik RB2, dwa Szeregowo
on on on (70Q lub wigkszy)

i 0,

100 sekund Udziat procentowy | Max. 10(%)

_ _H+t2+13 Whbudowany opornik|80Q 30W
T= 100 sekund X100 yop

Udziat procentowy |Max. 1.5(%)

Gdy ustawiona jest warto$¢ 0%, obwodd BRD nie bedzie pracowat. Gdy warto$¢ T przewyzsza
warto$¢ nastawiong, obwéd BRD nie bedzie pracowat. Kiedy montowana jest zewnetrzna
jednostka BRD, nalezy ustawi¢ wartos$¢ wspotczynnika na 0 i usungé wewnetrzny i zewnetrzny
opornik hamujacy.

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Al40

Sygnalizacja przekroczenia/osiagniecia
poziomu czestotliwosci

Parametry A39, A40 wyznaczajg poziomy czestotliwosci, ktdérych przekroczenie jest
sygnalizowane zmiang stanu logicznego wyj$cia uniwersalnego AR (patrz funkcja CIO)
Parametr A39 okre$la poczatek sygnalizacji przekroczenia zadeklarowanego w nim progu
czestotliwosci podczas przyspieszania. Parametr A40 okresla koniec sygnalizacji przekroczenia
zadeklarowanego progu czestotliwosci podczas zwalniania. Dziatanie parametrow A39 i A40
przedstawiono ponizej. Funkcja sygnalizacji przekroczenia poziomu czestotliwosci jest
realizowana za pomocg parametru A49.

Przyktad nastawy: m

FUNC
Czestotliwosc

-  » wyjsciowa (Hz)
47

FUNC

4 :
lm 0 : ON ON Czis
1 2 Sygnat m ’—’ e

wyjsciowy — «—60ms — «—60ms
FUNC
—
¢ —
FUNC

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Wybér sygnatu monitorowania

Parametr A44 umozliwia wybor jednej z wielkosci, ktérej sygnat kontrolny pojawi = sie miedzy
zaciskami FM i CM1.

Przyktad nastawy: . N —
) 9 0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa - sygnat
FUNC 1 Prad wyj$ciowy - sygnat analogowy
4:’ DE 2 Moment - sygnat analogowy
FUNC 3 Czestotliwos$¢ wyjsciowa - sygnat

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Skalowanie monitorowania czestotliwosci zadanej.

Parametr A47 umozliwia skalowanie monitorowania czestotliwosci zadanej.
Przeskalowana warto$¢ jest monitorowana w funkcji [d] 3 |

Przyktad nastawy:

1 2
FUNC FUNC
—
1 2

ofo1]

Zakres napieciowy sygnatu zadawania czestotliwosci.

Parametr A48 ustala zakres napiecia wejsciowego zadawania czestotliwos$ci na zacisku
listwy sygnatow sterujacych wzgledem zacisku L.

Przyktad nastawy:

1 2 H|O| Ol L
FUNC ]
E
> [1] .-
VRO DC 0-5V
FUNC (500 - 2kQ) DC 0-10V
Impedancja
wejsciowa 30kQ
Nastawa Funkcja
Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika. 0 Max. 5V
1 Max. 10V
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Nastawa trybu pracy komparatora
sygnalizacji poziomu czestotliwosci.

Parametr A49 umozliwia tryb sygnalizacji przekroczenia badz osiagniecia zadanych progow
czestotliwosci.

Przyktad nastawy: .

Nastawa Funkcja
1 2 o — L
0 Sygnalizacja osiagniecia czestotliwosci ( F2 )
FUNC
. 1 Sygnalizacja przekroczenia czestotliwosci
A -49 —>| : (A39/A40).
2 Sygnalizacja osiagnigcia czestotliwosci
FUNC (A39/A40)
Czestotliwosc Czestotliwosc 0,5H, 1,5Hz
wyjsciowa (Hz) wyjsciowa (Hz) i
A0
«—60ms ON i«—60ms ON
Sygnat Sygnat :
osiagnigcia osiagniecia

Czestotliwose
wyjsciowa (Hz)

Sygnat
osiagnigcia

Sygnalizacja przekroczenia
czestotliwosci (A39/A40)

Sygnalizacja osiagniecia
poziomu F2

<—60ms ON

.- Sygnalizacja przekroczenia
czestotliwosci (A39/A40)

Ponowny rozruch po puszczeniu silnika wybiegiem

Parametr A54 pozwala na przejecie sterowania nad luzno obracajacym sie watem silnika po
uzyciu funkcji FRS (wybieg silnika).

Przyktad nastawy:

Lot

Nastawa Funkcja
1 2
FUNC 0 Lotny start
-_ >
— 1 Zatrzymanie i rozruch od "0"
FUNC
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Obnizenie napiecia podczas rozruchu.

Parametr A58 pozwala na uzyskanie , miekkiego " rozruchu silnika przez redukcje napiecia
wyj$ciowego falownika w poczatkowej fazie rozruchu.

Przyktad nastawy: [El

DZ' :Brak obnizenia
napiecia wyj$ciowego

1 2
:Bardzo duzy efekt
FUNG DI' obnizenia napigcia
- » wyjsciowego
—>[]0]
FUNC

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Nastawa czestotliwosci pracy chwilowej.

Parametr A59 umozliwia nastawienie czestotliwosci chwilowej pracy falownika podczas

ktorej testuje sie dziatanie uktadu napedowego.

Przyktad nastawy:

1 2
FUNC FUNC
— —

1 2
Zaleznosci czasowe:
SWJG | | (REV)  (JG)
SWFW j E ‘PV24| | Fw |8 | 3 ‘

Wybieg l i l

Ruch | /
silnika - : / / (
Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika. SWFW SWJG
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Nastawa czestotliwosci bazowe;j.
Nastawa czestotliwosci maksymalnej.
) ymainel

Parametr A62 i A63 pozwalajg modelowa¢ wyjsciowe charakterystyki napieciowo-
czestotliwosciowe falownika w sposoéb jak pokazano na ponizszych wykresach.

Przyktad nastawy:

v
100% |........

0 ;
50Hz
Czestotliwos¢ bazowa 50Hz

Czestotliwo$¢ max 50Hz

50Hz 120Hz

Czestotliwo$¢ bazowa 50Hz
1 2 Czestotliwo$¢ max 120Hz

A
o

| zakres nastaw

30Hz 60Hz  120Hz 400Hz

Uwagi:

1.

Przy pracy z czestotliwoscig powyzej 60Hz nalezy uzywac silnikdw specjalnej konstrukcji
poniewaz, ulegajg zmianie ich parametry. Szczegdlnie gwattownie rosng straty mocy w
obwodach magnetycznych. Dlatego tez wydajno$¢ pragdowa falownika musi by¢

zwigkszona nawet jesli silnik i falownik odpowiadajg sobie mocg
Nastawy charakterystyk napieciowo-czestotliwo$ciowych moga by¢ dokonywane takze

przy uzyciu funkcji[F[ 5 |przy czym aktualne sq te nastawy, ktére dokonane byly ostatnio.
Jezeli dokonano nastawy wzorca U/f za pomocg funkgcji EIZI po uprzednim ustawieniu

parametrow A62 i A63 to parametry te sg juz nieaktualne. Nalezy wprowadzi¢ je ponownie.
Jesli czestotliwos¢ bazowa lub maksymalna przekracza 120Hz nalezy rozszerzy¢ zakres

do 360Hz przy uzyciu parametru A64.
Jesli czestotliwos¢ maksymalna A63 jest mniejsza od bazowej A62 to czestotliwose

bazowa zostaje automatycznie ograniczona do wartosci A63.
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Rozszerzenie zakresu czestotliwosci

Parametr A64 pozwala zwigkszy¢ czestotliwo$¢ maksymalng z wartosci 120Hz do 360Hz.

Przyktad nastawy:
FUNC
P E—
FUNC
1 2

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika. m

Kalibracja sygnatéw zadawania czestotliwosci

>|[>]
g [l

sygnat napieciowy O-L sygnat pradowy Ol-L

Parametry A80 i A81 umozliwiajg zmiane nachylenia charakterystyki przetwornikéw A/C. Tych
parametrow nalezy uzywac tylko wtedy gdy zewnetrzne sygnaty zadajace nie odpowiadajg
czestotliwosci wyjsciowe;.

Przyktad nastawy: FUNC
Al80] &—
FUNC
1 2

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

m Tryb kasowania alarmu

Parametr A86 pozwala na ustalenie sposobu kasowania alarmu za pomocg zbocza
narastajacego lub opadajacego.

Przyktad nastawy: Nastawa Sposéb kasowania
HER
Reset T
0
1 2 Alarm
FUNC
Al86] ———= [0 :
—— 1
FUNC Alarm
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Nastawy parametrow regulatora PID

>[5
2|8

Parametry A90, A91, A92 pozwalajg na ustawienie parametrow regulatora PID.

m wspdiczynnik wzmocnienia Wspotczynnik Zakres nastawy

wspotczynnik catkowania

wspotczynnik réozniczkowania P 0.0-5.0

Przyktad nastawy: . | 0.0 - 15.0s
1 2 D 0-100.0

FUNC FUNC
_ o|———»

[ T10]
1 2

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Tryb pracy regulatora PID

Parametr A94 pozwata na korzystanie z opcji regulatora PID oraz wyboru wejscia sprzezenia
zwrotnego ( sygnat napieciowy lub sygnat pragdowy).

Nast Sygnat l\/!rlloznik‘k
sprzezenia
Przyktad nastawy: . astawa zwrgtnego Wigﬁ(gévy;nr}; 2
P funkcje regulatora PID zablokowane
1 2 P | sygnat pradowy (OI-L) X 1
FUNC
| sygnat pradowy (O-L) x 1
A-94 > :
. | sygnat napigciowy (OI-L) x 10
FUNC
D sygnat napieciowy (O-L) x 10

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Wyboér zrodta sygnatu sterujacego

Parametr A95 pozwala na wybranie zrédta sygnatu sterujgcego: korzystajac z mozliwosci
jakie daje funkcja F9 lub korzystajac z opcji ragulatora PID i sygnatu sprzezenia zwrotnego.

Przyktad nastawy:

. Nastawa Opcja

Zrédio sygnatu sterujacego

FUNC zalezy od funkcji m

< - Dzl Zrédto sygnatu sterujacego

1 wybierane

FUNC zalezy od funkgji n

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

m Wybor zrédta sygnatu sterujacego

Parametr A96 pozwala na skalowanie poziomu zrodta sygnatu sterujgcego w przypadku pracy
regulatora PID.

Parametr A96 jest aktywny tylko podczas aktywnej opcji regulatora PID oraz gdy warto$¢
parametru jest ustawiona na ,,0"

Gdy wejscie napieciowe ( O-L ) wykorzystywane jako wejscie sygnatu sprzezenia zwrotnego
pracuje w zakresie 0-10V, wtedy wartos¢ parametru A96 jest z zakresu 0-200%. W przypadku
gdy wejscie to pracuje w zakresie 0-5 V, warto$¢ parametru A96 jest z zakresu 0-100%

Przyktad nastawy:
| [ 4]

FUNC

Al94] 3 >[[o]

FUNC

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Dostrojenie falownika do parametréw silnika

Parametr A97 pozwala na dostosowanie algorytmu sterowania falownika do
parametréw zasilanego silnika.

Przyktad nastawy:

. Nastawa Funkcja

1 2 0 Dostrojenie nieaktywne
FUNC
1 Pomiar parametréw silnika
> dczas biegu
2 >[ ] o] "
9 Pomiar parametréw silnika
FUNC podczas postoju

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

m Wybor parametrow silnika

Parametr A98 pozwala na dobor odpowiedniego algorytmu sterowania falownika na
podstawie juz istniejgcych parametréw danej serii silnikow.

Przykiad nastawy:

. Nastawa Parametry zapisane

Silniki Hitachi starszej
generacji

FUNC

Al98] < >[[o]

Silniki Hitachi nowszej
generacji

Parametry uzyskane

FUNC 2 na drodze dostrojenia

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

m Wybér opcji Ro-T

Opcja niewykorzystywana
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Cl 0]
Parametry od CO do C7 pozwalajg zmienia¢ znaczenie zaciskdw wejsciowych oznaczonych

cyframil, 2,3, 4,5, 6, 7 przyporzadkowujac im jedng z nizej wymienionych mozliwosci oznaczonych
kodem od 0 do 28.

Przyporzadkowanie parametréw typu C Listwa zaciskowa
zaciskom wejs¢ od 1 do 7.

Wejscia uniwersalne.

FM
CM1
Parametr Nazwa funkcji Zacisk Ustawienia PLC
wejsciowy fabryczne P24
Co Nastawa wyjscia nr 1 1 18 FW
C1 Nastawa wyjscia nr 2 2 16 s
C2 Nastawa wyjscia nr 3 3 5 7
C3 Nastawa wyjscia nr 4 4 11 5
C4 Nastawa wyjscia nr 5 5 9 5
C5 Nastawa wyjscia nr 6 6 2 4
C6 Nastawa wyjscia nr 7 7 1 3
C7 Nastawa wyjscia nr 8 8 0 5
1
Lista funkcji mozliwych do przyporzadkowania zaciskom 1-7 H
Kod | Nazwa funkgji Znaczenie funkgcji Kod | Nazwa funkgji Znaczenie funkgcji
0 REV Bieg , w tyt " 9 FRS Wybieg silnika
1 CF1 Pierwsza predkosc 11 FRS Wybieg silnika
2 CF2 Druga predkos¢ 12 EXT Wyzwolenie zewnetrzne
3 CF3 Trzecia predkos$¢ 13 UsSP Funkcje USP
4 JG Bieg probny 14 Cs Wybér zrédia zasilania
5 DB Hamowanie DC 15 SFT Blokada nastaw
6 STN Nastawy fabryczne 16 AT Wybor wejscia O-L/OI-L
7 SET Drugi rodzaj funkgcji 18 RS Reset
8 cHi Drugie czasy przy- 27 UpP Motopotencjometr "géra”
spieszania i zwalniania 28 DWN Motopotenciometr "dot"
9 FRS Wybieg silnika
Uwagi:

Ustawienie takich samych kodéw na dwdéch réznych wejsciach nie zostanie przyjete Nastawa
niemozliwa podczas biegu silnika.
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Wyjscia sygnalizacji.

Parametry C10 i C11 umozliwiajg wyprowadzenie dwoch z trzech dostepnych sygnatow
sygnalizacji stanu falownika.

Przyktad nastaw: Listwa zaciskowa
" Zacisk Ustawienia
Kod Nazwa funkgji wyjsciowy fabryczne CcM2
c10 Nastawa wyjscia nr 11 1 0 12
Cc11 Nastawa wyjscia nr 12 12 1 1

Lista funkcji mozliwych do przyporzadkowania

zaciskom 11,12. ALZ
Kod Nazwa funkcji Znaczenie funkcji AL1
0 FA1 Syg.nal przekroc;enig/gsiagniecia ALO
poziomu czegstotliwosci
1 RUN Sygnat ruchu
2 oTQ Sygnat przecigzenia momentem

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.

Rodzaj stykow dla wejsé programowalnych 1-7

Parametr C20 umozliwia dobdr zestawu stykéw programowalnych w zaleznosci od potrzeb
zewnetrznego ukfadu sterujgcego praca falownika.

a: styk normalnie otwarty b: styk normalnie zamkniety

Przyktad nastaw:

Nastawa F E d C b A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

4 b b b b b b b b a a a a a a a a

3 b b b b a a a a b b b b a a a a

2 b b a a b b a a b a a a b b a a

Zaciski wyjsciowe

b a b a b a b a a b b a b a b a

Warto$¢ ustawiona fabrycznie

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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Rodzaj stykow dla wyjsé programowalnych 11,12
oraz wyjscia alarmu

Parametr C21 umozliwia dobor zestawu stykow wyjs¢ 11, 12 oraz wyjscia przekaznikowego
alarmu.
a: styk normalnie otwarty b: styk normalnie zamkniety

Przyktad nastawy:

Nastawa 7 6 5 4 3 2 1 0

° 1 b a b a b a b a
38

R 12 b b a a b b a a
N>
B

Alarm b b b b a a a a

Wartos$¢ ustawiona fabrycznie

Nastawa niemozliwa podczas biegu silnika.
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8. Funkcje zabezpieczajace

Falowniki J300 wyposazone sg w funkcje zabezpieczajace przed nadmiernym pradem, za
wysokim i zbyt niskim napieciem, chronigce falownik. W przypadku zadziatania funkgiji
zabezpieczajacej wyjscie zostaje odtgczone a silnik biegnie swobodnie. Stan blokady falownika
trwa do chwili skasowania btedu przyciskiem RESET.

Funkcja

Opis funkcji

Stan
wyswietlacza

Zabezpieczenie
nadpragdowe

Wykrycie nadmiernego pradu
ptynacego przez falownik za
pomocag czujnikébw CT podczas

Stata predkos¢

nagtego zwalniania powoduje

zablokowanie falownika i odfg-| Zwalnianie

czenie wyjscia. Podwyzszony prad
jesttakze wykrywany w module

) ) Przyspieszanie
mocy i sygnalizowany.

Zabezpieczenie
przecigzeniowe

Przeciazenie silnika wykrywa przekaznik termiczny
falownika i powoduje odtgczenie wyjscia falownika

Przeciazenie rezystora
hamujacego

W przypadku przekroczenia wspotczynnika
czasowego pracy rezystora hamujgcego, wykrywany
jest wzrost napiecia spowodowany zatrzymaniem
funkcji BRD i wyjscie falownika zostaje odtaczone.

Zabezpieczenie
nadnapieciowe

Gdy napiecie czujnika napigcia przekroczy okreslony
poziom z powodu energii odzyskiwanej przy
hamowaniu silnika, nastapi zablokowanie falownika
powodujac odtgczenie wyjscia falownika.

Btad EEPROM

W przypadku wadliwego dziatania wbudowane;j
pamieci z powodu zaktécen lub nadmiernego wzrostu
temperatury, nastgpi zablokowanie falownika
powodujgc odtaczenie wyjscia falownika.

mﬁmmmnm
ERRSIRRERIENENSIS
~ Q| (W] IN||[|—

Zabezpieczenie
podnapieciowe

Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje
wadliwe dziatanie ukfadu sterowania jak roéwniez
zmniejszenie momentu obrotowego i przegrzewanie
silnika. Gdy napiecie wejsciowe spada ponizej 300V
do 320 V wyjscie falownika zostaje odtaczone.

[ul

funkcja USP jest wybrana - zabezpieczenie przed
wigczeniem zasilania po zaniku napiecia ).

[ul

Zabezpieczenie przed
zwarciem doziemnym

Btad CT Nienormalny stan czujnikéw pradu, odtgczenie

wyjscia falownika.
Btad CPU Wadliwe dziatanie lub nienormalny stan procesora,

wyjscie falownika odtgczone.
Wyzwolenie Stan nienormalny urzadzen zewnetrznych powoduje
zewnetrzne odtgczenie wyjscia falownika.
Btad USP Btad wiaczenia zasilania podczas pracy falownika (gdy -

13

Falownik jest zabezpieczony przed zwarciem
doziemnym miedzy falownikiem a silnikiem, przy
wigczonym zasilaniu.

[ul
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Zabezpieczenie nadnapieciowe
wejsciowe

Gdy napiecie wejsciowe jest wyzsze od
dopuszczalnego, po 100 sekundach od wykrycia
lego stanu wyjscie falownika jest odtaczone.
Kiedy napiecie wejsciowe jest od 500V do 530V
moga zosta¢ zniszczone obwody bedace
bezposrednio pod napieciem

m
—
&

Zabezpieczenie przed nagtym
zanikiem zasilania

Kiedy zanik napiecia zasilania jest dtuzszy od
15ms, wyjscie falownika jest odtgczone. Gdy
zanik napiecia zasilania jest dos¢ dtugi, sygnat
btedu jest wyswietlony. Po wybraniu funkgcji
restartu, dana funkcja jest zablokowana.

m]
—
E

S T A
Opcja 2
s o
Opcja 2

Bfad zaniku fazy

Gdy zostanie wykryty zanik fazy: na wejsciach
falownika R(L1), S(L2), T(L3) wyjscie falownika
zostanie odigczone

“
H
~

Zabezpieczenie modutu mocy

W przypadku zwarcia na

wyjsciu falownika lub Stata predkos¢

zahamowania silnika, przez
falownik ptynie duzy prad. Po
osiggnieciu okreslonego

Zwalnianie

poziomu pradu ptyngcego

. Przyspieszanie
przez zasilacz lub temperatury ysp

gtéwnych elementow wyjscie

falownika bedzie odtaczone. | Stop

m|([m}|[m]|[m]

WO
B EiS|S

Uwagi: 1.

punktéw RS i PV24 na listwie zaciskowej falownika.

AN

. Nie nalezy resetowa¢ falownika przez zdjecie napigcia zasilania.
. Zdjecie napiecia zasilania z falownika podczas zwalniania spowoduje btad.
. Okresowe zaniki napiecia zasilania w okresach 15ms moga by¢ krétsze zaleznie

od zrédta zasilajgcego.
5. Kiedy zainstalowana jest ptyta opcyjna PCR J-FB moga wystepowac btedy pracy

tej ptyty takie jak:

Brak potaczenia z ENCODEREM -
Przekroczenie dopuszczalnej predkosci -
Btad pozycjonowania -

Przerwanie potaczenia z termistorem -
Przegrzanie silnika -

Btedna praca CPU -

ﬂﬁﬂ
R28
N[ |—

mﬁm
223
N AW
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Komunikaty dodatkowe:

Stan

PP
wyswietiacza

Opis funkcji

(7]

Ten stan wys$wietlacza sygnalizuje szczatkowe napiecie obwoddéw zasilacza
wystepujgce w falowniku. Ponowne zataczenie napiecia zasilania usunie ten stan.

L]

Ten stan wyswietlacza sygnalizuje przekroczenie liczby cyfr
na wyswietlaczu

[=1--]

Sygnalizacja braku zasilania.

Ten stan wyswietlacza sygnalizuje wybranie funkcji restartu po zaniku zasilania
(podczas restartu).

Pomysinie zakonczone samostrojenie.

HEn

Samostrojenie nie zostato zakorczone pomysinie.

-|-U

Stan oczekiwania na normalny poziom napiecia.
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9. Konserwcja i przeglady

Ostrzezenia:

» Podczas dokonywania konserwaciji i przegladéw zasilanie musi by¢ wytaczone.

- Konserwacje i przeglady mozna rozpocza¢, gdy po wytgczeniu zasilania zgasnie lampka
CHARGE na ptycie sterujgcej. Natychmiast po zgasnigciu lampki na szynie napiecia
statego wystepuje napiecie szczatkowe okoto 50V. Gdy lampka przestanie btyskac
mozna przystapic¢ do pracy.

» Nie wolno ciagna¢ za przewody przy roztgczaniu ztgcz.

Uwagi ogodlne.

Nalezy zadba¢ o czystos$¢ urzadzenia i o to, zeby pyt lub ciata obce nie dostaty sie do jego
wnetrza. Zwraca¢ szczegolng uwage na przerwy w przewodach i omyiki przy potaczeniach
Urzadzenia elektroniczne utrzymywac z dala od wilgoci i olejow. Pyt, opitki i inne obce ciata
mogaq uszkodzi¢ izolacje powodujac niespodziewane wypadki, trzeba wiec zwroci¢ na to
specjalng uwage.

Uwagi: 1:
2:

Przeglady:

Jezeli falownik pracuje w warunkach wysokiej temperatury i duzego obcigzenia,
jego trwato$c¢ ulegnie znacznemu skréceniu.

Jezeli falownik byt magazynowany trzy lata lub dtuzej nalezy:

a - na czas 1 godziny przytozy¢ napiecie rowne 80% znamionowego napiecia
kondensatora, w normalnej temperaturze,

b - zwiekszy¢ napigcie do 90% na 1 godzine,

¢ - przytozy¢ napiecie znamionowe na 5 godzin.

. Gdy konieczny jest przeglad ptytek drukowanych, trzeba zapobiec

uszkodzeniom spowodowanym elektrycznos$cig statyczna.

Mikroprocesory i uktady scalone zainstalowane na ptycie drukowanej moga
zostac¢ uszkodzone przez elektrycznosc¢ statyczng, nalezy wiec uziemic stoty
robocze, lutownice i siebie przed przystgpieniem do pracy na ptycie
drukowanej

: Falownik nie ma zabezpieczenia przed uszkodzeniem jednej z faz.

Konsekwencje wystgpienia takiego zdarzenia moga by¢ nastepujace:
- przewidywana trwato$¢ gtéwnego kondensatora skréci sie, poniewaz
wzrosnie sktadowa zmienna pradu przeptywajgcego przez niego

Z matym obcigzeniem falownik bedzie pracowat normalnie.

- gdy obcigzenie jest zbyt duze, zadziata zabezpieczenie przepieciowe i
przetgzeniowe

: Ze wzgledu na mozliwos$¢ uszkodzenia konwertera w przypadku gdy wystapig

nastepujace warunki:
- gdy moc zasilania jest dziesieciokrotnie wieksza od mocy falownika
- gdy wystepuja gwattowne zmiany napiecia zasilania.

Zalecamy zainstalowanie po strome zasilania dfawika o spadku napigecia okoto
3% napiecia zasiania ( spadek napigcia przy znamionowym pradzie )

- Przeglad codzienny
- Przeglad okresowy (w przyblizeniu raz na rok)
- Pomiary rezystancji, préby napieciowe
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Proby napieciowe nalezy wykonywaé przy zaciskach zwartych jak pokazano ponizej i w

opisanych warunkach:

- pomiar rezystancji izolacji wykonaé migdzy pokazanymi ponizej zaciskami a ziemig
przy napieciu 500V=, zmierzona warto$¢ powinna wynosi¢ 5MQ lub wiecej.

« Przy prébach napieciowych, napigcie 2000V nalezy przyktada¢ na jedng minute
miedzy pokazane ponizej zaciski a ziemie.

« Prob izolacji i préb napigciowych nie nalezy wykonywac na innych zaciskach
pokazane na rysunku ponizej.

Przy wykonywaniu prob wytrzymatosci elektrycznej powoli zwigksza¢ przytozone napiecie,

po czym zmniejszac je do OV.

I R I I DA / \
QQQQQQQQQQ Cras Czas
[

AW ANWAWAW/
Megaomierz 0,1s lub wigcej
Wiasciwy ksztalt Zty ksztatt
przyktadanego napiecia przyktadanego napiecia

« Usuna¢ potaczenie ZNR miedzy zaciskami G(PE) i T(L3) przed wykonaniem pomiaru
rezystancji izolacji. Po dokonaniu pomiaru potaczy¢ ZNR na nowo.

LD [L2) [(L3) | )| () | ) |(T1)|(T2) | (T3) | (PE)
RB | R S T|PD| P N U vV |W]| G
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10. Specyfikacje standarowe

Model 055 | 075 |110 |150 |220 |300 |[370 |450 |550 (750 |900 (1100
HF |HF |HF [HF |HF |HF |HF |HF |HF |HF |HF |HF
. . 3 x 380+415V+10% 50Hz
Napiecie wejsciowe 3 x 400+460V+10% 60Hz
Typ obudowy 1P20 1PO0
Napiecie wyjsciowe 3 x 380+460V (odpowiednio do poziomu napigcia wejsciowego)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa od 0.1 do 400Hz
Doktadno$¢ nastawy
czestotliwosci cyfrowa +0.01%, analogowa +0.1%
Rozdzielczo$¢ nastawy
czestotiiwosci cyfrowa 0.01Hz/60Hz, analogowa fmax/1000
. Wszelkie mozliwe typy, duzy moment rozruchowy.
Charakterystyki U/t (charakterystyki statomomontowe i zmiennomomentowe)
Czas przyspieszania/zwalniania od 0.01 do 3000sek. ustawiane indywidualnie
Moment rozruchowy 150% lub wigkszy
Moment | Hamowanie
hamujacy | z odzyskiem okoto 20% okoto 10 do 15%
na kondensator
Hamowanie Rezystor
z odzyskiem na h yS Zewnetrzna jednostka BRD
! amujacy
opornik zewnetrzny
Hamowanie pradem . . .
statym Ustawiane z pulpitu sterowania
Sygnaly 2 | Pulpit N
wejsciowe ;"E: § cyfrowy Klawiszami
g2
2 ‘a% Sygnat Potencjometr 2W 500+2kQ. 0+5V DC. 0+10V DC( impedancja
2N | zewnetrzny wejsciowa 30kQ ), 4+20mA (impedancja wejsciowa 250Q )
Q
59 Pulpit . .
22 cyfrowy Klawiszami  [STOP
i% Sygnat
g‘: zewnetrzny Potaczenie punktéow PV24 i FW
Wejscia uniwersalne | REV: "bieg w tyi". FRS: wybieg silnika. CF1 do CF3: druga nastawa
predkosci, USP: praca falownika po zaniku napiecia. JG: test uktadu
napedowego, CHI: drugie czasy przyspieszania zwalniania, DB:
hamowanie. RS: reset STN: inicjalizacja. SFT: blokada nastaw. AT: wybor
wejscia pradowego, CS: tryb zasilania, SET: drugi zestaw parametréw,
EXT: wyzwalanie zewnetrzne. UP: motopotencjometr “do goéry”, DOWN:
motopotencjometr, “w dot”.
Sygnaty | Wyjscia uniwersalne | FA1: sygnat osiagniecia czestotliwosci, RUN: sygnat ruchu.
wyjsciowe OTQ: sygnat przecigzenia momentem.
Monitorowanie Sygnat analogowy od 0 do 10V 1mA. sygnat cyfrowy,
czestotliwosci monitorowanie pradu wyjsciowego, czestotliwosci, momentu.
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10. Specyfikacje standarowe

Dane techniczne falownikéw:
serii J300
1600 2200 2600
Model HFPE HFPE HFPE
Obcigzenie
Maksymalna moc | statomomentowe 132 160 220
wspdipracujgcego —
silnika [kW] Obaigzenie 160 220 260
zmiennomoment,

Napiecie zasilania

3x380~.415V + 10%, 50Hz + 5%
3x400-.460V + 10%, 60Hz + 5%

Znamionowe napigcie wyjsciowe

3x380-460V (odpowiednio do poziomu napiecia wyjsciowego)

Obcigzenie 260 325 440
Znamionowy prad| statomomentowe
wyjsciowy [A B
yi y [A] Obcigzenie 300 280 480
zmiennomoment,
Stopien ochrony P00

Czestotliwosé wyjsciowa

0,1 + 400Hz (opcja do 1000Hz)

Charakterystyki sterowania U/f

Stato momentowe zredukowane o wyktadnikach 1.5, 1.7, 2.0
sterowanie wektorem SLV, czujnikowe i bezczujnikowe.

Czasy przyspieszania

. [ 0,01 + 3000s
i zwalniania
Odzyskiwanie Okoto 10 - 20% przy kondensatorze zwrotnym.
Moment krotkookresowe Dodatkowe wykorzystanie urzadzenia hamowania z odzyskiem.
hamujacy Dziata ponizej czestotliwo$ci minimalnej przy starcie lub
Opornikiem zwalnianiu oraz w odpowiedzi na sygnat

zewnetrzny (czestotliwo$¢ minimalna, czestotliwo$¢ pracy, czas i
sita hamowania sg nastawiane)

Sygnaty wejsciowe

Cyfrowe nastawianie czestotliwosci, 2W 500
do 2 kQ potencjometr regulacyjny, wejscie napieciowe 0-5 VDC,
0-10 VDC (rezystancja wejsciowa 30 kQ),
wejécie pradowe 4 do 20 mA (rezystancja wejsciowa 250 Q),
programowalne zaciski na listwie.

Sygnaty wyjsciowe

Programowalne zaciski na listwie, analogowe wyjscie
monitorujgce czestotliwo$¢ wyjsciowg 0-10 VDC, 1 mA,
cyfrowy sygnat zdalnego sterowania, analogowy sygnat pradowy.
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Uwagi:

Stopien ochrony wg JEM 1030-1977.

Stosowanym silnikiem jest silnik czterobiegunowy firmy HITACHI.

Napiecie wyjsciowe zmniejsza sie gdy zmniejsza sie napigcie wejsciowe.

Gdy silnik pracuje przy czestotliwosci wiekszej od 50/60Hz, nalezy

sprawdzi¢ u producenta maksymalna, predkos¢ obrotowa.

5.  Przy stosowaniu standardowego czterobiegunowego silnika firmy
HITACHI pracujgcego przy czestotliwosci wiekszej od SO/60Hz.

6: Gdy czestotliwos¢ podstawowa przekracza 50/60Hz moment jest

RoON=2

ﬁ Sterowanie wektorowe
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Inspire the Next



