seria J300

orawdadzone

kazdych warunkach.

Falowniki serii J300:

juz sprawdzone mikroprocesorowe przemienniki
czestotliwosci przeznaczone do wspdtpracy ze
standardowymi silnikami zwartymi klatkowymi.

Falowniki serii J300 to:

szeroki zakres mocy 160-260kW
tgcze RS422

sterowanie U/f i wektorem pola (SLV)
motopotencjometr

moment rozruchowy 150% Mzn
autostrojenie

zabezpieczenie przed przecigzeniem

zabezpieczenie przed uszkodzeniem
w przypadku blokady mechanicznej silnika

Falowniki serii J300 znalazly szerokie
zastosowanie do zasilania napeddw:
pomp, wentylatoréw, tokarek, podnosni-
kdw, tasmociagdw, mieszalnikdw.
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Dane techniczne falownikéw:

HITACHI

Seril J300 IDEE DLA PRZYSZt OSCI
1600 2200 2600
hiodsl HFPE HFPE HFPE
Obcigzenie
Maksymalnamoc | stfafomomentowe (32 =2 220
wspdtpracujgcego
silnika (kW) Obluqzenle 160 220 260
zmiennomoment,
P - 3x380~415V + 10%, 50Hz + 5%
NEpiZE DR 3¥A00~460V + 10%, 60Hz + 5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe 3x380~460V (odpowiednio do poziomu napiecia wyjsciowego)
?bf'qzen'e ’ 260 325 440
Znamionowy prad | Statormomentowe
wyjéciowy (A) L
CISSIFETS 300 380 480
zmiennomoment.
Stopien ochrony IPOO

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0,1 + 400Hz (opcja do 1000Hz)

Charakterystyki sterowania U/f

Stato momentowe zredukowane o wyktadnikach 1.5, 1.7, 2.0

sterowanie wektorem SLV, czujnikowe i bezczujnikowe.

Czasy przyspieszania

) - 0,01 + 3000s
i zwalniania
Odzyskiwanie Okoto 10 - 20% przy kondensatorze zwrotnym.
Moment krétkookresowe Dodatkowe wykorzystanie urzqdzenia hamowania z odzyskiem.
hamujacy K o N K K . .
o Dziata ponizej czestotliwosci minimalnej przy starcie lub zwalnianiu oraz w odpowiedzi na sygnat
Opornikiem S A o ) !
zewnetrzny (czestotliwosé minimalna, czestotliwo$¢ pracy, czas i sita hamowania sg nastawiane)

Sygnaty wejsciowe

Cyfrowe nastawianie czestotliwosci, 2W 500 do 2 k o potencjometr regulacyjny, wejscie napieciowe 0-5 VDC, 0-10 VDC (rezystancja wejsciowa 30 ka),

wejécie prgdowe 4 do 20 mA (rezystancja wejsciowa 2500), programowalne zaciski na listwie.

Sygnaty wyjsciowe

Programowalne zaciski na listwie, analogowe wyjscie monitorujgce czestotliwosé wyjéciowq 0-10 VDC, 1 mA,
cyfrowy sygnat zdalnego sterowania, analogowy sygnat pradowy.

Czestotliwosé wyjsciowa

Zabezpieczenia wewnetrzne

Zakres zmian czestotliwosci

0.1Hz~120Hz, 0.1Hz~400Hz

Nadnapieciowe

800V - zasilanie tréjfazowe

Cyfrowa Nastawa za pomocq klawiatury programatora Podnapieciowe Obnlnzsrr;e nr;c;%i;:(;oonslfac:iuzej
Nastawa i
czestotliwosci Potencjometr: 0.5 ka~2 ko

Analogowa Sygnat napieciowy: 0~ 10V pradu statego lub 0~5V Nadprgdowe 150%l,

Sygnat prgdowy: 4~20mA prgdu statego
9
Doktadno$é Cyfrowa 20.01% fo o Przecigzeniowe (E-Therm) Nastawianie: 20~120%
. w temperaturze 25 + 10°C

regulacji
CZ§§T9f|IWQSCI P +0.05% f., Zanik noplecla zasliania Automatyczny rozruch po zaniku
wyjsciowe) o w temperaturze 25 + 10°C Pl napiecia nie diuzszym niz 15ms

Rozdzielczosé czestotliwosci

Nastawa cyfrowa - 0.01Hz
Nastawa analogowa f, ./ 1000Hz

Przegrzanie

Ochrona przez czujnik temperatury

Regulacja wielopoziomowa

Maksymalnie 7 poziomdw czestotliwosci

Kasowanie btedu

Przycisk zewnetrzny lub odigczenie
napiecia zasilania

Regulacja sekwencyjna

Maksymalnie 8 proceséw
nastawy czestotliwosci 0.1~400Hz
nastawy czasu 0~3000s

Sygnalizacja wyjéciowa

Czestotliwo$¢ pracy chwilowej

0.1~9.99Hz

Sygnalizacja pracy

Wyjscie “otwarty kolektor”
27V, 50mA

Ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej

Programowane poziomy
ograniczenia od géry i dotu

Sygnalizacja osiggniecia
czestotliwo$ci zadanej

Wyjscie “otwarty kolektor”
27V, 50mA

Sygnalizacja btedu

Styki przekaznika zewnetrznego

Zewnetrzny wskaznik
czestotliwosci wyjsciowej

Woltomierz prgdu statego 0~10V
Cyfrowy miernik czestotliwosci

\ Dystrybutor :

Warunki zewnetrzne

Temperatura otoczenia

Obcigzenie statommomentowe: -10°C + +50°C
Obcigzenie zmiennomomentowe: -10°C + +40°C

Temperatura sktadowania

-25°C + +60°C krétkookresowo

Wilgotnosé

20% + 90%RH (bez skraplania)

Lokalizacja

do 1000m n.p.m. we wnetrzu
(bez kurzu | bez gazéw zrgcych)

/ Kolor

Szary




