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Uwaga!
Niebezpieczeñstwo dla ¿ycia.
Uk³ad pod napiêciem.

Treœæ tabliczki znamionowej

Filtr EMC
Wersja dla:

Typ budowy:
(F: z pulpitem sterowania cyfrowego)
Napiêcie wejœciowe:
(N: 1 lub trójfazowe kl. 200V)
(H: 3-fazowe kl. 400V)
(L: Wy³¹cznie 3-fazowe kl. 200V)
Dopuszcalna moc zastosowanego
silnika (czterobiegunowego):
011 : 1.1kW
015 : 1,5kW
022 : 2.2kW
030 : 3.0kW

037 : 3.7kW
040 : 4.0kW
055 : 5.5kW
075 : 7.5kW

002 : 0.2kW
004 : 0.4kW
005 : 0.55kW
007 : 0.75kW

L200
SJ200

Oznaczenie
serii

004 H F E F

Opis symbolu modelu:

MODEL: L200-004HFEF2/SJ200-004HFEF2

HP/KW:1/2 / 0,4

Input/Entree: 50,60Hz V 1Ph

V 3Ph 2.6

V 3Ph 1.5

A

A

A

50,60Hz

380-460Output/Sortie: 0÷400 Hz

MFG No.

380-460

Date:05/ 06

NE16452-9

761T1234570001

HITACHI, Ltd. MADE IN JAPAN

Symbol modelu

Dopuszczalna moc silnika.

Znamionowe parametry zasilania:
czêstotliwoœæ, napiêcie, liczba faz, pr¹d.

Znamionowe parametry wyjœciowe:
czêstotliwoœæ, napiêcie, pr¹d.

Numer fabryczny i data produkcji.

UWAGA: falownik nale¿y instalowaæ pionowo.
Nie instaluj falownika np. na pod³odze. 

min. 10 cm

min. 10 cm

min.
5 cm

min.
5 cm

Przep³yw
powietrza

Uwaga!
Powierzchni¹ œciany musi byæ materia³
niepalny np. blacha  stalowa.

Wymiary do zachowania przy instalowaniu

L200
SJ200

Przed zainstalowaniem nale¿y:
- sprawdziæ, czy podczas transportu nie nast¹pi³o uszkodzenie falownika.
- sprawdzaj¹c tabliczkê znamionow¹ upewniæ siê, czy jednostka jest
tym urz¹dzeniem, które zosta³o zamówione.

(E: Europa, U: USA, R: Japonia)
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Wersja

Seria L200 / SJ200

Falowniki o oznaczeniu L200-xxxNFEF2, SJ200-xxxNFEF2
nale¿y zasilaæ napiêciem przemiennym 1 x 230 V lub 3 x 230 V

Falowniki o oznaczeniu L200-xxxHFEF2, SJ200-xxxHFEF2
nale¿y zasilaæ napiêciem przemiennym 3 x 400 V

Podrêczna
instrukcja obs³ugi

Zasilanie jednofazowe - NFEF2
Zasilanie trójfazowe - HFEF2

RUN
STOP

RESET

POWER

ALARM

Hz

A

Run

PRG

FUNC STR
MIN MAX

L200
SJ200

21
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Pod³¹czenie obwodów mocy

0,2 1/4 L200/SJ200-002NFEF2/NFU2

L200/SJ200- 400 NFEF2/NFU2

L200/SJ200- 500 NFEF2

L200/SJ200- 700 NFEF2/NFU2

L200/SJ200- 110 NFEF2

L200/SJ200- 150 NFEF2/NFU2

L200/SJ200- 20 2NFEF2/NFU2

L200/SJ200- 37L0 FU2

L200/SJ200- 55L0 FU2

L200/SJ200- 75L0 FU2

L200/SJ200- 4H H00 FEF2/ FU2

L200/SJ200- 700 HFEF2/HFU2

L200/SJ200- 150 HFEF2/HFU2

L200/SJ200- 220 HFEF2/HFU2

L200/SJ200- 300 HFEF2

L200/SJ200- 400 HFEF2/HFU2

L200/SJ200- 550 HFEF2/HFU2

L200/SJ200- 750 HFEF2/HFU2

0,4 1/2

0,55 3/4

0,75 1

1 1/21,1

1,5 2

2,2 3

3,7 5

5,5 7 1/2

7,5 10

0,4 1/2

0,75 1

1,5 2

2,2 3

3,0 4

4,0 5

5,5 7 1/2

7,5 10

21,3 mm 10 A

15 A

20 A (jednofazowe)
15 A (trójfazowe)

30 A

40 A

50 A

3 A

6 A

10 A

15 A

20 A

25 A

22,1 mm

23,3 mm

25,3 mm

23,3 mm

25,3 mm

28,4 mm

21,3 mm21,3 mm

22,1 mm

23,3 mm

30 A (jednofazowe)
20 A (trójfazowe)

KW KM Obwody mocy
Obwody

sterownicze
Bezpiecznik

(600 V)

Model falownika

Moc falownika Przekrój przewodu Zabezpieczenie

0,14 do 0,75 
2mm

przewody
ekranowane

Zasilanie * Uziemienie Silnik

* Przyk³ad zasilania dla falowników o oznaczeniu - HFEF2  3 x 400 V
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Pod³¹czenie

1. Naciœnij na klapce dwa zaznaczone miejsca

2. Zsuñ klapkê w dó³ a¿ do miejsca 
    w którym mo¿na j¹ wyj¹æ z prowadnic

UWAGA!
1. Je¿eli u¿ywasz falownika o zasilaniu jednofazowym 1 x 230 V pamiêtaj, ¿e na jego 

wyjœciu, maksymalne napiêcie wynosi 3 x 230 V. Zatem silnik o parametrach zasilania 
230    /400    nale¿y po³¹czyæ w    .

2. Napiêcie zasilania pod³¹czaj tylko i wy³¹cznie do zacisków L1, L2 i L3/N.
3. Nie pod³¹czaj ¿adnych przewodów do nieopisanych zacisków górnej listwy.
4. W przypadku przy³¹czenia kilku silników, ka¿dy z nich powinien mieæ przekaŸnik 

termiczny.
5. W zale¿noœci od liczby faz napiêcie zasilania pod³¹cz w nastêpuj¹cy sposób:

zasilanie jednofazowe .......................... zaciski L1, L3/N (typ NFEF2) 1 x 230 V
zasilanie trójfazowe .............................. zaciski L1, L2, L3 (typ HFEF2) 3 x 400 V

6. Nie zdejmuj zwory pomiêdzy zaciskami (+1) i (+).

Ostrze¿enie!
Otwieraæ tylko, gdy falownik
nie jest zasilany.

Przymocowanie

3. Poci¹gnij klapkê do góry
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Zaciski mocy
Listwa zaciskowa falownika L200 w zale¿noœci od modelu.

Modele falowników L200-007NFEF2 do, - 022NFEF2, 
-037LFU2, -004HFEF2/HFU2 do -040HFEF2/HFU2

L1

L1

L2

L2

N/L3

L3

U/T1

U/T1

V/T2

V/T2

W/T3

W/T3

+1 + -

zwora

uziemienie

NFEF, NFU

LFU, HFEF, HFU

Modele falowników L200-002NFEF2/NFU2, - 004NFEF2/NFU2, -005NFEF2

L1 L2

+1

N/L3

+

U/T1

-

V/T2 W/T3

zworazwora

uziemienie

L1 L2 U/T1 V/T2 W/T3

+1 + -

zwora uziemienie

L3

Modele falowników L200-055LFU2, -075LFU2, 
-055HFEF2/HFU2, -075HFEF2/HFU2

Modele falowników SJ200-007NFEF2 do, - 022NFEF2, 
-007NFU2 do -037LFU2, -004HFEF2/HFU2 do -040HFEF2/HFU2

L1

L1

L2

L2

N/L3

L3

U/T1

U/T1

V/T2

V/T2

W/T3

W/T3

+1 + -

zwora

uziemienie

NFEF, NFU

LFU, HFEF, HFU

Modele falowników SJ200-002NFEF2/NFU2 do -005NFEF2/NFU2

L1 L2

+1

N/L3

+

U/T1 V/T2 W/T3

zwora zwora

uziemienie

L1 L2 U/T1 V/T2 W/T3

+1 + -

zwora uziemienie

L3

Modele falowników SJ200-055HFEF2/HFU2, -075HFEF2/HFU2

-RB

RB

RB

Listwa zaciskowa falownika SJ200 w zale¿noœci od modelu.
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Wymiary listw zaciskowych.

Funkcje zacisków obwodu g³ównego.

Obwód mocy

Obwód sterowniczy

Obwód sygnalizacji alarmu

Uziemienie

O œruby O œruby
H

[mm]
H

[mm]
H

[mm]

Zacisk

Modele 002NF,
004NF,  005NF

Modele 007NF,
022NF,  037LF,
004HF 040HF÷

Modele 055LF,
075LF,  055HF,

075HF
Liczba

zacisków
na listwie

12

16

3

2

M3,5

M2

M3

M4

7,1 M4 9

O œruby

M5

M2

M3

M5

13

M2

M3

M4

Œruby dokrêcaj z momentem dokrêcaj¹cym takim jak w tabeli poni¿ej.

M2

M3

Œruba Œruba ŒrubaMoment dokrêcaj¹cy Moment dokrêcaj¹cy Moment dokrêcaj¹cy

0,2 Nm (max. 0,25 Nm)

0,5 Nm (max. 0,6 Nm)

M3,5

M4

M50,8 Nm (max. 0,9 Nm)

1,2 Nm (max. 1,3 Nm)

2,0 Nm (max. 2,2 Nm)

L1 L2
L3

N/L3
(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

Napiêcie zasilania

RB*

* rezystor hamuj¹cy

SILNIK

L1,L2,L3
(L1)   (N/L3)

(T1), (T2), (T3)
U, V, W

+, RB*

+1, +

Opis FunkcjaSymbol
zacisku

Zasilanie

Wyjœcie falownika

Zewnêtrzny rezystor
hamuj¹cy

Jednostka hamuj¹ca

Uziemienie

Zewnêtrzny
d³awik DC

Przy³¹czenie zasilania

Przy³¹czenie silnika

Przy³¹czenie rezystora hamuj¹cego.
(opcja)*

Przy³¹czenie jednostki hamuj¹cej.
(czopera)

Uziemienie.
(przy³¹czyæ aby unikn¹æ pora¿enia)

Zazwyczaj pomiêdzy tymi zaciskami
 za³o¿ona jest zwora. Je¿eli chcesz 

zastosowaæ d³awik DC, zdejmij zworê.

Zaciski sterownicze L200

AL1AL2 AL0

zaciski wyjœcia
przekaŸnikowego

AM H O OI L L 5 4 3 2 1 PCS CM2 12 11

wyjœcie
analogowe

wejœcia
analogowe

programowalne zaciski 
wejœciowe

program. zaciski 
wyjœciowe

* Dotyczy tylko falowników serii SJ200
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Zaciski sterownicze SJ200

AL1AL2 AL0

zaciski wyjœcia
przekaŸnikowego

L 6 5 4 3 2 1 PCS

programowalne zaciski wejœciowe

H O OI L AM CM2 12 11

wyjœcie
analogowewejœcia

analogowe
program. zaciski 
wyjœciowe

Zaciski Opis Dane znamionowe

[PCS]

*1
[1] [2],[3],[4],[5],[6]

*2
[L]

[11], [12]

[CM2]

[AM]

*3
[L]

[OI]

[O]

[H]

[AL0]

*4
[AL1]

*4
[AL2]

�ród³o zasilania +24 V dla programo- 
walnych zacisków wejœciowych.

Programowalne zaciski wejœciowe.

Zacisk wspólny wejœæ 
programowalnych.

Programowalne zaciski wyjœciowe.

Zacisk wspólny wyjœæ 
programowalnych.

Zacisk  wyjœcia analogowego.

Zacisk  wspólny 
wejœæ/wyjœæ  analogowych.

Analogowe wejúcie pràdowe.

Analogowe wejúcie napiêciowe.

�ród³o zasilania 
+10 V dla wejœæ analogowych

Zacisk wspólny wyjœcia
przekaŸnikowego

Zacisk przekaŸnika wyjœc. podczas
 pracy - RUN normalnie zamkniêty.

Zacisk przekaŸnika wyjœc. podczas
 pracy - RUN normalnie otwarty.

24 VDC, maksymalnie 30 mA (nie zwieraã do zacisku L).

Maksymalnie 27 VDC (u¿ywaj PCS lub zewnêtrznego
 Ÿród³a z wykorzystaniem zacisku L).

*1
Suma pr¹dów z zacisków 1-5 / 1-6 

Maksymalnie pr¹d ci¹g³y 50 mA, 
maksymalne napiêcie 27 VDC.

100 mA - suma pr¹dów z zacisków 11 i 12.

Od 0 do 10 VDC, maksymalnie 1 mA.

Suma pr¹dów z zacisków OI, O i H.

Zakres od 4 do 19,6 mA, nominalnie 20 mA, 
impedancja wejœcia 250 Ù.

Zakres od 0 do 9,8 VDC, nominalnie 210 VDC, 
impedancja wejœcia 10 kÙ.

10 VDC, maksymalnie 10 mA.

Obci¹¿enie rezystancyjne, zasilanie 250 VAC, maks. 2,5 A.
Obci¹¿enie indukcyjne (wspó³.mocy 0,4) zasilanie 250VAC,
maksymalnie 0,2 A. Zasilanie 100 VAC, minimum 10 mA.
Obci¹¿enie rezystancyjne, zasilanie 30 VDC, maks. 3,0 A.
Obci¹¿enie indukcyjne, (wspó³. mocy 0,4) zasilanie 30 VAC,
maksymalnie 0,7 A. Zasilanie 5 VDC, minimum 100 mA.

UWAGA: *
*2 - oba zaciski L s¹ po³¹czone wewn¹trz falownika i stanowi¹ jeden

   potencja³, w SJ200 rz¹d górny, w L200 prawa strona,
*3 - zalecamy wykorzystywanie zacisku L  w L200 - “prawego” 

   w SJ200 - “z górnego rzêdu” do programowalnych zacisków wejœciowych
   i zacisku L w L200 “lewego” w SJ200 - “z dolnego rzêdu” do zacisków
   wejœæ/wyjœæ analogowych,

*4 - rodzaj zestyku wyjœcia przekaŸnikowego jest konfigurowalny.

1 - szósty zacisk jest tylko w falowniku serii SJ200,
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Elementy dodatkowe zalecane przy wspó³pracy z falownikiem

* UWAGA! Tylko dla serii SJ200

L1
(L1)

L2 L3

1
(N)

(T1)
U V

(T2)

RB*
N/-

(T3)
W

SILNIK

FALOWNIK

Ten element jest stosowany gdy wspó³czynnik
niezrównowa¿enia napiêcia jest > 3%, b¹dŸ moc zasilania
500kVA i wystêpuj¹ gwa³towne wahania zasilania.
Polepsza on tak¿e wspó³czynnik mocy.

D³awik

Stosowanie falownika mo¿e spowodowaæ
przenoszenie zak³óceñ przez sieæ
zasilaj¹c¹ do innych urz¹dzeñ. Ten
element t³umi zak³ócenia.

Filtr (d³awik kolejnoœci zerowej)

Ten element t³umi zak³ócenia
generowane miêdzy zasilaniem
falownika a ziemi¹ jak i równie¿
normalne szumy. Nale¿y go
instalowaæ po stronie pierwotnej.

Filtr zak³óceñ dla falownika

Ten element jest stosowany do
wyg³adzania napiêcia w obwodzie
poœrednim falownika.

D³awik DC

Ten element jest wykorzystywany
w sytuacji, gdy konieczne jest
z w i ê k s z e n i e m o m e n t u
hamuj¹cego.

Opornik hamuj¹cy

Ten element t³umi zak³ócenia wytwarzane na
wyjœciu falownika. Mo¿na go stosowaæ
zarówno na wyjœciu jak i na wejœciu falownika.

Filtr zak³óceñ radiowych

PrzekaŸnik
termiczny

D³awik t³umi¹cy drgania

Zasilanie silników przez falownik powoduje wiêksze drgania ni¿ ma to miejsce
w przypadku zasilania z sieci. Ten element zainstalowany miêdzy falownikiem i
silnikiem zmniejsza pulsacjê momentu obrotowego.

*
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Zgodnie z dyrektywami UE, przemienniki czêstotliwoœci i ich akcesoria mog¹ byæ dostarczane
tylko w przypadku gdy spe³niaj¹ ustalone zabezpieczeniowe wymagania zawarte w
dyrektywie 89/392/EWG. Instalacje nale¿y przeprowadziæ tak aby maksymalnie zredukowaæ
zak³ócenia elektromagnetyczne. K³aœæ kable komunikacyjne i sterownicze oddzielnie od kabli
zasilaj¹cych falownik i silnik. Zapewniæ odpowiednie mocowanie ekranu kabla do zacisku
ochronnego PE.

Pulpit sterowania
Opis przycisków

Przycisk funkcyjny

Przycisk RUN

w “górê” i “ w “dó³”

Umo¿liwia przechodzenie miêdzy 
funkcjami falownika A, b, C, d, H
oraz wchodzenie i wychodzenie

 z nastawy poszczególnych parametrów

S³u¿¹ do zmiany parametrów
(funkcji) i wartoœci danych.

Zawsze po zmianie danej
 zatwierdzaj j¹ tym przyciskiem.

S³u¿y do zadawania rozkazu 
ruchu silnika.

S³u¿y do zatrzymywania biegu silnika 
oraz kasowania blokady falownika.

FUNC

STR

RUN

STOP
RESET

Przycisk
zatwierdzaj¹cy

Przycisk
STOP/RESET

* UWAGA: tylko dla serii SJ200 

L200
SJ200

RB*

PD/+1

PD/+

Silnik

U
(T1)

V
(T2)

W
(T3)

D³awik DC
(opcja)

Jednostka
hamuj¹ca

(opcja)
Rezystor
hamuj¹cy (opcja)

Bieg w prawo

Bieg w lewo

AM

AL1

AL0

AL2

H

O

OI

L

PCS

1

L

R
(L1)

S
(L2)

T
N (L3)

Zacisk wspól. prog. wej.

Woltomierz 0-10 VDC

2

3

4

5

6*
Wyjœcie

przekaŸnikowe
alarmowe

(typ 1 forma C)

Wyj. typu otwarty kolektor

Sygna³ biegu RUN
obci¹¿.

obci¹¿.
Syg. osi¹gniêcia czêst.

CM2

11

12
Obwody wyjœciowe

0-10 VDC

4-20 mA

Zacisk wspólny dla 
wyjœæ programowalnych

Termistor

�ród³o zasil. 10 VDC dla wej.anal.

Zacisk wspólny dla 
wejœæ analogowych

6 - prog.  zacisków 
wejœciowych

Wy³¹cznik, roz³¹cznik
lub stycznik

�ród³o zas i lan ia
trzy lub jednofazowe
w zale¿noœci od
modelu falownika

U w a g a : d l a p o d ³ ¹ c z e n i a
okab lowan ia do zac i sków
programowalnych wejœæ/wyjœæ I/O
i wejœæ analogowych u¿ywaj
n a j l e p i e j p r z e w o d ó w
ekranowanych w postaci skrêtki
dwuprzewodowej. Ekran dla
ka¿dego sygna³u z osobna nale¿y
pod³¹czyæ do zacisku wspólnego
tylko od strony falownika.

[6*] lub [5]
konfigurowalne

jako wejœcie dyskretne
lub wejœcie termistora
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Wprowadzanie nastaw parametrów

Przyk³adowa zmiana parametru czasu przyspieszania

Przyk³adowe pokazanie sposobu ustawiania czêstotliwoœci 
i rozkazu ruchu z pulpitu cyfrowego

W³¹czyæ
zasilanie

Raz
nacisn¹æ

FUNC

STR

STR

4 razy
nacisn¹æ

FUNC
Raz

nacisn¹æ
Sposób
zadawania
czêstotliwoœci

FUNC

FUNC

FUNC

Raz
nacisn¹æ

Zadawanie
rozkazu ruchu
z pulpitu

Dana zostaje zapisana

FUNC

Zadawanie
czêstotliwoœci
przyciskami

Raz
nacisn¹æ

Naciskaæ do 50 Hz

Klawiszem RUN 
uruchamiamy silnik

FUNC

STR
14 razy

nacisn¹æ

FUNC
 Raz

nacisn¹æ

4 razy
nacisn¹æ

Monitorowanie
czêstotliwoœci

wyjœciowej falownika

Zadawanie
rozkazu ruchu

Wciœnij 3 x

FUNCFUNC

STR

 bez zapamiêtania

z zapamiêtaniem
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Funkcje podstawowe

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Czêstotliwoœæ wyjœciowa

Czas przyspieszania 

Czas przyspieszania (nastawa dla 2-go silnika)

Czas zwalniania 

Czas zwalniania (nastawa dla 2-go silnika)

Kierunek obrotów

Funkcje rozszerzone z grupy A

Funkcje rozszerzone z grupy b

Funkcje rozszerzone z grupy C

Funkcje rozszerzone z grupy H

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

F001

F002

F202

F003

F203

F004

A---

b---

C---

H---

0.0 Hz

10 s.

10 s.

10 s.

10 s.

00

Funkcja
Kod

funkcji Zakres wywietlanych nastaw

Wyœwietla informacje o blokadzie, 
przycisk FUNC:
- kod b³êdu, 
- czêstotliwoœæ wyj. w chwili zablokowania
- pr¹d wyjœciowy w chwili zablokowania
- poziom napiêcia DC w chwili zablokowania
- ca³kowity czas biegu do chwili zablokowania
- ca³kowity czas zasilania od chwili blokady

wciskaj

d080 Liczba blokad falownika (b³êdów).Liczba b³êdów

B³¹d nr 1

B³¹d nr 2

B³¹d nr 3

d081

d082

d083

Funkcje rozszerzone z grupy A

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

 Zadawanie czêstotliwoœci:00 - potencjometr na pulpicie cyfrowym falownika
01 - zaciski listwy steruj¹cej
02 - pulpit cyfrowy falownika
03 - sieæ ModBus
10 - funkcja operacji na sygna³ach wejœciowych
zadaj¹cych czêstotliwoœæ

NieA001 01

 Zadawanie czêstotliwoœci (nastawa dla 2-go silnika)

 Zadawanie rozkazu ruchu:01 - zaciski listwy steruj¹cej
02 - pulpit cyfrowy sterownika
03 - sieæ ModBus

 Zadawanie rozkazu ruchu (nastawa dla drugiego silnika)

A201

A002

A202

01

01

01

Nie

Nie

Nie

Czêstotliwoœæ bazowa (nastawa dla 2-go silnika)

Czêstotliwoœæ bazowa 

Czêstotliwoœæ maksymalna, nastawa od czêstotliwoœci bazowej do 400 Hz

Czêstotliwoœæ maksymalna (nastawa dla 2-go silnika).
Nastawa od czêstotliwoœci bazowej do 400 Hz (2-gi silnik).

Wybór wielkoœci wejœciowych dla funkcji [AT]:

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

A203

A003

A004

A204

A005

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

00 Hz
00 - zmiana pomiêdzy [O] i [OI] za pomoc¹ zacisku wejœcia [AT]
01 - wybór miêdzy niedostêpne a ([O] + [OI])
02 - wybór miêdzy [O] i potencjometrem na pulpicie
03 - wybór pomiêdzy [OI] i potencjometrem na pulpicie

Ustawienie czêstotliwoœci  pocz¹tkowej syg. analog. nap. O

Ustawienie czêstotliwoœci  koñcowej syg. analog. nap. O

Ustawienie poziomu sygna³u analogowego nap. O
odpowiadaj¹cego czêstotliwoœci pocz¹tkowej.

Nie

Nie

Nie

A011

A012

A013

00 Hz

00 Hz

0 %

Ustawienie poziomu sygna³u analogowego nap. O
odpowiadaj¹cego czêstotliwoœci koñcowej.

NieA014 100 %

Ustawienie sposobu startu falownika dla syg. analog. nap. O

Filtr sygna³u zadawania czêstotliwoœci

Wielopoziomowa nastawa czêstotliwoœci (prêd. 0 - prêd. 15)

Czêstotliwoœæ biegu próbnego

Sposób zatrzymania po wycofaniu rozkazu biegu próbnego

Wybór metody podbijania momentu: 00-rêczne, 01-automatyczne

Reczne podbicie momentu 

Ræczne podbicie momentu (nastawa dla 2-go silnika)

Czêstotliwoœæ, przy której moment jest podbijany

Czêstotliwoœæ, przy której moment jest podbijany (nastawa dla 2-go silnika)

Nie

Nie

Tak

Tak

Nie

Nie

Tak

Tak

Tak

Tak

A015

A016

A020÷A035

A038

A039
2*

A041

A042

A242

A043

A243

01

8

0

1.0 Hz

00

00

5.0

00

3.0

3.0

2* dotyczy tylko falowników serii L200
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Funkcje monitoruj¹ce

Wprowadzanie danych dla funkcji rozszerzonych

W celu przywo³ania funkcji rozszerzonych nale¿y wybraæ funkcjê z grupy:

Objaœnienie wyœwietlanych informacji.

Gdy falownik zostaje w³¹czony to wyœwietlacz pokazuje
ostatni parametr, który zosta³ zapamiêtany przez wciœniêcie przycisku

i nastênie przyciskaæ klawisz         lub         a¿ do otrzymania ¿¹danej funkcji.

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC

Wejcie do grupy
funkcji
rozszerzonych

Numer funkcji
rozszerzonej

Wprowadzanie danej

Powrót z zapisaniem 
danej do pamiêci

Powrót bez zapisania 
danej do pamiêci

STR

STR

Funkcja
Kod

funkcji Zakres wywietlanych nastaw

Czêstotliwoœæ wyjœciowa

Pr¹d wyjœciowy

Kierunek obrotów

Wartoœæ sygna³u pêtli 
sprzê¿enia zwrotnego 

podczas pracy regulatora PID

Stan wejúciowych zacisków
listwy sterujàcej

Stan wyjúciowych zacisków
listwy sterujàcej i alarmu

Przeskalowana czêstotliwoœæ
wyjœciowa

od 0.5 do 400 Hz

od 0.01 do 999.9 A

“F” ... do przodu, “r” ... do ty³u, “0” ... stop

Wartoœæ sygna³u z pêtli sprzê¿enia 
zwrotnego wyskalowana zgodnie 

z nastaw¹ funkcji “A 75”.

W£¥CZONY
WY£¥CZONY

6* 5 4 3 2 1
W£¥CZONY
WY£¥CZONY

Nr alarmu AL 12 11

Wyœwietla bie¿¹c¹ wartoœæ czêstotliwoœci
przeskalowan¹ przez sta³¹ ustawion¹

w parametrze B086. 
Zakres:
XX.XX  0.00   do 99.99
XXX.X  100.0 do 999.9
XXXX.  1000. do 9999.9
XXXX   1000  do 9999 (x 10=10000 do 99999)

Napiêcie wyjœciowe

Zsumowany czas biegu silnika

Zsumowany czas zasilania falownika

Napiêcie wyjœciowe (zasilaj¹ce silnik)
zakres: od 0.0 do 600.0 V

Wyœwietla ca³kowity czas pracy
falownika w Trybie Biegu w godzinach.

Wyœwietla ca³kowity czas w jakim
falownik by³ zasilany. Podawany w godzinach.

d001

d002

d003

d004

d005

d006

d007

d013

d016

d017

* dotyczy tylko falowników serii SJ200
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Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Funkcje rozszerzone z grupy A   (c.d.)

Kompensacja poœlizgu przy sterowaniu iSLV zakres 0÷255

Wybór hamowania dynamicznego

Czêstotliwoœæ hamowania dynamicznego

Nie

Nie

Nie

Nie

A047*

A247*

A051

A052

00

0,5

0,5

0,5

Kompensacja poœlizgu przy sterowaniu iSLV zakres 0÷255
(nastawa dla 2-go silnika)

Czas oczekiwania do rozpoczêcia hamowania dynamicznego

Si³a hamowania dynamicznego

Czas hamowania dynamicznego

Hamowanie dynamiczne bez zachowania czasu oczekiwania 
do hamowania DC (A053)

Górna granica regulacji czêstotliwoœci

Dolna granica regulacji czêstotliwoœci

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

A053

A054

A055

A056

A061

A062

0,0

0

0,0

0,0

0

0,0 Hz

Czêstotliwoœci zabronione Nie
A063, A065

A067
0,0 Hz

Szerokoœæ pasma zabronionego Nie
A064, A066

A068
0,5 Hz

Tryb regulatora PID:
00 - regulator PID nie jest aktywny
01 - regulator PID jest aktywny

NieA071 0

Kp - wspó³czynnik wzmocnienia

Ti - czas zdwojenia

Td - czas wyprzedzenia

Wspó³czynnik skalowania sygna³u sprzê¿enia zwrotnego

�ród³o sygna³u sprzê¿enia zwrotnego:
00 - OI sygna³ pr¹dowy
01 - O sygna³ napiêciowy
02 - sieæ ModBus
03 - z funkcji operacji na sygna³ach wejœciowych zadaj¹cych czestotliwoœci

Tak

Tak

Tak

Nie

Nie

A072

A073

A074

A075

A076

1,0

1,0

0,0

1

00

Wspó³czynnik przyrostu sygna³u sprzê¿enia zwrotnego:
00 - uchyb PID=SP(syg. zad.) - PV (syg. sprzê¿.)
01 - uchyb PID= -(SP - PV)

NieA077 0,0

Nastawa funkcji AVR

Poziom ograniczenia regulacji PID

Nastawa poziomu napicia AVR

Sposób prze³¹czania czasów przyspieszania i zwalniania 

Wybór funkcji dwustanowego przysp. i zwaln. (nast. dla 2-go silnika)

Czêstotliwoœæ dla funkcji dwustanowego przyspieszenia

Czêstotliwoœæ dla funkcji dwustanowego przysp.(nast. dla 2-go silnika)

Poziom czêstotliwoœci prze³¹czaj¹cej czas zwalniania

Czêstotliwoœæ dla funkcji dwustanowego zwaln.(nast. dla 2-go silnika)

Wybór charakterystyki przyspieszania

Wybór charakterystyki zwalniania

Nastawa czêstotliwoœci pocz¹tkowej sygna³u analogowego pr¹dowego OI

Nastawa czêstotliwoœci koñcowej sygna³u analogowego pr¹dowego OI

Ustalenie poziomu sygna³u analogowego pr¹dowego OI odpowiadaj¹cego
czêstotliwoœci pocz¹tkowej

Nie

Nie

Nie

Tak

Tak

Tak

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

A081

A078

A082

A092

A292

A093

A293

A094

A294

A095

A295

A096

A296

A097

A098

A101

A102

A103

0

0

230. 400

15.0

15.0

15.0

00

00

0.0

0.0

0.0

0.0

00

00

0.0

0.0

0.0

Drugi czas przyspieszania

Drugi czas przyspieszania (nastawa dla 2-go silnika)

Drugi czas zwalniania

Drugi czas zwalniania (nastawa dla 2-go silnika) Tak15.0

Ustalenie poziomu sygna³u analogowego pr¹dowego OI odpowiadaj¹cego
czêstotliwoœci koñcowej

Ustalenie sposobu startu falownika dla sygna³u analogowego
pr¹dowego OI

Wybór sygna³u (A) dla funkcji operacji na sygna³ach
zadaj¹cych czêstotliwoœæ

Wybór sygna³u (B) dla funkcji operacji na sygna³ach
zadaj¹cych czêstotliwoœæ

Nie

Nie

Nie

Nie

A104

A105

A141

A142

100.

01

02

03

* dotyczy tylko falowników serii SJ200

Automatyczne podbijanie momentu przy sterowaniu iSLV zakres 0÷255
(nastawa dla 2-go silnika)

NieA246* 0,5

Automatyczne podbijanie momentu przy sterowaniu iSLV zakres 0÷255 NieA046* 00

Nastawa wzorca charakterystyki U/f

Nastawa wzorca charakterystyki U/f (nastawa dla 2-go silnika)

Zmiana napiêcia wyjœciowego 

Zmiana napiêcia wyjœciowego (nastawa dla 2-go silnika)

Nie

Nie

Nie

Nie

A044

A244

A045

A245

02

02

100

100

Funkcje rozszerzone z grupy A   (c.d.)

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Rodzaj operacji dokonywanych na dwóch sygna³ach 
zadaj¹cych czêstotliwoœæ

Czêstotliwoœæ dodawana do czêstotliwoœci zadanej

Znak czêstotliwoœci dodawanej

Nastawa czêstotliwoœci pocz¹tkowej potencjometra

Nastawa czêstotliwoœci koñcowej potencjometra

Ustalenie poziomu sygna³u odpowiadaj¹cego czêstotliwoœci 
pocz¹tkowej potencjometra

Ustalenie poziomu sygna³u odpowiadaj¹cego czêstotliwoœci
koñcowej potencjometra

Uaktywnienie funkcji potencjometra

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

A143

A145

A146

A151

A152

A153

A154

A155

00

0.0

00

0.0

0.0

0.0

0.0

01
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Funkcje rozszerzone z grupy B

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Okreœla zachowanie siê falownika po przywróceniu zasilania:
00 - wy³¹czenie zasilania spowoduje zablokowanie falownika
01 - start od 0 Hz po przywróceniu rozkazu ruchu
02 - lotny start w chwili przywrócenia rozkazu ruchu
03 - lotny start, po którym nast¹pi wyhamowanie silnika oraz
       zablokowanie falownika.

Nieb001 0,0

Dopuszczalny czas zaniku napiêcia (0,3 ÷ 25 s.)

Czas pomiêdzy przywróceniem zasilania a ponownym startem 
falownika (0,3 ÷ 100 s.)

Blokada przy zaniku zasilania lub przy stanie podnapiêciowym

Nie

Nie

b002

b003

b004

1,0

1,0

Poziom zadzia³ania zabezpiecz. termiczn. silnika (nastawa dla 2-go silnika)

Wybór charakterystyki zabezpieczenia termicznego

Wybór charakterystyki zabezpiecz. termiczn (nastawa dla 2-go silnika)

Nie

Nie

Nie

b212

b013

b213

01

01

Nieb021 01

Poziom zadzia³ania zabezpieczenia przeci¹¿eniowego 50 ÷ 150 % pr¹du 
znamionowego (In) falownika

Nieb022 1,25* In
w [A]

Poziom zadzia³ania zabezpieczenia przeci¹¿eniowego 50 ÷ 150 % pr¹du 
znamionowego (In) falownika (nastawa dla 2-go silnika)

Nieb222 1,25* In
w [A]

Czas obni¿ania czêstotliwoœci po wykryciu przeci¹¿enia (0,1 ÷ 30 s.)

Czas obni¿ania czêst. po wykryciu przeci¹¿. (0,1 ÷ 30 s.) (nast. 2-go siln.)

Nie

Nie

b023

b223

1

1

Blokada nastaw

Kalibracja wartoœci sygna³u analogowego wyjœc.nap. dla zacisku AM

Czêstotliwoœæ pocz¹tkowa

Czêstotliwoœæ kluczowania tranzystorów w kHz

Wprowadzenie nastaw fabrycznych lub zerowanie historii bùædów

Wybór nastaw fabrycznych

Skalowanie czêstotliwoœci wyjœciowej

Blokada przycisku STOP

Ponowny rozruch po zadzia³aniu funkcji [FRS]

Stopieñ wykorzystania funkcji hamowania pr¹dnicowego

Wybór sposobu zatrzymywania silnika po wycofaniu rozkazu biegu

Sterowanie prac¹ wentylatora falownika

Wielkoœæ monitorowana podczas pracy sieciowej falownika

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

b031

b080

b082

b083

b084

b085

b086

b087

b088

b090*

b091

b092*

b095*

2*b089

01

100.

0,5

5

00

01

1,0

00

00

00

00

00

00Wybór funkcji hamowania pr¹dnicowego:
00 - nieaktywna
01 - aktywna tylko podczas biegu silnika
02 - aktywna zawsze

Nieb096* 360/720Poziom napiêcia w obwodzie poœrednim uaktywniaj¹cym funkcjê 
hamowania pr¹dnicowego:
330 ÷ 380 V (dla falowników klasy 200 V)
660 ÷ 760 V (dla falowników klasy 400 V)

  * dotyczy tylko falowników serii SJ200 2* dotyczy tylko falowników serii L200

Liczba dopuszczalnych restartów po blokadzie przy zaniku napiêcia
zasilania / stanie podnapieciowym

b005

Poziom zadzia³ania zabezpieczenia termicznego silnika - 50 ÷ 120 % Nieb012 wartoœæ
ustawiana w [A]

Nie00

Nie00

Zabezpieczenie przeci¹¿eniowe:
00 - zabezpieczenie wy³¹czone
01 - aktywne dla przyspieszania i sta³ej prêdkoœci
02 - aktywne dla sta³ej prêdkoœci

Zabezpieczenie przeci¹¿eniowe (nastawa dla 2-go silnika) Nieb221 01

Wybór sposobu zabezpieczenia przeci¹¿eniowego

Wybór sposobu zabezpieczenia przeci¹¿eniowego (nast. dla 2-go silnika)

Nie

Nie

b028

b228

1

1
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Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

NieC001 00

(wielopoziomowa nastawa prêdkoœci)

Funkcje rozszerzone z grupy C

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 1(nastawa dla 2-go silnika)

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 2

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 2 (nastawa dla 2-go silnika)

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 3

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 3 (nastawa dla 2-go silnika)

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

C201

C002

C202

C003

C203

00

00

01

02

02

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 6 [NO], [NZ]

Funkcja zacisku wyjœciowego 11:
00 - RUN (sygnalizacja ruchu)
01 - FA1 (sygnalizacja osi¹gniêcia lub przekroczenia zadanej 

czêstotliwoœci) - Typ 1
02 - FA2 (sygnalizacja osi¹gniêcia lub przekroczenia zadanej 

czêstotliwoœci) - Typ 2
03 - OL (sygnalizacja przeci¹¿enia)
04 - OD (sygnalizacja przekroczenia okreœlonego poziomu uchybu 

regulacji regulatora PID)
05 - AL (sygnalizacja alarmu)
06 - Dc (detekcja zaniku sygna³u analogowego)
07 - FBV (sygna³ dla za³¹cznia/wy³¹czania dodatkowego uk³adu 

napêdowego przy regulacji PID)
08 - NDC (sygnalizacja przerwania pracy sieciowej)
09 - LOG (wynik operacji logicznej)

Nie

Nie

C016

C021

00

01

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 6

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 6 (nastawa dla 2-go silnika)

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 1 [NO], [NZ]

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 2 [NO], [NZ]

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 3 [NO], [NZ]

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 4 [NO], [NZ]

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

2C006 *

C011

C012

C013

C014

09

09

00

00

00

00

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 5

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 5 (nastawa dla 2-go silnika)

Nie

Nie

C005

C205

18

18

Wybór rodzaju styku dla wejœcia 5 [NO], [NZ] NieC015 00

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 4 NieC004 03

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 4 (nastawa dla 2-go silnika) NieC204 03

Okreœla funkcjê pe³nion¹ przez zacisk 1:
00 - FW (rozkaz ruchu bieg w prawo/zatrzymanie)
01 - RV (rozkaz ruchu bieg w lewo/zatrzymanie)
02 - CF1
03 - CF2
04 - CF3
05 - CF4
06 - JG (bieg próbny)
07 - DB (hamowanie dynamiczne)
08 - SET (nastawa drugiego zestawu parametrów)
09 - 2CH (drugi CH zestaw czasów przyspieszania i zwalniania)
11 - FRS (bieg swobodny)
12 - EXT (zewnêtrzny sygna³ b³êdu)
13 - USP (zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem)
15 - SFT (blokada nastaw)
16 - AT (rodzaj sygna³u steruj¹cego)
18 - RS (kasowanie blokady falownika)
19 - PTC* (zabezpieczenie termiczne)
20 - STA (funkcja trzech przewodów - za³¹czanie impulsowe)
21 - STP (funkcja trzech przewodów - zatrzymanie impulsowe)
22 - F/R (funkcja trzech przewodów - wybór kierunku w prawo/lewo)
24 - PIDC (kasowanie wartoœci czêœci ca³kuj¹cej regulatora PID)
23 - PID (blokada regulatora PID)
27 - UP (motopotencjometr - narastanie czêstotliwoœci)
28 - DOWN (motopotencjometr - opadanie czêstotliwoœci)
29 - UDC (czyszczenie pamiêci motopotencjometru)
31 - OPE (wymuszenie sterowania czêstotliwoœci¹ i rozkazem biegu 

z pulpitu falownika)
50 - ADD (dodawanie czêstotliwoœci)
51 - F-TM (wymuszanie sterownia czêstotliwoœci¹ i rozkazem biegu z 

listwy sterowniczej falownika
52 - RDY Rozkaz ruchu (szybsza odpowiedŸ na wyjœciu)
53 - S-ST Aktywowanie drugiego zestawu nastaw mo¿liwy

równie¿ w trybie biegu (silnik 2)

2C206 *

  * ustawiamy tylko na 5 zacisku 2* dotyczy tylko falowników serii SJ200

Funkcje rozszerzone z grupy B  (c.d.)

Nie

Nie

Nie

Nie

b130

b140*

b131

b150

00

00

00

00

Wstrzymanie hamowania przed blokad¹ nadnapiêciow¹

Ograniczenie pr¹du przed blokad¹ termiczn¹

Poziom napiêcia w obwodzie poœrednim DC 
uaktywniaj¹cy funkcjê wstrzymuj¹c¹ zwalnianie

Zmniejszenie czêstotliwoœci kluczowania przed blokad¹ termiczn¹
(niedostêpna przez sieæ ModBus)

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Funkcje rozszerzone z grupy C    (c.d.)
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Moc silnika [kW]

Moc silnika - 2 (nastawa dla 2-go silnika) [kW]

Liczba biegunów

Liczba biegunów - (nastawa dla 2-go silnika)

H003

H203

H004

H204

4

4

Wspó³czynnik stabilizacji

Wspó³czynnik stabilizacji - (nastawa dla 2-go silnika)

Napiêcie silnika

Napiêcie silnika - (nastawa dla 2-go silnika)

H006

H206

H007*

H207*

100

100

zale¿nie od klasy
napiêcia zasilania

falownika

Nie

Nie

Nie

Nie

Tak

Tak

Nie

Nie

zale¿nie od 
modelu falownika

zale¿nie od 
modelu falownika

Funkcje rozszerzone z grupy H

  * dotyczy tylko falowników serii SJ200

Dopuszczalny czas przerwy pomiêdzy kolejnymi zapytaniami (time out)

Rodzaj reakcji na b³¹d komunikacji

Numer wyjœcia - Polled I/O

Numer wyjœcia - Polled I/O

P044

P045

P046

P047

21

71

Rodzaj reakcji na zawieszenie pracy sieciowej

Nastawa iloœci biegunów silnika przy pracy sieciowej

P048

P049

01

0

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie1.00 sek.

01

Funkcje rozszerzone z grupy P

Kod Funkcja
Nastawa

fabryczna
Zmiana

 w ruchu

Sygnalizacja osi¹gniêcia lub przekroczenia 
czêstotliwoœci podczas zwalniania

Sygnalizacja przekroczenia wartoœci uchybu regulacji PID 0 ÷ 100 %

Próg górny sygna³u sprzê¿enia zwrotnego do wy³¹czania drugiego
uk³adu napêdowego przy regulacji PID

Próg dolny sygna³u sprzê¿enia zwrotnego do wy³¹czania drugiego
uk³adu napêdowego przy regulacji PID

Nie

Nie

Nie

Nie

C043

C044

C052

C053

0.0

3.0

00

00

Prêdkoœæ transmisji NieC071 0,6

Adres stacji NieC072 1.

Iloœæ bitów stopu

Reakcja falownika na wyst¹pienie b³êdu

Dopuszczalny czas przerwy pomiêdzy kolejnymi zapytaniami (time out)

Czas rozpoczêcia nadawania odpowiedzi

Kalibracja sygna³u napiêciowego [O]

Kalibracja sygna³u pr¹dowego [OI]

Nastawa termistora

Uchyb ustalony dla zacisku AM

Debug: NIE ZMIENIAÆ!

Pamiêæ funkcji motopontencjometru UP/DOWN

Kasowanie blokady falownika

Wybór funkcji programowalnych zacisków wyjœciowych 
dla wewnêtrznego wejœcia logicznego A

Wybór funkcji programowalnych zacisków wyjœciowych 
dla wewnêtrznego wejœcia logicznego B

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Tak

Tak

Tak

Nie

Nie

Nie

Nie

C075

C076

C077

C078

C081

C082

C085

C086

C091

C101

C102

C141

C142

1

02

0.00

0.

100.0

100.0

100.0

0.0

0.0

00

00

00

01

Wybór operacji logicznej

Zacisk 11 - czas zw³oki przy wy³¹czaniu

Zacisk 12 - czas zw³oki przy wy³¹czaniu

Zacisk przekaŸnika alarmowego - czas zw³oki przy za³¹czaniu

Zacisk przekaŸnika alarmowego - czas zw³oki przy wy³¹czaniu

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

C143

C144

C145

C146

C147

C148

C149

00

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

Zacisk 11 - czas zw³oki przy za³¹czaniu

Zacisk 12 - czas zw³oki przy za³¹czaniu

Kontrola parzystoœci NieC074 00

Funkcja zacisku wyjœciowego 12

Funkcja przekaŸnika alarmowego

Nie

Nie

Nie

C022

C026

C028

00

05

00Wybór wartoœci mierzonej dla zacisku AM
00 - prêdkoœæ silnika
01 - pr¹d silnika

Zacisk [11], rodzaj wyjœcia:  [NO], [NZ]

Zacisk [12], rodzaj wyjœcia:  [NO], [NZ]

Zacisk przekaŸnika, rodzaj wyjœcia: [NO], [NZ]

Poziom sygnalizacji przeci¹¿enia (0 ÷ 100 %)

Sygnalizacja osi¹gniêcia lub przekroczenia 
czêstotliwoœci podczas przyspieszania

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

C031

C032

C036

C041

C042

00

00

01

1

0.0



Wystêpuje w przypadku, gdy pr¹d wyjœciowy przekracza ustalony poziom,
to znaczy w przypadku zwarcia na wyjœciu falownika, zablokowanie silnika lub
gwa³towne zwiêkszenie momentu obci¹¿enia.

Zabezpieczenie
nadpr¹dowe

sta³a prêdkoœæ

Wy³¹czenie Opis Kod b³êdu

podczas
 zwalniania

podczas
przyspieszania

w pozosta³ych 
przypadkach

Wystêpuje w przypadku wykrycia przeci¹¿enia obwodu silnikowego przez
wewnêtrzny termistor falownika.

Wystêpuje w przypadku wykrycia przeci¹¿enia opornika hamuj¹cego.

Wystêpuje, gdy napiêcie sta³e w obwodzie poœrednim przekroczy okreœlony
poziom z powodu przejêcia zbyt du¿ej energii odzyskiwanej przy hamowaniu
silnika.

Wystêpuje w przypadku zaistnienia problemów z wewnêtrzn¹ pamiêci¹
falownika spowodowanych np. wp³ywem zak³óceñ lub zbyt wysok¹
temperatur¹.

Obni¿enie napiêcia wejœciowego falownika powoduje wadliwe dzia³anie
uk³adu sterowania jak równie¿ zmniejszenie momentu napêdowego i
przegrzewanie silnika. Je¿eli napiêcie obni¿y siê poni¿ej ustalonego poziomu
to wyjœcie falownika zostanie od³¹czone.

Wystêpuje w przypadku wadliwego dzia³ania lub nienormalnego stanu pracy
procesora.

Umo¿liwia przekazanie sygna³u o nieprawid³owej pracy urz¹dzenia
zewnêtrznego. Pojawienie siê tego sygna³u na zacisku wejœciowym falownika
powoduje jego zablokowanie oraz od³¹czenie od wyjœcia.

B³¹d zaniku zasilania, gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest
zabezpieczony przed samoczynnym uruchomieniem po przywróceniu
zasilania.

Falownik posiada zabezpieczenie wykrywaj¹ce zwarcie doziemne pomiêdzy
falownikiem a silnikiem przy w³¹czonym zasilaniu a przed uruchomieniem
falownika. Zabezpieczenie to jest przeznaczone do ochrony falownika a nie
obs³ugi.

Gdy napiêcie zasilaj¹ce falownik jest wy¿sze od dopuszczalnego to po 100
sekundach od wykrycia tego stanu wyjœcie falownika zostanie od³¹czone.

Gdy wewnêtrzny czujnik temperatury wykryje zbyt wysok¹ temperaturê
modu³u b¹dŸ modu³u steruj¹cego to nast¹pi od³¹czenie wyjœcia falownika.

Zabezpieczenie
przeci¹¿eniowe

Przeci¹¿enie opor-
nika hamuj¹cego

Zabezpieczenie
nadnapiêciowe

B³¹d
EEPROM
(uwaga 1)

Zabezpieczenie
podnapiêciowe

B³¹d CPU

Wy³¹cznik
zewnêtrzny

B³¹d USP

Zabezpieczenie
przed zwarciem 

doziemnym

Zabezpieczenie
przed wysokim

napiêciem wejœcia

Zabezpieczenie
termiczne

Gdy wyst¹pi b³¹d komunikacji pomiêdzy modu³em CPU a panelem
sterowniczym falownika.

Pod³¹czenie
panela

sterowniczego
falownika

Je¿eli falownik wykryjê, ¿e rezystancja zewnêtrznego termistora jest zbyt
wysoka to potraktuje to jako stan nienormalny i od³¹czy wyjœcie falownika.

Gdy dopuszczalny czas przerwy w trakcie komunikacji sieciowej zosta³
przekroczony.

Sygnalizuje brak zasilania lub zbyt niskie napiêcie zasilania.

B³¹d PTC

B³¹d
komunikacji
 sieciowej

Sygnalizacja
stanu

podnapiêciowego

Komunikaty b³êdów

WSTÊP + OSTRZE¯ENIE

1. Nie RESET-uj falownika przed odczytaniem komunikatu b³êdu typu E...
2. Usuñ przyczynê wywo³uj¹c¹ komunikat b³êdu a dopiero potem RESET-uj falownik.

Nie stosowanie siê do powy¿szych zaleceñ mo¿e groziæ uszkodzeniem falownika.

Uwaga1:
je¿eli wyst¹pi b³¹d EEPROM to nale¿y sprawdziæ poprawnoœæ wszystkich nastaw gdy¿ mo¿e to byæ
Ÿród³em b³êdu. B³¹d ten wyst¹pi równie¿ w przypadku wy³¹czenia zasilania falownika, gdy zadany jest 
sygna³ RS (reset). W tym wypadku po ponownym w³¹czeniu zasilania pojawi siê b³¹d EEPROM.
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