Seria L200 / SJ200

Podreczna
instrukcja obstugi

Zasilanie jednofazowe - NFEF
Zasilanie trojfazowe - HFEF

Falowniki o oznaczeniu L200-xxxNFEF, SJ200-xxxNFEF
nalezy zasila¢ napieciem przemiennym 1 x 230 V lub 3 x 230 V

Falowniki o oznaczeniu L200-xxxHFEF, SJ200-xxxHFEF
nalezy zasila¢ napieciem przemiennym 3 x 400 V
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Uwaga!
Niebezpieczenstwo dla
Uktad pod napigciem.

zycia.

Przed zainstalowaniem nalezy:

- sprawdzi¢, czy podczas transportu nie nastapito uszkodzenie falownika.
- sprawdzajac tabliczke znamionowa upewni¢ sig, czy jednostka jest
tym urzadzeniem, ktore zostato zamoéwione.

HITACHI
Symbol modelu
MODEL: L200-004HFEF/SJ200-004HFEF

‘ Dopuszczalna moc silnika. & HP/KW:1/2 /0,4

Znamionowe parametry zasilania: Input/Entree: 50,60Hz V1Ph A

czegstotliwos¢, napigcie, liczba faz, prad. 50,60Hz 380-460 V3Ph 2.6 A
‘ Znamionowe parametry wyjsciowe: % Output/Sortie: 0+400 Hz 380460 V3Ph 15 A

czestolliwosé, napiecie, prad. MFG No. 761T1234570001  Date:05/06
‘ Numer fabryczny i data produkcji. V HITACHI, Ltd. MADE IN JAPAN NE16452-9

Tres¢ tabliczki znamionowej

} Opis symbolu modelu: }

L200
SJ200—-004 H F

Oznaczenie
serii

002:
004 :
005:
007 :

E

F
—L Filtr EMC

Wersja dla:
(E: Europa, U: USA, R: Japonia)
Typ budowy:

(F: z pulpitem sterowania cyfrowego)
Napiecie wejsciowe:

(N: 1 lub tréjfazowe kl. 200V)

(H: 3-fazowe kl. 400V)

(L: Wytacznie 3-fazowe kl. 200V)
Dopuszcalna moc zastosowanego
silnika (czterobiegunowego):

011 : 1.1kW 037 : 3.7kW

015: 1,5kW :

022 : 2.2kW
030 : 3.0kW

0.2kwW
0.4kW
0.55kW
0.75kW

5 : 5.5kW
075:7.5kW

Wymiary do zachowania przy instalowaniu

Powi

Uwaga!

niepalny np. blacha stalowa.

erzchnig $ciany musi by¢ materiat

min. 10 cm Prze_plyw
powietrza
L200
min. | S9200 | min.
5cm 5cm
min. 10 cm

UWAGA: falownik nalezy instalowa¢ pionowo.
Nie instaluj falownika np. na podtodze.
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Przymocowanie

HITACHI
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L200
SJ200

Ostrzezenie!
Otwiera¢ tylko, gdy falownik
nie jest zasilany.

Podtaczenie

1. Przyciénij jednoczenie po obydwu 2. Wysun do géry po odblokowaniu
stronach. zaczepow.

UWAGA!

1. Jezeli uzywasz falownika o zasilaniu jednofazowym 1 x 230 V pamietaj, ze na jego

wyjéciu, maksymalne napiecie wynosi 3 x 230 V. Zatem silnik o parametrach zasilania

230\ /400 nalezy potaczy¢ w A.

Napigcie zasilania podtaczaj tylko i wylacznie do zaciskéw L1, L2 i L3/N.

Nie podtaczaj zadnych przewoddéw do nieopisanych zaciskdw goérnej listwy.

W przypadku przytaczenia kilku silnikow, kazdy z nich powinien mie¢ przekaznik

termiczny.

5. W zaleznoéci od liczby faz napigcie zasilania podtacz w nastepujacy sposob:
zasilanie jednofazowe .. . zaciski L1, L3/N (typ NFEF) 1 x 230 V
zasilanie tréjfazowe .... zaciski L1, L2, L3 (typ HFEF) 3 x 400 V

6. Nie zdejmuj zwory pomiedzy zaciskami (+1) i (+).

hal el
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Podtaczenie obwoddéw mocy

Zasilanie *

Uziemienie

Silnik

* Przyktad zasilania dla falownikéw o oznaczeniu - HFEF 3 x 400 V

Moc falownika

Przekréj przewodu

Zabezpieczenie

Model falownika Obwod Bozni 'k
wody ezpiecznil
KW | KM Obwody mocy | oo ownicze | (600 V)
0.2 1/4 1.200/SJ200-002NFEF/NFU
04 112 1.200/SJ200-004NFEF/NFU 1,3 mm’ 10A
0,55 3/4 1.200/SJ200-005NFEF
0,75 1 1.200/SJ200-007NFEF/NFU
2,1 mm’ 15A
11 1112 1.200/SJ200-011NFEF
20 A (jednofazowe)
15 2 1.200/SJ200-015NFEF/NFU 3,3 mm’ 15 A (trojfazowe)
30 A (jednofazowe)
2,2 3 1.200/SJ200-022NFEF/NFU 5,3 mm’ 20 A (ir6ffazowe)
37 5 L200/SJ200-037LFU 33mm? 014 d0 0,75 30A
55 7172 1.200/8J200-055LFU 5,3 mm’ przewody 40A
ekranowane
75 10 1.200/8J200-075LFU 8,4 mm’ 50A
04 112 1.200/SJ200-004HFEF/HFU 3A
0,75 1 1.200/SJ200-007HFEF/HFU 6A
1,3 mm*
15 2 1.200/8J200-015HFEF/HFU
10A
22 3 1.200/8J200-022HFEF/HFU
3,0 4 1.200/SJ200-030HFEF
2,1 mm’ 15A
4,0 5 1.200/SJ200-040HFEF/HFU
55 7112 1.200/SJ200-055HFEF/HFU 20A
3,3 mm’
75 10 1.200/SJ200-075HFEF/HFU 25A




Zaciski mocy

Listwa zaciskowa falownika L200 w zaleznosci od modelu.

Modele falownikéw L200-002NFEF/NFU, - 004NFEF/NFU, -005NFEF

H
zZwora

uziemienie

zZwora
L1 L2 | N3 | UMt | vim2 | wiTs
uziemienie
Modele falownikéw L200-007NFEF do, - 022NFEF,
-037LFU, -004HFEF/HFU do -040HFEF/HFU
H zZwora
+1 +
NFERNFY o 4 L2 | NL3 | umt | vim2 | wiTs
LPU HFER HFU | 4 L2 | L3 | um | vim2 | wiTs
uziemienie
Modele falownikow L200-055LFU, -075LFU,
-055HFEF/HFU, -075HFEF/HFU
‘ L1 ‘ L2 ‘ L3 ‘U/T1‘V/T2‘W/T3‘

Listwa zaciskowa falownika SJ200 w zaleznosci od modelu.

Modele falownikéw SJ200-002NFEF/NFU do -005NFEF/NFU

zwora

WIT3

uziemienie

Modele falownikéw SJ200-007NFEF do, - 022NFEF,
-007NFU do -037LFU, -004HFEF/HFU do -040HFEF/HFU

| —

zwora

+1 + ﬂ
NFERNFU 1 |4 L2 N/L3 | U1 | VIT2 W/;
LFU.HFER.HFU | | 4 L2 | L3 | umt | vm2

uziemienie

WIT3

Modele falownikéw SJ200-055HFEF/HFU, -075HFEF/HFU

uziemienie

‘ L1 ‘ L2 ‘ L3 ‘U/T1‘V/T2‘W/T3‘




Wymiary listw zaciskowych.

Modele 007NF, Modele 055LF,
Liczba g'&d,f:.e ggg:? 022NF, 037LF, | O75LF, 055HF,
Zacisk zaciskow ’ 004HF + 040HF 075HF

na listwie $rub; H Srub; H Srub; H
Y1 mml Y1 mm Y1 mm

Obwod mocy 12 M3,5 71 M4 9 M5 13
Obwod sterowniczy 16 M2 — M2 — M2 —
Obwad sygnalizacji alarmu 3 M3 —_— M3 —_— M3 —_—
Uziemienie 2 M4 —_— M4 —_— M5 —

Sruby dokrecaj z momentem dokrecajacym takim jak w tabeli ponizej.

Sruba | Moment dokrecajacy | Sruba | Moment dokrecajacy | Sruba | Moment dokrecajacy

M2 0,2 Nm (max. 0,25 Nm) M3,5 0,8 Nm (max. 0,9 Nm) M5 2,0 Nm (max. 2,2 Nm)

M3 0,5 Nm (max. 0,6 Nm) M4 1,2 Nm (max. 1,3 Nm) — —

Funkcje zaciskéw obwodu gtéwnego.

Symbol . .
zacisku Opis Funkeja ‘ P ‘ Lo ‘ L3 [(T1)[(T2)[(T3)
NL3 U |V W
L1,L2L3 O . -
L) (NIL3) Zasilanie Przylaczenie zasilania l l l
(). (T2), (T3)| \yigcie falownika Przytaczenie silnika
U Vv,w
Zazwyczaj pomigdzy tymi zaciskami
+1,+ Zde""’”i"ggy zalozona jest zwora. Jezeli chcesz ) ) )
awi zastosowac dtawik DC, zdejmij zwore.
+ RB* Zewnetrzny rezystor| Przylaczenie rezystora hamujacego. T . T .
’ hamujacy (opcja)* Napiecie zasilania
_ . Przytaczenie jednostki hamujacej.
+, Jednostka hamujacal (czopera) RB*
Uziemienie.

-

T Uziemienie * rezystor hamujacy

(przytaczy¢ aby unikna¢ porazenia)

* Dotyczy tylko falownikéw serii Sj200

Zaciski sterownicze L200

zaciski wyjscia
przekaznikowego

wyjscie wejscia programowalne zaciski program. zaciski
analogowe  analogowe wejsciowe wyjsciowe

1 I I \

[ w0 o [ [s]a]s]2] 1 edond 2] 1]
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Zaciski sterownicze SJ200

zaciski wyjscia B

przekaznikowego |-
.

programowalne zaciski wejsciowe

(t]e|s]4]3]2] 1]y

wyjscie
iscig analogowe ki
wejscia 9 program. zaciski

analogowe wyjéciowe
{ | \

‘H‘O‘OI‘L‘AM‘CMZ‘Q‘“‘

‘ann LU
e

Zaciski Opis Dane znamionowe

[PCS] Zrédto zasilania +24 V dla programo-

L " 24 VDC, maksymalnie 30 mA (nie zwiera¢ do zacisku L).
walnych zaciskéw wejsciowych.

Maksymalnie 27 VDC (uzywaj PCS lub zewnetrznego

1 ki weidn
[1][21,[3],[4],[5],[6] | Programowalne zaciski wej$ciowe. srédia z wykorzystaniem zacisku L).

1L 2 Zacisk wspdlny wejsé

programowainych Suma pradow z zaciskéw 1-5/ 1-6 .

Maksymalnie prad ciagty 50 mA,

[11], [12] Programowalne zaciski wyj$ciowe. maksymalne napiecie 27 VDC.
[cM2] Zacisk wspolny wyjsé 100 mA - suma pradow z zaciskow 11 12.
programowalnych.
[AM] Zacisk wyjécia analogowego. 0Od 0 do 10 VDC, maksymalnie 1 mA.
P -
[L] Zacisk wspolny Suma pradéw z zaciskéw Ol, O i H.

wejséiwyjs¢ analogowych.

Zakres od 4 do 19,6 mA, nominalnie 20 mA,

[on Analogowe wejscie pradowe. impedancja wejécia 250 Q.

. - Zakres od 0 do 9,8 VDC, nominalnie 210 VDC,
[O] Analogowe wejscie napigciowe. impedancja wejécia 10 kQ.
H Zrédio zasilania 10 VDC, maksymalnie 10 mA.

+10 V dla wej$¢ analogowych

[ALO] Zacisk \l/(vsFé_Il?y wyjscia Obciazenie rezystancyjne, zasilanie 250 VAC, maks. 2,5 A.
przekaznikowego Obcigzenie indukcyjne (wspét.mocy 0,4) zasilanie 250VAC,

[AL1] 4 Zacisk przekaznika wyjéc. podczas | maksymalnie 0,2 A. Zasilanie 100 VAC, minimum 10 mA.
pracy - RUN normalnie zamkniety. | Obciazenie rezystancyjne, zasilanie 30 VDC, maks. 3,0 A.

= B P — Obciazenie indukcyjne, (wspét. mocy 0,4) zasilanie 30 VAC,
[AL2] Zacisk przekaznika wyjsc. podczas | maksymalnie 0,7 A. Zasilanie 5 VDC, minimum 100 mA.
pracy - RUN normalnie otwarty.

UWAGA: *1 - szosty zacisk jest tylko w falowniku serii SJ200,

*2 - oba zaciski L sg potaczone wewnatrz falownika i stanowig jeden
potencjat, w SJ200 rzad goérny, w L200 prawa strona,

*3 - zalecamy wykorzystywanie zacisku L w L200 - “prawego”
w SJ200 - “z gérnego rzedu” do programowalnych zaciskow wejsciowych
i zacisku L w L200 “lewego” w SJ200 - “z dolnego rzedu” do zaciskow
wejsc/wyjs¢ analogowych,

*4 - rodzaj zestyku wyjscia przekaznikowego jest konfigurowalny.
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Elementy dodatkowe zalecane przy wspotpracy z falownikiem

Dtawik

A

Ten element jest stosowany gdy wspotczynnik
niezréwnowazenia napigcia jest = 3%, badz moc zasilania
500kVA i wystepuja gwaltowne wahania zasilania.

CC )) Polepsza on takze wspétczynnik mocy.

\ Filtr (dtawik kolejnosci zerowej)

Stosowanie falownika moze spowodowaé
przenoszenie zaktécen przez sieé
zasilajacq do innych urzadzen. Ten
element thumi zaktécenia.

1 L2 13 4
(L1 (N)

1 Filtr zaktécen dla falownika
+ 9 Ten element tlumi zakiécenia
FALOWNIK * generowane miedzy zasilaniem
N falownika a ziemig jak i rowniez
RB* ¢ normalne szumy. Nalezy go

N/- instalowa¢ po stronie pierwotnej.

T1) (T2) (T3
(U) (V) (w)@'

Diawik DC

@ v
Ten element jest stosowany do

/V wygtadzania napiecia w obwodzie

posrednim falownika.

] ] Przekaznik Opornik hamujacy
termiczny

Ten element jest wykorzystywany
w sytuacji, gdy konieczne jest
zwiekszenie momentu
hamujacego.

SILNIK

Filtr zaklocen radiowych

Ten element ttumi zaktdcenia wytwarzane na
wyjéciu falownika. Mozna go stosowaé
zaréwno na wyjsciu jak i na wejsciu falownika.

Dtawik ttumiagcy drgania

Zasilanie silnikéw przez falownik powoduje wieksze drgania niz ma to miejsce
w przypadku zasilania z sieci. Ten element zainstalowany migedzy falownikiem i
silnikiem zmniejsza pulsacje momentu obrotowego.

* UWAGA! Tylko dla serii SJ200
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Wytacznik, roztacznik

lub stycznik

Fes-=-- !

—0 ~O :

1 1

Zrédto zasilania Lo
trzy Iubje_dana;owe i Lot
w zaleznos$ci od ' o
modelu falownika ! Lo
—0 No+

!

6 - prog. zaciskow

PD/+1 )
wejsciowych . QO DaW|k. DC
u dl dt i O (opcja)
waga: a podtaczenia
® &

O
(9]
w

okablowania do zaciskéw |Biegw prawo
programowalnych wejséiwyjs¢ 1/0
i wejs¢ analogowych uzywaj .
najlepiej przewodow |Biegwlewo
ekranowanych w postaci skretki
dwuprzewodowej. Ekran dla
kazdego sygnatu z osobna nalezy
podtaczy¢ do zacisku wspolnego
tylko od strony falownika.

%

RS

O Jednostka
hamujaca

(opcja)

Rezystor
hamujacy (opcja)

N/-

[6*] lub [5]
konfigurowalne
jako wejscie dyskretne
lub wejécie termistora

AL1
\ Wyjscie
L o At
Termistor <Z prz;la(?;rg\l;gwe
T (typ 1 forma C)
Zacisk wspol. prog. wej. AL

Woltomierz 0-10 VDC

Wyj. typu otwarty kolektor
Do

. jéci  biegu RUN
Zrédio zasil. 10 VDC dia wej.anal. Obwody wyjsciowe Sygnal biegu RU

12
Syg. osiagnigcia czest.
0]

Zacisk wspdlny dla Zacisk wspdlny dla
wej$¢ analogowych wyj$¢ programowalnych

Zgodnie z dyrektywami UE, przemienniki czgstotliwosci i ich akcesoria moga by¢ dostarczane
tylko w przypadku gdy spetniaja ustalone zabezpieczeniowe wymagania zawarte w
dyrektywie 89/392/EWG. Instalacje nalezy przeprowadzi¢ tak aby maksymalnie zredukowac
zaktocenia elektromagnetyczne. Ktas¢ kable komunikacyjne i sterownicze oddzielnie od kabli
zasilajacych falownik i silnik. Zapewni¢ odpowiednie mocowanie ekranu kabla do zacisku
ochronnego PE.

* UWAGA: tylko dla serii SJ200

Pulpit sterowania

Opis przyciskow

Umozliwia przechodzenie migdzy

; ; funkcjami falownika A, b, C, d, H
P k funk N
@ reycisi tunkeyjny oraz wchodzenie i wychodzenie

z nastawy poszczegolnych parametréw

P . Stuzg do zmiany parametrow
@@ w "gore” i w "dot (funkciji) i wartosci danych.

Przycisk Zawsze po zmianie danej

zatwierdzajacy zatwierdzaj j tym przyciskiem.
Przycisk RUN Stuzy do zadawania rozkazu
ruchu silnika.
Przycisk Stuzy do zatrzymywania biegu silnika
\ STOP/RESET oraz kasowania blokady falownika.
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Przyktadowe pokazanie sposobu ustawiania czestotliwo$ci
i rozkazu ruchu z pulpitu cyfrowego

oo »dogo i rA- - -

Wiaczyé @
zasilanie Raz .
Raz 4razy nacisnaé Sposth
nacisnaé nacisnaé Sadawania
= 0 .‘:,' & czestotliwosci
v Zadawanie
e ¢ rozkazu ruchu
Lr 7 pulpitu
Zadawanie Raz
rozkazu ruchu nacisna¢

(=N W =R R = o I o B P

@ @

=

VA

Zadawanie
czestotliwosci
przyciskami

Dana zostaje zapisana

@ |

Oo0—RooO——H - — —

&

4 razy
acisnaé

Fogo ¢

Klawiszem RUN
uruchamiamy silnik Raz
nacisnaé

<+

14 razy
nacisnac Naciska¢ do 50 Hz

J00 i

Raz
nacisna¢
Monitorowanie

SO0 st
wyjsciowej falownika

Wprowadzanie nastaw parametrow

Przyktadowa zmiana parametru czasu przyspieszania

@ bez zapamietania

o——FQC

z zapamigtaniem

.rl

Q

0

T
We—0D«——0




Woprowadzanie danych dla funkgji rozszerzonych

W celu przywotania funkcji rozszerzonych nalezy wybra¢ funkcje z grupy:
A--- b--- £--- H---
i nastenie przyciskac klawisz @ lub @ az do otrzymania zadanej funkcji.

Wejcie do grupy

funkgiji @ Numer funkgji
rozszerzonych rozszerzonej

A---< *RZO !
© @ @
gge

A
@ @ Wprowadzanie danej

Powrét z zapisaniem
danej do pamieci

Powrét bez zapisania
danej do pamieci

Objasnienie wyswietlanych informaciji.

Gdy falownik zostaje wiaczony to wyswietlacz pokazuje
ostatni parametr, ktéry zostat zapamigtany przez wcisniecie przycisku

Funkcje monitorujgce

. Kod .
Funkcja funkeji Zakres wywietlanych nastaw
Czestotliwos$¢ wyjsciowa doo1 od 0.5 do 400 Hz
Prad wyjéciowy d002 0d 0.01 do 999.9A
Kierunek obrotow d0o03 “F” ... do przodu, “r" ... do tytu, “0” ... stop
Warto$¢ sygnatu petli Warto$¢ sygnatu z petli sprzezenia
sprzgzenia zwrotnego doo4 zwrotnego wyskalowana zgodnie
podczas pracy regulatora PID z nastawg funkcji “A 75”".
Stan wejsciowych zaciskow A el mg WEACZONY
i iacei d005 [V (L WYLACZONY
listwy sterujacej 654321
S:_a;\ wyjfcioyvych _zalciskéw 4006 o, ws:‘ié‘z’ng
istwy sterujacej i alarmu Nr alarmu AL 12 11
Wyswietla biezaca warto$¢ czestotliwosci
przeskalowang przez statg ustawiong
w parametrze B086.
Przeskalowana czestotliwos¢ o Zakres:
wyjsciowa 007 XX.XX 0.00 do 99.99
XXX.X 100.0 do 999.9
XXXX. 1000. do 9999.9
XXXX 1000 do 9999 (x 10=10000 do 99999)
. . Napiecie wyjéciowe (zasilajace silnik)
Napiecie wyjéciowe dots zakres: od 0.0 do 600.0 V
. - Wyswietla catkowity czas pracy
Zsumowany czas biegu silnika 016 falownika w Trybie Biegu w godzinach.
P . Wyswietla catkowity czas w jakim
Zsumowany czas zasilania falownika do17 falownik byl zasilany. Podawany w godzinach.




. Kod .
Funkcja funkeji Zakres wywietlanych nastaw
Liczba btedow do8o Liczba blokad falownika (btedow).
Wyswietla informacje o blokadzie, wciskaj
Biad nr 1 dos1 przycisk FUNC:
- kod bledu,
Blad nr 2 4082 - czestotliwos¢ wyj. w chwili zablokowania
- prad wyjsciowy w chwili zablokowania
- poziom napigcia DC w chwili zablokowania
Blad nr 3 dos3 - catkowity czas biegu do chwili zablokowania
- catkowity czas zasilania od chwili blokady

Funkcje podstawowe

Kod Funkeia Nastawa Zmiana
) fabryczna | wruchu
F001 Czestotliwos¢ wyjsciowa 0.0 Hz Tak
F002 Czas przyspieszania 10s. Tak
F202 Czas przyspieszania (nastawa dla 2-go silnika) 10's. Tak
F003 Czas zwalniania 10s. Tak
F203 Czas zwalniania (nastawa dla 2-go silnika) 10s. Nie
F004 Kierunek obrotéw 00 Tak
A--- Funkcje rozszerzone z grupy A —_— Tak
b-—- Funkcje rozszerzone z grupy b — Tak
C--- Funkcje rozszerzone z grupy C — Tak
H--- Funkcje rozszerzone z grupy H — Tak
Funkcje rozszerzone z grupy A
. Nastawa | Zmiana
Kod Funkcja fabryczna | wruchu
A001 Zadawanie czestotliwosci: 00 - potencjometr na pulpicie cyfrowym falownikal 01 Nie
01 - zaciski listwy sterujacej
02 - pulpit cyfrowy falownika
03 - sie¢ ModBus
10 - funkcja operacji na sygnatach wejéciowych
zadajacych czestotliwo$é
A002 | Zadawanie rozkazu ruchu:01 - zaciski listwy sterujacej 01 Nie
02 - pulpit cyfrowy falownika
03 - sie¢ ModBus
A003 Czestotliwo$¢ bazowa 50 Hz Nie
A203 Czestotliwo$¢ bazowa (nastawa dla 2-go silnika) 50 Hz Nie
A004 Czestotliwo$¢ maksymalna, nastawa od czestotliwosci bazowej do 400 Hz 50 Hz Nie
A204 Czestotliwo$¢é maksymalna (nastawa dla 2-go silnika). 50 Hz Nie
Nastawa od czestotliwosci bazowej do 400 Hz (2-gi silnik).
A005 Wybér wielkosci wejsciowych dla funkcji [AT]: 00 Hz Nie
00 - zmiana pomigdzy [O] i [Ol] za pomoca zacisku wejscia [AT]
01 - wybdr miedzy niedostepne a ([O] + [Ol])
02 - wybor miedzy [O] i potencjometrem na pulpicie
03 - wybér pomiedzy [Ol] i potencjometrem na pulpicie
A0 Ustawienie czestotliwosci poczatkowej syg. analog. nap. O 00 Hz Nie
A012 Ustawienie czestotliwosci koncowej syg. analog. nap. O 00 Hz Nie
A013 Ustawienie poziomu sygnatu analogowego nap. O 0% Nie
odpowiadajacego czestotliwosci poczatkowej.
A014 Ustawienie poziomu sygnatu analogowego nap. O 100 % Nie
odpowiadajacego czestotliwosci koricowej.
A015 Ustawienie sposobu startu falownika dla syg. analog. nap. O 01 Nie
A016 Filtr sygnatu zadawania czestotliwosci 8 Nie
A020+A035| Wielopoziomowa nastawa czestotliwosci (pred. 0 - pred. 15) 0 Tak
A038 Czestotliwo$¢ biegu probnego 1.0 Hz Tak
A039 Sposdb zatrzymania po wycofaniu rozkazu biegu prébnego 00 Nie
A041” | Wybor metody podbijania momentu: 00-reczne, 01-automatyczne 00 Nie
A042 Reczne podbicie momentu " Tak
A242 Reczne podbicie momentu (nastawa dla 2-go silnika) " Tak
A043 Czestotliwosé, przy ktérej moment jest podbijany 10 % Tak
A243 Czestotliwo$¢, przy ktorej moment jest podbijany (nastawa dla 2-go silnika)| 10 % Tak
A044 Nastawa wzorca charakterystyki U/f 02 Nie
A244 Nastawa wzorca charakterystyki U/f (nastawa dla 2-go silnika) 02 Nie
A045 Zmiana napigcia wyj$ciowego 100 Nie

2* dotyczy tylko falownikow serii L200




Funkcje rozszerzone z grupy A (c.d.)

. Nastawa Zmiana
Funk
Kod unkcja fabryczna | w ruchu
A046* Automatyczne podbijanie momentu przy sterowaniu iSLV zakres 0+255 00 Nie
A246* Automatyczne podbijanie momentu przy sterowaniu iSLV zakres 0+255 0,5 Nie
(nastawa dla 2-go silnika)
A047* Kompensacja poslizgu przy sterowaniu iSLV zakres 0+255 00 Nie
A247* Kompensacja poslizgu przy sterowaniu iSLV zakres 0+255 0,5 Nie
(nastawa dla 2-go silnika)
A051 Wybér hamowania dynamicznego 0,5 Nie
A052 Czestotliwo$é hamowania dynamicznego 0,5 Nie
A053 Czas oczekiwania do rozpoczecia hamowania dynamicznego 0,0 Nie
A054 Sita hamowania dynamicznego 0 Nie
A055 Czas hamowania dynamicznego 0,0 Nie
A056 Hamowanie dynamiczne bez zachowania czasu oczekiwania 0,0 Nie
do hamowania DC (A053)
A061 Gorna granica regulacji czestotliwosci 0 Nie
A062 Dolna granica regulacji czestotliwosci 0,0 Hz Nie
A063, A065| e . v
67 Czestotliwosci zabronione 0,0 Hz Nie
ADB4, A0BE| 576r0k0s6 pasma zabronionego 0,5Hz Nie
A068
A071 Tryb regulatora PID: 0 Nie
00 - regulator PID nie jest aktywny
01 - regulator PID jest aktywny
A072 Kp - wspétczynnik wzmocnienia 1,0 Tak
A073 Ti- czas zdwojenia 1,0 Tak
A074 Td - czas wyprzedzenia 0,0 Tak
A075 Wspétczynnik skalowania sygnatu sprzeZenia zwrotnego 1 Nie
A076 Zrodto sygnalu sprzezenia zwrotnego: 00 Nie
00 - Ol sygnat pradowy
01 - O sygnat napigciowy
02 - sie¢ ModBus
03 - z funkcji operacji na sygnatach wejsciowych zadajacych czestotliwosci
A077 Wspétczynnik przyrostu sygnatu sprzgzenia zwrotnego: 0,0 Nie
00 - uchyb PID=SP(syg. zad.) - PV (syg. sprzez.)
01 - uchyb PID= ~(SP - PV)
A078 Poziom ograniczenia regulacji PID 0 Nie
A081 Nastawa funkcji AVR 0 Nie
A082 Nastawa poziomu napicia AVR 230. 400 Nie
A092 Drugi czas przyspieszania 15.0 Tak
A292 Drugi czas przyspieszania (nastawa dla 2-go silnika) 15.0 Tak
A093 Drugi czas zwalniania 15.0 Tak
A293 Drugi czas zwalniania (nastawa dla 2-go silnika) 15.0 Tak
A094 Sposob przetaczania czaséw przyspieszania i zwalniania 00 Nie
A294 Wybér funkcji dwustanowego przysp. i zwaln. (nast. dla 2-go silnika) 00 Nie
A095 Czestotliwos¢ dla funkcji dwustanowego przyspieszenia 0.0 Nie
A295 Czestotliwos¢ dla funkcji dwustanowego przysp.(nast. dla 2-go silnika) 0.0 Nie
A096 Poziom czestotliwosci przetaczajacej czas zwalniania 0.0 Nie
A296 Czestotliwo$¢ dla funkcji dwustanowego zwaln.(nast. dla 2-go silnika) 0.0 Nie
A097 Wybdr charakterystyki przyspieszania 00 Nie
A098 Wybér charakterystyki zwalniania 00 Nie
A101 Nastawa czestotliwosci poczatkowej sygnatu analogowego pradowego Ol 0.0 Nie
A102 Nastawa czestotliwosci koncowej sygnatu analogowego pradowego Ol 0.0 Nie
A103 Ustalenie poziomu sygnatu ar prac Ol odpowiadaj ) 0.0 Nie
czestotliwosci poczatkowej
A104 Ustalenie poziomu sygnatu ar prac ol iadajacego 100. Nie
czestotliwosci koricowej
A105 Ustalenie sposobu startu falownika dla sygnatu analogowego 01 Nie
pradowego Ol
A141 Wybér sygnatu (A) dla funkcji operaciji na sygnatach 02 Nie
zadajacych czestotliwose
A142 Wybér sygnatu (B) dla funkcji operacji na sygnatach 03 Nie
zadajacych czestotliwosé
A143 Rodzaj operacji dokonywanych na dwéch sygnatach 00 Nie
zadajacych czestotliwose
A145 Czestotliwo$¢ dodawana do czestotliwosci zadanej 0.0 Tak
A146 Znak czestotliwosci dodawanej 00 Nie

* dotyczy tylko falownikéw serii SJ200




Funkcje rozszerzone z grupy B

Nastawa Zmiana

Kod Funkcja fabryczna | w ruchu

b001 Okresla zachowanie si¢ falownika po przywréceniu zasilania: 0,0 Nie

00 - wytaczenie zasilania spowoduje zablokowanie falownika

01 - start od 0 Hz po przywroceniu rozkazu ruchu

02 - lotny start w chwili przywrdcenia rozkazu ruchu

03 - lotny start, po ktérym nastapi wyhamowanie silnika oraz
zablokowanie falownika.

b002 Dopuszczalny czas zaniku napiecia (0,3 + 25 s.) 1,0 Nie

b003 Czas pomigdzy przywréceniem zasilania a ponownym startem 1,0 Nie
falownika (0,3 + 100 s.)

b004 Blokada przy zaniku zasilania lub przy stanie podnapieciowym 00 Nie

b005 Liczba dopuszczalnych restartéw po blokadzie przy zaniku napiecia 00 Nie
zasilania / stanie podnapieciowym

B012 Poziom zadziatania zabezpieczenia termicznego silnika - 50 + 120 % wartos$¢ Nie

ustawiana w [A]

b212 Poziom zadziatania zabezpiecz. termiczn. silnika (nastawa dla 2-go silnika) —n= Nie

BO13 Wybér charakterystyki zabezpieczenia termicznego 01 Nie

b213 Wybér charakterystyki zabezpiecz. termiczn (nastawa dla 2-go silnika) 01 Nie

b021 Zabezpieczenie przecigzeniowe: o1 Nie

00 - zabezpieczenie wytaczone
01 - aktywne dla przyspieszania i statej predkosci
02 - aktywne dla statej predkosci

b022 Poziom zadziatania zabezpieczenia przecigzenowego 50 + 150 % pradu 1,25% In Nie
znamionowego (In) falownika w [A]

b023 Czas obnizania czestotliwo$ci po wykryciu przecigzenia (0,1 + 30 s.) 1 Nie
b031 Blokada nastaw 01 Nie
b080 Kalibracja wartosci sygnatu analogowego wyjsc.nap. dla zacisku AM 100. Nie
b082 Czestotliwos¢ poczatkowa 0,5 Nie
b083 Czestotliwo$¢ kluczowania tranzystorow w kHz 5 Nie
b084 Wprowadzenie nastaw fabrycznych lub zerowanie historii btedéw 00 Nie
b085 Wybér nastaw fabrycznych 01 Nie
b086 Skalowanie czestotliwosci wyjsciowej 1,0 Nie
b087 Blokada przycisku STOP 00 Nie
b088 Ponowny rozruch po zadziataniu funkcji [FRS] 00 Nie
b089 * | Wielko$¢ monitorowana podczas pracy sieciowej falownika

b090* Stopien wykorzystania funkcji hamowania pradnicowego 00 Nie
b091 Wybér sposobu zatrzymywania silnika po wycofaniu rozkazu biegu 00 Nie
b092* Sterowanie pracq wentylatora falownika 00 Nie
b095* | Wybor funkcji hamowania pradnicowego: 00 Nie

00 - nieaktywna
01 - aktywna tylko podczas biegu silnika
02 - aktywna zawsze

b096* Poziom napiecia w obwodzie posrednim uaktywniajacym funkcje 360/720 Nie
hamowania pradnicowego:

330 + 380 V (dla falownikéw klasy 200 V)
660 + 760 V (dla falownikéw klasy 400 V)

b130 Wstrzymanie hamowania przed blokadg nadnapigciowg 00 Nie
b140* Ograniczenie pradu przed blokada termiczng 00 Nie
b150 Zmniejszenie czestotliwosci kluczowania przed blokadg termiczng 00 Nie

(niedostepna przez sie¢ ModBus)

* dotyczy tylko falownikéw serii SJ200 2* dotyczy tylko falownikéw serii L200




Funkcje rozszerzone z grupy C

Kod

Funkcja

Nastawa
fabryczna

Zmiana
w ruchu

Coo1

Okresla funkcje petniong przez zacisk 1:

00 - FW
01-RV
02 - CF1
03 - Cf2
04 - CF3
05 - CF4
06 - JG
07 - DB
08 - SET
09 - 2CH
11 -FRS
12 -EXT
13 -USP
15-SFT
16 - AT
18-RS
19-PTC
20-STA
21-STP
22-FIR
24 -PIDC
23-PID
27-UP

(rozkaz ruchu bieg w prawo/zatrzymanie)
(rozkaz ruchu bieg w lewo/zatrzymanie)

(wielopoziomowa nastawa predkosci)

(bieg prébny)

(hamowanie dynamiczne)

(nastawa drugiego zestawu parametrow)

(drugi CH zestaw czaséw przyspieszania i zwalniania)
(bieg swobodny)

(zewnetrzny sygnat btedu)

(zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem)
(blokada nastaw)

(rodzaj sygnatu sterujacego)

(kasowanie blokady falownika)

(zabezpieczenie termiczne)

(funkcja trzech przewodoéw - zataczanie impulsowe)
(funkcja trzech przewodéw - zatrzymanie impulsowe)
(funkcja trzech przewodéw - wybor kierunku w prawo/lewo)
(kasowanie wartosci czesci catkujacej regulatora PID)
(blokada regulatora PID)

(motopotencjometr - narastanie czestotliwosci)

28 - DOWN (motopotencjometr - opadanie czestotliwosci)

29-UDC
31-0PE

50 - ADD
51-F-TM

(czyszczenie pamieci motopotencjometru)

(wymuszenie sterowania czestotliwoscia i rozkazem biegu
z pulpitu falownika)

(dodawanie czestotliwosci)

(wymuszanie sterownia czestotliwo$cig i rozkazem biegu z
listwy sterowniczej falownika

00

Nie

C002

Okresla funkcje petniong przez zacisk 2

01

C003

Okresla funkcje petniong przez zacisk 3

02

C004

Okresla funkcje petniong przez zacisk 4

03

C005

Okresla funkcje petniong przez zacisk 5

18

C006*

Okresla funkcje petniong przez zacisk 6

09

co1

Wybér rodzaju styku dla wejscia 1 [NO], [NZ]

00

Cco12

Wybér rodzaju styku dla wejscia 2 [NO], [NZ]

00

Co13

Wybér rodzaju styku dla wejscia 3 [NO], [NZ]

00

Co14

Wybér rodzaju styku dla wejscia 4 [NOJ, [NZ]

00

C015

Wybér rodzaju styku dla wejécia 5 [NO], [NZ]

00

Cco16

Wybér rodzaju styku dla wejscia 6 [NOJ, [NZ]

00

€021

Funkcja zacisku wyj$ciowego 11:

00- RUN
01- FA1

02- FA2

03- 0L
04- 0D

05- AL
06- Dc
07- FBV

08- NDC
09-LOG

(sygnalizacja ruchu)

(sygnalizacja osiagniecia lub przekroczenia zadanej
czestotliwosci) - Typ 1

(sygnalizacja osiagnigcia lub przekroczenia zadanej
czestotliwosci) - Typ 2

(sygnalizacja przecigzenia)

(sygnalizacja przekroczenia okreslonego poziomu uchybu
regulacji regulatora PID)

(sygnalizacja alarmu)

(detekcja zaniku sygnatu analogowego)

(sygnat dla zatacznia/wytaczania dodatkowego uktadu
napedowego przy regulacji PID)

(sygnalizacja przerwania pracy sieciowej)

(wynik operaciji logicznej)

01

C022

Funkcja zacisku wyjciowego 12

00

C026

Funkcja przekaznika alarmowego

05

Cco28

Wybér warto$ci mierzonej dla zacisku AM
00 - predkos¢ silnika
01 - prad silnika

00

C031

Zacisk [11], rodzaj wyjscia: [NO], [NZ]

00

C032

Zacisk [12], rodzaj wyjscia: [NO], [NZ]

00

C036

Zacisk przekaznika, rodzaj wyjscia: [NO], [NZ]

01

C041

Poziom sygnalizaciji przecigzenia (0 + 100 %)

C042

Sygnalizacja osiagniecia lub przekroczenia
czestotliwosci podczas przyspieszania

0.0

C043

Sygnalizacja osiagniecia lub przekroczenia
czestotliwosci podczas zwalniania

0.0

C044

Sygnalizacja przekroczenia wartosci uchybu regulacji PID 0 + 100 %

3.0

C052

Prog gérny sygnatu sprzezenia zwrotnego do wytaczania drugiego
uktadu napgdowego przy regulacji PID

00

C053

Prog dolny sygnatu sprzezenia zwrotnego do wytgczania drugiego
uktadu napgdowego przy regulacji PID

00

Co71

Predkos$¢ transmisji

C072

Adres stacji




Funkcje rozszerzone z grupy C _ (c.d.)

Nastawa Zmiana

Kod Funkcja fabryczna | wruchu
C074 Kontrola parzystosci 00 Nie
C075 llos¢ bitéw stopu 1 Nie
C076 Reakcja falownika na wystapienie btedu 02 Nie
co77 Dopuszczalny czas przerwy pomigdzy kolejnymi zapytaniami (time out) 0.00 Nie
Co78 Czas rozpoczecia nadawania odpowiedzi 0. Nie
Co081 Kalibracja sygnatu napieciowego [O] 100.0 Nie
C082 Kalibracja sygnatu pradowego [Ol] 100.0 Nie
C085 Nastawa termistora 100.0 Tak
C086 Uchyb ustalony dla zacisku AM 0.0 Tak
C091 Debug: NIE ZMIENIAC! 0.0 Tak
C101 Pamiec¢ funkcji motopontencjometru UP/DOWN 00 Nie
C102 Kasowanie blokady falownika 00 Nie
C141 Wybér funkcji programowalnych zaciskéw wyjsciowych 00 Nie
dla wewnetrznego wejscia logicznego A
C142 Wybér funkcji programowalnych zaciskéw wyjsciowych 01 Nie
dla wewnetrznego wejécia logicznego B
C143 Wybér operacji logicznej 00 Nie
C144 Zacisk 11 - czas zwloki przy zatgczaniu 0.0 Nie
C145 Zacisk 11 - czas zwioki przy wytaczaniu 0.0 Nie
C146 Zacisk 12 - czas zwioki przy zataczaniu 0.0 Nie
C147 Zacisk 12 - czas zwioki przy wytgczaniu 0.0 Nie
C148 Zacisk przekaznika alarmowego - czas zwioki przy zataczaniu 0.0 Nie
C149 Zacisk przekaznika alarmowego - czas zwioki przy wylaczaniu 0.0 Nie

* dotyczy tylko falownikéw serii SJ200

Funkcje rozszerzone z grupy H

. Nastawa Zmiana
Funk
Kod unkcja fabryczna | wruchu
H003 | Moc silnika (kW] modeznieod | Nie
i i zaleznie od .
H203 Moc silnika - 2 (nastawa dla 2-go silnika) [kW] modelu falownika Nie
H004 Liczba biegunow 4 Nie
H204 Liczba biegunow - (nastawa dla 2-go silnika) 4 Nie
H006 Wspdtczynnik stabilizacji 100 Tak
H206 Wspétczynnik stabilizacji - (nastawa dla 2-go silnika) 100 Tak
HO07* | Napiecie silnika zaleznie od klasy Nie
T — napiecia zasilania .
H207* | Napigcie silnika - (nastawa dla 2-go silnika) falownika Nie

* dotyczy tylko falownikéw serii SJ200




Komunikaty btedow

WSTEP + OSTRZEZENIE

1. Nie RESET-uj falownika przed odczytaniem komunikatu btedu typu E...

2. Usun przyczyne wywotujaca komunikat btedu a dopiero potem RESET-uj falownik.

Nie stosowanie sie do powyzszych zalecen moze grozi¢ uszkodzeniem falownika.

Wytaczenie

Opis

Kod btedu

Zabezpieczenie
nadpradowe

Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy przekracza ustalony poziom,
to znaczy w przypadku zwarcia na wyjsciu falownika, zablokowanie silnika lub
gwattowne zwiekszenie momentu obcigzenia.

stata predkos$c

e 0

podczas
zwalniania

e oZ
podczas

przyspieszania
£ O3

w pozostatych
przypadkach

E ~

Q

Zabezpieczenie
przecigzeniowe

Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu silnikowego przez
wewnetrzny termistor falownika.

Przecigzenie opor-
nika hamujacego

Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia opornika hamujacego.

Zabezpieczenie

Wystepuije, gdy napiecie stale w obwodzie posrednim przekroczy okreslony

Qo0
JMW

nadnapieciowe | poziom z powodu przejecia zbyt duZej energii odzyskiwanej przy hamowaniu
silnika.
Btad Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng pamigcia
EEPROM falownika spowodowanych np. wplywem zaktécen lub zbyt wysoka
(uwaga 1) temperatura.

Zabezpieczenie
podnapieciowe

Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje wadliwe dziatanie
uktadu sterowania jak réwniez zmniejszenie momentu napgdowego i
przegrzewanie silnika. Jezeli napigcie obnizy sie ponizej ustalonego poziomu
to wyjscie falownika zostanie odtaczone.

M M M mm
0
o @

Q

zabezpieczony przed samoczynnym uruchomieniem po przywréceniu
zasilania.

Zabezpieczenie
przed zwarciem
doziemnym

Btad CPU Wystepuje w przypadku wadliwego dziatania lub nienormalnego stanu pracy E I |
procesora. s
Wytacznik Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidtowej pracy urzadzenia E '] C—.
zewnetrzny zewnetrznego. Pojawienie si¢ tego sygnatu na zacisku wejsciowym falownika U
powoduije jego zablokowanie oraz odtaczenie od wyjécia.
Btad USP Btad zaniku zasilania, gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest E ] 3
= ~

Falownik posiada zabezpieczenie wykrywajace zwarcie doziemne pomiedzy
falownikiem a silnikiem przy wiaczonym zasilaniu a przed uruchomieniem
falownika. Zabezpieczenie to jest przeznaczone do ochrony falownika a nie
obstugi.

Zabezpieczenie
przed wysokim
napigciem wej$cia

Gdy napiecie zasilajace falownik jest wyzsze od dopuszczalnego to po 100
sekundach od wykrycia tego stanu wyjécie falownika zostanie odtaczone.

Zabezpieczenie
termiczne

Gdy wewnetrzny czujnik temperatury wykryje zbyt wysoka temperature
modutu badZ modutu sterujacego to nastapi odiaczenie wyjscia falownika.

Podtaczenie

Gdy wystapi btad komunikacji pomigdzy modutem CPU a panelem

panela sterowniczym falownika.
sterowniczego
falownika
Btad PTC Jezeli falownik wykryje, ze rezystancja zewnetrznego termistora jest zbyt 5. 5
wysoka to potraktuje to jako stan nienormalny i odtaczy wyjscie falownika.
Btad Gdy dopuszczalny czas przerwy w trakcie komunikacji sieciowej zostat — ~
komunikacji przekroczony. & &0
sieciowej
Sygnalizacja Sygnalizuje brak zasilania lub zbyt niskie napigcie zasilania. - = -
stanu
podnapieciowego
Uwaga1:

jezeli wystapi btad EEPROM to nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wszystkich nastaw gdyz moze to by¢
zrodtem btedu. Btad ten wystapi rowniez w przypadku wytaczenia zasilania falownika, gdy zadany jest
sygnat RS (reset). W tym wypadku po ponownym wigczeniu zasilania pojawi sie btad EEPROM.

-17-




HITACHI



