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HAZARD OF PERSONAL INJURY OR
ELECTRIC SHOCK

Dism;onnect incoming power and wait
5 minutes belore opening front cover.

To nie wybor,
to koniecznos¢é

Nowa skala mozliwosci

zakres mocy: 0,2 - 7,5 kW,

sterowanie wektorowe,

wysoki moment rozruchowy 200% M,
czestotliwosc wyjsciowa: 0,5 - 400 Hz,

czas przyspieszania i zwalniania: 0,1 - 3600 s,
nastawa czestotliwosci: analogowa i cyfrowa,
komunikacja - port RS 485,

obstuga protokotu ModBus RTU,
automatyczna regulacja napiecia AVR,
whbudowany filtr EMC,

rozbudowany regulator PID,

wyjmowany cyfrowy panel z potencjometrem.
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NFEF HFEF
Model
002 004 005 007 on 015 022 004 007 015 022 030 040 055 075
CELFIEmes 02 04 055 075 Al 15 22 04 075 15 22 30 40 55 75
wspotpracujgcego silnika (kW)

1-fazowe: 220 V-10% + 240 V+5%, f=50/60 Hz +5%
Znamionowe napigcie zasilania 3-fazowe: 380V-10% + 460V+10%, f= 50/60Hz +5%
3-fazowe: 220 V-10% + 240 V+5%, f=50/60 Hz +5%

Znamionowe napigcie wyjsciowe 3-fazowe: 200+240 V (w powigzaniu z napieciem zasilania) 3-fazowe: 380+460V (w powigzaniu z napieciem zasilania)
Znamionowy prad wejsciowy (A)

(Jednofazowy/tréjfazowy) 3.5/2,0 58/3.4 6,7/39 9,0/5.2 11.2/6,5 | 17.5/1,.0 | 24,0/140 2,0 383 50 70 10,0 1.0 165 20,0
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 16 2,6 3.0 4,0 50 80 1.0 1.5 25 3.8 55 7.8 8.6 13,0 16,0
Dopuszczalne przecigzenie 150 % pradu znamionowego przez 60 s. (raz na 10 minut)

pradowe

Moment Bez opornika 100 70 20 100 70 20

hamujgcy

(%) Mzn 7 opornikiem 150 150 100

Hamowanie pradem statym rozpoczyna sie po zwolnieniu silnika do czestotliwosci hamowania dynamicznego. Parametry hamowania ustawiane sq

Hamowanie prgdem statym . NP N : . " N h )
przy pomocy pulpitu cyfrowego (czestotliwo$¢ hamowania, czas oczekiwania do rozpoczecia hamowania oraz sita hamowania)

Szeroko$é 80 110 10 180
Wymiary (mm) Wysokos$é 140 155 155 250
Gtebokose 110 124 146 173 146 173 163
Masa (kg) 0,70 0,80 13 23 28 1.3 1.7 28 55 57
Parametry sygl wyjsci g f Nadnapieciowe.
Podnapieciowe.
Czestotliwosé wyjsciowa 0,5 - 400 Hz Nadprgdowe.
; Przecigzeniowe.
Charakterystyka sterowania U/f Sfciomomentqwc lub 0 momencie zredukowanym i o -
oraz sterowanie wektorowe (SLV). . . Zaniku napiecia zasilania.
Zabezpieczenia I A
Cyfrowa PUIpit cyfrowy, listwa A (CreelaEism)
Nastawa czestotliwosci Termiczne.
Analogowa Potencjomet, listwa Obnizanie napiecia przy przekroczeniu zadanego pragdu.
Optymalizacja hamowania w celu uniknigcia generatorowej pracy silnika.
:)eoglﬁ?:cr;?sc Cyfrowa +0,01% f,, (czestotliwosci maksymalnej) Automatyczne ograniczenie czestotliwosci kluczowania tranzystoréw.
czestotliwosci ‘
wyei§ciowei Analogowa +02%f,,, (czestotliwosci maksymalnej) Wyjmowany.
Port RS-485 obstugujacy ModBus RTU.
N aa B Nastawa cyfrowa - 0,01Hz o
Rozdzielczo$¢ czestotliwosci Nastawa andlogowa .. /1000 panel Przyciski (RUN, STOP, FUNC. A, ¥, STR).
Wyswietlacz - 4 dekady 7 segmentowe LED.
Ograniczenie czgstotliwosci wyjsciowej Programowane poziomy od dotu i géry. Wskazniki LED statusu pracy.
] L o Od 0,1 do 3600 s. Wg. charakterystyki liniowej Potencjometr.
Czas przyspieszania i zwalniania o ;
lub nieliniowej. Dostepne dwa zestawy nastaw.

Autostrojenie.
Listwa sterujgca / wybrane funkcje Automatyczna regulacja napiecia.

Automatyczny rozruch po zaniku napigcia.

FW - bieg w przdd start/stop, DB - hamowanie prgdem statym, . N m

TH - funkcja fermistora, SET - drugi zestaw parametréw, RUGLELD Historia awari

OPE - wymuszanie skr.czest. i rozkazu ruchu ADD - dodawanie czestotliwosci, (wybrane) Regulator PID.

z pulpitu falownika, 2CH - drugi zestaw czaséw przyspieszania Wyswietlanie biezgcej wartosci f (Hz), | (A).

] F-TM - wymuszomle skr.czlest i rozkazu ruchu i zwanlgnlo, ‘ RerlseT eREmitL,
9 z listwy zaciskowej. USP - zabezpieczenie przed samoczynnym .
g RV - bieg w tyt start/stop, rozruchem, Sterowanie lokalne/zdalne.

FRS - wybieg, UP/DWN - funkcje motopotencjometru,

EXT - wylgcznik zewnetrzny, CF1-CF4 - wielopoziomowa nastawa Programator.

RS - reset, predkosci, Okablowanie do programatora.

SFT - zoblolfowonie nostqw, STA,STP, F/R - impu\sowe zatgczenie/wytgcznie . Diawik sieciowy i silnikowy.

AT - rodzaj sygnatu sterujgcego, biegu, Opcje § . . .

Filtr przeciwzakidceniowy - EMI.

RUN - sygnalizacja pracy, FBV - sygnat dla zat./wyt. dodatkowego Rezystor hamujqcy.
o OL - sygnalizacja przecigzenia, uktadu napedowego przy regulacii PID, Oprogramowanie - ProDrive.
] OD - sygnalizacja przekroczenia sygnatu NDC - sygnalizacja przerwania pracy sieciowej,
2 " - 0 Przyktadowe
= uchybu, LOG - wynik operacii logicznej, )
= [ AL - sygnalizacja btedu, FA1/FA2 - sygnalizacja osiggniecia EHE L] $J200-004-NFEF, - SJ200-004-HFEF

DC - detekcja zaniku sygnatu analogowego, (przekroczenia) czestotliwosci. falownikéw

Warunki zewnetrzne / \
i L we wnetrzu bez kurzu i bez

Stopien ochrony/lokalizacja P20 / gazéw zracyeh 1000m np.m.
Temperatura otoczenia Bez ostony: -10 °C + 50 °C

Temperatura skiadowania Podczas krétkofrwatego fransportu

-25°C+70°C
Wilgotnosé 20 % + 90 % (bez skraplania)
Kolor Szary

Dystrybutor :




