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Rozdziat 1 Opis ogdlny

1.1 Sprawdzanie po rozpakowaniu

1.1.1 Sprawdzanie jednostki
Otworz paczke i wyciggnij falownik, prosimy o sprawdzenie kolejnych punktow.
Jezeli odkryte$ nieznane sobie czesci w pudetku lub stwierdzite$, ze otrzymana jednostka jest zewnetrznie
uszkodzona, prosimy o kontakt ze sprzedawca lub najblizszym dystrybutorem Hitachi.
(1) Upewnij sie, ze nie nastgpity zadne uszkodzenia (np. wgniecenia na powierzchni obudowy) powstate podczas
transportu falownika.
(2) Po odpakowaniu upewnij sie czy w pudetku znajduje sie instrukcja obstugi falownika.
(3) Sprawdzajgc tabliczke znamionowsg upewnij sie czy urzadzenie jest tym produktem, ktére zamdwites.

Tabliczka znamionowa

> I
Pozycja tabliczek

HITACHI

Symbol modelu ——p»| \odel: 1300P-110HFR

Dopuszczalna moc silnika  ——»| 8P/kW: 15/ 11
Parametry znamionowe zasilania ——Jp| [nput/Entree: 50, 60Kz V 1Ph A
(czest., napiecie, liczba faz, prad) 50, 604z 400-480V 3 Ph 24 A
Numer fabryczny i data produkcji Qutput/Sortie:0. 1-400Hz  400-480 V 3 Pb 22 4
Parametry znamionowe WyjSCioWe  __ g, | jiG ;. 94AT1234590001 Date:9904

Hitachi, Ltd, wape v yapan NEL6989 —29

Zawartos¢ tabliczki znamionowej
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1.1.2 Instrukcja obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona dla falownika Hitachi serii L300P.

Przed przystapieniem do uzytkowania falownika, przeczytaj uwaznie instrukcje. Po przeczytaniu zachowaj instrukcje
gdyz jest ona przydatna przy p6zniejszych operacjach i programowaniu falownika.

Kiedy uzytkujesz falownik z wyposazeniem dodatkowym, postuguj sie réwniez instrukcjg obstugi tego wyposazenia.
Instrukcja obstugi jest wazna w okresie, w ktérym jest wydawana do druku.

1.2 Pytania i gwarancja dla falownika
1.2.1 Zapytania

Jezeli majg Panstwo pytania dotyczace uszkodzen jednostki lub pytania ogolne zwigzane z falownikiem, prosimy o
kontakt ze sprzedawca lub lokalnym dystrybutorem firmy Hitachi.
Przed kontaktem prosimy o zasiegniecie informaciji niezbednych przy przedstawieniu problemu:

(1) model falownika,

(2) numery fabryczne (MFG,NO),

(3) data sprzedazy,

(4) powdd zapytania (stan uszkodzen falownika, stan przylaczen przewodéw do falownika).

1.2.2 Gwarancja dla falownika
Okres gwarancyjny falownika obejmuje jeden rok liczac od daty sprzedazy.
Jednakze gwarancja nie bedzie uznana w przypadku nizej wymienionych uszkodzen:
(1) Niezgodne z instrukcjg uzytkowanie falownika oraz proby naprawy falownika przez osoby
do tego nie powotane,
(2) Wszelkie zastate uszkodzenia lub te powstate w czasie transportu, (ktére powinny byé natychmiast
zgtoszone)
(3) Uzytkowanie falownika niezgodne z warunkami okreslonymi w danych znamionowych,
(4) Zjawiska naturalne (trzesienie ziemi, pozar itp.).

Gwarancja obejmuje tylko falownik, wszelkie uszkodzenia urzadzehn wspotpracujagcych spowodowane przez
operacje falownika nie sg objete gwarancja.

Wszelkie naprawy po okresie gwarancyjnym (jeden rok) sa wykonywane odptatnie.

Koszty naprawy lub przegladu urzadzenia na gwarancji bedg pokrywane przez uzytkownika,
jezeli uszkodzenia falownika powstaty w sposéb wymieniony w jednym z powyzszych punktéw powyzej 1-4.

Jezeli majg Panstwo pytania dotyczace gwarancji prosimy o kontakt ze sprzedawcg urzadzenia
lub z najblizszym dystrybutorem firmy Hitachi.
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1.3 Wyaqlad zewnetrzny

1.3.1 Wyqglad zewnetrzny i nazwy czesci

Wyglad od przodu Przéd ze zdjeta pokrywa

Lampka zasilania
Lampka alarmu
Operator cyfrowy

Otwieranie pokrywy
Panel przedni T
\

Pokrywa

Tabliczka ———={ |H

znamionowa

T

tacznik

Miejsce instalacji dla urzadzenia
dodatkowego-opcji

Zaciski sterownicz
| Zaciski sterownicze

L — Zaciski gtowne

Pokrywa chronigca
przewody

/




Rozdzat 2 Instalacjai okablowanie

2.1 Instalacja
@ Uwaga

Prosimy nie usuwa¢ gumowych tulejek ze wzgledu na niebezpieczenstwo porazenia, zwarcia przewodow

lub mozliwosé wystapienia doziemienia przewodu sitowego.

A Ostrzezenie

Instalacja urzadzenia powinna by¢ wykonana z wykorzystaniem materiatéw niepalnych (metal itp.).

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Nie instaluj urzadzenia w poblizu materiatéw fatwopalnych.

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Nigdy nie przeno$ urzadzenia trzymajac je za zewnetrzng pokrywe, zawsze przeno$ urzadzenie wykorzystujac jego
podstawe.

W przeciwnym przypadku grozi to upadkiem urzadzenia i jego uszkodzeniem.

Nie dopuszczaj, aby substancje takie jak np.: $cinki, pozostatosci metalowe, przewody, kurz lub substancje
powstate podczas spawania jonowego przedostawaly sie do falownika.

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Upewnij sie, ze podstawa falownika jest wtasciwie i w sposéb pewny zamontowana do $ciany.

W przeciwnym przypadku grozi to upadkiem urzgdzenia i jego uszkodzeniem.

Nie montuj falownika i nie zataczaj do pracy, jezeli jednostka jest w sposéb widoczny uszkodzona.

W przeciwnym przypadku grozi to uszkodzeniem jednostki.
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2.1.1 Instalacja
1. Transport
Prosimy o ostrozne obchodzenie sie z falownikiem gdyz posiada on czesci plastikowe.

Prosimy nie montowa¢ falownika do zbyt cienkiej sciany gdyz moze to spowodowa¢ zerwanie zamocowania i
ryzyko upadku falownika.

Nie instaluj falownika, gdy jego wyglad zewnetrzny wskazuje na uszkodzenie lub, gdy brakuje czesci
urzadzenia.

2. Powierzchnia do zamontowania falownika.
Temperatura radiatorow falownika w czasie jego pracy moze by¢ bardzo wysoka (do ok. 150°C)
Powierzchnia, na ktérej montowany jest falownik musi byé, zatem wykonana z niepalnego materiatu (stal) z
powodu ryzyka pozaru. Nalezy réwniez zwréci¢ uwage na otwory wentylacyjne otaczajace falownik. Jest to
wazne szczegolnie wtedy, kiedy mamy do czynienia z dodatkowym zrodtem ciepta takim jak opornik hamujacy

/tOCm lub wiecej ! Iiz
1

czy dtawik.
E Zachowaj dostateczng przestrzen z gory i z dotu nie
............................ . zapobiegajaca  wentylacji i chiodzeniu  migdzy
i 10cm lub wiecej i Przept. powietrza falownikiem a przewodami wiodacymi prad
| i
| H
: I i L
| : C
C Falownik i L ﬁa
5cm lub wigcej ! i_5cm lub wigcej Falownik
i !
i !
; N2 i
i

/

3. Otoczenie pracy falownika — temperatura otoczenia.
Temperatura otoczenia dla falownika nie powinna przekracza¢ dopuszczalnego zakresu temperatur (zwykle -
10 do 50°C)
Temperatura powinna by¢ mierzona dla dziury powietrznej otaczajacej falownik (diagram powyzej). Jezeli
temperatura otoczenia przekracza temperature dopuszczalng, zywotnos$¢ poszczegolnych elementow
falownika a szczegdlnie kondensatorow ulega skréceniu.

4. Otoczenie pracy — wilgotnosc.
Wilgotno$¢ otoczenia dla falownika powinna by¢ zachowana w granicach dopuszczalnej procentowej
wilgotnoéci (zwykle 5% do 90%). Usytuowanie falownika powinno by¢ takie, aby nie istniata mozliwos¢
whnikniecia do falownika wilgoci.
Prosimy o unikanie instalacji falownika w miejscach szczegodlnie narazonych na naswietlenie stoneczne.
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5. Otoczenie pracy falownika — powietrze.
Instalujgc falownik unikaj miejsc o szczegoélnym zapyleniu (kurz), otoczenia gazéw zrgcych, wybuchowych

i tatwopalnych oraz otoczenia z chtodziwem w postaci pary.
6. Pozycja zamontowania.
Zamontuj falownik w pozycji poziomej wykorzystujac $ruby lub rygle. Powierzchnia, na ktérej jest montowany

falownik powinna by¢ wolna od wibracji i powinna wytrzymywac ciezar falownika

W'Lk

n %

7. Wentylacja szafy.
Jezeli instalujg Panstwo jeden lub kilka falownikéw w jednej obudowie to powinny by¢ w takim przypadku

zainstalowane dodatkowe wentylatory. Ponizej znajduje sie wskazéwka odnosnie pozycji zainstalowania
wentylatora. W zaleznos$ci od potozenia wentylatora jego praca spowoduje rézny przeptyw powietrza wewnatrz
obudowy (szafy). Pozycja zarbwno wentylatora jak i wlotu powietrza w szafie jest bardzo wazna. Jezeli jest
ona zla, przeptyw powietrza wokot falownika zmniejsza sie a temperatura otaczajaca falownik wzrasta.

Zwazajac na to upewnij sie, ze temperatura otoczenia falownika jest zawarta w zakresie dopuszczalnym.

Wentylator Wentylator
*/ y f ey

o h

Falownik|

(dobry przyktad) (zty przyktad)
8. Zewnetrzne chtodzenie falownika
Istnieje mozliwos¢ zainstalowania falownika w taki sposob, aby jego radiatory byly umieszczone na zewnatrz
tylnej czesci szafy. Metoda ta ma duze korzysci: chlodzenie falownika zostaje znacznie zwiekszone oraz
rozmiary szafy, w ktorej umieszczony jest falownik mogg by¢ mniejsze. Aby zainstalowaé falownik
z radiatorami usytuowanymi na tylnej zewnetrznej $cianie szafy, konieczna jest do zamontowania falownika
ptyta metalowa, ktéra zapewnia dostateczng wymiane ciepta dla falownika. Nie instaluj falownika tam gdzie
istnieje ryzyko jego kontaktu z woda, parami oleju, kurzem itp. gdyz mogg one wnikna¢ do jednostki poprzez

wentylator chtodzgcy radiatory falownika.

9. Przyblizone straty dla poszczegdlnych mocy.

Moc falownika (kW) | 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132

70% zn. mocy wyj. (W) | 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975 | 2675 | 3375 | 3900 | 4670

100% zn. mocy wyj. (W) | 600 | 800 | 975 | 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650

(%) | 945 | 946 | 947 | 948 | 948 | 949 | 949 | 949 | 952 | 952 | 952 | 95.2
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2.1.2 Pokrywa koncowek przewoddw sitowych

(1) Wejscie kablowe przez gumowa tulejke.

Potaczenie powinno by¢ przeprowadzone po uprzednim dokonaniu nacie¢ na gumowych tulejkach.

Pokrywa
przewodéw

—
@ @ @ T Gumowa tulejka

(2) Wejscie kabla przez kanaty.

Po wyjeciu gumowych tulejek, przetdz przez nie przewody.

Uwaga!
Zdejmij gumowe tulejki tylko na czas pofaczenia. Potem zal6z je na nowo. W przypadku, gdy izolacja

przewoddw zostanie uszkodzona istnieje mozliwos¢ zwarcia przewodu z obudowg (doziemienie).
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2.2 Oprzewodowanie
@ Uwaga

Upewnij sie czy jednostka jest uziemiona.

W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia, pozaru lub zniszczenia.

Tylko wykwalifikowany personel powinien przeprowadzac¢ instalacje.

W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Wykonanie instalacji odbywac sie powinno po uprzednim sprawdzeniu, czy odciete jest zasilanie od obwodu.
W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Prowadz potaczenia po uprzednim zainstalowaniu catego korpusu.

A Ostrzezenie

Upewnij sie, ze napiecie znamionowe zasilania jest wiasciwe, odpowiadajgce napigciu przemiennemu jakim
powinno sie zasila¢ falownik.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Upewnij sie czy nie podtaczytes statego napiecia zasilania AC na wyjscie falownika.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Upewnij sie czy nie podtaczytes rezystora do wejscia pradu statego (PD, P, N).

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Upewnij sie czy wytacznik roznicowopradowy jest zainstalowany po stronie wejsciowej falownika.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Upewnij sie czy prawidtowo dobrate$ kable zasilajace, wytacznik réznicowopradowy, stycznik itp.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.

Nie uzywaj stycznika do zatgczania i wylaczania silnika. Do tego celu wykorzystuj zawsze wewnetrzne funkcje

falownika, ktére sg do tego przeznaczone.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru.
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2.2.1 Diagram potaczen

3-fazowe zasilanie
200-240V+-10% (50,60Hz+-5%) R

O POWER

L]
HITACHI © %

380-480V+-10%(50,60Hz+-5%) T AAAA |2 ::lw v
w

Zworka (I51) -
o

a
g
0 -
H

Obwdd BRD
dla 15kW
] Rezystor

zewnetrzny
(Opcja)

Zworka
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‘Do przodu” p——C0 O )

______________ Wyjmowalne
terminale

O

Wyjécia przekaznikowe

i
|
|
|
|
|
|
|
i
i alarmowe
H |
. 5
Doty ¢ O— \tA
|
|
(o oot |
Wyjscia I i MC
programowaine c—O/O O3 i ) Wyijscia
(5 potaczen) : ! programowalne
k 1| Yi2A
—o o o—
|
= g i L_(i
FM - monitorowanie i ! s
sygnatu wyjsciowego \ ' 2
(PWM) “{>>cm1? i T o
gTermistor ii :
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H | N/
! | RS485
ol | Eedy
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[
T | DC4~20mA (12 biowy) IO ! wall _[ocov
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—T— D Ziemia (200V)
- C Ziemia (400V)

e}
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(1) Wyjasnienie gtéwnych obwoddéw falownika

Symbol Nazwa terminalu Objasnienia funkgcji
R,S, T o . Przytaczenia zasilania. Kiedy uzywasz tylko konwertera i RG nie podiaczaj tych koncowek
Zasilanie falownika -
(L1,L2,L3) (przypadek zasilania pradem statym).
oV, W Wyjécia falownik Przyt ia silnik
(T1,T2,T3) yj$cia falownika rzytaczenia silnika.
PD, P z ; dtewik DC Zazwyczaj pomiedzy tymi zaciskami zatozona jest zwora. Jezeli chcesz zastosowa¢ dtawik DC
(+1,4) ewnelrzny diawi zdejmij zworke (DCL-XX).
P, RB ) . ) ) . .
(+RB) Zewnetrzny rezystor hamujacy Przytaczenie rezystora hamujacego (do zainstalowania w falownikach o mocy do11kW).
P, N ) ) - . .
(+1) Zewnetrzna jednostka hamujaca Przytaczenia jednostki hamujacej (BRD-XX).
@ Koncoéwka uziemienia Uziemienie (podtaczy¢ dla unikniecia porazenia).
(2) Objasnienia dla obwodoéw sterujacych
Symbol Nazwa zacisku Wyjasnienie zawartosci
Jest to zacisk wspdlny dla sygnatéw sterujacych czgstotliwosciag (O, 02, O1) i analogowego wyjscia
© L Zacisk wspdlny analogowy zaciskwspony ygnaiow sterujacych czestotiwoscia (0, 02, 01)1 gowego wyjset
o AM, AMI. Nie uziemiac.
E % Zacisk dla zasilania wejscia Dopuszczalny prad do
N g H sterowania czestotliwoscig | Zasilanie dla zaciskéw +10V DC 20 Fr)nA v Pra
Zacisk dla sygnatu Kiedy sygnat wejSciowy jest z przedzialu 0-10V DC to maksymalna | Impedancja wejsciowa
.§ o napigciowego sterowania czestotliwos¢ bedzie dla 10V. W przypadku gdy maksimum czestotiwosci | 10kQ Dopuszczalne
° H czestotliwo$cig jest wymagane przy mniejszym napieciu niz 10V, wykorzystaj funkcje A014. napiecie 12V
z g Zacisk dla sygnatu Impedancja wejéciowa
5’ ag 02 napieciowego sterowania Kiedy sygnat wejsciowy jest z przedziatu +/-10V DC, ten sygnat jest 10iQ Dopjuszcialna
© S . S .
C
g _g czestotllwo§0|a dodawany do sygnatu sterowania czestotliwoscig z zacisku O lub O1. obciazalnosé 20mA
g - wspomagajacy
% Zacisk dla sygnatu Kiedy sygnat wejsciowy jest z przedziatu 4-20mA DC to 20mA | Impedancja wejSciowa
N Ol pradowego sterowania odpowiada czestotliwosci maksymailne;j. 100Q Dopuszczalna
czestotliwoscig Sygnat ten jest aktywny tylko z zalgczong funkcjg AT. obcigzalno$¢ 24mA
Zacisk dla cyfrowego Dopuszczalna
AM ) . Vi ) g Wielkos¢ wyjsciowa — monitorowanie : p . i
monitorowania (napieciowy) o L . obcigzalno$¢ 2mA
-g N Czestotliwosci, pradu, momentu, napiecia na wyjsciu oraz pradu - .
S Zacisk dla analogowego . . i Impedancja wyjsciowa
z AMI R R wejsciowego i wartosci ciepta wytworzonego .
9] monitorowania (pradowy) mniej niz 250 Q
% Dopuszczalna
° Zacisk dla cyfrowego obcigzalnos¢ 1TmA
= FM . : . Vi W g Czestotliwos¢ wyjéciowa, rowniez cyfromwa o
monitorowania (napigciowy) Maksymalna
czestotliwo$é 3.6kHz
P24 Zacisk wspolny dla Zrodio napiecia 24V DC dla sygnatéw wejsciowych (potaczenie Dopuszczalny prad
e g sygnatéw wejsciowych zaciskéw typu “source”™ CM1 z PLC). obcigzenia 100mA
8 -(—; CM1 Wspdlne zlgcze wejsciowe Wspdlny zacisk FW, zaciski 1-8, zacisk TH, zacisk FM; Nie uziemiac.
= N PLC Programowalny zacisk Mozliwa jest zmiana typu wej$¢ programowalnych przez zmiane zworki, P24-PLC typ “sink”,
E, wspélny CM1-PLC typ “source”.
3% ° Zacisk dla komendy ?dy sy'grlal na zaciskje.st podany reaIiZOV\{ana jest -komenda
<3 H FW B - naprz6d”, gdy sygnat nie jest podany realizowana jest komenda Dopuszczalne napigcie
- S na przod . N
° 3 stop 27V
8| ¢ 1 Wartos¢ nap. ON > 18V
S| % 2 o , o ) Wartosé nap. OFF< 3V
S 3 Programowanie wejscia Wybér 5 funkcji sposréd 33 funkciji .
S 4 Impedancja 4,7kQ
5
: i & o 5 WG e i f A iai ; Dop. Przecigzalnosci:
11A Progr. zacisk wyj$ciowy 11 Mozliwy wybdr funkcji wyj$ciowej i wpisanie jej pod ten zacisk (11) 250V AC — 2 (obciaz. R)
g 11C Zacisk wspdiny Zacisk wspdliny dla zacisku 11 0,2A (obciaz. L)
2 12A Progr. zacisk wyjéciowy 12 | Mozliwy wybér funkcji wyj$ciowej i wpisanie jej pod ten zacisk (12) 250vDC - ggf?g&qu)l_)
:‘é 12A Zacisk wspolny Zacisk wspolny dla zacisku 12 wart. min. 1V DC, 1mA
E AL1 Dop. Przecigzalnosci:
3 Zaciski wyjsciowe alarmowe | Mozliwe wpisanie funkcji wyjsciowej (wyjscie zestykowe). AL1-ALO : 250V AC,
© AL2 —2A(R); 0,2A (L)
N Zacisk 5 I ca AL2-AL1 : 250V AC,
ALO ACISk wspa n.y dia wyjscia Zacisk wspolny dla wyjscia alarmowego. - 1A (R); 0,2A (L)
Awaryjnego wart. min. 100V AC, 10mA
o X Gdy sygnat z termistora jest podawany na zaciski TH i CM1 falownik | Dopuszczalna
o| E I ) . " - ’ S )
© 5 TH Zaciski wejscia termistora kontroluje w ten sposéb temperature i w razie przekroczenia jej | rezystancja 10 kQ.
2| S dopuszczalnej wartosci wyswietli btad i odetnie silnik od zasilania. Minimalna moc 100mwW
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2.2.2 Obwod gtéwny

(1) Ostrzezenia.

Przed przystgpieniem do potaczen przewoddéw do zaciskéow falownika odczekaj 10 minut zanim przystapisz

do pracy. Upewnij sie czy dioda ,charge” przestata Swieci¢. Musi uptyngé pewien czas zanim wytadujg sie

kondensatory w falowniku.

1. Zaciski gtéwne (R, S, T).
Dokonaj potaczenia zaciskéw zasilajacych (R, S, T) do obwodu zasilania wykorzystujac potaczenie
przez stycznik elektromagnetyczny lub wytacznik réznicowo-pragdowy.
Polecamy przytaczenie stycznika elektromagnetycznego do gtéwnych zaciskéw zasilania gdyz w przypadku,
gdy funkcje zabezpieczajgce zadziatajg, napiecie zasilania zostanie odciete, co chroni uktad przez
rozprzestrzenianiem sie uszkodzen.
Jednostka ta jest przeznaczona dla zasilania 3-fazowego nie jednofazowego. Jesli potrzebujg Panstwo
jednostki zasilanej jednofazowo prosimy o kontakt z Nami.

2. Zaciski wyjsciowe falownika (U, V, i W).
Na wyjsciu stosuje sie przewody o grubszym przekroju niz te stosowane na wejsciu w celu utrzymania
dopuszczalnego spadku napiecia.
Szczegolnie, kiedy przy niskiej czestotliwosci nastgpuje zredukowanie momentu na silniku, spowodowane
spadkami napiecia w przewodach. Nie nalezy instalowa¢ kondensatoréw dla poprawy wspotczynnika mocy ani
urzadzen pochtaniajacych fale na wyjsciu falownika. W takim przypadku falownik przerwie dziatanie i wskaze
btad lub podtrzyma dziatanie co spowoduje uszkodzenie kondensatoréw lub pochtaniacza fal.
W przypadku gdy dlugos¢ kabla od falownika do silnika przekracza 20m istnieje niebezpieczenstwo,
ze bedag generowane udary napieciowe wywotane wzrostem pojemnos$ci lub indukcyjnosci w przewodach
(szczegolnie dla 400V). Jesli niezbedny jest filtr EMC prosimy o kontakt.
W przypadku zasilania dwoch lub wiekszej ilosci silnikdw z jednego falownika, nalezy zainstalowa¢ dla kazdego
silnika osobny przekaznik termiczny.

3. Zaciski dtawika (DCL) pradu statego (PD, P).
Sa to zaciski do podiaczenia dtawika pradowego DCL (opcja), ktéry polepsza wspotczynnik mocy. Zaciski PD, P
sg potaczone za pomoca zworki , jesli chcesz wykorzystaé te zaciski do podigczenia dtawika, uprzednio musisz
wyjac wspomniang zworke. Jesli nie uzywasz dfawika DCL nie wyciagaj zworki z zaciskow.

4. Zaciski zewnetrznego rezystora hamujacego (P, RB).
Obwod hamujacy BRD jest wbudowany standardowo w falownik dla mocy do 11kW. Jesli konieczne jest
dodatkowe hamowanie zamontuj zewnetrzny rezystor hamujgcy do tych zaciskéow. Dtugosé kabla taczacego
rezystor powinna by¢ mniejsza niz 5m a oba konce opornika powinny by¢ skrecone dla zmniejszenia
impedanciji.
Nie podigczaj innych urzadzen oprécz zewnetrznego rezystora hamujgcego pod wymienione koncowki.
Upewnij sie czy rezystancja opornika hamujacego ma wiasciwg wartos¢ dopasowang do pradu ptynacego
przez obwdd BRD.

5. Podtaczenie jednostki hamujacej.
Falowniki o mocy znamionowej powyzej 15kW nie zawierajg obwodu BRD. Jezeli falownik wymaga dodatkowego
regeneracyjnego hamowania niezbedny staje sie zewnetrzny obwdd BRD (opcja) wraz z opornikiem (opcja).
Potacz zaciski P, N zewnetrznej jednostki hamujacej z zaciskami P, N na falowniku. Rezystor hamujacy
taczymy z zewnetrzng jednostkg hamujaca a nie bezposrednio z falownikiem.
Dtugos$¢ kabli faczacych rezystor hamujgcy do BRD powinna by¢ mniejsza od 5 m, a oba kable dla zmniejszenia
indukcyjnosci powinny by¢ skrecone.

6. Ziemia (G)2).
Upewnij sie, ze falownik i silnik zostaty wiasciwie uziemione w celu ochrony przed porazeniem.
Zaréwno falownik jak i silnik powinny by¢ potaczone z ziemig w odpowiedni zgodny ze standardami sposéb.
Niewlasciwe pofaczenie moze spowodowac ryzyko porazenia.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

7. Prace tgczeniowe na falowniku.
Kiedy przeprowadzasz prace faczeniowe na falowniku po jego odigczeniu od zasilania odczekaj 10 minut zanim
zdejmiesz pokrywe falownika.
Nastepnie sprawdz czy zgasta lampka obcigzenia umieszczona wewnatrz jednostki.
Ostateczne sprawdzenie napigcia na falowniku powinno by¢ wykonane za pomocg miernika. Po odfgczeniu
zasilania uptynie pewien czas, po ktérym kondensatory roztadujg sie catkowicie.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(2) Potaczenia zaciskoéw gtéwnych.
Gtéwne zaciski falownika zostaty przedstawione na ponizszym rysunku.

Zacisk gtowny Typ falowniki
L300P-110, 150LF/HF
R S T U \Y; W Ro | To
(L) | (L2) | (L3) | (1) | (12) | (T3) Ro-To : M4

inne : M4

PD | P N | RB |[G@|G
=N &) 6 ©|°e

Zworka
~ 4
N H O, Lampka obciazenia

L300P-185LF
L300P-185-370HF

Ro To
Ro-To : M4
<. Inne : M6
Lampka obcigzenia O
4 ~
R S T PD P N U \% W L300P-370LF

CO| W | (2 | W) | +1) | ¢+ (T1) | (T2) | (T3) | @] | L300P-450,550,750HF

1
~

Ro-To : M4

L300P-220,300LF
Ro To

Ro-To : M4
Zacisk uziemiajacy: M6
< Inne: M8
Lampka obcigzenia ,O\
R S T | PD| P N U \ W L300P-450,550LF
L) | 2) | 3) | +N) | () | () | (T1) | (T2) | (T3)
Ro-To : M4

Zacisk uziemiajacy: M8
& e L :

L300P-750LF
R L300P-900-1320HF
o To
Ro-To : M4
< Zacisk uziemiajacy: M8
Lampka obcigzenia ,O\ Inne: M10

R S T PD P N U V w
L | 2| )| ) ) G @) (T2 (T3)

@ Zworka \H @
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Rozdziat 2

Instalacja i okablowanie

(3) Okablowanie falownika.

patrz punkt (4)
’_Uwaga1: Zastosowane urzadzenia zostaty wyznaczone dla silnika klatkowego 4-biegunowego
firmy HITACHI.

B ettt

¢
PD

Nap. Zasilania

X
c
2
o
[
(s
\

RB

N

)
W

P

i Uwaga2: Dobieraj urzadzenia dla wytacznika na parametry (moc znamionowa) wytacznika.
S Uwaga3: Do obwoddéw gtéwnych uzywaj grubszych przewodéw gdy dystans miedzy
)____}____ falownikiem a silnikiem przekracza 20m.
e} Uwaga4: Dla zachowania bezpieczenstwa uzywaj wytacznikow réznicowo-pradowych (ELB)

*  Dla wyjscia alarmu uzywaj przewodow 0.75mm?

Dla sumy odlegtosci przewoddw zrédia zasilania od falownika i odlegtosci falownika od silnika,
czutos$¢ zabezpieczenia réznicowo-pradowego dobieramy:

Dlugosé¢ Czutose
przewodow prgdowa
(mA)
< 100m i mniej 30
300m i mniej 100
600m i mniej 200
e Uwaga6: Kiedy uzywasz potgczenia CV i kabli w obudowie metalowej prad  uptywu rosnie.
Uwaga7: Cztery linie to wysoka stata dielektryczna. W zwigzku z tym prad rosnie 8-razy.
O, O «—
(fcf Stycznik Dlatego uzywaj wyzwalaczy pradowych o pradzie 8-razy wiekszym od tych

z powyzszej listy. Jesli odlegto$¢ przewoddw jest dtuzsza od 100m, uzywaj

potaczen CV.

Opis czesci

Funkcja

Dtawik wejsciowy

Ten element jest stosowany gdy wspétczynnik niezréwnowazenia napiecia
jest wiekszy lub rowny 3% badz moc zasilania jest wigksza lub réwna 50kVA
i wystepuja gwaltowne wahania zasilania. Polepsza on réwniez
wspoétczynnik mocy.

Filtr (dtawik kolenosci zerowej)

Stosowanie falownika moze powodowac przenoszenie zaktdcen przez siec¢

ilajgcg do innych urzadzen. Element ten ttumi zaktécenia

v

Filtr zaktécen dla falownika

Element ten ttumi zakiécenia generowane migdzy zrédtem zasilania a ziemig,
jak réwniez normalne szumy. Nalezy go instalowa¢ po stronie pierwotnej
falownika.

Filtr zakiécen radiowych na wejsciu
(filtr kondensatorowy CFI*)

Element ten ttumi szumy emitowane od strony wejsciowej falownika.

Dtawik (pradu statego IDCL***)

Element ten stuzy do kontroli harmonicznych wytwarzanych przez falownik.

Rezystor hamujacy
(jednostka hamujgca)

Ten element jest wykorzystany w sytuacji gdy konieczne jest zwiekszenie
momentu hamujgcego.

Filtr szuméw na wyjsciu (ACF-C*)

Element ten tlumi szumy emitowane na wyjsciu falownika do silnika.
Zmniejsza réwniez zakiécenia falowe dla radia i telewizji.

Filtr szuméw radiowych
(dtawik kolejnosci zerowej ZCL***)

Element ten redukuje zaktdécenia generowane na wyjsciu z falownika
(mozna instalowaé zaréwno na wejsciu jak i na wyjsciu falownika).

SILNIK

Dtawik wyjsciowy ttumigcy drgania

Zasilanie silnikow przez falownik powoduje wigksze drgania niz ma
to miejsce w przypadku zasilania z sieci. Ten element zainstalowany miedzy
falownikiem a silnikiem zmniejsza pulsacje momentu obrotowego.
Kiedy dtugos¢ kabla miedzy falownikiem a silnikiem jest wieksza od 10m,
$rodkiem zapobiegawczym przed wadliwym dziataniem przekaznika
termicznego wywotanym wptywem harmonicznych podczas zataczania
falownika jest wewnetrzny dtawik .

S

Filtr LCR

Filtr wyj$ciowy fali sinusoidalnej
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(4) Zastosowalne przewody i inne urzadzenia

Moc . Stosowane urzadzenia
) ) Zewnetrzny Rodzaj
wyj. | Stosowany model Kable taczeniowe , .| Moment Wytgcznik
) rezystor Srub dla | Zaciski
falow. falownika RS, T,UVWPPDN | . . Nm réznicowo Stycznik
miedzy P a RB| zaciskéw
(kW) -pradowy
11 L300P-110LF 14 mm® 5.5 mm’ M6 14-6 4,9 RX100(75A) H50
15 L300P-150LF 22 mm® 5.5 mm’ M6 22-6 4,9 RX100(100A) H65
18.5 L300P-185LF 30 mm? - M6 38-6 4,9 RX100(100A) H80
22 L300P-220LF 38 mm? - M8 38-8 8,8 RX225B(150A) H100
> 30 L300P-300LF 60 mm’ - M8 60-6 8,8 RX225B(200A) H125
S 100 mm®
~ 37 L300P-370LF - M8 100-8 8,8 RX225B(225A) H150
© (38x2)
(2]
2z 100 mm?
45 L300P-450LF (38x2) - M10 100-10 13,7 RX225B(225A) H200
150 mm®
55 L300P-550LF (60%2) - M10 150-10 13,7 RX400B(350A) H250
150 mm?
75 L300-075LF (60x2) - M10 150-10 13,7 RX400B(350A) H250
11 L300P-110HF 5.5mm’ 5.5 mm? M6 5.5-6 4,9 EX50C(50A) H25
15 L300P-150HF 8mm? 5.5 mm’ M6 8-6 4,9 EX60B(60A) H35
18.5 L300P-185HF 14 mm® - M6 14-6 4,9 EX60B(60A) H50
22 L300P-220HF 14 mm® - M6 14-6 4,9 RX100(75A) H50
- 30 L300P-300HF 22 mm?® - M6 22-6 4,9 RX100(100A) H65
S 37 L300P-370HF 38 mm’ - M6 38-6 4,9 RX100(100A) H80
<
| 45 L300P-450HF 38 mm’ - M8 38-8 8,8 RX225B(150A) H100
< 55 L300P-550HF 60 mm? - M8 60-8 8,8 RX225B(175A) H125
100 mm® 100-8
75 L300P-750HF - M8 8,8 RX225B(225A) H150
(38x2) (38-8)
90 L300P-900HF 38 mm? - M10 38-10 13,7 RX225B(225A) H125
55 L300P-550HF 60 mm’ - M10 60-10 13,7 RX400B(350A) H250
55 L300P-550HF 80 mm’ - M10 80-10 13,7 RX400B(350A) H300

#1 3/0 lub 2 réwnolegle 1A

#2 250kcmil lub 2 rownolegle 1AWG(75deg.)

#3 350kcmil lub 2 réwnolegle 1/0 AWG
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(5) Potaczenie zasilania do obwodéw sterowania nalezy oddzieli¢ od obwodéw gtéwnych zasilania.
Kiedy uaktywnione sg obwody zabezpieczajace falownika a stycznik umieszczono na wejsciu falownika,
oddziela falownik od zrédia zasilania, zasilanie obwodu sterowania falownika réwniez zostanie odigczone
i sygnat alarmu na wyjsciu nie zostanie podtrzymany.
Zaciski R, i T, zostaty zaprojektowane do tego aby bezposrednio zasili¢ obwody sterowania co pozwala
na podtrzymanie sygnatu alarmu, gdy taki sie pojawi. W tym celu zaciski R, i T, podtaczy¢ do pierwotnej strony
stycznika elektromagnetycznego ( ACL, filtr EMI na wejscie falownika).

(Potaczenia)
[1] Usun potaczenie przewodow

[3] potaczenie zasilania dla obwodow

sterowania do zaciskow [ A :i-' )
ﬁ S [2] Zdejmij przewod J51
%
<

J51
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

2.2.3 Diagram potaczen terminali

(1) Okablowanie
1. Oba zaciski CM1 i L zostaty wyodrebnione jako wspdlne zaciski dla sygnatéw wejsciowych (L) i wyjsciowych
(CM1). Nie uziemiaj i nie zwieraj tych zaciskow.

2. Uzywaj skreconych ekranowanych kabli do potaczen wejsciowych i wyjsciowych dla zaciskéw L i CM1.
Podtacz ekran kabla do zacisku wspdlnego.

3. Ogranicz dtugos¢ pojedynczych potaczen do 20m. Jesli odlegtos¢ potaczenia jest wieksza od 20m zastosu;j
sterownik RCD-A ( szyna zdalnego sterowania) lub CVD-E (izolowany transduktor sygnatéw).

4. Odseparuj obwod sterowania od obwodu gtéwnego zasilania i przekaznikowego obwodu sterowania.
5. Jesli przewody mocowe i przewody sygnalizacyjno-sterownicze musza sie krzyzowac to tylko pod katem 90°.

6. Przy podfaczaniu zewnetrznego termistora do zaciskéw TH i CM1 nalezy skreci¢ kable z obu kohcow
termistora i oddzieli¢ je od reszty potaczen.

|TH|FW| 5 | 4 |
1

LC FMHZC 12A
\ ~ (

OO

7. W przypadku wykorzystywania przekaznikbw w obwodzie sterujgcym dla zacisku FW i innych
programowalnych zaciskdw wejsciowych, przekazniki powinny by¢ przystosowane do pracy na napiecie 24V
DC (nalezy pamieta¢ o dopuszczalnej obcigzalnosci tych zaciskéw).

8. Kiedy uzywasz przekaznika na programowalnym wyjsciu falownika wigcz réwnolegle z cewkag przekaznika
diode po to aby zabezpieczata ona obwdd przed udarami.

9. Nie zwieraj analogowych napieciowych zaciskow "H i L" i zaciskow wewnetrznego zrédta P24 i CM1,
gdyz istnieje ryzyko uszkodzenia falownika.

(2) Utozenie zaciskdw obwodu sterowniczego

H 02 AM FM TH FW 5 4 3 2 1 AL1

‘ L ‘ O|OI‘AMI‘P24‘PLC‘CM1‘1ZC‘12A‘11C|11A|ALO‘AL2‘

Sruby dla zaciskéw rozmiar M3
(3) Zmiana logiki wejscia
Logika programowalnych wejs¢ jest typu,source” —,zrodtowa”. Dla zmiany logiki wejscia na typ ,sink” —,opadajaca”
(brak wytwarzania) nalezy zdja¢ zworke pomiedzy PLC i CM1 i wtaczy¢ ja miedzy zaciski P24 i PLC.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(4) Potaczenia do wej$¢ programowalnych urzgdzenia sterujgcego.

®)

Uzycie wewnetrznego zrodta falownika

Uzycie zewnetrznego zrédia

(Zdejmnij zworke z zaciskéw sterujacych)

P24 >

b y P J_
{ Yy | zworka { a PLC DC24v
4:%71: D—%iii M1
4 FW FW
& ' 2 N\ A
& {; ] v i f‘ j
> —|:|-l£T Y —/ —:{’ 7'y s j
8 |
‘E‘ ——DC24V
COM| \J COM l
—
typ YTR48 falownik typ YTR48 falownik
modut wyj$ciowy modut wyjsciowy
)
coMm P24 coM P24
DC24Vv
i DC24V % — DC24V pLC
PLC T
CcMm1
A A
Zworka
CM1
FW FwW
8 A ooy x 1}
S
3
n A A
i
[oX
> 8 8
] @ @
S S
L—¢ \—o—
typ YTS48 falownik typ YTS48 falownik
modut wyjsciowy modut

(5) Podtacz zaciski wyjsciowe do programowalnego urzadzenia sterujgcego (sekwensera).
W zaleznosci od pozycji zworki, zaciski wyjsciowe moga by¢ uzywane zaréwno jako typ ,sink” jak i ,source”.
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Rozdziat 3 Sterowanie

3.1 Sterowanie

Falownik potrzebuje dwéch réznych sygnatow aby wiasciwie dziata¢. Falownik by zaczat pracowaé wymaga

aby poda¢ mu sygnat uruchamiajacy oraz sygnat zadajacy czestotliwos¢ pracy.

(1) Zadawanie czestotliwosci pracy i sygnatu uruchomienia z zaciskéw sterujacych .
Metoda ta polega na potaczeniu sygnatéw z zewnatrz (ustawienia czestotliwosci, sygnat startu itp.) z zaciskami
obwodu sterujgcego falownika. Proces regulacji rozpoczyna sie, kiedy zadany jest sygnat uruchamiajacy
(FW lub RV) w czasie, kiedy napiecie zasilania na wejsciu falownika jest zatagczone.
Uwaga: Zadawanie czestotliwosci na zaciski sterujace moze by¢ przeprowadzone za pomoca sygnatu
napieciowego jak i sygnatu praqdowego. Metody te moga by¢ wybierane w kazdym systemie. Szczegédty dotyczace
metod zostaly przedstawione dla listwy zaciskowej obwoddéw sterujacych.
(Czynnosci niezbedne do uruchomienia falownika)
[1]1 zadawanie sygnatu ruchu : wyltgcznik, przekaznik, itp.,
[2] zadawanie czestotliwos$ci : sygnat z zakresu (DCO-10V, DC-10-10V, 4-20mA itd.)

L] Zaciski

Operacja zadawania ruchu ’
(poprzez zestyk) U /

(2) Zadawanie czestotliwosci pracy i sygnatu uruchomienia z operatora cyfrowego.

Lo Zadawanie czestotliwosci
[ (np.z wykorz. potencjometru)

Metoda ta jest przeznaczona dla sterowania z operatora cyfrowego, ktéry jest wyposazeniem podstawowym
lub ze zdalnego operatora klawiszowego . Kiedy za pomoca operatora cyfrowego dokonujemy operacji
sterowania, zaciski (FW lub RV) nie mogg by¢ zataczone.

Mozna réwniez dokona¢ wyboru czestotliwosci z operatora cyfrowego i traktowac¢ to jako metode zadawania
czestotliwosci.

(Czynnosci niezbedne do uruchomienia falownika)

[1] zdalny operator (zbedny gdy sterujemy z operatora cyfrowego)

—

J

0
OO0 ™~ Lampka zasilania
700004 |

™~
L] ™~ Nastawa wielkosci

Operator cyfrowy

L@ ]

(3) Zadawanie czestotliwos$ci pracy i sygnatu uruchomienia z listwy zaciskowej i z operatora cyfrowego.
Metoda ta umozliwia sterowanie falownika za pomocg operatora cyfrowego i zaciskow sterujgcych. Mozliwe jest
réwniez sterowanie osobno z operatora i osobno z listwy zaciskowe;.
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Rozdzia3 Sterowanie

3.2 Test biegu

Ponizej zostat przedstawiony przyktad typowego potaczenia dla falownika. Prosimy o odniesienie sie do punktu
4.1 (operator cyfrowy) po szczegétowe informacje dotyczace obstugi operatora cyfrowego OPE-SR).

(1) Rozkaz ruchu i zadawanie czestotliwosci z zaciskow sterujacych.

ELB

R 3 R V]
3-fazowe A\ i Vv
napiecie zasil. > ——O0 1 O <@BEm:
T H w
006
FW 10090 pol ________ Diawik pradu staego

5
P
Operator cyfrowy
RV
(RV) RB Jednostka

hamujaca

Skrzynka

sterowania ". bLc
(OPE-4MJ2) poa
(OPE-8MJ2)

°Q
J__ D Ziemia (200V)
~ C Ziemia (400V)

(Przygotowania)

[1] Upewnij sie czy potaczenia sg odpowiednio zabezpieczone.

[2] Zatacz stycznik ELB aby poda¢ zasilanie na falownik .
(Powinien sie zaswieci¢ czerwony wyswietlacz na operatorze cyfrowym).

[3] Ustaw rozkaz zadawania czestotliwosci z zaciskéw sterujgcych.
Na wyswietlaczu ustaw kod AO001, naci$nij raz przycisk (powinny sie pokaza¢ dwie cyfry)
Ustaw 01 wykorzystujac przyciski @ lub @ wcisnij raz przycisk aby ustawi¢ zadawanie czestotliwosci
z zaciskow.( Wyswietlany kod wrdci do pozycji A001).

[4] Ustaw rozkaz zadawania ruchu z zaciskéw sterujgcych.
Na wyswietlaczu ustaw kod A002, przycisnij raz klawisz (na wyswietlaczu powinny sie pokaza¢ dwie cyfry
Ustaw 01 wykorzystujac przyciski @ i ,a nastepnie wcisnij raz przycisk aby ustawi¢ sygnat
uruchomienia falownika z zaciskéw. ( Wyswietlany kod wrdci do pozycji A002)

[5] Ustaw tryb monitorowania
Jezeli chcesz monitorowac czestotliwos¢ wyjsciowa ustaw kod d0O1 i nacisnij raz klawisz @ lub jesli chcesz
monitorowac kierunek obrotéw ustaw na wyswietlaczu kod d003 i przycisnij raz klawisz

[6] Uruchom falownik (Wprowadzenie sygnatu startu)
Dokonaj potaczenia miedzy zaciskami [ FW ] i [ P24 ] (istnieje mozliwo$¢ zmiany zacisku wspdlnego
dla zaciskow wejsciowych na CM1 przez przeniesienie zworki z zaciskdbw PLC-CM1 na zaciski PLC-P24).
Podiacz Zrédto napiecia miedzy zaciski [ O ]i [ L ] aby rozpoczaé proces sterowania

[7] Zatrzymanie biegu falownika (wprowadzenie sygnatu stopu)
Przerwij potgczenie miedzy [ FW ]i[P24] aby zatrzymac¢ falownik
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Rozdzia3 Sterowanie

(2) Rozkaz ruchu i zadawanie czestotliwosci pracy z operatora cyfrowego.

(jednostka (SRW) ma takie same wykorzystanie).
ELB

:' : R U
3-fazowe A\ s H Vv
zasilanie —o0. BHED;
D) M w
—o! 00
FW 10000 poL ________ Diawik pradu statego
5  Operatorcyfrowy p [ ) i~~~

Jednostka
hamujaca

} Styki wyj. alarmu

AMI

@
J_ D Ziemia(200V)
= C Ziemia(400V)

(Przygotowania)
[1] Sprawdz zgodnos¢ potaczen.

[2] Zatacz stycznik ELB aby zasili¢ falownik.
(czerwony wys$wietlacz LED na operatorze cyfrowym powinien sie zaswiecic).

[3] Ustaw rozkaz zadawania czestotliwo$ci z operatora.
Ustaw na wyswietlaczu kod AO001, wci$nij raz przycisk @ (powinny sie zaswieci¢ dwie cyfry).
Ustaw 02 za pomocg przyciskow @ i @ , wcisnij raz aby ustawi¢ zadawanie czestotliwosci
z operatora cyfrowego (wyswietlany kod powrdci do wartoéci  A001).

[4] Ustaw rozkaz zadawania ruchu z operatora.
Ustaw na wys$wietlaczu kod AO002, wcisnij raz przycisk @ (powinny sie zaswieci¢ dwie cyfry).
Ustaw 02 za pomocg przyciskéw @ i @ , Wcisnij raz aby ustawi¢ sygnat zadawanie ruchu
z operatora cyfrowego (wyswietlany kod powréci do wartosci  A002).

[5] Ustaw czestotliwos¢ wyjsciowa.
Ustaw na wyswietlaczu kod F001, wcisnij raz przycisk @ (powinien sie zaswieci¢ kod sktad sie z 4 cyfr).
Ustaw pozgdang wartos¢ czestotliwo$ci wyjsciowej za pomoca przyciskow @ i , Wcisnij raz
przycisk aby zachowac te nastawe czestotliwosci (wyswietlany kod powrdci do wartosci FO01).
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Rozdziat 3 Sterowanie

[6] Ustaw kierunek ruchu silnika.
Ustaw wyswietlany kod na FO004, Wcisnij raz przycisk @ (zostanie wyswietlone 00 Iub 01)
Za pomocg przyciskow @ i ustaw kierunek obrotéw silnika na 00, jesli potrzebujesz ruchu silnika
“do przodu” lub 01 dla pracy silnika “do tytu”, wcisnij raz dla wprowadzenia nastawy (wyswietlany kod
powrdéci do wartosci F004)

[7] Ustaw tryb monitorowania.
Jezeli chcecie monitorowaé czestotliwos¢ wyjsciowa, nalezy ustawi¢ na wyswietlaczu kod d001 i wcisngc
przycisk @ lub dla monitorowania kierunku obrotéw silnika nalezy ustawi¢ kod d003i wcisnagé klawisz @

Wyswietlane kody B "do przodu” B “do tylu” @ “stop”

[8] Wcisnij przycisk dla startu falownika .
(Zielona lampka LED powinna sie $wieci¢ a wyswietlana wielkos¢ powinna sie zmieniaé w zaleznosci
od monitorowanej wielkosci).

[9] Nacisnij przycisk dla zatrzymania silnika.
(Kiedy czestotliwos¢ powrdci do 0, zielona lampka LED przestanie swiecic).

/\ UWAGA

Upewnij sie, ze kierunek obrotéw silnika jest wtasciwy.

Upewnij sie, ze nie wystepujg nieprawidtowe szumy i wibracje.

W innym przypadku istnieje ryzyko uszkodzenia maszyny.

Upewnij sie ze nie wystapit blgd, podczas przyspieszania lub zwalniania, oraz sprawdz czy ilo$¢ obrotéw na minute
i mierzona czestotliwos¢ sa wtasciwe.

Kiedy wystapi btad przecigzenia pradowego lub napieciowego podczas biegu napedu, zwieksz czas przyspieszania
i zwalniania.

21



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

4.1 Wiadomosci o operatorze cyfrowym (OPE-SR)

Wyjaénienie sterowania za pomocg operatora cyfrowego (OPE-SR).
Seria L300P jest sterowana za pomocg cyfrowego operatora, ktéry jest standardowo dotagczony do falownika.

1. Zawartos¢ i czesci na operatorze cyfrowym.

Wyswietlacz LED

z czterema dekadami\

Lampka startu RUN\

Lampka — Program PRG————____ |

Lampka sterowania falownika— |

Lampka zasilania POWER

<§PO/WER

HITACHI

OALARM
\ k\Lampka alarmu ALARM
OHz
m oV . . .
‘ @ @ @ @ P kW Lampki monitorujace
\PRG>O o o o o o %

Lampka
potenciometra

o0 o« fF——
<~ .
Przycisk startu RUON— | @ ——Potencjometrdia
MIN MAX zadawania czestotliwosci
Przycisk funkgcji FUNC\M / Przycisk zapamietania STR
|

Przycisk ,do géry"— |

T Przycisk ,w dot’
Przycisk zatrzymania STOP / RESET

Nazwa

Funkcje

Wyswietlacz

Pokazuje ustawiong wielko$¢ np. czestotliwos¢, prad wyjsciowy.

Lampka startu RUN

Swieci sie gdy falownik napedza silnik.

Przycisk Program PRG

Swieci sie gdy jest wyswietlana wartos¢ jakiej$ funkcji w czesci funkcji monitorujacych
Swiecenie lub nie swiecenie lampki ostrzega przed mozliwoscig btednej nastawy wartosci
funkgiji.

Lampka zasilania POWER

Swieci sie gdy jest zasilany obwod sterujacy.

Lampka alarmu ALARM

Swieci sie gdy na falowniku wystapit btad.

Lampki monitorujace

Swiecenie lampki informuje, ktéra z wielko$ci jest obecnie monitorowana.
Hz : Czestotliwo$¢ V : Napiecie A : Prad kW : Moc % : Warto$¢ procentowa.

Lampka potencjometru

Swieci sie tylko wtedy gdy mozliwa jest regulacja czestotliwo$ci wyjsciowej z falownika
za pomocg potencjometru/

Lampka sterowania
falownika

Swieci sie gdy falownik przeprowadza proces sterowania silnika (ruch/stop silnika)
z operatora cyfrowego/

Przycisk startu RUN

Za jego pomocg zatgcza sie silnik do biegu.

Przycisk zatrzymania
STOP/RESET

Przycisk ten zatrzymuije silnik lub przeprowadza operacje kasowania alarmu.

Potencjometr

Uzywa sie go do zadawania czestotliwosci wyjSciowej falownika. dziata tylko wéwczas,
gdy zadawanie czestotliwosci dla operatora cyfrowego jest ustawione na zadawanie
czestotliwosci z potencjometru

Przycisk funkcji FUNC

Dzieki niemu mozliwe jest przechodzenie miedzy funkcjami monitorujacymi, podstawowymi
i rozszerzonymi.

Przycisk zapamigtania
STR

Dzieki niemu mozliwe jest zapamietanie i wprowadzenie do pamieci ustawionej wartosci
funkcji (po zmianie wartosci wybranej funkcji przycisk ten musi by¢ wecisniety
dla zapamietania).

Przyciski “do gory”/ "w dot’

Za ich pomocg mozliwa jest zmiana wartosci poszczegdlnych funkgciji.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

2. Metoda sterowania.

(1) Sposéb na wyswietlenie funkcji monitorujacych, podstawowych i rozszerzonych
Zataczone zasilanie

[1] Pokazywang przez wyswietlacz po wigczeniu

zasilania wielkoscia, jest wielko$¢ ustawiona [5] Wyswietli sie numer funkcji
wczesniej na falowniku (pokazywany jest stan monitorujacej
poczatkowy np. jednej z funkcji monitorujacych) (warto$¢ pokazywana d001)
HITACHI ;Z&"ﬁi“ HITACHI ;Z&WRZ“

Hz Hz
RUN

oy Oy

o Oop kw o O o kw
PRG oA PRG o]
L[] % o %

M.N@MAX M.N@MAX
RN 9D @

Powrét do stanu z punktu [2].

Kiedy zasilanie zostanie wytaczone w chwili,
gdy wyswietlane sa funkcje z grupy podstawowej
lub rozszerzonej, to po przywréceniu zasilania

wyswietlana wielkos¢ bedzie inna od tej powyzej. o Wcignii
Aby zachowaé po ponownym zataczeniu falownika Wwecisnij @
0zadany tryb monitorujgcy np. czestotliwosé, nalezy
przed wylaczeniem falownika_potwierdzi¢ (6 razy) (6 razy)

przyciskiem STR tryb_monitorowanej funkcii.

[4] Zostajg wysSwietlone grupy dla funkciji

Nacisnij przycisk rozszerzonych
. J p 4 @ (warto$¢ pokazywana A---)
Zostanie wyswietlony numer funkcji R
(warto$¢ pokazywana d001) HITACHI o
POWER RUN [9) \;'

HITACHI ® \LARM o O pKW
o PRG o]
Hz ° %
o ov °©
O A KW
PRG oM ° o
o %
MIN))MAX

. %
MIN@MAX @ @ @
@ @ @ Funkcje rozszerzone sg wyswietlane

w kolejnosci:

[2] Tryb monitorujacy bedzie wyswietlany gdy A<«>Be—>rCe—rHerPe—rU.
wcisniemy raz klawisz FUN w czasie, kiedy

pokazywany jest numer funkcji monitorujacej

I i8nij Wcisnij
Wciénij raz @ Wcisnij raz @ Wweisnij @ I 1 : @
(6 razy)

[3] Wyswietli sie numer funkcji

(wyswietlana wielko$é d002) 1 dla funkcji podstawowej
Wcisnij @ (wartos¢ pokazywana F001)
o v
HITACHI . (18 razy) HITACHI .

Hz Hz
o} o}

~:(d 002k weo(FOQ 10
MIN@MAX - MIN@MAX
“ @ mm 09

Weisnii @
1 (3) Odwotaj sie do metody ustawiania
(18 razy) kodu funkcji.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(2) Metoda ustawiania funkcji.
Zmiana jednostki sterujacej. (Operator—>» zaciski ster.)

[1] Pokazywana jest

grupa funkcji [5] Wyswietlana jest grupa
rozszerzonych funkcji A - - -
.POWER POWER
HITACHI QAuARM HITACHI ;ALARM
Hz Hz

RUN o
o o X] kw RUN o g \
PRG A
o g % PRéo _ :I

o e
©A® S

Ustaw wyswietlang wielko$¢ na ,A - - -,odnoszac
sie do (1) (wyswietlanie funkciji)
W danej chwili komendy do sterowania silnika
wychodza z operatora cyfrowego, wiec w takim

przypadku lampka sterowania powinna sie zaswieci¢
Wcisnij @
Naciénij @ l

przycisk [4] Wyswietlany jest numer funkgciji,
w ktorej zakonczyliSmy zmiane wartosci,
czy wielkosci
(warto$¢ wyswietlana A002)

Mozna teraz porusza¢ sie miedzy kolejnymi
grupami funkcji monitorujgcych, podstawowych
i rozszerzonych

[2] Wyswietli sie numer funkcji
w danej grupie

POWER

HITACHI

[ )
o ALARM POWER
Hz HITACHI ® \Larm
RUN o o
3 RUN

o Vow H
PRG on o

o PRG :I

o %

[ d o
@@MIN?AX MIN@MAX
weisnij @ 1 Z_rpic_eni(_)na war;oéé jest pth\,/ierdzan:fl przez

nacisniecie przycisku STR. Zrédto z ktérego jest

(wartos¢ wyswietlana A002) sterowany silnik jest sygnalizowane przez lampke
POWER sterowania, kiedy przestaje ona $wieci¢ oznacza
HITACHI ® arm . o :
o to zmiane sterowania silnika na sterowanie

z listwy zaciskowej.

°“I| Teraz mozliwe jest przejscie do kolejnej funkciji

MIN@MAX Weisnij
Yo L]

.y .. POWER
WClSnU @ l HITACHI gALARM
[3] Wyswietli sie nastawa " ; @ RUN oy
O
O

Wcisnij przycisk ]

danej funkeji AOD2 Prc

HITACHI ;ALARM
[ ) o
O L. . .
o oV Wyswietlang nastawa funkcji bedzie ‘ . MlN@MAX
Fre OoA/o] 02 (z operatora) @ @
. o Zaswieci sie lampka PGR z chwilg @ @ @

@ @ M,N©M gdy wejdziemy w nastawy :
funkcji A002 Zmien na 01 gdy chcesz
@ @ @ sterowac silnik z listwy
zaciskowej
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(3) Metoda zmiany funkciji.
Zmiana grupy funkcji ( monitorujacych, podstawowych, rozszerzonych) jest przeprowadzona w prosty sposob.
Metoda tatwej zmiany funkcji monitorujacej d001 na wyswietlanie funkcji rozszerzonej A029.

[1] Wywotaj wyswietlang funkcje (wartos¢ pokazywana A029)
monitorujapq dOF):!.K HITACHI ::L:RM Wciénij HITACHI ::L:RM
HITACHI  @aunmm N oy

Oy W
T RO JLIEE) &
° o Mwémx (Dla zatwierdzenia“9") > 3
. o

M\N@MAX @@@ @@@
@ @ @ “9” na pierwszej pozycji

powinna migac

[6] Zakoncz ustawianie funkciji.

Wciénij@ i @jednoczeénie - Ustawienie koricowe A029
WC'Sn”t @ lub @ Uwaga! Jezeli wprowadzisz cyfre,
(2razy) (9 razy) ktérej nie ma na liscie grupy ,A”,
[2] Zmiana grupy funkcji _ _ Litera ,A” przestanie_mru’gaé. W_takim
TTACHT e [5] Zmien pierwsza cyfre przypadku z'atW|erdz wybori
., % danej funkcji i wprowadz go ponownie
° 057]kw HITACHI  oum
LT T
M\N@MAX Og%]
@ @ @ M\N@MAX

Oznaczenie grupy "d” powinno migag. @ @ @

Wecisnij . .
Pierwsza cyfra ,1” powinna
(2 razy) migaé
t Wecisnij
(Warto$¢ pokazywana)
HITACH! @ (Pokazywana jest wartos¢ A021)
N/ ome HITACHI @

Ov
° w
9M o,
o % \ / o
Vo
7N\ ° ° l 04
° o o O
M\N@MAX

7N °
@ @ @ M\N@MAX
o =—=——] S G
Znaczenie grupy A powinno migac

(Po wyborze odpowiedniej grupy Druga cyfra ,2” powinna
klawiszem STR zatwierdza sie migac
swoj wybor
weisnij t Weisnii @
(Dla potwierdzenia“A”) (2 razy)
[3] Zmien trzecig cyfre w danej [4] Zmien druga
grupie funkcji cyfre danej funkc;i
HITACHI @ ALARM HITACHI @ ALARM

° iz e
mgpu| O | mog
. /7 \ o - . / \ o
O (Potwierdzenie“0”) <O
©AQO OO

Trzecia cyfra danej funkcji Druga cyfra “0” powinna
powinna migaé migac¢
Nie zmieniaj pierwszej cyfry
tylko nacisnij przycisk STR
dla potwierdzenia “0”
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4.2 Lista funkcji

(Uwaga1)
FUNKCJE MONITORUJACE
Nasta- Nastawa .
Kod wa parame- Zmiana
- Nazwa funkciji Zakres wyswietlanych nastaw . w czasie
funkgciji poczatko trow ruchu
wa biegu
doo1 Czestotliwose 0.00-99.99/100.0-400.0 (Hz) - - -
wyj$ciowa
doo2 Prad wyj$ciowy 0.0-999.9 (A) - - -
doo3 Kierunek ruchu F(“do przodu”) / o (“stop”) / r (“do tylu™) - - -
4004 \S’V?;toisecnsig%mf’r%tt" 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —9999. ) ) )
prze . / 1000-9999 / {100-{999 (10000-99900)
regulatora PID
(przyktad) FW, zaciski 2 i 1: ZALACZONE
Stan wejéciowych - __ __ zaciski5 4, 3: WYLACZONE
d0o5 zaciskow listwy NN - - -
sterujace] 0 0 [ ore
54 32 1
(przyktad) , zaciski 2 i 1: ZALACZONE
Stan wyjsciowych |_| |_| |_| I_ION AL: WYLACZONY
doo6 zaciskow listwy Bt - - -
sterujacej [ O A ==
AL 2 1
Przeskalowana
N 0.00-99.99 /100.0-999.9
doo7 czestotliwose /1000. ~9999. / 1000-3996 ] ; ;
wyj$ciowa
do13 Napiecie wyjsciowe 0.0-600.0 V - - -
do14 Moc na wyjsciu 0.0-999.9 kw - - -
dote | Z4sSumowany czas 0.-9999. / 1000-9999 / {100-{999 godz. - - -
biegu silnika
do17 Czas zasilania 0.-9999. / 1000-9999 / {100-{999 godz. - - -
doso Liczba btedéw 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) (ilos¢ razy) - - -
Biad nr 1 S o
h . Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie ) ) )
dos1 (ten, kiory ostatnio (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
wystapif)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
dos2 Blad nr2 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
doss Blad nr 3 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie ) ) )
dog4 Blad nr 4 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
do8s Blad nr5 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
dose Blad nr 6 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
dogo Ostrzezenie Kod ostrzezenia - - -
FUNKCJE PODSTAWOWE
F0O1 Czestotliwos¢ 0.0 czestotliwo$¢ poczatkowa—czest.maksynalna 0.00 v v
wyjsciowa (druga czestotliwo$¢ maksymalna) (Hz) )
F002 1-szy czas 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 30.00 v v
przyspieszania
F202 2-57y czas. 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —3600. (s) 30.00 v v
przyspieszania
1-szy czas ) ) . v v
F003 swalniania 0.01-99.99/ 100.0-999.9 / 1000. —3600. (s) 30.00
F203 2-szy czas 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —3600. () 30.00 v v
zwalniania
F004 Kierunek ruchu 00 (“do przodu”) / 01 (“do tytu™) 00 - -

(Uwaga 1) Zmiana mozliwa podczas biegu silnika. Patrz parametr b031 (blokada oprogramowania).
(Uwaga 2) Nie zapomnij wcisng¢ przycisku STR po zmianie parametru.
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Nastawa

Nastawa

Kod funkgji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- | paramet V%TLaC'R
owa biegu
A0O1 Zadawanie 00 (potencjometr) / 01 (zaciski listwy sterujacej) / 02 00 ) )
czestotliwosci (operator) / 03 (taczeRS485) / 04 (opcja1) / 05 (opcja2)
q;’ A002 Zadawanie rozkazu 01 (zaciski listwy sterujacej) / 02 (operator) /03 02 ) }
g ruchu (taczeRS485) / 04 (opcjal) / 05 (opcja2)
g A003 Czestotliwos¢ bazowa 30. — czestotliwos¢ maksymalna (Hz) 60. - -
° Czestotliwos¢ bazowa S -
o - — - -
i A203 dla 2-go silnika 30. - czestotliwos¢ maksymalna dla 2-go silnika (Hz) 60.
5| Aoo4 Czestotliwose 30. - 400. (Hz) 60. . .
b maksymalna
2 Czestotliwos¢
A204 maksymalna dla 2-go 30. - 400. (Hz) 60. - -
silnika
Wybor wielkosci . . .
so0s | wefscmenda | 0 (dnma0iOmponoct smesuAVOT | oo ||
funkgji AT
00(pojedynczy) / 01(predko$¢ pomocnicza O,0Ol)
A006 | Wybor dla sygnatu O2 | [nie odwracalny] / 02(predkos¢ pomocnicza O, Ol) 00 - -
[odwracalny]
Nastawa
5| Aot czestotliwosci 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
> startowej dla sygnatu
% analogowego O
& Nastawa
= L
S| Aotz | | czestoliwos 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
S oncowej dla sygnatu
:% analogowego O
= Procentowa nastawa
2 wartosci poczatkowe;j ) o ) v
E A013 sygnalu dia sygnatu 0.-100.0 (%) 0.
< analogowego O
= Procentowa nastawa
A014 |  Wwartosci koncowe] 0.-100.0(%) 100. . v
sygnatu dla sygnatu
analogowego O
Ustalenie sposobu L .
A015 startu falownika dla 00 (start od CZQS/t%t#“(Z(t)asr? oz:((i)zkzlz)arowanej w A11) 01 ) v
sygnatu anal. O
A016 | Filtr sygnatu O, OI, 02 1.-30.(razy) 8. - v
Wybor czestotliwosci . . - s
% AO19 dla wielopoz. nastawy 00 (bln.arny.-do 16 predko:s.ql za pomocg 4 zaglskf)w) 00 ) )
c o / 01 (bitowy: do 6 predkosci za pomoca 5 zaciskéw)
S predkoéci
% A020 Predkosé 0 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwos¢ 0.00 v v
g maksymalna (Hz)
2 —— — ———
2 | A220 Predkos¢ 0, 2-gi silnik 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwosé 0.00 v v
g maksymalna (Hz)
§ A021 Predkosc 1 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwosé 0.00 v v
g mak’s’ymalna (Hz) N
< | A022 Predkosé 2 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwos¢ 0.00 v v
z maksymalna (Hz)
S A023 Predkosé 3 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwosé 0.00 v v
§_ maksymalna (Hz)
S| A024 Predkosé 4 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwos$é 0.00 v v
= maksymalna (Hz)
3 P— — ———
§ A025 Predkosé 5 0.00, czestotliwos¢ startowa — czestotliwosé 0.00 v v
< maksymalna (Hz)
&)-' . 7 7 _ . 7 7
T | A026 Predkosé 6 0.00, czestotliwosc¢ startowa — czestotliwos¢ 0.00 v v

maksymalna (Hz)
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Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wy$wietlanych nastaw poczatk- | paramet | T
owa biegu
AO27 Predkosé 7 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
maksymalna (Hz)
A028 Predkosé 8 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
S maksymalna (Hz)
£ A029 Predkosé 9 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
o maksymalna (Hz)
s — ———
3 | A030 Predkosé 10 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
8 maksymalna (Hz)
5 | A031 Predkosé 11 0.00, czestotllwoksc stalrtowaH czestotliwosé 0.00 v v
: maksymalna ()
= AO32 Predkosé 12 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
= maksymalna (Hz)
X A033 Predkosé 13 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
pet maksymalna (Hz)
; . 7z _ . sz
8 A034 Predkosé 14 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
@ maksymalna (Hz)
g —— —
g AO35 Predkosé 15 0.00, czestotliwos¢ startowa - czestotliwosé 0.00 v v
g maksymalna (Hz)
E - e .
S | mogg | Czestolliwost biegu 0.00, czestotliwosé startowa - 9.99 (Hz) 1.00 v v
N prébnego
15 00-wolny wybieg po przerwaniu biegu prébnego
% (niezmienialna podczas biegu) / 01- przerwanie zwalniania
Q PO wcisnieciu stopu (niezmienialna podczas biegu)
I Wvb6r zatrzvmania / 02-hamowanie dynamiczne po wcisnieciu stopu
| A039 dlg biequ rgbne o (niezmienialna podczas biegu) 03- wolny wybieg po 00 - v
o gup 9 wcisnieciu stopu (dostepne podczas biegu) / 04- przerwanie
zwalniania po weisnieciu stopu(dostepne podczas biegu)
/ 05- hamowanie dynamiczne po wcisnieciu
stopu(dostepne podczas biegu)
Wybér metody 00 (reczne podbicie momentu) / 01 (automatyczne
A041 2 - 00 - -
podbijania momentu podbicie momentu)
Wybér metody .
A241 podbijania momentu 00 (reczne podbicie mpmentu) / 01 (automatyczne 00 ) )
- podbicie momentu)
dla 2-go silnika
A042 Reczne podbijanie 0.0-20.0 (%) 1.0 v v
momentu
= Reczne podbijanie
g A242 momentu dla 2-giego 0.0-20.0 (%) 1.0 4 4
> silnika
[ - Tz )
o | poas | Crestotiwose przy kiorej 0.0-50.0 (%) 5.0 v v
£ jest podbijany moment
o Czestotliwos¢ przy
& | A243 ktérej jest podbijany 0.0-50.0 (%) 5.0 v v
o moment,2-gi silnik
AQ44 Nastawa wzorca 00-ze statym momentem / 01-ze zredukowanym 00 i i
charakterystyki momentem / 02-wolna nastawa U/f
Nastawa wzorca
A244 charakterystyki U/, 00-ze statym momentem / 01-ze zredukowanym 00 i i
2 momentem / 02-wolna nastawa U/f
2-gi silnik
A045 Zmiana napiecia 20. - 100. (%) 100. v v
wyjsciowego
Wybor hamowania .
- v
% A051 dynamicznego 00 (niedostepne) / 01(dostepne) 00
£ | aosp | Crestoliwosthamowania 0.00-60.00 (Hz) 0.50 ; v
- dynamicznego
E Czas oczekiwania do
‘€ | AO053 | rozpoczecia hamowania 0.0-5.0(s) 0.0 - 4
g dynamicznego
5| aos4 | Mochamowania 0. - 70. (%) 0. . v

dynamicznego
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wys$wietlanych nastaw poczatk-- | paramet | T
owa biegu
A055 Czas hamowania 0.0 -60.0 () 0.0 : v
ynamicznego
£ Hamowanie dynamiczne
= z zachowaniem czasu 00 (z zachowaniem czasu hamowania
» | A056 hamowania DC nastawionego w funkcji A055) 01 - 4
GE) / bez zachowania czasu / 01 (bez zachowania czasu hamowania)
3 hamowania DC
a Moc poczatkowa
.GEJ A057 hamowania 0. - 70. (%) 0. - v
g dynamicznego
g | Aoss Cgas hamowania 0.00-60.0 (s) 0.0 - v
S ynamicznego
T Czestotliwos¢ . -
AO59 Kluczowania 0.5-12 (kHz) przy zmniejszeniu wartosci 3.0 i i
. Znamionowej mocy
tranzystoréw
Goérna granica regulacji 0.00, dolna granica regulacji 1-szy silnik
. | A061 2 e . 0.00 - v
S czestotliwosci 1-szy silnik - czestotliwo$¢ maksymalna (Hz)
5 Goérna granica regulacji 0.00, dolna granica regulacji 2-szy silnik
< | A261 e A T 0.00 - v
N czestotliwosci 2-gi silnik - druga czestotliwos¢ maksymalna (Hz)
\O . . . sz
2 | p062 Dolna granica reguIa_CJl_ 0.00, c_zesgo’tllwosc startowa 0.00 ) v
2 czestotliwosci 1-szy silnik - czestotliwo$¢ maksymalna (Hz)
] Dolna granica regulacji 0.00, czestotliwosc¢ startowa
B | A262 AR A L 0.00 - v
g czestotllwosc! 2-gi silnik - druga czestotliwo$¢ maksymalna -Hz)
= | A063 Czestotliwosé 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
3 zabroniona 1
o Tz
£ | Ao64 Szerokos¢ pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 ; v
B zabronionego 1
S| A065 Czestotliwost 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (HZ) 0.00 - v
o zabroniona 2
3| A066 Szerokos¢ pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 - v
@ zabronionego 2
p —=—
8| aoe7 Czestotliwosc 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 ; v
S zabroniona 3
g | A068 Szerokos¢ pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 - v
c zabronionego 3
8 Czestotliwos¢
< | A069 wstrzymania 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
c A .
38 przyspieszenia
po7o |  CZaswstrzymania 0.00-60.0 (s) 0.0 . v
przyspieszania
A071 Wybor funI;(lzfljregulatora 00 (niedostepna) / 01( dostepna) 00 - v
Wspétczynnik
AQ72 proporcjonalnosci P 0.2-5.0 1.0 v v
A regul. PID
T Wspo6tczynnik
5 | AO73 catkowania | regulatora 0.0-3600. (s) 1.0 4 v
< PID
=N Wspétczynnik
g | A074 rozniczkowania D 0.00-100.0 (s) 0.00 v v
regulatora PID
po7s |  Skalowanie sygnaiu 0.01-99.99 (%) 1.00 - v
regul. PID
AO76 Sygnat petli zwrotnej 00(sygnat petli .zwrotneJ:..OI) 00 i v
regul. PID / 01(sygnat petli zwrotnej: O)
. 00 (dostepne zawsze)
z | A081 Nastawa funkcji AVR /01 (niedostepne zawsze) 02 - -
/02 (niedostepne podczas zwalniania)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

B B _ Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wy$wietlanych nastaw poczatk- | paramet | T
owa biegu
x Nastawa poziomu 200/215/220/230/240,
z | AoB2 napiecia_silnika 380/400/415/440/460/480/575/600 (V) 200/400 | - -
. 00 (praca normalna)
A0BS Wybor trybu pracy / 01(praca z funkcjg oszczednosci energii) 00 ) )
Nastawa doktadnosci
Aoge | | CZasu odpowiedzi dia 0.0-100.0 (s) 50.0 v v
funkcji oszczednosci
energii
AQ092 Czas przyspieszania 2 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
A292 Czagl przyspieszania 2 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
a 2-go silnika
< |_A093 Czas zwalniania 2 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
§ | 2oz | Craszwainianiaz 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 1500 | v v
c a 2-go silnika
g Wybér funkcji
N A094 dwustanowego 00 (zmiana za pomocg zacisku 2CH) 00 i i
© przyspieszania / 01 (zmiana zgodna z nastawieniami)
3 i zwalniania
g Wyhbor funkgji
i3 dwustanowego 00 (zmiana za pomocg zacisku 2CH)
o | A294 . L - : e 00 - -
2 przyspieszania i zwalniania / 01 (zmiana zgodna z nastawieniami)
s dla 2-go silnika
E Czestotliwos¢ dla funkcji
@ | A095 dwustanowego 0.00-99.99/ 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
N przyspieszania
% Czestotliwos¢ dla funkcji
2] A295 dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
~ przyspieszania
k<) (2-gi silnik)
g Czestotliwosé dla funkdji
A096 dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
zwalniania
Czestotliwos¢ dla funkcji
A296 dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
zwalniania (2-gi silnik)
AQ97 Wybér charakterystyki 00 (liniowa) / 01 (krzywa-S) 00 i i
przyspieszania / 02 (krzywa-U) / 03 (odwrdcona krzywa-U)
AQ9S Wyhbér charakterystyki 00 (liniowa) / 01 (krzywa-S) 00 i i
zwalniania / 02 (krzywa-U) / 03 (odwrécona krzywa-U)
Nastawa czestotliwosci
A101 startowej dla sygnatu 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
analogowego Ol
Nastawa czestotliwosci
A102 koncowej dla sygnatu 0.00-99.99/ 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - 4
analogowego Ol
S Procentowa nastawa
g A103 wartosci poczatkowej 0.-100. (%) 20. ) v
> sygnatu dla sygnatu
C—OU analogowego Ol
S Procentowa nastawa
3 | at04 | wartosckoncowe; 0.-100. (%) 100. : v
© sygnatu dla sygnatu
= analogowego Ol
% Ustalenie sposobu startu
g A105 falownika dla sygnatu 00 (od czestotliwosci poczatkowej) / 01(0Hz) 01 - v
z analogowego Ol
Nastawa czestotliwosci
A111 startowej dla sygnatu -400.--100. / -99.9-0.00-99.9 / 100.-400. (Hz) 0.00 - v
analogowego O2
Nastawa czestotliwosci
A112 koncowej dla sygnatu -400.--100. / -99.9-0.00-99.9 / 100.-400. (Hz) 0.00 - v
analogowego O2

30




Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Nastawa

Nastawa

Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wysSwietlanych nastaw poczatk- | paramet V%”:Lacr;]i
owa biegu
- Procentowa nastawa
5 - :
2| A1z | Waroscipoczatkowe) -100. - 100. (%) -100. . v
3 sygnatu dla sygnatu
8 analogowego 02
c Procentowa nastawa
[+ o . .
o | A114 wartosci koncowej -100. - 100. (%) 100. - v
N sygnatu dla sygnatu
g analogowego 02
% A131 Stata !(rzywe_J 01 (wolne narastanie) —10 (szybkie narastanie) 02 - v
g przyspieszania
chs A132 Stata "TZV‘.’VQJ 01 (wolne narastanie) —10 (szybkie narastanie) 02 - v
zwalniania
00 (btad) / 01 (rozruch od OHz) / 02 (ponowny start
Funkcja wyboru od czestotliwosci “ztapanej”) / 03 (ponowny start
b001 S 7 ; 00 - v
© dla ponownego startu od czestotliwosci ustawionej — po zatrzymaniu
'(_Eﬁ ukt. jest wyswietlany biad spadku napiecia
2| poo2 Dopuszczalny czas 0.3-1.0 (s) 1.0 - v
N zaniku zasilania
S —
2| popz | CZasoczekiwania 0.3-100. (s) 1.0 . v
S na ponowny start
’;‘ Btad podczas
o zatrzymania 00 (dostepny / 01 (niedostepny)
+ b004 o - . 00 - v
i spowodowany zanikiem / 02 (niedostepny podczas zatrzymywania)
? zasilania
§ Wybor ilosci
S| poos | Ponownych startow po 00 (16 razy) / 01(dowolne) 00 - v
[9) ciggtym wystepowaniu
a zaniku napiecia
Wybor funkcji zabezp. . i v
b006 Przed zanikiem fazy 00 (dostepna ) / 01 (niedostepna) 00
Nastawa czestotliwosci
b007 “chwytanej” podczas 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - 4
lotnego startu
Poziom zabezpieczenia Prad
b012 . 0.2*prad znamionowy -1.20*prad znamionowy (A) znam. - v
termicznego falownika
Poziom zabezpieczenia Prad
o b212 termicznego 0.2* prad znamionowy -1.20* prad znamionowy (A) znam. - v
< (dla 2-go silnika) falownika
'g b Wybor cha.rakterystykl 00 / (charakterystyka zredukowana)
< 013 zabezpieczenia 00 - v
= . / 01 (charakterystyka stata) / 02 (wolna nastawa)
S termicznego
N Wybor charakterystyki
-°5"_ b213 zabezpieczenia 00 / (charakterystyka zredukowana) 00 ) v
x termicznego / 01 (charakterystyka stata) / 02(wolna nastawa)
< (dla 2-go silnika)
N 1-sza czestotliwosé
b015 charakterystyki 0.-400. (Hz) 0. - v
zabezpieczenia
termicznego
1-szy prad
b016 charakterystyki 0.0-1000. (A) 0.0 : v
zabezpieczenia
termicznego
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

B B o Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wys$wietlanych nastaw poczatk- | paramet | T
owa biegu
2-ga czestotliwosé
bot7 | charakterystyki 0.-400. (Hz) 0. : v
zabezpieczenia
® termipznego
= 2-gi prad .
8| bo1s charakterystyki 0.0-1000. (A) 0.0 - v
®© zabezpieczenia
S termicznego
o 3-cia czestotliwosé
2 b019 charakterystyki 0.-400
g . . .-400. (Hz) 0. - 4
Py zabezpieczenia
g termicznego
N 3-ci prad
bozo | charakterystyki 0.0-1000. (A) 0.0 : v
zabezpieczenia
termicznego
Wybor d.la fur]k01| 00 (nieczynne) / 01 (czynne podczas przyspieszania
b021 ograniczenia i statej predkosci) / 02 (czynny przy statej predkosci) 01 i Y
przecigzenia
Poziom Prqt_j
b022 ograniczenia 0.50*prad znamionowy -1.50*prad znamionowy (A) znamltz- - v
% przecigzenia 1 n;)%
£ Stata czasowa
§ b023 ograniczenia 0.10-30.00 (s) 1.00 - v
I przecigzenia
3 Wybor d_Ia fur_]kcp 00 (nieczynne) / 01 (czynne podczas przyspieszania
2 b024 ograniczenia i statej predkosci) / 02 (czynny przy statej predkosci) 01 i Y
S przecigzenia 2
o Poziom Prad
b025 ograniczenia 0.50*prad znamionowy -1.50*prad znamionowy (A) z::vryylc:- - v
przecigzenia 2 120
Stata czasowa
b026 ograniczenia 0.10-30.00 (s) 1.00 - 4
przecigzenia
00 ( podanie sygnatu na zacisk SFT powoduje zablokowanie
% wszystkich nastaw falownika) /01 (podanie sygnatu na zacisk
@ SFT powoduje zablokowanie wszystkich nastaw falownika
g Zabezpieczenie za wyjatkiem sygnaltu zadajacego czestotliwosc) v
g b031 nastaw / 02 (zablokowanie wszystkich nastaw falownika za wyjatkiem 01 -
< funkcji b031) / 03 (zablokowane sg wszystkie nastawy
o falownika z wyjatkiem sygnatu zadajacego czestotliwosc)
/ 10 (moZliwa zmiana nastaw podczas pracy urzadzenia)
Wolna nastawa
b100 charakt. U/f 0.- czestotliwo$¢ 2 (Hz) 0. - -
= czestotliwos¢ 1
2 Wolna nastawa
= | bi101 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
2 napiecie 1
é Wolna nastawa
[ b102 charakt. U/f 0.- czestotliwo$¢ 3 (Hz) 0. - -
8 czestotliwos¢ 2
o Wolna nastawa
% b103 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
@ napiecie 2
g Wolna nastawa
a b104 charakt. U/f 0.- czestotliwosé¢ 4 (Hz) 0. - -
S czestotliwosé 3
= Wolna nastawa
b105 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
napiecie 3
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

i . . Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- | paramet | - ruchu
owa biegu
Wolna nastawa
b106 charakt. U/f 0.- czestotliwos¢ 5 (Hz) 0. - -
czestotliwos¢ 4
Wolna nastawa
b107 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
‘*5- napiecie 4
- Wolna nastawa
iﬁ. b108 charakt. U/f 0.- czestotliwo$¢ 6 (Hz) 0. - -
2 czestotliwos¢ 5
8 Wolna nastawa
© | b109 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
8 napiecie 5
: Wolna nastawa
2 b110 charakt. U/f 0.- czestotliwo$¢ 7 (Hz) 0. - -
2 czestotliwosé 6
i Wolna nastawa
© b111 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
o napiecie 6
= Wolna nastawa
b112 charakt. U/f 0.-400. (Hz) 0. - -
czestotliwosé 7
Wolna nastawa
b113 charakt. U/f 0.-800.0 (V) 0.0 - -
napiecie 7
Programowalny 01/ (RV: ,bieg’do tytu”) / 02 (CF1: Wielopoziomowa
€001 .,ZQC'SK Nastawa Predkosci Obrotowej-predkos$¢1) 18 . Y
wejsciowy nr 1 / 03 (CF2: WNPO - predko$¢2) / 04 (CF3: WNPO
- - predkos¢ 3) / 05 (CF4: WNPO - predkos¢ 4)
e / 06 (JG: Bieg probny) / 07 (DB: Hamowanie
% Programowalny dynamiczne DC) / 08 (SET: Funkcja drugich nastaw
o | €002 zacisk parametréw) / 09 (2CH: Wywotanie drugich czaséw 16 - v
) wejsciowy nr 2 przyspieszania i zwalniania) / 11 (FRS: Wolny wybieg)
z / 12 (EXT: Zewnetrzny sygnat btedu) / 13 (USP:
2 Zabezp. przed samoczynnym uruchomieniem)
@ / 14 (CS: Funkcja dla bezpos. Podtaczenia silnika Programo
§ Programowalny z sieci podczas rozruchu) / 15 (SFT: Blokada walny
< | €003 zacisk oprogramowania) / 16(AT: Rodzaj sygnatu sterujacego) | zacisk v 16
S wejsciowy nr 3 / 18 (RS: Kasowanie falownika) / 20 (STA: Funkcja 3 | Wejsciowy
<—C“ przewoddw (impulsowe zatgczanie) / 21 (STP: Funkcja nr
g 3 przewodow (impulsowe wytgczanie) / 22 (F/IR
g Funkcja 3 przewodéw (zmiana kierunku ruchu)
5 Programowalny / 23 (PID: dostepny / nigdostepp){ regu!ator PID)
g_ C004 zacisk /24 .(PIDC: kasowanie wartosci wspo’fczyn.. 02 - v
© wejsciowy nr 4 Catkujacego regulatora PID) / 27 (UP: Funkcja
% motopotencjometra -“do gory”) / 28 (DWN: Funkcja
® motopotencjometra - “do dotu”) / 29 (UDC: Zdalne
2 czyszczenie danych) / 32 (SF1: Wielopoziomowa
Nastawa Predkosci - “bitowa” predkosc¢ 1 (bitowa)
/ 33 (SF2: WNPO-b predkos¢ 2 (bitowa) / 34 (SF3:
Programowalny WNPO-b predkos¢ 3 (bitowa) / 35 (SF4 WNPO-b
C005 zacisk predkosc¢ 4 (bitowa) / 36 (SF5: WNPO-b predkos¢ 5 01 - v
wejsciowy nr5 (bitowa) / 39 (OLR:Zmiana ograniczenia przecigzenia)
(NO:Zacisk nie wpisany) / ROK: funkcj blokady
komendy FW/REV
2% Wybér rodzaju
g2 zestyku a/b
23 Normalnie
‘Eg co11 Otwarty/Normalnie 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
%9 Zamkniety
28 dla wejscia nr 1
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegodlnych funkcji

i . . Nastawa | Nastawa Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- pf;_ramet w ruchu
owa legu
Wybér rodzaju
| €012 zestyku NO/NZ 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
¢ dla wejscia nr 2
2 Wybér rodzaju
"_g C013 zestyku NO/NZ 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
2 dla wejscia nr 3
4 Wybor rodzaju
=| C014 zestyku NO/NZ 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
XN dla wejscia nr 4
e Wybér rodzaju
g| co15 zestyku NO/NZ 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
° dla wejscia nr 5
) Wybér rodzaju
Z| co19 zestyku NO/NZ 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
dla wejscia FW
00 (RUN: Sygnalizacja “biegu silnika”)
/ 01 (Sygnalizacja osiagniecia czestotliwosci
Co021 W}F:jré%?;ng:gia - typu1) / 02 (FA2: Sygnalizacja przekroczenia 01 - 4
czestotliwosci — typu 2) / 03 (sygnalizacja
5 przecigzenia) / 04 (OD: Sygnalizacja przekroczenia
§‘ dopuszczalnej wartosci uchybu dla regulatora PID)
.8 P | / 05 (AL: Sygnalizacja alarmu) / 06 (FA3: Sygnalizacja
@ | C022 rogramowaine osiagniecia zadanej czestotliwosci) 00 - v
g wyjscie12-nastawa / 08 (IP: Sygnalizacja nagtego zaniku zasilania
% / 09 (UV: Sygnalizacja zmniejszenia napiecia zasilania
= / 11 (RNT: Laczny czas biegu silnika RUN
° Programowalny /12 (ONT: Laczny czas zasilania falownika ON
N | CO026 wyjéciowy zacisk / 13 THM: Sygnalizacja ostrzezenia zabezpieczenia 05 . v
S alarmowy termicznego / 27 RMD: sygnalizacja komendy
E‘ zadawania rozkazu z panelu falownika
% Wybér wartosci 00 (czestotliwos¢ na wyjsciu) / 01 (prad wyjsciowy)
£ C027 mierzonej dla / 03 (czestotliwo$¢ na wyjsciu — cyfrowo) 04 (napigcie 00 ) v
g zacisku FM na wyjsciu) / 05 (moc wyjsciowa) / 06 (stopien
o) obcigzenia termicznego) / 07 (czestotliwos¢ LAD)
o . - 00 (czestotliwos¢ na wyjsciu) / 01 (prad wyjsciowy)
®©
% C028 Wy_bor wartg;sm / 04 (napiecie na wyjsciu) / 05 (moc wyjsciowa) 00 v
*g rT;':giZSCI)(TJefAMa / 06 (stopien obcigzenia termicznego) )
z / 07 (czestotliwo$¢ LAD)
Wybér wartosci 00 (czestotliwos¢ na wyjsciu) / 01 (prad wyjsciowy)
C029 mierzonej / 04 (napiecie na wyjsciu) / 05 (moc wyjsciowa) 00 ) v
dla zacisku AMI / 06 (stopien obcigzenia termicznego)
/ 07 (czestotliwo$¢ LAD)
< Wybdr rodzaju
| cosr | Sykowdiazacisi 00 (NO)/ 01 (N2) 00 . v
2 wyjsciowego 11 a/b
< NO/NZ
'g Wybér rodzaju
N stykow dla zacisku
g C032 wyjéciowego 12 alb 00 (NO) /01 (Nz) 00 - v
% NO/NZ
i Wybdr rodzaju stykow
N | C036 | dlazacisku wyjSciowego 00 (NO) /01 (Nz) 01 - v
Q alarmowego alb NONZ
g Wybér trybu w jakim
s C040 pojawia sie sygnat 00 (czynna podczas przyspieszania i przy statej 01 } v
z przecigzenia na predkosci) / 01 (czynna przy statej predkosci)
c wyijsciu (OL)
c ; Prad
2| coa Poziom sygnal. 0.0-2.0*prad znamionowy (A) snam. ; v
przeciazenia falownika
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Nastawa | Nastawa
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- | paramet
-owa biegu
g richu Sygnalizacja
85| coa2 osiagniecia 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
g2 czestotliwosci podczas
S8 przyspieszania
O - N
Q :g Sygnalizacja
p= 2 e
®Z| coa3 osiaghigcia 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
=2 czestotliwosci podczas
N zwalniania
S8 Sygnalizacja
L% M| coss przekroczenia wartosci 0.0-100.0 (%) 3.0 - 4
uchybu regul. PID
- ] 02 (pulpit) / 03 (RS485) ] ]
g | cor0 Wybor tryb /04 (opcja 1) / 05 (opcia 2) 02
z s - 03 (2400bps) / 04 (4800bps) ) v
% Cco71 Predkos¢ transmisiji / 05 (9600bps) / 06 (19200bps) 04
= | C072 Numer stacji 1.-32. 1. - v
% C073 Liczba bitow danych 7 (7hit) / 8 (8bit) 7 - v
£ | Co74 Parzystosé 00 (brak) / 01 (even) / 02 (odd) 00 - v
E C075 Liczba bitéw stopu 1 (bit) / 2 (bit) 1 - v
Czas oczekiwania
- - v
cor8 na odpowiedz (timeaut) 0.-1000. (ms) 0.
= Nastawa
QE) i i podczas
= | Co081 Kalibracja zakresu O 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) biegu ,do v v
§ przodu”
Nastawa
S Lo podczas
Q C082 Kalibracja zakresu Ol 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) biegu ,do 4 4
g przodu”
S Nastawa
S | co83 | Kalibracja zakresu 02 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) kﬁggﬁzf‘fo v v
E przodu”
Tg C085 Nastawa termistora 0.0 - 1000. 105.0 v v
2| coge | Kalibracja zera 0.0 - 10.0(V) 0.0 v v
Z sygn. AM
-GE’ co87 Kalibracja zakresu AMI 0. - 255. 50 v v
_u§) Nastawa
= Kalibracja zera i podczas v v
z C088 sygn. AMI 0.-20.0 (mA) biegu .do
przodu”
boas4 | C2aS biegu sinika /czas 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) godz. 0. - v
zasilania falownika
. . 00 (dostepny bieg “do przodu”, “do tytu™)
b035 ggﬁ:ﬁzggeuwg’if’n?&: /01 (dostepny tylko bieg “do przodu”) 00 - x
9 / 02 (dostepny tylko bieg “do tytu*)
Wybor redukcji napiecia 00 (redukcji napiecia startowego - czas krotki)
2 | b036 , - ) 06 - v
© startowego - 06 (redukcji napiecia startowego-czas dtugi)
c . s 00 (wyswietlanie wszystkich funkcji)
=]
o | b037 Wybora\;\;lynsqvevtlcrec,t)ﬁnych / 01(wyswietlane funkcje - punkt po punkcje) 00 - v
< P / 02 (nastawy uzytkownika - wybrane)
~ | b080 | Kalibracja zakresu AM 0. - 255. 150 4 4
b081 Kalibracja zakresu FM 0. - 255. 60 v v
b082 | Czestotliwos¢ startowa 0.10-9.99 (H2) 0.50 - v
Czestotliwose
b083 kluczowania 0.5-12.0( kHz) 3.0 - 4
tranzystoréw
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Nastawa

Nastaw.

Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk - piramet V%T:Ji?}i
owa legu
Wyhbér funkcji 00 (Czyszczenie historii bledow) / 01(Powrét do
b084 powrotu do nastaw nastaw fabrycznych) / 02 (Czyszczenie historii 00 - -
fabrycznych bteddw + Powr6t do nastaw fabrycznych)
b085 V}’gg&gﬁﬁw 00 (wersja specjaina) / 01 (EC) / 02 (USA) 00 - -
Wyjsciowy
b086 wspotczynnik 0.1-99.9 1.0 v v
skalowania
czestotliwosci
. - 00 (przycisk stopu dostepny )
b087 Wybor funkeji Stopu / 01 (przycisk stopu niedostepny) 00 ) Y
Ponowny rozruch po
b088 puszczeniu silnika 00 (start od OHz) /01 (od czestotliwosci “tapanej”) 00 - 4
wybiegiem
Stopien
b090 wykorzystania 0.0-100.0(%) 0.0 - v
funkcji BRD
b091 Wybor rodzaju 00 (zgodny z czasem nastawionym zatrzymania) 00 _ )
zatrzymania silnika / 01 (wolny wybieg)
Funkcja wyboru 00 (zataczony zawsze) / 01 (tylko podczas biegu
b092 pracy wentylatora silnika — wentylator dziata 5 minut po wiaczeniu 00 - -
chtodzacego zasilania i 5 minut po podaniu sygnatu STOP)
00 (niedostepna) / 01 (dostepna<niedostepna
b095 Wybor funkcji BRD podczas zatrzymywania >) / 02 (dostepne réwniez 00 - v
podczas zatrzymywania)
Napiecie state w
b096 uktadzie posrednim 330-380/660-760 (V) 360/720 - v
Lz dla funkcji BRD
= . . 00 (niedostepny) / 01 (czynny dla PTC dodatniego
2 b098 Wybor. funkeji wspotczynnika temperaturowego) / 02 (czynny dla 00 - v
© termistora - P -
c ujemnego wspotczynnika temperaturowego)
= Poziom
b099 wystepowania btedu 0. —9999. (ohm) 3000. - 4
dla termistora
C061 Poziom pstrzezenia 0. — 100. (%) 80 ) v
termicznego
C091 Usuwanie usterki 00 (nie wyswietlany ) / 01 (wyswietlany) 00 - v
Pamigc funkcji 00 (czestotliwos¢ niezapamietana)
c101 motopotencjometra /01 (Sz stotliwosé za F;Lmi ?ana) 00 ) Y
UP/DOWN ¢ pamie
00 (btad kasowany w czasie zat. ON )
C102 Wybor sposobu / 01(btad kasowany w czasie wyt. OFF) 00 v v
kasowania / 02 (dostepny tylko podczas wystapienia
btedu < kasowanie w czasie zat. ON >)
Wybér
C103 czestotliwosci 00 (OHz start) 00 ) v
ponownego / 01 (Start od czestotliwosci “tapanej” przez falownik
rozpoczecia
Kalibracja zera Nastawial-
c121 sygn. nap. O 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) na gg‘;ﬂzas v v
prébnego
Kalibracja zera NaSt%W'a"
c122 sygn. prad. Ol 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) na g;gffas v v
prébnego
Kalibracja zera NaSt%W'a"
c123 syg. nap. 02 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) na gggffas v v
prébnego
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Nastawa

Nastawa

Kod funkgji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet V%Thacﬁ
owa biegu
M ] Naste:jwial-
oC znamionowa na podczas
H003 1-go silnika 0.20-75.0 (kW) biegu - -
probnego
M ) Nasta:jwial-
oC znamionowa na podczas
H203 2-go silnika 0.20-75.0 (kW) biegu - -
probnego
llo$¢ biegunéw .
HO004 i 1_90%Hnika 2/4/6/8 (biegunowy) 4 - -
llo$¢ biegunéw .
H204 da 2-gogsilnika 2/4/6/8 (biegunowy) 4 - -
Hoog | 1-S2Y Wspdiczynnik 0. - 255. 100. v v
stabilizacji
o | Hooe | 29 wspolczynnik 0. - 256. 100. v v
) stabilizacji
c Funkcja
..3 PO01 ignorowania bledu 1 00 (TRP) /01 (RUN) 00 - v
s Funkcja
= | PO002 ignorowania bledu 2 00 (TRP) /01 (RUN) 00 - v
Nastawa czasu
P044 diagnostyki ptytki 0.00 - 99.99s 1.00 -
DeviceNet
Ustawienie 00 (btad)
zachowania / 01 (btad podczas zwalniania)
P045 falownika w / 02 (niedostepny) 01 -
przypadku awarii / 03 (wolny wybieg)
ptytki DeviceNet / 04 (zatrzymanie z czasem zatrzymania)
Funkcja
wprowadzania 00: funkcja nieaktywna
okreslonego 01: czestotliwos$¢ wyjsciowa = OHz
PO50 poziomu 02: czestotliwos$¢ wyjsciowa = czestotliwosé max
czestotliwosci 03: czestotliwo$¢ wyjsciowa = czestotliwosé
w przypadku zaniku z parametru A 020/A220 (wielopoziomowa
analogowego nastawa czestotliwosci wyjsciowej)
sygnatu wej. 0.02 Ol
U001 Uzytkownik 1 no/d001-P002 (nie v:;jsany) - v
U002 Uzytkownik 2 no/d001-P002 no - v
U003 Uzytkownik 3 no/d001-P002 no - v
uoo4 Uzytkownik 4 no/d001-P002 no - v
uoo5 Uzytkownik 5 no/d001-P002 no - v
U006 Uzytkownik 6 no/d001-P002 no - v
uoo7 Uzytkownik 7 no/d001-P002 no - v
U008 Uzytkownik 8 no/d001-P002 no - v
U009 Uzytkownik 9 no/d001-P002 no - v
uo10 Uzytkownik 10 no/d001-P002 no - v
Uo11 Uzytkownik 11 no/d001-P002 no - v
uo12 Uzytkownik 12 no/d001-P002 no - v
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4.3 Wyjasnienie znaczenia poszczedgolnych funkciji

4.3.1 Sposdéb monitorowania Kod odniesienia
Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej d0011m°nittotf|9wa,”i¢
czestotliwoscl
Parametr dO01 stuzy do monitorowania czestotliwo$ci na wyjsciu Wy?éciowej

falownika Kiedy wys$wietlany jest kod d001, lampka czestotliwosci

“Hz” powinna sig zaswiecic.

(wyswietlane)

0.00 - 99.99 : wartos$¢ czestotliwosci pokazywana do drugiego miejsca po przecinku
100.0 - 400.0 : warto$¢ czestotliwosci pokazywana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie pradu wyj$ciowego
Kod d002 stuzy do monitorowania czestotliwosci na wyjsciu falownika

Kod odniesienia

d002: monitorowanie
W przypadku kiedy wy$wietlany jest kod d001, lampka czestotliwosci pradu wyjsciowego

“Hz” powinna sie swieci¢

(wyswietlane)
0.0 - 999.9 :warto$¢ pradu pokazywana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie kierunku obrotéw Kod odniesienia

Kod d003 stuzy do monitorowania kierunku obrotow silnika.

d003: monitorowanie
kierunku ruchu
Mozliwe sa trzy stany silnika: bieg "do przodu” (Forward), silnika

bieg “do tylu” (Reverse) i "zatrzymanie” (Stop).

(wyswietlane)

F : Forward — “do przodu”
0 : Stop — “zatrzymanie”
r : Reverse —*“ do tytu”

Kod odniesienia
Monitorowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID d004: monitorowanie  sygnatu

Po dokonaniu nastawy (01) w funkcji AO71 falownik monitoruje wartos$c PID

A071: wybér funkcji regul. PID
AOQ75:Skalowanie dla sygnatu
(PID-skalowanie) regulatora PID

sprzezenia zwrotnego, ktdrg mozna przeskalowa¢ za pomocg funkcji AO75.

sprzezenia zwrotnego reg.

“wartos¢ wyswietlana” = “ wielko$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego“ x “ skalowanie PID*
(komenda zmiany wartosci czestotliwosci) (A075)

(Ustawienie)

A071 : 0.1 (PID jest aktywny)

A075 : 0.01-99.99 (wyswietlane sg wartosci sposrod-0.01-99.99(ustawiane z doktadnoscig 0.01)
(wyswietlane)

0.00 - 99.99: warto$¢ wyswietlana do 2-go miejsca po przecinku - co 0.01

100.0 - 999.9: wartos¢ wyswietlana do 1-go miejsca po przecinku - co 0.1

1000 - 9999: wartos¢ wyswietlana co jedng jednostke

100 - 999 : wartos¢ wyswietlana co 10 jednostek
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Monitorowanie stanu wejsciowego zaciskoéw listwy sterujgcej Kod odniesienia
Wyswietlacz bedzie monitorowat stan zaciskow wejsciowych listwy sterujacej

d005: monitorowanie stanu
wejsciowego zaciskow listwy

sterujacej
(Przykiad)
. e . wyglad
FW i programowalne zaciski wejsciowe 2,1: ON (zataczone)
Programowalne zaciski wejsciowe 5, 4, 3: OFF (wylgczone)

‘ (czarny): zapalone

‘C>‘ O (biaty): zgaszone
ON
<>

O O OFF W przypadku zacisku FW
(D

zapalone: ON (zataczone)
zgaszone:OFF( wytgczone)

Programowalne wejscia

o —
s~ =
w —
N
- —»

Monitorowanie stanu wyjsciowego zaciskéw listwy sterujgcej Kod odniesienia
dooe6: mo_nit_orowanie st_anu _
Wyswietlacz bedzie monitorowat stan zaciskow wyjsciowych listwy sterujacej ggfj:’c"‘é?go zaciskow listwy
(Przykiad)

programowalne zaciski wyjsciowe 12, 11: ON ( zatgczone)
wyjscie alarmowe A: OFF ( wylaczone)

%%@ml

.

<
AL 12 11
Programowalne
OFF
wyjscia ON  ON
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Monitorowanie czestotliwosci przeskalowanej

Wyswietlacz falownika bedzie monitorowat warto$¢ przemnozong czestotliwosci

wyjsciowej i wartos¢ ustawiong w funkcji b086

“warto$¢ wyswietlana” = “ czestotliwos¢ wyjsciowa (d001)” x “ wyjsciowy czynnik czestotliwosci (b086)”

Wyswietlane w funkcji d007

0.00 - 99.99: warto$¢ wyswietlana do drugiego miejsca po przecinku
100.0 - 999.9: warto$¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku
100. - 9999:  wartos¢ wyswietlana co jedng jednostke

1000 - 3996: wartos¢ wyswietlana co 10 jednostek

(zakres nastawy) Zakres nastawy funkcji b086
0.1 - 99.9: warto$¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku.

(Przyktad) czestotliwosé wyjsciowa (d001): 50.00Hz

Kiedy wyjsciowy czestotliwosciowy czynnik (b086) jest ustawiony na 1.1
To czestotliwos¢ przeskalowana wyswietlana w funkcji monitorujgcej d007
bedzie réwna “55.00” jako, ze “50 x 1.1 = 55.00".

Monitorowanie napiecia wyjsciowego

Wyswietlacz falownika pokazuje napiecie wyjsciowe, ktére jest napieciem
przemiennym.

Lampka “V” na falownika powinna sie zapali¢ w czasie gdy wyswietlana jest
funkcja monitorujgca d013

(wyswietlane)

0.0 — 600.0: wartos¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie mocy wyjsSciowej falownika

Wyswietlana jest moc wyjsciowa wychodzgca z falownika

Lampka “mocy” (“V” i “A”) na falowniku powinna sie zapali¢c w czasie,

gdy wyswietlana jest funkcja monitorujgca d014
(wyswietlane)

Kod odniesienia

d007: monitorowanie czestotliwosci
przeskalowanej

b086: wyjsciowy wspotczynnik

przeskalowania

czestotliwosci

Kod odniesienia

d013: monitorowanie napiecia
na wyjsciu

Kod odniesienia

d014: monitorowanie mocy
wyjsciowej

0.0 — 999.9: wartos¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku (co 0.1kW)
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Monitorowanie zsumowanego czasu biegu (RUN) Kod odniesienia
Czas w ktérym falownik przeprowadza proces sterowania silnikiem (bieg silnika) d016: monitorowanie
. . e zsumowanego czasu
jest sumowany a jego warto$¢ wyswietlana biegu
(wyswietlane)

0. - 9999. : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 1-ej godziny
1000 - 9999 : wartos¢ wyswietlana z doktadnoscig do 10 godzin
{100 - {999 : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 100 godzin

Monitorowanie czasu zataczenia falownika L
Kod odniesienia

Wyswietla taczny czas pracy falownika

i d017: monitorowanie czasu
(wySwietlane) . . ) ) zatgczenia falownika
0. - 9999. : wartosé wyswietlana z doktadnoscig do 1-ej godziny

1000 - 9999 :warto$é wyswietlana z doktadnoscig do 10 godzin
{100 - {999 : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 100 godzin

Monitorowanie ilosci btedéw falownika

o e . . Kod odniesienia
Pokazuje ilos¢ btedow jakie wystapity na falowniku ) o
. d080: monitorowanie ilosci
(wyswietlane) bledéw
0. - 9999. :warto$¢ wyswietlana co 1 jednostke

1000 - 6553 : wartos¢ wyswietlana co 10 jednostek

Monitorowanie btedéw 1-6
Wyswietla sze$¢ ostatnich btedéw falownika z wyszczegdlnionymi

Relation code

wartoéciami elektrycznymi. Kiedy np. wys$wietlany jest btad nr1 to 882; E{gg 2;;
dodatkowo mozna odczytaé warto$¢ elektryczne w czasie wystgpienia d083; btad nr 3
ostatniego btedu. dos4: biad nr 4

d085: btad nr 5
(Zawartos¢) do8e6: btad nr 6

[1] Kod btedu (wyswietlane sposréd EO1 do E79) (Uwaga 1)
[2] czestotliwo$¢ na wyjsciu podczas wystepowania btedu (Hz)
[3] prad na wyjsciu falownika w czasie wystepowania btedu (A)
[4] napiecie state w uktadzie posrednim (pomiedzy P i N) w czasie wystepowania btedu( V)
[5] zsumowany czas zatgczenia falownika do momentu wystapienia btedu (godz.)

[6] taczny czas biegu falownika do momentu wystgpienia btedu (godz.)
(Uwaga 1)

Prosimy o odniesienie sie do strony 4-4 — listy funkcji zabezpieczajacych (2) Monitorowanie btedéw

Metoda monitorowania btedu

ﬂg‘___ M ___ NAO ___ Mo ___ 398"‘___ ‘S . ‘8_
dug WCTTTR D UL > MOU > xR} > P o~ 0,

A\, |

1

1 (1) oznaczenie bledu W (2) czestotliwosé (3) prad podczas (4) napiecie w ukladzie (5) zsumowany (6) faczny czas

1 (Uwaaa?2) podczas wystagpienia wystapienia btedu nnéradnim (P-N\ czas biegu 7ataczenia

1 btedu

S .
(Uwaga?)

W przypadku gdy nie wystapit Zaden btad jest wyswietlane okienko I:I
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Kod odniesienia

4.3.2 Sposob ustawiania funkcji
Ustawianie czestotliwosci wyjSciowej

FOO1: czestotliwos¢ wyjsciowa

. .. A - . . A001: wybor zadawania czestotliwo$ci
Ustawienie czestotliwosci wyjsciowej dla silnika. Czestotliwosé A020/A220: 1-sza/2-ga wielopoziomowa
wyjsciowa jest ustawiona za pomocag funkcji F001, w przypadku predkosc 0

kiedy funkcja wyboru zadawania czestotliwosci A001 jest C001-C005: - wyjsciowe zaciski programowalne

ustawiona na wartos¢ 02.
Prosimy o odniesienie sie do funkcji wyboru zadawania czestotliwosci A0O01 celem zapoznania sie z innymi metodami
ustawiania zadawanej czestotliwosci. Kiedy ustawimy czestotliwosé w funkcji FO01 ta sama warto$¢ czestotliwosci
jest automatycznie ustawiana w funkcji wielopoziomowej nastawy czestotliwosci — predkos¢ 0 A020 i w nastawie
dla drugiego silnika A220 (jezeli zacisk SET jest zatagczony)

W przypadku uzywania zacisku SET nalezy wpisa¢ (08)SET w jeden z wolnych zaciskéw wejsciowych 1-5

Ustawiona Kod funkcji Dane Zawartos¢
pozycja
Cifs'té(:il(')v\;/v‘;sc F0O1 jednostka: Hz
Y] — 0.0, czestotliwosc¢ startowa- 1-sza/2- “F001” = “A020”
Predkosc 0 a czestotliwo$¢ maksymalna druga nastawa funkcji “F001”
wielopoz. nast. | A020/A220 9 © 4 g o« » )
. =“A220
czestotliw.

Wybér kierunku ruchu silnika
Funkcja jest czynna kiedy komendy sterujgce sg zadawane z operatora.

Kod odniesienia

FO04:wybér zmiany kierunku

pracy silnika
Kod funkgiji Dane Zawartos¢
00 “do przodu”
F004
00 01 “do tytu”

Ograniczenie wyboru kierunku biegu
Kierunek biegu silnika moze by¢ w tej funkcji ograniczony do obrotéw silnika.

Kod odniesienia

. b035: funkcja ograniczenia
tylko w jedna strone wyboru kierunku biegu
Kod funkgji Dane Zawartosé

Czynne zaréwno. “do

00 wiaL "

5035 przodu” jak i “do tytu
01 Tylko “do przodu”
02 Tylko “do tytu” Kod odniesienia

. . . , . A001:wybd d i
Funkcja wyboru zadawania czestotliwosci CoBtOUWOSET

Za jej pomocg mozliwy jest wybor zadawania czestotliwosci z roznych zrédet.
Kiedy sygnat napieciowy 0-10V DC jest wigczony pod zaciski O2-L, kierunek ruchu dla silnika zostanie odwrécony
W funkcji d001 monitorujgcej czestotliwo$¢ wyjsciowg , nie znajdziecie informacji dotyczacej kierunku ruchu silnika
(“do przodu”/"do tytu”). Z tego powodu dla upewnienia sie co do kierunku ruchu wykorzystaj funkcje d002

KOd.. Dane Zawartos¢

funkgiji
00 Ustawienie czestotliwosci potencjometrem na operatorze cyfrowym
01 Ustawienie czestotliwosci za pomocg zaciskow O-L, Ol-L, O2-L

A0O1 02 Ustawienie czestotliwo$ci za pomocg operatora(F001), lub zdalnego operatora
03 Ustawienie czestotliwosci z wykorzystaniem ztgcza komunikacyjnego RS-485
04 Ustawienie czestotliwosci za pomocg tablicy 1
05 Ustawienie czestotliwosci za pomoca tablicy 2
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Operacja zadawania rozkazu ruchu
Za pomocy tej funkcji dokonujemy wyboru elementu, z ktérego

zadajemy komende startu i zatrzymania silnikowi. Zadawanie
komendy Start/Stop z zaciskéw: “do przodu”: zaciski FW-P24;
“do tytu”: zaciski RV-P24

Wstaw 01(RV) do jednej z funkcji programowania zaciskow
1-5 (C001-C005).

Kiedy uzywany jest zacisk FW jest mozliwa zmiana logiki styku z normalnie

Kod odniesienia

A002: funkcja wyboru zadawania
rozkazu ruchu

C001-C005: programowalne zaciski

wejsciowe
Cco19: nastawa wejscia FW a/b
Normalnie Otwarty/Normalnie Zamkniety
F004: wybor kierunku biegu

otwartego na normalnie zamkniety. W tym celu nalezy w funkcji zacisku FW C019 ustawi¢ odpowiednio a lub b

w zaleznosci od potrzeby. Jesli postugujesz sie operatorem cyfrowym, ustaw odpowiedni kierunek ruchu

za pomoca F004

Operacja ruchu i zatrzymania dokonuje sie za pomoca przyciskdow RUN/STOP umieszczonych na operatorze cyfrowym

falownika. Jezeli zestyki FW i RV sg wigczone jednoczesnie na falownik to dochodzi do zatrzymania silnika.

Ustawiona Kod funkcil Dane 7 oS4
; od funkgji awartos$¢
pozycja : wpisywane
01 Start/Stop za pomocg zaciskéw (FW, RV)
Wybor sposobu 02 Start/Stop za pomocg operatora cyfrowego/ operatora zdalnego
zadawania 03 Start/Stop z wykorzystaniem ziacza komunikacyjnego RS-485
ruchu A002 04 Start/Stop za pomoca tablicy 1
05 Start/Stop za pomoca tablicy 2
Wybér rodzaju .
zestyku a/b 00 zestyk Normalnie Otwarty (N/O)
Normalnie Cco19
Otwarty/Normalnie | c011-co15
Zamkniety dla ) )
wejs¢ 1-5 1 FW 01 zestyk Normalnie Zamkniety (N/Z)

Wybor rodzaju zatrzymania silnika
Kiedy sygnat Stop dla biegu silnika jest zadawany z operatora

cyfrowego lub z programowalnych zaciskow wejsciowych dokonaj
wyboru sposobu zatrzymania - wybiegiem, lub zatrzymaniem
zgodnym z nastawionym czasem zatrzymania.

Kiedy rozpoczety jest drugi cykl sterowania silnikiem w czasie,
kiedy wykonywana jest komenda zatrzymania silnika wybiegiem,
falownik $ledzi wykonywanie tej komendy a nastepnie dokonuje
ponownego startu zgodnie znastawieniami funkcji b 088 (odwotaj
sie do pozycji dotyczacej wolnego wybiegu silnika).

Kod odniesienia

b091: Wybér rodzaju zatrzymania \

FO03/F203: Pierwszy/ Drugi czas
zwalniania

b003: Czas oczekiwania na
ponowny start

b007: Nastawa czestotliwosci
"fapanej"

b088: Wybér ponownego startu
dla wolnego wybiegu

N /

Ustawiona pozycja Kod funkgiji !Z)ane Zawartosé
wpisywane
00 Stop normalny (zgodny z nastawionym
Sposob zatrzymania b091 czasem zwalniania)
01 wolny wybieg
Wybér ponownego startu 00 start od 0 Hz
. b088 start od czestotliwosci "tapanej"
dla wolnego wybiegu 01 ustawionej w b007
Czestotliwos¢ "tapana b007 0.00-400.0 Jednostka: Hz
dla ponownego startu
Czas °°Zek""f§2:f na ponowny b003 0.3-100. Jednostka: sekunda
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Wybér funkcji stopu
Nawet jesli sterowanie falownika odbywa sie z zaciskow wejsciowych falownika, mozliwe jest ustawienie cyfrowego

przycisku zatrzymania (STOP) z panelu falownika.

kod funkcji Dane wpisywane Zawartosé

przycisk Stopu
jest czynny

00

b087 .
przycisk Stopu

jest nieczynny

01
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Kod odniesienia

F002/F202: Pierwszy/Drugi czas
przyspieszania

FO03/F203: Pierwszy/Drugi czas
zwalniania

A004/A204: Pierwsza/Druga nastawa

czestotliwosci maksymainej

Nastawa czasu przyspieszania i zwalniania
nastawienie dlugiego czasu przyspieszania

lub krotkiego czasu przyspieszania

Mozliwe jest
i wolnego zwalniania
i szybkiego zwalniania. Ustawiony czas przyspieszania jest

czasem jaki potrzebuje falownik by napedzi¢ silnik od predkosci 0
obr/min do predkosci maksymalnej; czas zwalniania natomiast
jest czasem potrzebnym falownikowi do zatrzymania silnika

od predkosci maksymalne;j.

Ustawiona pozycja Kod funkgji War.tosm Zawartosé
graniczne
Jednostka : sekunda
Czas przyspieszania | F002/F202 0.01-3600. ustawianie czasu przyspieszania od OHz
do czestotliwosci maksymalnej
Jednostka : sekunda

ustawianie czasu zwalniania od czestotliwosci

Czas zwalniania FO003/F203 0.01-3600.
maksymalnej do OHz
Wyjscie
czestotliwose
maksymalna Vi N nastawiona czestotliwo$¢ wyjsciowa
A004/A204 7

h H
obecny czas obecny czas,
rzyspieszania zwalniania

FO003/F203

F002/F202

Niezaleznie od tego krotki jest nastawiony czas to rzeczywisty czas operacji zwalniania lub przyspieszania silnika nie
moze by¢ krétszy od najkrotszego czasu wymuszonego przez inercje (moment wirujgcy mas bezwtadnosci) i moment

silnika.

Czas przyspieszania ts
obcigzenie momentem bezwtadnosci liczone na wat silnika (kg/m” )

(JL + IM) x NM Ju:
ts = 9.55x (Ts +TL) JM:  moment bezwtadnosci J silnika (kg/m? )

NM: obroty silnika (r/min)
Ts: maksymalny moment silnika napedzanego przez falownik podczas przyspies. (Nm)
maksymalny moment silnika napedzanego przez falownik podczas zwal. (Nm)

TB:
Czas zwalniania t8 TL:  wymagany przejsciowy moment obrotowy (Nm)

(JL + IM) x NM

ts=  9.55x (TB+TL)
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Czestotliwo$¢ bazowa Kod odniesienia

Czestotliwo$¢ bazowa i napiecie silnika funkcja AVR

A003/A203: 1-szal/2-ga czestotliwosé bazowa
A081: nastawa funkcji AVR
A082: nastawa poziomu napigcia silnika

(1) Czestotliwos¢ bazowa i napiecie silnika
W czasie wyboru czestotliwosci bazowej i napiecia silnika ustaw wartosci wyjsciowe falownika
(czestotliwosé, napiecie) na odpowiednie znamionowe wielkosci napiecia i pradu silnika

Napigcie
wyjsciowe

Napigcie
silnika(%)

czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

czestotliwo$¢ bazowa

Czestotliwos¢é bazowa jest nominalng (znamionowsa) czestotliwoscig silnika. Wartos¢ ta powinna sie znajdowac
na tabliczce znamionowej silnika. Jest rzecza bardzo wazng aby dobraé czestotliwos¢ bazowg (A003) na nominalng
wartos¢ czestotliwosci silnika w innym przypadku grozi to zniszczeniem silnika.

W przypadku jesli silnik ma czestotliwos¢ bazowag wyzsza niz 60 Hz, nalezy uwazac konstrukcje silnika za specjalna.
W takim przypadku nalezy upewni¢ sie ze maksymalny prad wyjsciowy falownika jest wiekszy od pradu
znamionowego silnika. Wybor napiecia zasilania silnika polega na ustawieniu znamionowej wartosci napiecia silnika
na falowniku, warto$¢ napiecia znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika. Jest rzeczg wazng aby wasciwie
dobra¢ napiecie silnika (A082) na wartos¢ znamionowa. W innym przypadku grozi to uszkodzeniem silnika.
Aby zmieni¢ drugg czestotliwos¢ bazowg (A203) jeden z zaciskéw wejsciowych musi byé ustawiony na 08 (SET)
a nastepnie nalezy zataczyc¢ ten zacisk.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Granice ustawienia Zawartosé
Czestotliwos¢ 30.-1-sza/2-ga czestotliwosc
AO003/A203 Jednostka:Hz
bazowa maksymalna
Jednostka:V Zmiana mozliwosci
200/215/220/230/240 )
dla falownika klasy 200V
nastawa poziomu Jednostka:V Zmiana mozliwosci
L A082 380/400/415/440/460/480 )
napiecia silnika dla falownika klasy 400V
Jednostka:V Zmiana mozliwosci
575/600 )
dla falownika klasy 600V
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(2) Funkcja AVR

W przypadku gdy napiecie zasilania jest niestabilne, funkcja ta bedzie utrzymywac¢ napiecie wyjsciowe falownika

na statym poziomie. Napiecie wyjsciowe dla tej funkcji odnosi sie do napiecia wybranego w funkcji wyboru napiecia
silnika.

Woybierz odpowiedni kod w parametrze A081 aby uaktywni¢ funkcje AVR

. Dane L. .
Kod funkcji . Zawartos¢ Opis
wpisywane
00 zawsze ON Funkcja aktywna podczas przyspieszania; maleje predkos¢
(zataczone) i silnik zwalnia

o1 zawsze OFF Funkcja nieaktywna podczas przyspieszania,

A081 (wylaczone) maleje predkos¢ i silnik zwalnia
ON -zataczone . Lo . . .
. Wzrastajq straty silnika i maleje energia odzyskiwana
02 podczas zwalniania . . L
przez falownik w czasie zwalniania
OFF (wylaczone)
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Czestotliwos¢ maksymalna
Ustaw maksymalng warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej falownika. Wartos¢
. L . . . . AO004/A204:1-szal2-ga czestotliwosc
ta jest maksymalng czestotliwoscia, ktorg falownik osiggnie w przypadku maksymalna
zadawania mu maksymalnej predkosci z zaciskéw sterujgcych badz
z operatora cyfrowego.

Kod odniesienia

Aby dokona¢ zmiany — Pierwsza / Druga czestotliwo$¢ maksymalna ustaw jeden z programowalnych zaciskow
wejsciowych na warto$¢ 08(SET) i zatacz jego zestyk. Napiecie wyjscia dla czestotliwosci bazowej ma taka sama
wartos¢ jak napiecie dla czestotliwosci maksymalnej. Napigcie to jest ustawione w funkcji wyboru napiegcia silnika.

R Granice .
Kod funkcji Zawartosé
nastaw

A004/A204 30.-400. Jednostka: Hz

U wyjsciowe

Napigcie ustawione
za pomoca funkcji
wyboru napiecia
silnika

. czestotliwo$¢ maksymalna
czestotliwo$¢ bazowa
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Czestotliwosé kluczowania tranzystoréow

Czestotliwos¢ fali prostokatnej z wyjsciu falownika jest ustawiona w funkcji b083 L
b083: czestotliwosé
Jezeli czestotliwosé kluczowania tranzystoréw jest ustawiona na wysokg kluczowania tranzystoréw

Kod odniesienia

wartos¢, szumy styszalne pochodzace z silnika zostang zredukowane,
ale szumy czestotliwosci radiowych i prad uptywu mogg wzrosnaé.
Funkcja ta jest pomocna do unikniecia rezonansu czestotliwosci silnika
lub catego urzadzenia.

Kod Granice .
N o Zawartos¢
funkciji ustawienia
0.5-15.0
b083 Jednostka:kHz
(Uwaga1)

(Uwaga1l)
Prad wyjsciowy falownika zalezy od czestotliwosci kluczowania tranzystorow i mocy falownika. Jezeli wzrasta
czestotliwosci kluczowania tranzystorow to warto$¢ znamionowa pradu wyjsciowego zostanie zmniejszona

Klasa 200V 400V
napiecia
Obnizenie wartosci Obnizenie wartosci
Maksymalna znamionowej pradu w Maksymalna znamionowej pradu
. czestotliwosé czasie kluczowania czestotliwosé w czasie kluczowania
Zawartos¢ . j . i
kluczowania tranzystoréw z kluczowania tranzystorow
tranzystorow czestotliwoscig = 12kHz tranzystorow z czestotliwoscig
= 12kHz
11kW 12 100% 12 100%
15kW 12 100% 12 100%
18.5kW 10 90% 12 100%
22kW 4 80% 12 100%
30kW 3 70% 8 90%
37kW 8 80% 10 80%
45kW 10 95% 10 95%
55kW 6 75% 10 95%
75kW 3 70% 5 60%
90kW - - 6 95%
110kW - - 6 85%
132kW - - 6 85%
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Zewnetrzne analogowe wejscia
Falownik L300P ma trzy rodzaje zewnetrznych analogowych

Knd ndniegienia

A005: ustawienie zacisku wyboru AT
A006: Dokonywanie wyboru dla sygnatu O2

zaciskoéw dla zewnetrznych sygnatéw zadawania czestotliwosci:
¢ y yo ¢ C001-C005:Programowalne zaciski

Zaciski O-L : dla sygnatu 0-10V DC

wejéciowe
Zaciski OI-L : dla sygnatu 4 - 20mA
Zaciski O2-L : dla sygnatu -10 - 10V DC
Ustawienie poszczegdlnych funkcji jest podane ponizej
Ustawiona Kod D.ane iy
pozycja funkgj wpisyw Zawartosé
ane
00 Zmiana sygnatu O/Ol Zacisk ATzataczony (ON): dostepny sygnat OI-L
Wybér dla zacisku A005 z przetgczeniem zestyku AT Zacisk ATwytaczony (OFF): dostepny sygnat O-L
AT 01 Zmiana sygnatu O/02 Zacisk ATzataczony (ON): dostepny sygnat O2-L
z przetaczeniem zestyku AT Zacisk ATwylgczony (OFF): dostepny sygnat O-L
) 00 Sam sygnat 02
Wybor dgazsygna’fu A006 01 Pomocniczy sygnat zadawania czestotliwosci dla O, Ol (bez biegu w tyh)
02 Pomocniczy sygnat zadawania czestotliwosci dla O, Ol (z biegiem w tyt)

Wpisz 11(AT) pod jeden z zaciskdw wejsciowych

Czestotliwos¢ zadawana zalezy od sygnatéw dochodzgcych do zaciskow O, Ol i O2 w przypadku gdy funkcja AT (11)
nie jest wpisana pod zaden z zaciskéw 1-5 (C001-C005).

Inng metodg zadawania czestotliwosci jest mozliwa w przypadku taczenia funkcji A0O05( pomocniczy sygnat
zadawania czestotliwosci) i AO0O6 z zaciskiem wyjsciowym AT

W przypadku gdy zadeklarowane zestyki "do tytu" RV i "do przodu" FW sg zatlagczone (ON), falownik zadaje silnikowi
kierunek biegu "w tyl" jesli spetniony jest warunek:

(sygnat gtéwny zadawania czestotliwosci + sygnat pomocniczy zadawania czestotliwosci) < 0.

. i . Obecnos¢ pomocniczej Mozliwosé
Zacisk Gtowna komenda zadawania . .
A006 A005 L komendy zadawania biegu "do
AT czestotliwosci L
czestotliwosci O2-L tytu"
00 WYL O-L Nie
00 ZAL Ol-L Nie Nie
01 WYL O-L Nie
ZAL 02-L Nie Tak
s | weidci 00 WYL O-L Tak
ygnatwejsclowy (Przyktad1) | zAE ol-L Tak ,
z wykorzystaniem 01 Nie
. WYL O-L Tak
zacisku AT 01
ZAL 02-L Nie
00 WYL O-L Tak
(Przyktad2) ZAL OlI-L Tak
02 Tak
01 WYL O-L Tak
ZAL 02-L Nie
Sygnat wejsciowy 00 - - dodaje sygnat O-L i Ol-L Nie Tak
bez wykorzystania 01 - - dodaje sygnat O-L i OI-L Tak Nie
zacisku AT 02 - - dodaje sygnat O-L i OI-L Tak Tak
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Przyktad 2

Przyktad 1
Bez mozliwosci FW

biegu "do tytu" AT

Sygnat gtéwny

fol fo

zadawania

czestotliwosci 0

zaciski Ol lub O

fo2

Pomocniczy 0

y

sygnat
zadawania

czestotliwosci —
fo + fo2
Sygnat

rzeczywisty
zadawania

"do

przodu'

for +fo2

czestotliwosci
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Z mozliwosci FW _I
biequ "do tytu" AT

Sygnat gtéwny

foi fo

zadawania

czestotliwosci 0

zaciski Ol lub O

fo2

Pomocniczy 0

y/

sygnat
zadawania
czestotliwosci —_

fo + fo2

Sygnat \

rzeczywisty
zadawania

"do
przodu"

for +fo2

czestotliwosci 0

"do tytu"|
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Wyijsciowa czestotliwos¢ startowa/koncowa

Kod odniesienia

A011: Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O

Zewnetrzny analogowy sygnat
z zaciskoéw sterujgcych (zadawania czestotliwosci).

zaciski O-L : 0- 10V DC

zaciski OI-L : 4 - 20mA

zaciski O2-L: -10 - 10V DC
Dla zadawania czestotliwosci wybierz jedng

Z ponizszych pozyciji

(1) Ustawienie czestotliwosci poczatkowej / koncowej

sygnatu analogowego O-L i OI-L

pochodzacy

Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu O

Ustaw. poziomu syg. analogowego O odpowiad. czest. poczatk.
Ustaw. poziomu syg. analogowego O odpowiad. czest. koncowej
ustawienie sposobu startu falownika dla sygnatu O

nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu Ol
nastawienie czestotliwosci korncowej dla sygnatu Ol

Ustaw. poziomu syg. analogowego Ol odpowiad. czest. poczatk
Ustaw. poziomu syg. analogowego Ol odpowiad. czest. korncowej
Ustawienie sposobu startu falownika dla sygnatu Ol
Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O2
Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu 02

Ustaw. poziomu syg. analogowego O2 odpowiad. czest. poczatk
Ustaw. poziomu syg. analogowego O2 odpowiad. czest.koncowej

A012:
A013:
A014:
A015:
A101:
A102:
A103:
A104:
A105:
A111:
A112:
A113:
A114:

Ustawiona pozycja | Kod funkcji Wart050| Zawartos¢
wpisywane
Nastawienie
czestotliwosci Jednostka: Hz Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu
poczatkowej dia A0T1/A101 0.00-400.0 analogowego O-L: 0-10V (A011); OI-L: 4-20mA (A101)
sygnatu analog.O/Ol
Nastawienie
czestotliwosci Jednostka: Hz Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu
koncowej dla sygnatu A012/A102 | 0.00-400.0 analogowego O-L: 0-10V (A012); OI-L: 4-20mA (A102)
analog.O/Ol
Ustaw. poziomu
syg. analogowego O Jednostka: %
i Ol odpowiad. AO013/A103 0.-100. Ustala sie procentowy poziom sygnatu analogowego O-L: 0-10V
czestotliwosci (A013), OI-L: 4-20mA (A103) dla czestotliwosci koncowej
poczatkowej
Ustaw. poziomu
syg. analogowego O Jednostka: %
i Ol odpowiad. A014/A104 0.-100. Ustala sie procentowy poziom sygnatu analogowego O-L: 0-10V
czestotliwosci (A014); OI-L: 4-20mA (A104) dla czestotliwosci koricowej
koncowej
Ustawienie sposobu 00 Start od czestotliwosci zadeklarowanej w funkcji A011/A101
startu falownika dla | A015/A105 01 Start od czestotliwosci 0 Hz
sygnatu O/QOl

Jesli chcecie zadawac czestotliwo$é sygnatem O-L o wartosci napiecia 0-5V, nalezy nastawi¢ funkcje A014 na 50%
(Przyktad1) A0O15/A105 : 00

(Przyktad2) A015/A105 : 01

Czestotliwo$é /
maksymalna e
A012/A102 <
A011/A101 =
0 "A013/A10  A014/A10 100%
(OVI4mA) (10V/20mA)

zadawanie
czestotliwosci

Czestotliwosé
maksymalna %
A012/A102 g

A011/A101

/
s
s
s

0 “A013/A103
(0V/4AmA)

A014/A104 100%

(10V/20mA) zadawanie
czestotliwosci
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(2) Ustawianie czestotliwosci poczatkowej / koncowej sygnatu analogowego O2-L

Ustawiona Kod Dane

. . . Zawartos¢ Uwaga
pozycja funkgciji wpisywane

Nastawienie
czestotliwosci Jednostka : Hz

poczatkowej A111 -400.-400. Nastawa czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O2 -10 -
dla sygnatu +10V

analog.02

Nastawienie
czestotliwosci
koncowej dla A112 -400.-400.
sygnatu
analog.02 (Przyktad3)
Ustaw.
gg;‘lgmo‘:lviy% Jednostka:% Ustala sie procentowy poziom sygnatu
02 od%owiz?d. A113 -100.-100. | analogowego O2 -10-+10V dla czestotliwosci poczgtkowej
czestotliwosci (Uwaga 1)
poczatkowej
Ustaw.
gggllgmol:/vseygd Jednostka:% Ustala sie procentowy poziom sygnatu
02 od%owigd. A114 -100.-100. | analogowego O2 -10-+10V dla czestotliwosci poczatkowej
czestotliwosci (Uwaga 1)
koncowej

Jednostka : Hz
Nastawa czestotliwosci koricowej dla sygnatu O2 -10 -+10V

(Uwaga1t)

Dla sygnatu z zakresu -10V-+10V (02)

Sygnat -10V- 0V uzyskamy wpisujac w A113 i A114 odpowiednio 100% i 0%
Sygnat 0V -10V uzyskamy wpisujgc w A113 i A114 odpowiednio 0 i 100%
Dla przyktadu w przypadku uzywania zaciskéw O2-L posiadajac

zrédio sygnatu -5-+5V nalezy ustawi¢ -50% w A113 i 50% w A114

(Przykfad 3)

"Do przodu" . ,
CzgStotliwose  mp------mmmmmo--y i
maksymalna S ya
’ A2 == ]
A s AoV A113 P
-0V A113 o JE L
o — A114 +10V
A114 +10V g A1
i A111
A e do tytu
- Do tytu v
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. . _ Kod odniesieni
Ustawienie wejsciowego analogoweqo filtra F od odniesienia j
A016: filtr O, OI, 02

Ustaw wewnetrzny filtr dla sygnatu napieciowego lub pradowego
sterowania czestotliwoscia (A 016)

W pierwszej kolejnosci nalezy, o ile istnieje mozliwos¢, usung¢ zrédio szuméw w systemie.
Jezeli stabilna praca nie jest mozliwa do osiagniecia ze wzgledu na szumy, ktére nie do konca da sie wyeliminowaé¢
nalezy uaktywni¢ funkcje A016 ustawiajgc wyzszg wartos¢ tej funkcji. Granice ustawienia mieszczg sie pomiedzy
10-60 ms (dla wartosci 1-30)

Kod funkgji Granice nastawy Zawartosé

A016 1.-30. Ustawienie co jedng jednostke

Zmiana napiecia wyjsciowego
Odnoszac sie do napiecia nastawionego w funkcji A082 jako catego
zakresu napiecia na wyjsciu, ustaw procentowg warto$¢ napiecia A045: zmiana napigcia

o . wyjsciowego
na wyjsciu falownika A082: wybor napiecia dla silnika

Kod odniesienia

. Granice .
Kod funkcji Zawartosc
nastawy
A045 20.-100. Jednostka:%
Napigcie silnika 100%
——————
’
’
A45 ) 4
, Yy
7
’
’
’
7
’
’
/
4
Czestotliwos¢ czestotliwose
bazowa maksymalna
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Nastawa wzorca czestotliwosci U/f Kod odniesienia
Ustaw charakterystyke U/f ( napigcie wyjsciowe, A044/A244:1-szy/2-gi wzorzec charakterystyki
czestotliwo$é wyjéciowa). Aby zmieni¢ jeden b100/b102/b104/b106/b108/b110‘/b112. .
. . . Wolna nastawa czestotliwosci charakterystyki
wzorzec charakterystyki na inny wzorzec U/f1/2/3/4/5/6/7
dla 2-iego silnika nalezy ustawi¢ 08 (SET) b101/b103/b105/b107/b109/b111(b1.13 ‘
: Wolna nastawa napiecia charakterystyki

w jednym 2z programowalnych wejs¢ (zaciski U/f1/2/3/14/5/6/7
wejsciowe) i zatgczy¢ jego zestyk.

kod funkcji Dane charakterystyka U/f
wpisywane
00 charakterystyka  statomomentowa
(VC)
A044/A244 01 charakterystyka o zredukowanym
momencie (U=f"")
02 wolna nastawa charakterystyki U/f

(1) Charakterystyka statomomentowa (VC)

Napiecie na wyjsciu jest proporcjonalne do czestotliwosci wyjSciowej

Liniowa proporcjonalno$¢ napiecia do czestotliwosci zachodzi od czestotliwosci OHz do czestotliwosci bazowej.
Od czestotliwosci bazowej do czestotliwosci maksymalnej napiecie na wyjsciu falownika ma wartos¢ stata.

Napiecie na wyjsciu
(100%)

czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz)

czestotliwos¢ czestotliwosé
bazowa maksymalna

(2) Charakterystyka o momencie zredukowanym (U=f1'7)
Ten rodzaj charakterystyki jest uzywany gdy nie jest niezbedny duzy moment obrotowy przy rozruchu silnika.
Przy niskiej predkosci dzieki wykorzystaniu charakterystyki o momencie zredukowanym nastepuje polepszenie
wydajnosci, zmniejszenie szumow i wibracji do czego przyczynia sie bezposrednio zmniejszona warto$¢ napiecia
wyjsciowego.

Charakterystyka U/f jest nastepujaca:

Napiecie
wyjsciowe

, 1.7
) _VPf

vC
N/
0 é czestotliwos¢ wyjsciowa
10% _ czestotliwosé czestotliwosé
czestotliwosci bazowa maksymalna
bazowej a
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Przedziat @ W granicy od 0 do 10% czestotliwosci bazowej mamy charakterystyke statomomentowg (przyktad).
Dla czestotliwosci bazowej 60 Hz w zakresie od 0 do 6 Hz mamy charakterystyke statomomentowa.

Przedziat () W granicy od 10% do 100% czestotliwosci bazowej mamy charakterystyke o zredukowanym
momencie. Napiecie wyjsciowe jest proporcjonalne do f w potedze 1.7.

Przedziat (c) Napiecie jest state dla czgstotliwosci od czestotliwosci bazowej do maksymalne;.

(3) Wolna nastawa charakterystyki U/f.

Wolna nastawa charakterystyki U/f dokonywana jest przez zmiane napiecia i czestotliwosci dla siedmiu punktéw
charakterystyki. Poszczegolne punkty charakterystyki U/f sg ustawiane w nastepujacej kolejnosci 1<2<3<4<5<6<7.
Na poczatku ustawiaj zawsze 7-my punkt nastawy charakterystyki gdyz jego warto$¢é poczatkowa jest zawsze
réwna OHz. Kiedy funkcja wolnych nastaw charakterystyki U/f jest czynna , funkcja podbicia momentu obrotowego

(A041/A241) i czestotliwosé bazowa nie sg dostepne.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Dane wejsciowe Zawartosé
wolna nastawa U/f
o b112 0.- 400.
Czestotliwosé 7
wolna nastawa U/f b110 od 0 do 7-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 6 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b108 od 0 do 6-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 5 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b106 od 0 do 5-ej czestotliwosci Jednostka:
Czestotliwos¢ 4 wolnej nastawy charakt. U/f Hz
wolna nastawa U/f b104 od 0 do 4-ej czestotliwosci
Czestotliwosé 3 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b102 od 0 do 3-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 2 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b100 od 0 do 2-ej czestotliwosci
Czestotliwosé 1 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f
o b113
napiecie 7
wolna nastawa U/f
o b111
napiecie 6
wolna nastawa U/f
. b109
napiecie 5
wolna nastawa U/f Jednostka: V
o b107 0.0 - 800.0
napiecie 4 (Uwaga 1)
wolna nastawa U/f
. b105
napiecie 3
wolna nastawa U/f
. b103
napiecie 2
wolna nastawa U/f
o b101
napiecie 1
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(Przyktad)
Napiecie wyjsciowe V

V7

Y- —

VA 4

vi o4
V2. V3 /.\,

czestotliwos¢ wyjsciowa Hz

o

—

=

—

[N S

—

[0 A

g

f5 16 7 czestot.
maksymal.
Uwaga 1:
Jezeli nawet ustawi sie 800V dla napiecia wyjsciowego wolnej charakterystyki U/f 1-7, napiecie wyjsciowe falownika
nie moze by¢ wieksze od napiecia wejsciowego lub napiecia ustawionego w funkcji AVR.

Napiecie wyjsciowe V
V7

--------------- A
S|
A

_____________ A —._._. Napiecie na wyjsciu

' lub napiecie AVR
|
Ve | ______ '
! 7 !
b |
1 ' ]
] ’
----- | :
0 f6 f7 czestotliwos¢ wyjsciowa Hz
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Podbicie momentu obrotowego Kod odniesienia

A041/A241: 1-szy/2-gi wybdr podbijanego momentu
A042/A242: 1-szel2-gie reczne podbijanie momentu
A043/A243:1-szel2-gie reczne podbijanie momentu
- punkt wstrzymania
H003/H203:1-szy/2-gi wyb6r mocy silnika
H004/H204:1-szy/2-gi wybor ilosci biegunow

Dzieki tej funkcji mozliwe jest podbijanie momentu
obrotowego przy niskiej predkosci silnika. Ustawiajac
funkcje A 041/A241mozemy dokonywac¢ wyboru pomiedzy
recznym, a automatycznym podbijaniem momentu.

Poziom podbijanego momentu odpowiada ustawionej

wartosci mocy silnika (H003/ H203) i liczbie par biegunow

(HO04/H204).
. . . Dane .
Ustawiona pozycja kod funkcji ) Zawartos¢
wpisywane
Wybor podbijanego 00 reczne podbijanie momentu
yborpocblianeg A041/A241 § ot —
momentu 01 automatyczne podbijanie momentu
L Jednostka:%
Reczne podbijanie . S Lo
A042/A242 0.0-20.0 Poziom odpowiadajacy napieciu
momentu o
wyjsciowemu(100%)
Reczne podbijanie Jednostka:%
momentu- punkt A043/A243 0.0-50.0 Poziom odpowiadajacy czestotliwosci
wstrzymania bazowej

(1) Reczne podbijanie momentu.

Wartos¢ ustawiona w A042/A242 i w A043/A243 jest podawana na wyjscie. W funkcji A042/A242 nastawia sie
procentowy poziom napiecia dla ktérego napiecie czestotliwosci bazowej wynosi 100%. Poziom nastawy wartosci
podbijanego momentu odpowiada napieciu przy czestotliwosci OHz.

Nalezy zaznaczy¢ ze korzystajgc z nastawy funkcji podbijania momentu zbyt wysokie nastawy mogaq
spowodowaé¢ nasycenie w uzwojeniach silnika co moze prowadzi¢ do jego uszkodzenia. W funkcji recznego
podbijania momentu - punkt wstrzymania (A043/A243), jest to ustawiona warto$¢ czestotliwosci przy ktorej
operacja zwiekszania napiecia podbijanego momentu jest wstrzymana i nastepuje operacja wznowienia.

Zmiana parametréw z A041i A042 na A241i A242 moze nastapi¢ tylko przy wpisaniu pod jednym z zaciskéw
wejsciowych 08 (SET)i zatgczeniu zestyku zawartego w gatezi tego zestyku.

Napiecie na wyjsciu ( %)

100

A042/A242 + "

AO43/A243  CZestotiiwos¢ bazowa czestotliwosé wyjsciowa

(100%)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(2) Automatyczne podbijanie momentu obrotowego.
Napiecie wyjsciowe jest wpisywane automatycznie z uwzglednieniem warunkéw obcigzenia. Uzywajgc funkcji
automatycznego podbijania momentu jest rzeczg wazng aby odpowiednio wpisa¢ dwa parametry.

. . . Granice .
Ustawiana pozycja Kod funkcji . Zawartosé
ustawialne
Moc silnika HO003/H203 0.20-75.0 Jednostka: KW
e P Jednostka: ilos¢
llo$¢ biegundw silnika HO004/H204 2/4/6/8 . 3
biegunéw
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

. . Kod odniesienia
Hamowanie dynamiczne pragdem statym / ) _ \
. R . A051: Wybor hamowania pradem statym
Napigcie state DC stosuje sie w celu natychmiastowego A052: Czestotliwo$é hamowania dynamicznego DC
zatrzymania watu silnika i unikniecia przejscia poza A053: czas zwloki podczas hamowania dynamicznego
y ) i ¢ prze) P A054: moc hamowania pradem statym DC
normalne granice potozenia geometrycznego przy matych A055: czas hamowania DC
predkosciach silnika A056:Wybor brzegowy/poziomow_y hamowania DC
. o . A057:Poczatkowa moc hamowania DC
Sa dwie metody uaktywnienia hamowania statopradowego, A058: Poczatkowy czas hamowania DC
zewnetrzne - oprzez korzystanie rogramowalnvch A059: Czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow
) Q' o pop ] wy 4 'p 9 ] y_ podczas hamowania pradem statym
zaciskow wejsciowych; i wewnetrzne - ktére uaktywnia sie @01-0005; programowalne zaciski wejéciowe J

automatycznie przy okreslonej czestotliwosci

Ustawiona pozycja kod funkciji ng?/\r/lvzne Zawartosé
Wyb6r hamowania pradem 7051 00 \rﬁ\i/ee(\j/\gﬁgsrr:g hamowanie = pradem  staltym:
staiym 01 Wewnetrzne hamowanie prgdem statym: dostepne

Jednostka : Hz

Kiedy na wyj$ciu zostanie osiggnieta ustawiona
A052 0.00-60.00 czestotliwos¢ i wewnetrzne hamowanie pradem
stalym jest dostepne rozpoczyna sie hamowanie
pradem statym

Jednostka : sekunda

W czasie hamowania prgdem statym z zaciskow
A053 0.0-5.0 lub poprzez funkcje wewnetrzng hamowanie
pradem statym, hamowanie rozpoczyna si¢
po nastawionym czasie zwioki

Czestotliwos¢ hamowania
dynamicznego DC

czas zwtoki podczas
hamowania dynamicznego

. 0. Jednostka : %
moc hamowania pradem Staba(zero rad)
stalym DC / poczatkowa moc A054/A057 $ Wy pra
hamowania DC 70. Silna (70%znamionowego pradu falownika)
Jednostka : sekunda
czas hamowania DC AO55 0.0-60.0 Hamowanie dynamiczne jest wytaczone

po uptywie tego czasu . czas ten jest odliczany
0od momentu uptyniecia czasu zwtoki(A053)

Wybdr brzegowy/poziomowy AO56 00 Ruch brzegowy (przyktad 1-6-a)
hamowania DC 01 ruch poziomowy (przyktad 1-6-b)
Jednostka : sekunda
Poczatkowy czas hamowania AO58 0.0-60.0 Jest (_joste;pny dla wewnetrznego hamowania DC.
DC ' ' Jezeli komenda do sterowania jest aktywna ON,

hamowanie dynamiczne zostaje rozpoczete

czestotliwos$¢ kluczowania

tranzystoréw podczas A059 0.5-15 Jednostka: kHz
hamowania pradem statym

(1) czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow dla hamowania dynamicznego.

Istnieje mozliwos¢é zmiany kluczowania tranzystorow dla funkcji hamowania dynamicznego (pradem statym).
Jednakze jesli czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw dla hamowania dynamicznego jest ustawiona na wigkszag
niz 3kHz, warto$¢ poziomu maksymalnej mocy hamujacej jest automatycznie redukowany (rysunku ponizej).
Ustawienie czestotliwosci kluczowania tranzystorow dla hamowania dynamicznego jest realizowane
w funkcji A059.
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Maksymalna moc
hamujaca (%)
70
60
50 |77~
40 [~~~ 77 (34)
30 [~°TTTTr0TTTETTT
20 177777~
10

(10)

[ S

czestotliwos$¢ kluczowania
tranzystoréw dla hamowania
pradem statym

]
1
9 "M 12

o
W +—-

Granice mocy hamujacej pradu statego

(2) Hamowanie dynamiczne zewnetrzne.

Ustaw 07 (DB) w jednym z programowalnych zaciskéw wejsciowych . Hamowanie dynamiczne jest aktywne kiedy
wilgczamy zestyk w gatezi zacisku z przyporzadkowang funkcja DB niezaleznie od funkcji wyboru hamowania
dynamicznego A051.

Ustaw site hamowania w funkcji AO54 (moc hamowania dynamicznego).

Jesli nastawimy czas zwtoki hamowania dynamicznego A053 i zataczymy zestyk na zacisku z przypisang funkcjg
DB to w czasie ustawionym w A053 falownik odcina napiecie na wyjsciu i silnik w czasie zwtoki hamuje wolnym
wybiegiem. Po uplywie czasu zwtoki hamowania dynamicznego (A053) falownik zaczyna hamowaé silnik
pradem statym.

Ustaw czas, w ktdrym nastepuje hamowanie dynamiczne w funkcji A 055 zwracajac uwage na to aby wpisana
zbyt duza wartos¢ nie powodowata przegrzania uzwojen silnika.

Ustaw spos6b hamowania (brzegowy lub poziomowy) w zaleznosci od wymagan uktadu.
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(a) Przebieg brzegowy (A056:00) (b) Przebieg poziomowy (A056:01)

(Przyktad 1-a) (Przyktad 1-b)
FwW

DB [ ]

DB

czestot. wyjsciowa m f—
czest. wyjSciowa m

AO55

( Przyktad 2-a) (Przyktad 2-b)
FW _—
FwW
DB
DB
N N
czestot. wyjéciowa m N
€stot. wy] czestot. wyjsciowa

A055

( Przykfad 3-a) (Przyktad 3-b)

| FW
DB

DB

Wolny wybieg Wolny wybieg
N N
czestot. wyjsciowa czestot.
wyjsciowa

A053 AO55 A053

(3) hamowanie dynamiczne wewnetrzne.

Jest to rodzaj hamowania dynamicznego, przy ktérym nie wykorzystuje sie zewnetrznego zacisku z przypisang

funkcja DB. Taki rodzaj hamowania dynamicznego wybiera sie w funkcji AO051 przez nastawienie jej

na warto$¢ 01.

Poczatkowa moc hamowania dynamicznego jest ustawiona za pomocag parametru A057. Poczatkowy czas

hamowania dynamicznego za pomocg parametru A058.

Moc hamowania dynamicznego, z ktérg falownik hamuje po czasie poczatkowym DC jest ustawiana

w parametrze A054.

Gdy ustawimy czas zwtoki podczas hamowania dynamicznego A053 a czestotliwosé hamowania dynamicznego

zrébwna sie z czestotliwoscig na wyjsciu falownika , komenda FW (biegu “do przodu”) zostanie przerwana.

Falownik odcina napiecie na wyjsciu i w czasie ustawionym w parametrze A053 puszcza silnik wolnym

wybiegiem. Po uptywie czasu zwtoki DC proces hamowania dynamicznego zostanie rozpoczety.

Sposéb hamowania dynamicznego brzegowego lub poziomowego rozni sie miedzy soba;

Przebieg brzegowy: Daje priorytet czasowi hamowania dynamicznego (funkcji A055). Po zdjeciu sygnatu FW,
gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie wartos¢ ustawiong w A052, zostaje zataczone
hamowanie dynamiczne w czasie ustawionym w funkcji A0O55. Nawet jesli komenda FW
zostanie przywrécona przed uplywem czasu hamowania A055, hamowanie nie zostanie
wstrzymane.

Przebieg poziomowy: Daje priorytet operacji sterowania zewnetrznego , ignoruje nastawe czasu hamowania
AO055 gdy podczas jego uptywu podany zostanie sygnat FW na przywrécenie biegu silnika
(Przyktad 5-b) (Przykfad 6-b)
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(a) Poziomowe

(b) Krawedziowe

i) Podczas rozruchu (Przyktad 4-a)

FwW

el

A058

czest.wyj.

i) Podczas rozruchu ( Przykfad4-b)

FwW

ozl

A058

czest. wyj.

iii) Podczas zatrzymania (Przyktad 6-a)

Fw ' [

wolny wybieg

TN

czest. wyj.

) |/A053\|/ A055 |
A052 Kk .

iii) Podczas zatrzymania (Przyktad 6-b)

Fw ~

wolny wybieg

N\ L —

czest. wy).

(

) 1
A052 ,|<A053,,\

A055 |

i) Podczas zatrzymania (Przyktad 5-a)

FW

o pyonees
\
A052 lLl

il) Podczas zatrzymania (Przykiad 5-b)

FW _—
~

Y

[
\ A055
A052
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Kod odniesienia

Granice regulaciji czestotliwo$ci
Obie funkcje umozliwiajg nastawe dolnej i gérnej granicy regulaciji

A061/A261: 1-sza/2-ga  godrna
regulacji czestotliwosci

A062/A262: 1-sza/2-ga  dolna granica

regulacji czestotliwosci

granica

czestotliwosci. Nawet w przypadku gdy zadana czestotliwos¢
przekracza gorng granice czestotliwosci, falownik zignoruje

ta komende i wstrzyma proces regulacji na wartosci gornej
granicy czestotliwosci. Na poczatku nalezy wpisa¢ gérng granicg
regulacji czestotliwosci. Nalezy sie upewni¢ czy gorna granica
regulacji czestotliwosci (A061/A261) jest wieksza od dolnej
granicy regulacji czestotliwosci (A062/A262). Funkcja gornej
i dolnej granicy regulacji czestotliwosci nie bedzie aktywna jesli
bedzie ustawiona na wartosci OHz.

Ustawiona pozycja Kod funkgji nastawialne granice Zawartos¢

Jednostka: Hz
Ustawienie maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowe;j

falownika

0.00
Gorna granica czestotliwosci A061/A261 Dolna granica czestotliwosci -
czestotliwos¢ maksymalna

Jednostka: Hz

0.00
. Ustawienie minimalne;j
Dolna granica czestotliwosci A062/A262 czestotliwos¢ startowa - S aw!enu'a r"mnlp?a. nel .
s czestotliwosci wyjsciowej
czestotliwos¢ maksymalna .
falownika
(1) Uzywajac zaciskow O-L,0l-L
czestotliwosé Hz W przypadku jesli zadawanie czestotliwosci jest
czest. max. realizowane z zaciskbw sygnatem 0-10V
A004/A204 a ustawione sg granice gornej i dolnej regulaciji
A6 czestotliwosci to regulacja rozpocznie sie
od napiecia odpowiadajgcego czestotliwosci
minimalne;.
A062
0\'// 10V sygnat zewnetrzny
4mA 20mA

(2) Uzywajac zaciskéw O2-L

czest. max '
A004/A204
A1 | . S
"do tytu" A062 —/_i "do przodu"
10V
A062
| A061
czest. max
A004/A204
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W przypadku wykorzystywania zacisku O2, granica gérna i dolna regulacji czestotliwosci odnoszg sie do obu
kierunkow biegu silnika " do przodu™ i "do tytu"

(a) Kiedy sterowanie odbywa sie z zaciskow (A002:01)

zacisk

obroty kiedy O2 =0V

FW(ON)

A062 bieg "do przodu"

REV(ON)

A062 bieg "do tytu"

(b) Kiedy sterowanie odbywa sie z operatora cyfrowego(A002:02)

F004

obroty kiedy 02 =0V

00

A062 bieg "do przodu"

01

A062 bieg "do tytu"
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Przeskok czestotliwos$ci

Kod odniesienia

; PR T . ; A063: 1-sza czestotliwos¢ przeskoku
Funkqa- prz.eskoku czestotliwosci -umozI|W|a - wyellmlnowan!e A064:  szerokoSc pasma dia 1-szej czest.
czestotliwosci rezonansowych w uktadzie. Czestotliwo$¢ na wyjsciu przeskoku

zmienia sie w sposOb ciagly zgodnie z ustawionym czasem.

Mozliwe jest ustawienie do trzech czestotliwosci przeskoku.

A065: 2-ga czestotliwos¢ przeskoku

przeskoku
A067: 3-cia czestotliwos¢ przeskoku

\ przeskoku

A066: szeroko$¢ pasma dla 2-ej czest.

A068: szeroko$¢ pasma dla 3-ej czest.

/

, : . Granice .
Ustawiona pozycja Kod funkgji Zawartosé
nastaw
S Jednostka: Hz
Czestotliwos¢ _ S
A063/A065/A067 0.00-400.0 Ustawienie czestotliwosci przeskoku
przeskoku 1/2/3 i
($rodek pasma). (Uwaga 1)
Jednostka: Hz (Uwaga 1)
Szerokos¢ pasma 1/2/3 | A064/A066/A068 0.00-10.00 Ustawienie szerokosci pasma czestotliwos$ci
przeskoku

(Uwaga 1)
Czestotliwos¢ pomijana= fp + 2 (Hz).

Czestotliwo$¢ wyjsciowa

A067

m(%
I A068

o g__l

A065

~ A068
"N Aoee

A063 -
¥ --1"FA064
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Funkcja wstrzymujaca przyspieszanie
Kiedy moment bezwtadnosci (inercyjny) silnika jest wysoki funkcja

Kod odniesienia

A069:czestotliwosé wstrzymania
przyspieszania

podczas rozruchu zmaleje. Funkcja wykorzystywana, gdy wystepuje AQ70:czas wstrzymania

przvspieszania

ta wstrzymuje przyspieszanie silnika az do czasu gdy poslizg silnika

przecigzenie pragdowe podczas rozruchu.

Ustawiona N Granice .
] Kod funkcji Zawartosc¢
pozycja nastaw
czestotliwose Jednostka: Hz
wstrzymania A069 0.00-400.0 L .
przyspieszania Nastawa czestotliwosci wstrzymania
czas Jednostka: sekunda
wstrzymania A070 0.0-60.0
przyspieszania Nastawa czasu wstrzymania czestotliwos$ci

Czestotliwo$é
wyjsciowa

A069

A070

Wartos$é zadana
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Funkcja regulatora PID Kod odniesienia
. . L " . . A001: Zadawanie czestotliwosci
Funkcja ta stuzy do kontroli i regulacji stopnia przeptywu, obrotéow A005:  Wybor dla zacisku AT
lub ci$nienia. W przypadku uzywania tej funkcji ustaw 01 w AQ71. A006:  Wybor dla zacisku O2
I . L . A071: Wybor funkgji regulatora PID
Wstawienie 23 pod jeden z programowalnych zaciskow wejéciowych A072: Wspdtczynnik proporcjonalnosci P
oznacza uaktywnienie funkgji regulatora PID. regulatora PID
A073: Wspdtczynnik catkowania | regulatora
PID
Granice A074: Wspotczynnik rozniczkowania D
Ustawiona pozycja Kod funkgiji Zawartosé regulatora PID
yCj )
nastaw A075: Skalowanie sygnatu regulatora PID
wybor funkgii A0 00 niedostepny AOQ76: Sygr)a’f petli z_wrotnej regulat.ora PID .
regulatora PID 01 dostepny d004: rl\gg::;cig\;v?ar}g sygnatu petli zwrotnej
Wsp-élczynni’k . C001-C005: Zaciski programowalne wejsciowe
proporcjonalnosci P AO72 0.2-5.0 Wspétczynnik C021-C022: Zaciski programowalne
regulatora PID e proporcjonah’]oéci WejéCiOWe
C044: uchyb regulacji regulatora PID
wspotczynnik )
calkowania | A073 0.0-3600. WSJZ?Q:S:E?I(' z‘jﬁ'x:ma K /
regulatora PID P Y
wspotczynnik Jednostka: sekunda
rézniczkowania D A074 0.0-100.0 wspotczynnik
regulatora PID rézniczkowania
sygnat petli zwrotnej A075 0.01-99.99 Jednostka: %
regulatora PID
sygnat petli zwrotnej AO76 00 OI-L:4-20mA
regulatora PID 01 O-L :0-10V
uchyb regulacji C044 0.0-100.0 Jednostka: %

regulatora PID

(1) Wybor sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Wybierz zrodto sygnatu sprzezenia zwrotnego w funkcji A0O76 a funkcje zadawania czestotliwosci A 001 ustaw
na 01 (sterowanie z zaciskow), wybdr sygnatu za pomoca zacisku AT (A005) bedzie niedostepny.

(2) Podstawowa konstrukcja regulatora PID.

Sygnat
X Uchyb O .
Nastawiona + —~ Kp(1+ —.1+Tds) zmienny Falownik N - |:|'> i
wartosé - Tis regulacyjny - Czujnik
o-10v Syg.sprzezenia zw. 0-10V Transduktor
4-20mA

Kp: wspotczynnik wzmocnienia, Ti: czas zdwojenia, Td: czas wyprzedzania, s: operator,
) ) € : uchyb regulacii
(3) Dziatanie regulatora PID.

[1] Czton proporcjonalny.

Jego dziatanie polega na tym , Ze zmienny sygnat regulujacy jest proporcjonalny do sygnatu zadawanego.
Zmiana skokowa

Zmiana w funkcji liniowej

Ustawiona Wieksza
wartos¢ !
Wieksza | A?;Z
Regulowana A072 : Mniejsza
zmienna | N
Mniejsza
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[2] Czton catkujacy.
Jego dziatanie polega na tym ze zmienny sygnat regulujgcy wzrasta liniowo w czasie gdy sygnat zadajacy
zmienia sie skokowo.

Ustawiona | N
Wieksza Mniejsza

wartos¢ ' ,l\ '
1 1 /]\
| A073 | AOT3
1 J/ 1
Regulowana e e v
zmienna sz - Wieksza

[3] czion rézniczkujacy.

Jego dziatanie polega na tym ze zmienny sygnat regulujacy dazy do zera przy skokowym wzroscie wartosci
zadanej i jest staty przy liniowo zmieniajgcym sie sygnale zadajgcym (warto$¢ sygnatu regulujacego zalezy
od nachylenia funkcji opisujacej sygnat zadajacy).

Ustawiona I—
warto$¢

———————— Wieksza
—  Wieksza
N A074 /]\
Regulowana 2 AO74
Zzmienna 000 KN\ Mniejsza \l/
Mniejsza

Regulator PI jest potaczeniem [1]i [2],PD jest potaczeniem [1]i [3] , PID taczy [1], [2], [3]

(4) Ustawianie poszczegodlnych czionow.
Ustaw kazdy czton odnoszac sie do stanu uktadu w przypadku gdy odpowiedz na sygnat sterowania regulatora
PID jest niestabilna.
Gdy ze zmiang sygnatu zadajgcego , zmiana sygnatu sprzezenia zwrotnego jest wolna — > zwieksz
wspotczynnik P
Sygnat sprzezenia zwrotnego zmienia sie bezzwlocznie ale w spos6b niestabilny —>  zmniejsz
wspotczynnik P
Sygnat zadawany i sygnat sprzezenia zwrotnego nie beda od razu zbiezne ———> zmniejsz wspdiczynnik |
Sygnat sprzezenia zwrotnego podlega niestabilnym wahaniom — > zwieksz wspétczynnik |
W przypadku zwigekszania wspétczynnika P odpowiedz jest wolna —> zwieksz wspoétczynnik D
Kiedy zwigkszamy wspdtczynnik P a sygnat sprzezenia zwrotnego podlega wahaniom i jest niestabilny ————>  zmniejsz
wspotczynnik D

(5) Nastawa wartosci gérnej uchybu regulacji.

Mozliwe jest ustawienie gornego poziomu uchybu regulacji dla PID w funkcji C044. Funkcja C044 moze byc¢
ustawiona od 0 do 100 a warto$¢ ta odnosi sie do wartosci zadanej w granicach od 0 do wartosci maksymalnej
czestotliwosci (wartos¢ 100 odpowiada czestotliwosci maksymalnej).

Wpisz 04 (OD) pod jeden z programowalnych zaciskdw wyjsciowych 11 lub 12 (C021,C022) jesli chcesz
wykorzystaé jedno z wyjs¢ do sygnalizacji przekroczenia zadanej warto$ci sygnatu sprzezenia zwrotnego.

(6) Monitorowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID.

Sygnat sprzezenia zwrotnego regulatora PID moze by¢ monitorowany. Warto§¢ monitorowana moze by¢
skalowana za pomocg funkcji AO75.

Warto$¢ wyswietlana = sygnat sprzezenia zwrotnego (%) X ustawiona wielko$¢ w funkcji AO75.
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(7) Funkcja kasowania wspétczynnika catkowania.

Funkcja ta jest przeznaczona do czyszczenia wartosci wspofczynnika catkowania dla regulatora PID.
Whpisz 24 (PIDC) pod jeden z zaciskéw wejsciowych .

Wartos¢ | jest kasowana kazdorazowo po zatgczeniu zestyku w gatezi zacisku z przypisang funkcjg PIDC.
Nie zalgczaj funkcji PIDC podczas dziatania regulatora PID gdyz moze to powodowal przecigzenie.
Zataczaj funkcje PIDC po wstrzymaniu dziatania regulatora PID.

Automatyczna funkcja oszczednosci energii Kod odniesienia

Funkcja ta automatycznie reguluje moc na wyjsciu falownika do wartosci A085:  wybor trybu pracy
minimalnej w przypadku pracy falownika ze stalg predkoscia. Funkcja A086: nastawa dokiadnosci

. . . . i czasu odpowiedzi
ta jest przystosowana do pracy z obcigzeniami wymagajacymi dla funkcji 0szczednosci

zredukowanej charakterystyki momentu (wentylatory, pompy). W przypadku energii

wykorzystywania tej funkcji ustaw w A085 wartos¢ 01. Za pomocg A086

mozna nastawi¢ czas odpowiedzi dla tej funkciji.

UstaW|§na kod funkcji pane Zawartos¢
pozycja wpisywane
00 praca normalna
. praca z
w
yb(r)arlctrybu A085 01 wykorzystaniem
pracy funkcji oszczednosci
energii
. . . Dane — ‘s
Ustawiana pozycja kod funkcji . Odpowiedz Doktadno$¢
wpisywane
Nastawa doktadno$ci i 0 Wolno Wysoka/Duza
czasu"odeW|ed2| ('jlz.a AOSE $
funkcji oszczednosci
energii 100 Szybko Niska/Mata
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Funkcja dwustanowego przyspieszania i zwalniania
Po ustawieniu tej funkcji jest mozliwa zmiana szybkosci

przyspieszania i zwalniania . Mozna wybra¢ zmiane szybkosci
przyspieszania i zwalniania za pomoca zaciskdw wejsciowych
lub przez automatyczng zmiane po osiggnieciu nastawionej
czestotliwosci.

W przypadku zmiany szybkosci przyspieszania i zwalniania
za pomoca zaciskow wejsciowych wpisz 09 (2CH) pod jeden
Z programowalnych.

Kod odniesienia
F002/F202: 1-szy/2-gi czas przyspieszanial \

FO03/F203: 1-szy/2-gi czas zwalniania 1
A092/A292: 1-szy/2-gi czas przyspieszania2
A093/A293: 1-szy/2-gi czas zwalniania 2
A094/A294: 1-szy/2-gi wybor funkcji
dwustanowego przyspieszania i
zwalniania
AO095/A295:1-szal2-ga czestotliwos¢ funkcji
dwustanowego przyspieszania
A096/A296: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ funkciji
dwustanowego zwalniania

C001-C005:programowalne zaciski
\ wejsciowe /

UstaW|§na kod funkcji Pane Zawartosé
pozycja wpisywane
1-szylz-giczas | 050002 | 0.01-3600. Jednostka: sekunda (Przyktad 1,2)
przyspieszania2
szyl2-giczas | hqai0003 | 0.01-3600. Jednostka: sekunda (Przyktad 1,2)
zwalniania 2
1-szy/2-gi wybor Zmiana za pomoca programowalnego zacisku wejsciowego
funkcji 00 z przypisang funkcja 2CH (09)
dwustanowego AQ094/A294 . ) . . S
przyspieszania 01 Zmiana przysplesganlg / zwalnn_':mla W przypadku osiggniecia
i zwalniania nastawionej czestotliwosci (Przyktad?2)
1-sza/2-ga
czestotliwosé Jednostka: Hz
funkcji AQ095/A295 0.00-400.0 Jest czynna kiedy funkcja wyboru dwustanowego przyspieszania
dwustanowego i zwalniania (A094/A294) jest ustawiona na 01 (Przyktad 2)
przyspieszania
1-szal/2-ga
czestotliwosé Jednostka: Hz
funkcji A096/A296 0.00-400.0 Jest czynna kiedy funkcja wyboru dwustanowego przyspieszania
dwustanowego i zwalniania (A094/A294) jest ustawiona na 01 (Przyktad 2)
zwalniania

(Przyktad1) W przypadku ustawionej
wartosci 00 w funkcji A094/A294

FwW
2CH
Pyzyspieszanie2 \ Zwalrfianie 2
Przyspie$zanie1 Zwalnianie 1
c L
F002/F202 FO3/F208
A092/AZ92 A093/A|293
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(Przyktad2) W przypadku ustawionej
wartosci 01 w funkcji A094/A294

Preyspieszanie 2 Zwalnianie 2

AD95/A295
A096/A296
Przyspieszany Zwalnianie 1
fo e
F002/F202 FQ03/F20
A092/A292 A093/A29|3
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Charakterystyki przyspieszania i zwalniania
(1) Wybor wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania.

kod odniesienia
A097:Wybor charakterystyki
Wybéru wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania przyspieszania

dla poszczegolnych systemow mozna dokonywaé osobno. Dokonaj A098:Wybor charakterystyki

: . o L zwalniania
wyboru wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania A131:Staa krzywej przyspieszania

za pomocg parametrow A097 i A098. A132:Stata krzywej zwalniania
ustaw.
. 00 01 02 03
wartosé
krzywa liniowa krzywa S krzywa U odwrdcona krzywa U
Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa
A097 i [ ) S
(Przyspieszanie) i i i i
t 785 t Tzas t Tzas t cZas
Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa
A098
(Zwalnianie)
Ve Tzas Tzas
Przyspieszanie
. o Przy skokowych
i zwalnianie liniowe do . .
) o zmianach fadunku takich o o .
.. | momentu osiggniecia . . Zmniejsza napiecie krzywej procesu
Zawartosé o jak wystepuja dla ) o T
czestotliwosci przyspieszania i zwalniania

S L . przenosnikéw
wyjsciowej rownej i )
(zabezpieczenie)

czestotliwosci zadanej

Mozliwe jest ustawienie osobno obu charakterystyk przyspieszania i zwalniania.

(2) Stata krzywej przyspieszania / zwalniania (stopieh narastania).
Ponizsze rysunki pokazujg wstepny szkic charakterystyki przyspieszania w zaleznosci od wartosci statej krzywej
przyspieszania A131(stopien narastania).

Czestotliwosé wyjsciowa(Hz) Czestotliwos¢ wyjéciowa(Hz) Czestotliwos¢ wyjsciowa(%)
Czestotiosf\ crasomosoN Caestotiosef\
docelowa dfg:;wa docelowa
(100%) (100%) (100%)
p p %
10 A7 93.8 7 |
82.4 [V . [V i
:// i 68.4 T Nz 4: _____ :// i i
A i 646 T~ """ d A i |
A ! T/ oy A ! !
/’ 1 1 I 1 /’ 1 1 ]
3 i i i i i i i
| i 35 /A i i i
i i e S0 i i i
i i 10 i i 4 i
Lo Voo U
i i i A4 i i i i | |
i i i S i i i i i i
| | | 4 | | | | | | |
| | | | / | | | | i i
i i i i % 10 1 i i i i i
i i i i 4 i i i i i i i
| | | 2 | | | | | | |
'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l
P /i\ Ceas % 50 7% /i\ Czas A 50 7 /i\ Czas
czas przyspieszania do czas przyspieszania do czas przyspieszania do
osiagnigcia ustawionej osiagnigcia ustawionej osiagnigcia ustawionej
czestotliwosci wyjsciowej czestotliwosci wyjsciowej czestotliwosci wyjsciowej
(100%) (100%) (100%)
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Nagta przerwa w zasilaniu/spadek napiecia / Kod odniesienia ~
. b001: Funkcja wyboru dla ponownego startu
zasilajgceqgo b002: Dopuszczalny czas zaniku zasilania

(1) Mozna dokona¢ wyboru czy falownik podczas zaniku

lub spadku napiecia
b003: czas oczekiwania do ponownego startu

zasilania lub spadku napiecia zasilania zablokuje sie i bedzie b004: Btad podczas zatrzymania spowodowany

wskazywat biad, czy bedzie rozpoczynat ponowny rozruch.

zanikiem zasilania lub spadkiem napiecia
b005: Wybor ilosci ponownych startéw po ciggtym

Kiedy funkcja ponownego startu b001 zostanie wybrana wystepowania zanikow zasilania

i wystgpi zanik zasilania lub spadek napiecia zasilania

lub spadkéw napiecia
b007: Czestotliwos¢ “"chwytana'przez falownik

zostanie do 16 razy podjeta préba ponownego rozruchu w przypadku lotnego startu

C021-C022: Zaciski wyjsciowe programowalne

(gdy spadek napiecia zasilania wystepuje w sposéb ciggty) @26: Wyjécle alarmowe przekaznikowe

a nastepnie za 17 razem falownik wskaze na wyswietlaczu

odpowiedni kod btedu.

Jednak w przypadku gdy przy wybranej funkcji b001 wystapi przecigzenie lub nadnormatywny wzrost napiecia
to préba ponownego rozruchu zostanie podjeta tylko 3 razy po czym wyswietli sie odpowiedni btad

na wyswietlaczu.

W przypadku wystapienia zaniku napiecia lub spadku napiecia zasilania mozliwy jest wyb6r (b001) czy btad ma

by¢ wyswietlony czy tez nie.

Wybierz funkcje b001 oraz ustaw w niej pozadany sposéb ponownego startu odnoszac sie do okreslonego ukfadu.

Ustawiona pozycja Kod Dane Opis
pozyc] funkciji wpisywane P
00 Btad
Funkcja wyboru 01 Rozruch od OHz
dla ponownego startu b001 02 Ponowny start od czestotliwosci "tapanej” przez falownik (Przyktad1)
03 Ponowny start od czestotliwosci ustawionej. Po zatrzymaniu uktadu
jest wyswietlany btad spadku napiecia zasilania (Przyktad 1)
Jednostka: sekunda
Dopuszczalny czas Jesli czas zaniku zasilania lub spadku napiecia zasilania jest krétszy
zaniku zasilania b002 0310 od czasu ustawionego to ponowny start zostanie rozpoczety
lub spadku napiecia B (Przyktad1). Jesli czas zaniku =zasilania lub spadku napiecia
zasilania zasilania jest dtuzszy od czasu ustawionego, falownik wskaze btad
i nie podejmie ponownej préby rozruchu
Czas oczekiwania na Jednostka: sekunda
b003 0.3-100. ) - S
ponowny start Czas zwtoki do momentu podjecia ponownej proby startu
Niedostepn
Btad podczas 00 . ePny . S
. Btad nie zostanie rozpoznany i wyswietlony
zatrzymania Dostenn
spowodowany zanikiem b004 01 Bt dep dyzie rozpoznany i wyswietlon
zasilania lub spadkiem -q < P yiwy y
. - Niedostepny
napiecia zasilania 02 . . S .
Btad nie zostanie rozpoznany i wyswietlony podczas zatrzymywania
Wybor ilosci 00 Do 14 ponownych startéw w przypadku wystgpienia spadku
ponownych startow po napiecia zasilania w sieci
ciaglym wystepowania b005 - i .. . .
zanikéw zasilania 01 Nieograniczona ilos¢ ponownych startéw w przypadku wystgpienia
lub spadkéw napiecia spadku napiecia zasilania w sieci
Czestotliwos¢ "tapana” Jednostka: Hz
przez falownik w b007 0.00-400.0 Kiedy czestotliwosé silnika podczas wybiegu jest mniejsza
przypadku lotnego : : niz ustawiona warto$¢, nastepuje ponowny start od OHz
startu (Przyktad3,4)*

*  Falownik odczytuje podczas wybiegu ilo$¢ obrotéw silnika na minute i kierunek obrotéw po czym nastepuje lotny start silnika

(falownik bazuje na odczytanych parametrach).

W przypadku wyboru b001-tabela odmierzanych czasow .

0: zanik zasilania
1: dopuszczalny czas zaniku zasilania (b002)
2: czas oczekiwania na ponowny start
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W przypadku wykorzystywania zaciskdw Ro-To zasilanych pradem statym, przy wytaczaniu ukfadufalownik
moze wyzwala¢ sygnat btedu i blokowaé sie. Stan taki moze powodowac trudnosci w uzytkowaniu uktadu.
Dla uniknigcia takich ktopotow ustaw wartos¢ parametru b004 na 00 lub 02.

(Przykfad 1)

Zasilanie

wyjécie z falownika

Czas obracania

Wolny

—_— bie
o

sie silnika

to

tt2

T

Po czasie oczekiwania t2 na ponowny start gdy tO < t1

(Przyktad3) Czestotliwos¢ silnika (czas obrotow) > b007

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania si¢

silnika B

Wolny wybieg

od “czestotliwosci
zczvtanei z silnika

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania
sie silnika

(Przyktad 2)

wolny wybieg

—

tt0

T1

Btad gdy t0 > t1

(Przyktad4) Czestotliwos¢ silnika (czas obrotéw) < b007

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania sie

silnika

Wolny wybieg

e

X'l od OHz

(2) zanik zasilania podczas zatrzymania silnika, sygnat wyjsciowy alarmowy podczas spadku napiecia zasilania.
Wybierz 01 w parametrze b004 aby uaktywni¢ funkcje sygnalizowania spadku napiecia zasilania.
Sygnat alarmu zostanie podany na wyjscie alarmowe tylko w przypadku gdy zasilanie falownika nie zaniknie

catkowicie.

(Przykfad 5) b004:00

Zanik napiecia

AL

Zanik napiecia

(Przykfad 6) b004:01

AL

(3) Programowalnych zaciskdéw wyjsciowych mozna uzy¢ dla sygnalizacji spadku napiecia zasilania (przyktad 5,6)
wpisujac 09 (IP) lub 11 (RNT) do sygnalizowania konca pracy silnika pod jeden z zaciskow wyjsciowych 11,12
(C021,C022) lub pod zacisk alarmowy (C026).
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Zabezpieczenie przed zanikiem fazy
Funkcja ta ostrzega przed przerwaniem zasilania fazy na wyjsciu falownika. — Kod odniesienia

b006: wybér funkciji
zabezpieczajacej
przed zanikiem fazy

-
Kod Dane .
.. . Opis
funkcji wpisywane
Niedostepne

00 Nie wystgpi wyswietlanie btedu podczas przerwania
b006 zasilania w jednej fazie

01 Dostepne

Bfad zostanie wyswietlony

Kiedy wystapi przerwanie jednej fazy , istnieje niebezpieczenstwo ze w falownikéw nastgpi jeden z nienormalnych
stanow:

(1) Wahania pragdow w kondensatorach mocy wzrastajg i nastepuje znaczne skrécenie czasu uzytkowania tych
kondensatorow.

(2) W przypadku obcigzenia falownika istnieje ryzyko uszkodzenia wewnetrznych kondensatoréw i tranzystoréw
falownika.

(3) Istnieje ryzyko Zze wewnetrzny rezystor ograniczajgcy nadmierny prad wewnatrz falownika moze zostaé
przepalony.
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Funkcja zabezpieczenia termicznego
Ustaw wartos¢

zabezpieczenia termicznego

odnoszac sie do znamionowego pradu silnika w celu
zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem, przegrzaniem
lub zniszczeniem. Sygnat ostrzezenia pojawia sie przed

wyzwoleniem zabezpieczenia termicznego.

falownika

Kod odniesienia

b012/b212:1-szy/2-gi poziom zabezpieczenia termicznego
b013/b213:1-szy/2-gi wybor charakterystyki
zabezpieczenia termicznego
b015/b017/b019: czestotliwos¢ 1/2/3 do tworzenia wolnej
charakterystyki zab. termicznego
b016/b018/b020: Pad 1/2/3 do tworzenia wolnej
charakterystyki zab. termicznego

C021-C022: zaciski wyjsciowe programowalne
C026: wyjscie alarmowe programowalne
C061: Nastawa poziomu przy ktérym wystapi ostrzerzenie

termiczne j
(1) Poziom zabezpieczenia termicznego
Kod funkcji Ustawiony zakres Opis
b012/b212 prad znamionowy x 0.2 do Jednostka:A
prad znamionowy x 1.2
(Przyktad) Falownik L300P-110LFR e cenia
btedu (s)

Prad znamionowy silnika:44A
Ustawialny zakres: 8.8 do 52.8A
W przypadku
termicznego na b012 = 44A, granice charakterystyki
zabezpieczenia sg pokazane na diagramie

ustawienia poziomu zab.

(2) Charakterystyka zabezpieczenia termicznego

60
0.5

0 i Rcai?r(?(i:lgkl(tg(:(hA)r)radu
51 528 66 znamionowego)
(116%) (120%) (150%)

Zakres czestotliwosci jest ustawiony zgodnie z funkcjg b012 (przy odniesieniu sie do ++++prgdu zmamionowego silnika).

Dane Charakterystyka
Kod funkcji | wpisywa- zabezpieczenia
ne termicznego
charakterystyka ze
00 zredukowanym
momentem
b013/b213 obrotowym
01 charakterystyka
statomomentowa
02 wolna nastawa
charakterystyki

(a) Charakterystyka dla momentu zredukowanego.

Proporcja czasu
zredukowanego
X1.0
X0.8
X0.6 d czestotliwos¢
0 ! wyjsciowa (Hz)
!
05 20 60

76

wyzwolenia

Kiedy czestotliwo$s¢ wyjsciowa silnika maleje,
zmniejsza sie predkos¢ wewnetrznego wentylatora
silnika.

Charakterystyka zredukowana
dla silnikdw firmy HITACHI.

zostata obliczana

(Przyktad) b012 = 44 (A), kiedy czestotliwosc wyjsciowa = 20Hz

60 4o—omod-
05 4 §
+

1
1

PR W
1 |

I I Prad silnika (A)
0 40.8 422 52. (w procentach pradu znamionowego
(92.8%) (98%) (120%) falownika)
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(b) Charakterystyka statomomentowa.
Ustaw w przypadku uzytkowania silnika o obcigzanego statomomentowo.

(Przyktad) b012 = 44(A), kiedy czestotliwosc wyjsciowa = 2.5Hz

Proporcja czasu
zredukowanego czas .
wyzwolenia

X1.0

X0.9 7
X0.8

60 t--—---
05

S

czestotliwos¢é

0 25 5 60 wyjsciowa (Hz) } Prad silnika (A)

459 4752 54.9 (w procentach pradu znamionowego
(104%) (108%) (125%)

(3) Wolna charakterystyka zabezpieczenia termicznego
Istnieje  mozliwos¢ dowolnego ustawienia charakterystyki zabezpieczenia termicznego w sposéb najlepiej
odpowiadajacy obcigzeniu silnika.
Zakres nastaw zostat wymieniony ponizej

. . N Zakres )
Ustawiona pozycja Kod funkcji Opis
nastaw
czestotliwos¢ 1/2/3 do tworzenia wolnej
) ] b015/b017/b019 0 do 400 Jednostka: Hz
charakterystyki zab. termicznego
Prad 1/2/3 do tworzenia wolnej 0.0 Nie dziata
) ) b016/b018/b020
charakterystyki zab. termicznego 0.1 do 999.9 Jednostka: A
Proporcja czasu Warto$¢ pradu na wyjsciu (A)
zredukowanego
X1.0 b020

[SOR L1 S— |
X0.8 stawiony. !
7 ?kres b016 !

Czestotliwos¢ na L } ' }

0 s 400 Wisclu (H2) 0 1015 b017 b019 A004/A204
czestotliwo$¢ maks. (Hz)

(Przyktad) b012=44 (A), czestotliwos¢ wyjsciowa =b017

czas

wyzwolenia (S)
(x): b018x116%
(y): b018x120%
(2): b018x150%

60
0.5 oo

1 Prad silnika (A) (w procentach
0 ® 4 @ pradu znamiomowego falownika)
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(3) Ostrzezenie przed wystgpieniem btedu spowodowanego wyzwoleniem zabezpieczenia termicznego.
Sygnat ostrzezenia bedzie wyswietlany przed zadziataniem zabezpieczenia termicznego.
Nastawa poziomu ostrzezenia dokonuje sie w funkcji C061.
Wpisz wartos¢ 13 (THM) pod zacisk wyjsciowy (C021,C022) lub alarmowy zacisk przekaznikowy (C061).

B Dane .
Kod funkciji . Opis
wpisywane
0. Nie pracuje
C061
1.-100. Jednostka: %
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Ograniczenia na wypadek przecigzenia falownika
(1) Falownik Sledzi prad silnika przy przyspieszaniu i przy statej predkosci.

Kiedy falownik osigga ustawiony poziom ograniczajacy przeciazenie,
automatycznie zmniejsza czestotliwo$¢ wyjsciowa do dopuszczalnych granic
Funkcja ta chroni przed nadmiernym prgdem spowodowanym duzg
bezwtadnos$cia podczas przyspieszania lub nagtymi zmianami
obcigzenia przy statej predkosci.
Dwa rodzaje funkcji ograniczajacych przecigzenie sg ustawialne za pomoca
b021, b022, b023 i b024, b025, b026 . Aby mie¢ mozliwos¢ zmiany funkc;ji
b021, b022, b023 i b024, b025, b026 wpisz 39 (OLR) pod jeden
z programowalnych zaciskéw wejsciowych. Stata czasowa ograniczenia
przecigzenia jest czasem zwalniania od czestotliwosci maksymalnej do 0 Hz
b021, b022, b023 i b024, b025, b026 sg zmieniane wraz z zataczaniem
zestyku z przypisang funkcjg OLR na jednym ze stykéw listwy zaciskowe;.
W czasie dziatania powyzszych funkcji czas przyspieszania bedzie diuzszy
od czasu nastawionego.

W przypadku nastawienia zbyt krotkiego czasu statej czasowej ograniczenia przecigzenia pomimo przyspieszania
nastgpi zwigkszenie napiecia spowodowane odzyskiwaniem energii z silnika i nastgpi automatyczne zwolnienie
obrotéow silnika spowodowane dziataniem funkcji ograniczenia przecigzenia. W przypadku dziatania tej funkcji
w czasie przyspieszania , czestotliwos¢ na wyjsciu falownika nie osiggnie czestotliwosci docelowej a falownik bedzie

probowat poradzi¢ sobie z przecigzeniem w nastepujacy sposob:
1. zwiekszy czas przyspieszania
2. podbije moment obrotowy
3. zwiekszy poziom ograniczenia przecigzenia

Kod odniesienia

o T

b021: Wybér dla funkcji ograniczenia
przecigzenia 1

b022: Poziom 1-szy ograniczenia
przecigzenia

b023: Stata czasowa 1 ograniczenia
przecigzenia

b024: Wybér dla funkcji ograniczenia
przecigzenia 1

b025: Poziom 2-gi ograniczenia
przecigzenia

b026: Stata czasowa 2 ograniczenia
przecigzenia

C001-C005: Zaciski wejsciowe
programowalne

C021-C022: Zaciski wyjsciowe
programowalne

C026: Nastawa wyjscia alarmowego

C040: Overload advance notice signal

/

Ustawiona pozycja | Kod funkgciji Dane wpisywane Opis
Wybor dla funkgji 00 Nieczynne
ograniczenia czynne podczas przyspieszania i przy statej
02 czynny przy statej predkosci
Poziom ograniczenia od prad znamionowy x 0.5 |Jednostka: A
przeciazenia | h022/b025 do Warto$¢ pradu przy ktérym dziata funkcja

od prad znamionowy x 1.5 |ograniczenia przecigzenia

Stata czasowa
ograniczenia

Jednostka: sekunda
przecigzenia | A023/A026 0.1 do 30.0 Czas zwalniania podczas dziatania funkgiji
ograniczenia przecigzenia

b022/b025

Czestotliwosé
wyjsciowa

Zwalnianie ustawione
w funkcji statej czasowej
ograniczenia przecigzenia

Czestotliwosé
maksymalna =~ e -
A004/A204

Czestotliwosc wyjsciowa
falownika

Czestotliwos$¢ docelowa
F001

b023/b026
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(2) Sygnat przecigzenia.
Kiedy obcigzenie jest duze, jest mozliwe sledzenie sygnatu przecigzenia za pomoca programowalnych zaciskow
wyjsciowych i w razie potrzeby ponowne dopasowanie obcigzenia .
Whpisz 03 (OL) pod jedno z wejs¢ programowalnych 11,12 lub pod wejscie alarmowe.

Ustawiona N . .
) Kod funkcji | Dane wpisywane Opis
pozycja
Wyb6r trybu 00 Podczas przyspieszania i przy statej predkosci
w jakim pojawia funkcja jest aktywna
sie sygnat C040
przecigzenia na 01 Tylko przy statej predko$ci funkcja jest aktywna
wyjsciu OL
. _ 0.0 Nieczynna
Poziom przy jakim
L od 0.1 do Jednostka: A
pojawia sie sygnat| C041 ) S . .
L. prad W momencie osiggnigcia ustawionego poziomu
przecigzenia . . .
znamionowy X 2 |zostaje podany sygnat obcigzenia

Poziom ograniczenia przecigzenia
b022/b024  _ ) /\ )

Poziom sygnatu przecigzenia
C040

Prad na wyjsciu

oL
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. , . Kod odniesienia
Czestotliwos¢ startowa

Czestotliwos¢ startowg nalezy ustawi¢ za pomocg operatora cyfrowego zanim
na wyjsciu pojawi sie napiecie startowe. Funkcja ta jest uzywana przewaznie,
gdy ustawiamy poczatkowy moment startowy dla silnika.
Przy ustawieniu duzej wartosci czestotliwosci startowej bezposredni start jest przyczyng tego, ze prad poczatkowy
na wyjsciu falownika jest wiekszy. Z tego powodu zakres ograniczenia przecigzenia dla falownika obejmuje zakres

b082: czestotliwosé
startowa

czestotliwosci startowej, jako ze falownik ma tendencje do przecigzania sie prgdem podczas rozruchu.

Kod funkcji | Zakres nastaw Opis
b082 0.10 do9.99 Jednostka: Hz
FW

czestotliwos¢
wyijsciowa

Napiecie na
wyjsciu

bos2 _/

Redukcja napiecia startowego
Funkcja ta jest przeznaczona do tego aby wolno podnosi¢ napiecie przy rozruchu
silnika. Zmniejszajac warto$¢ napiecia startowego powodujemy ze jest dostepny bO36: St‘;‘rjt‘é'xézgapieda
wiekszy moment na wale silnika. Jednakze zmniejszajac warto$¢ napiecia b082: Czestotliwosé
startowego na falowniku moga pojawié¢ sie btedy spowodowane przecigzeniem startowa
pradowym powstatym na skutek prawie bezposredniego rozruchu silnika.

Kod odniesienia

D .
Kod wpii,r;/:/ Czas do momentu redukgji
funkcji ieci
unkcji ane napiecia startowego
00 Nie ma redukcji napiecia
startowego
b036 Of Krétki (okoto 6ms)
06 Dlugi (okoto 36ms)

FW

Czestotliwos¢
startowa
b082 — o /£ /... —_

Czestotliwos¢
wvisciowa

Napiecie
wyjsciowe
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Hamowanie pradnicowe z uzyciem zewnetrznego opornika (BRD)

Falowniki L-300P-15kW i mniejsze posiadajg seryjnie wbudowany modut BRD umozliwiajacy hamowanie

pradnicowe. Dziatanie tej funkcji polega na tym, ze podczas hamowania energia odzyskiwana z silnika jest

wytracana na zewnetrznym oporniku w postaci ciepfa. Sytuacja taka ma miejsce podczas zbyt szybkiego

hamowania silnika. Silnik staje sie w takim przypadku generatorem i wytwarza napiecie zwrotne skierowane

do falownika. Aby uzy¢ funkcji hamowania pradnicowego z uzyciem zewnetrznego opornika (BRD) nalezy ustawic¢

nastepujace funkcje

Ustawiona Kod Dane Obi
is
pozycja funkgiji wpisywane P
0.0 Funkcja BRD nie jest aktywna
Ten parametr odpowiada =za skuteczno$¢ procesu hamowania
pradnicowego wyrazong proporcjg catkowitego czasu absorbowania
nadmiaru energii przez opornik zewnetrzny z obwodu posredniego
falownika w 100 sekundowym odcinku czasu. Parametr ten wyrazany
jest w %. Kiedy opornik wykorzystywany jest w stopniu wyzszym niz
Stopien zadeklarowany w tym parametrze to moze dojs¢ do blokady falownika
wykorzystani b090 sygnalizowanej komunikatem btedu.
a funkgiji 0.1-100.0 | Uzywany stopien wykorzystania funkcji BRD jest ustawialny co 0.1%
BRD t1 t2 t3
hamowanie BRD | onN | ON ON
100 second
1
T (%) = (t1+12+t3) X100
100 sekund
00 Nie jest aktywna
Wyboér b095 o1 Podczas biegu: dostepna (BRD dziata)
funkcji BRD W czasie postoju: niedostepna (BRD nie dziata)
02 Podczas biegu i w czasie postoju: dostepna (BRD dziata)
Napiecie (Uwaga 1) o
Jednostka: V Nastawa dla falownikow klasy 200V
state w 330-380
ukfadzie
) ) b096
posrednim (Uwaga 1) i
N Jednostka: V Nastawa dla falownikow klasy 400V
dla funkcji 660-760
BRD
Uwaga1:

Napiecie to dotyczy obwodu posredniego falownika. Jest to napiecie state.
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Funkcja wyboru pracy wentylatora chtodzgcego
W tej funkcji mozna dokonaé wyboru czy wentylator ma dziata¢ nieprzerwanie

Kod odniesienia
b092: Funkcja wyboru pracy

czy tylko podczas napedzania silnika przez falownik. wentylatora chiodzacego
Kod funkciji Pane Opis
wpisywane
00 Pracuje zawsze
Pracuje tylko podczas biegu silnika
b092 01 Wentylator dziata przez 5 minut po wigczeniu
zasilania falownika i 5 minut po podaniu
sygnatu STOP dla silnika
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Programowalne zaciski wej$ciowe Kod odniesienia
Jest mozliwe uaktywnienie poszczegoélnych funkcji przez wpisanie tych | C001-C005: Programogalne zaciski

funkcji pod odpowiednie programowalne zaciski wejsciowe 1-5 (C001-C005). wejsciowe
Programowalne zaciski wejsciowe 1-5 moga by¢é wybierane
indywidualnie zaréwno jako zestyki normalnie otwarte N/O jak
i normalnie zamkniete N/Z (uaktywnienie przypisanej do zacisku
funkcji dla zacisku normalnie zamknietego dokonuje sie zwierajac
ten zacisk z zaciskiem P24).
Na dwoch lub wiekszej ilosci programowalnych zaciskow wejsciowych nie mozna wpisaé tej samej funkcji.
Jezeli pod zaciski 1-5 wpiszemy funkcje , ktéra jest juz wpisana pod innym zaciskiem funkcja nie zostanie
zapamietana i zapis dla zacisku powrdci do wczesniej zapisanej funkcji.

.KO‘.j . !Dane Opis Odniesienie
odniesienia | wpisywane
01 RV: bieg “do tytu” Operacja uruchomienia silnika
02 CF1
8‘2 8E§ Wielopoziomowa nastawa predkosci
05 CF4
06 JG: Bieg prébny Bieg probny
07 DB: Hamowanie dynamiczne Hamowanie dynamiczne
08 SET: Nastawa drugiego zestawu parametrow Nastawa drugiego zestawu parametrow
09 2CH: Drugi zestaw czaséw Drugi zestaw czasow
przyspieszania i zwalniania przyspieszania i zwalniania
11 FRS: Wybieg swobodny Wybieg swobodny
12 EXT: Zewnetrzny sygnat btedu Zewnetrzny sygnat btedu
13 USP: Zabezpieczenie Zabezpieczenie przed ponownym rozruchem
przed ponownym rozruchem
14 CS: Funkcja dla rozruchu bezposredniego Funkcja dla rozruchu bezposredniego
15 SFT: Blokada oprogramowania Blokada oprogramowania
16 AT: Rodzaj sygnatu sterujgcego Rodzaj sygnatu sterujgcego
18 RS: Kasowanie blokady falownika Kasowanie blokady falownika
C001 20 STA: Funkcja trzech przewodéw: "Ruszaj”
21 STP: Funkcja trzech przewodéw: “Zatrzymaj”
CO-05 22 F/R:  Funkcja t'rzech Funkcja trzech przewodow
przewoddw: “do przodu/do tytu”
PID: Wybdr funkciji regulatora PID
23 (dostepna/niedostepna)
PIDC: Czyszczenie wartosci wpotczynnika Regulator PID
24 .
catkujgcego regulatora PID
27 UP: Motopotencjometr:narastanie predkosci
DWN: Motopotencjometr,
28 L : -~ .
zmniejszanie predkosci Motopotencjometr
29 UDC: Czyszczenie pomieci
motopotencjometru
32 SF1  (bitowe) Wielopoziomowa nastawa predkosci
33 SF2  (bitowe) (bitowa)
34 SF3 (bitowe)
22 2::.1; EE::zx:; Wielopoziomowz? nastawa predkosci
37 |SF6 (bitowe) (bitowa)
38 SF7  (bitowe)
39 OLR: Zmiana ograniczenia przecigzenia Ograniczenie przecigzenia
49 ROK: Funkcja blokady komendy FW/REV -
no NO: Zacisk nie wpisany -
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Wybér rodzaju stykéw dla zaciskéw weijsciowych Kod odniesienia
NO/NZ (a/b) C011-C015: Wybor rodzaju stykéw dla zaciskow

wejsciowych (NO/NZ)

Za pomoca tych funkcji mozliwy jest wybér rodzaju stykéw co1o: Wybor rodzaju stykéw dla zacisku
Dla zaciskéw wejsciowych 1-5 i zacisku FW. FW (NO/NZ)
Typ a — styk normalnie otwarty i b — styk normalnie
zamkniety.
Ustawiona pozycja | Kod funkciji Dane wpisywane Opis
Programowalne 00 Styk typu a: NO
zaciski wejsciowe 1-5 C011-C015 )
Wyb6r a/b (NO/NZ) 01 Styk typu b: NZ
Zacisk wejsciowy FW Cc019 00 Styk typu a: NO
Wybor a/b (NO/NZ) 01 Styk typu b: NZ

85



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Funkcja wielopoziomowej nastawy predkos$ci

Zmiana poziomow predkosci jest mozliwa przez zwieranie odpowiednich

zestykow dla zaciskéw 1-5 (C001-C005), ktérym to zaciskom przypisane
sgq wartosci od 02 do 05.

Wielopoziomowe predkosci moga by¢é wybierane w operacji binarnej
(maksymalnie 16 predkosci ) za pomoca 4 zaciskow, lub operacji bitowej

Kod odniesienia

A019: Wybér  wielopoziomowe;j

nastawy predkosci

A020/A220: 1-sza/2-ga nastawa

predkosci zerowej

A021-A035: Nastway predkosci 1- 15

(maksymalnie 6 predkosci) za pomoca pieciu zaciskow.

Nastawiana pozycja Kod funkcji Nastawiana wartos¢ Opis
Wybér 00 16 predkosci — operacje binarne
wielopoziomowej A019 . s
nastawy predkosci 01 5 predkosci — operacje bitowe
Nastawa predkosci A020/A220-A035 0.00, cze;totl'l\{vosc startowa Jednostka: Hz
1-16 — czestotliwos¢é maksymalna

(1) Operacje binarne.

Funkcji CF1,CF2,CF3,CF4 umozliwiajg uzyskanie 15 r6znych pozioméw predkosci wyjsciowej. Kiedy wykorzystujemy
dodatkowo zewnetrzne sterowanie czestotliwo$cig lub panel sterowania falownika to dostepnych mamy w sumie

16 pozioméw predkosci.

Aby nastawi¢ poszczeg6lne poziomy predkosci nalezy ustawi¢ 0 w funkcji A020/A220 lub gdy wykorzystujemy
zewnetrzne sterowanie czestotliwoscig dla predkosci 0, wartos¢ z funkcji FOO1 lub z zaciskéw O, OI, O2.

Nastepnie nalezy wpisa¢ odpowiednie wartoSci

do parametréw A021 ... A035.

czestotliwosci odpowiadajace poszczeg6lnym predkosciom

Predkosé 11

” Komenda zadawania
Predkos¢ 10 i - .
Predkosé 12 czestotliwosci z funkcji
Predkos¢ 13 F001 lub z zewnetrznego
analogowego wyjscia

Predkos¢ 14
\—\_Pred?/
\_4 redko$¢ O

Hgigigigigighi

Wiele POZ- 1 cpyg CF3 CF2 | CF1

predkosci

Predko$¢0 | WYL | WYL | WYt | Wx Predkast o /—
Predko$¢1 | WYL | WYL | Ww | ZAE "
Predko$¢ 2 | WYL | WYL ZAL | WY reckos 4

Predko$¢ 3 | WYL | WYL ZAL | ZAE predkost 3 /_Lredkosés
Predkos¢ 4 WYL ZAL WYL | WYL Predkosc 2 I \_Predkosg 6
Predko$é5 | WYt ZAL WYL | ZAL ot ,—/_ ; \_LPP S
Predko$¢ 6 | WYL ZAL ZAL | WY P
Predko$¢7 | WYt | zZAL ZAL | zZAb e
Predkos¢ 8 | ON OFF OFF | OFF o Jﬂm

Predko$¢ 9 | ZAL WYL | WYL | ZAL CF2
Predko$¢ 10 | ZAL WYL ZAL | WY
Predko$é 11 | ZAt WYL ZAL | ZAL CF3
Predko$¢ 12 | ZAL ZAL WYL | Wyt cra
Predko$¢ 13 | ZAL ZAL WYL | ZAt
Predko$é¢ 14 | ZAL ZAL ZAL | WY FW
Predko$é¢ 15 | ZAL ZAL ZAL | ZAE
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(2) Operacje bitowe.

Mozliwe jest ustawienie wielopoziomowej predkosci od 0 do piatej przez przypisanie wartosci od 32 do 38
- (SF1-SF7) do wejsciowych zaciskdw programowalnych. Ustaw czestotliwosci dla predkosci SF1-SF7
do parametréw A021-A027.

Poziom Predkos’c’O/ Komenda zadawania
czestotliwosci z funkciji

perkOéCi SF5 SF4 SF3 SF2 SF1 \ F001 lub z zewnetrznego

> 45 analogowego wyjscia
Predkos¢ 0 o) o) o o) o) , ;_/“- 01002
Predkosé 1 0/z 0/z 0/z 0/z Z 1 ‘
Predkos¢ 2 (o)V4 (o)V4 (o)V4 Z (6] SF1
Predkos¢ 3 O/z O/z Z 0] (@)

— SF2 1
Predkos¢ 4 O/N z 0] 0] O O
Predkos¢ 5 z o o o 0 sF3

SF4 1
O/Z — zatgczone lub wytaczone SF5 [l
FW

Jezeli w danym momencie jest zataczony wiecej niz jeden zestyk wyjsciowy z przypisanym poziomem predkosci,
priorytet ma ten poziom predkosci, ktéry posiada nizszy numer (SF1do SF5). Aby falownik wtasciwie zadawat
wielopoziomowe predkosci silnikowi musza by¢ zataczone dwa zaciski , jeden z ustawiong odpowiednig predkoscia,
drugi z przypisang komendg ruchu (FW/RV — “do przodu/do tytu”).
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Bieg probny
Funkcja ta pozwala na zestrojenie silnika i falownika przy matej
predkosci biegu.

Kod odniesienia

A038: czestotliwos¢ biegu
prébnego

Wpisz 06 (JG) pod jeden z wejsciowych programowalnych A039: wybor dla funkcji biegu
L. prébnego
zaciskéw 1-5 (C001-C005) C001-C005: programowalne zaciski
weisciowe
e I
FW | |
RV

Czestotliwosé

wyisciowa | \

A038

(1) Czestotliwos¢ biegu prébnego.

Podczas wykorzystania funkcji biegu probnego silnik nie przyspiesza zgodnie z nastawionym czasem przyspieszania
lecz jest bezzwtocznie rozpedzany do ustawionej A038 czestotliwosci. Z tego powodu nalezy czestotliwos¢ biegu
probnego tak ustawi¢ aby prad, poczatkowy falownika miescit sie w granicach zabezpieczenia falownika, inaczej
kazda proba startu bedzie sie kohczyta wyzwoleniem zabezpieczen termicznych falownika.

Kod . .
. Dane wpisywane Opis
funkgji
0.0, czestotliwosc Jednostka:
A038
startowa - 99.9 Hz

(2) Wybor operaciji dla funkcji biegu prébnego.

Kod Dane _ Funkcja biegu pré.br'!ego
. . Opis podczas biegu silnika
funkeji | wpisywane dostepna/niedostepna
00 Wolny wybieg podczas zatrzymania biegu
prébnego
01 Przerwanie zwalniania podczas zatrzymania Niedostepna (przykfad 1)
biegu prébnego (Uwaga 1)
02 Hamowanie dynamiczne podczas zatrzymania
biegu prébnego
Wolny wybieg podczas zatrzymania biegu
A039 03 prébnego (przykiad 20
04 Przerwanie zwalniania podczas zatrzymania Dostepna (przyktad 1)
biegu prébnego (Uwaga)
05 Hamowanie dynamiczne podczas zatrzymania
biegu prébnego

Uwaga 1:
Gdy uzywasz funkcji biegu probnego razem z zaciskiem JG zatacz zacisk FW lub RV (takie samo postepowanie
nalezy podja¢ gdy bieg probny jest przeprowadzany z operatora cyfrowego lub zdalnego)
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(Przykfad 1) (Przykfad 2)

JG | | JG

FW FW

Wolny

Przebieg czestotliwosci \\ Przebieg czestotliwosci N\ nnhian
Kiedy nastawa funkcji A039 wynosi 00,01 Kiedy nastawa funkcji A039 wynosi 03,04
lub 02 i upszednio zacisk FW zostat zatgczony lub 05 i upszednio zacisk FW zostat zatagczony
falownik nie bedzie przeprowadzal operacji falownik bedzie przeprowadzat operacje biegu

biegu prébnego prébnego
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Funkcja drugich nastaw parametrow (SET)
Funkcja ta jest uzywana gdy falownik jest potaczony z dwoma réznymi silnikami. Wpisujac 08 (SET) pod jeden
z programowalnych zaciskéw wejsciowych 1-5 (C001-C005) i operujgc zestykiem na zacisku SET (zat./wyt.)
mozliwe jest przetaczanie falownika miedzy dwoma réznymi nastawami, dla dwdch réznych silnikéw. Wybor

funkcji drugich nastaw parametrow jest mozliwy podczas postoju silnika.

Parametry, ktére moga byé zmienione dzieki funkcji SET: U

FO002/F202: 1-szy/2-gi czas przyspieszania \% O O @

FO03/F203: 1-szy/2-gi czas zwalniania W i

AO003/A203: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ bazowa ) - Q
. Falownik O O Silnik 2

AO004/A204: 1-szal/2-ga czestotliwo$¢é maksymalna |

A20/A220:  1-szy/2-gi wybor 0-owej predkosci wielopoziomowej :

A041/A241: 1-sze/2-gie wybor dla podbijanego momentu SET O\O_‘

AO042/A242: 1-szel/2-gie reczne podbicie momentu P24

AO043/A243: 1-szal/2-ga reczne podbicie momentu — punkt wstrzymania
A044/A244: 1-szal2-ga nastawa wzorca charakterystyki U/f

A061/A261: 1-sza/2-ga goOrna granica czestotliwosci

A062/A262: 1-sza/2-ga dolna granica czestotliwosci

A092/A292: 1-szy/2-gi czas przyspieszania 2

A093/A293: 1-szy/2-gi czas zwalniania 2

A094/A294: 1-szy/2-gi sposob przetaczania czasOw przyspieszania i zwalniania
A095/A295: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ zmiany czasu przyspieszania
A096/A296: 1-szy/2-gi czestotliwo$¢ zmiany czasu zwalniania

b012/b212: 1-szy/2-gi poziom zadziatania zabezpieczenia termicznego
b013/b213:  1-szy/2-gi wybdr charakterystyki zabezpieczenia termicznego
HO003/H203: 1-szy/2-gi wybér dopuszczalnych mocy silnika

HO006/H206: 1-szy/2-gi wspoétczynnik stabilizacji

Podczas ustawiania pierwszych/drugich nastaw, nastawy te nie sg odrézniane przez falownik. Nalezy wiec potwierdzi¢ swoj
wybdr odpowiednim stanem zacisku SET zat./wyt. (ON/OFF).

Nawet jesli dokonamy przetaczenia 1-szych/2-ich nastaw parametrow za pomocg zacisku SET w czasie biegu
silnika, drugie nastawy parametrow nie bedg aktywne az do chwili zatrzymania falownika.
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Blokada oprogramowania Kod odniesienia
b031: blokada nastaw

Funkcja ta jest uzywana do zabezpieczania nastaw przed zmianami. C001-C005: programowalne
Jesli chcesz wykorzysta¢ programowalne zaciski wejsciowe 1-5 zaciski wyj$ciowe
(C001-C005), aby postugiwaé sie tg funkcjg, wpisz 15 (SFT)

pod jeden z wolnych zaciskoéw 1-5.

Ponizej znajduje sie tabela zawierajaca wykaz mozliwych ustawien

funkciji blokady oprogramowania.

Dane
Kod funkciji wpisy | Zacisk SFT Opis
-wane

zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031 / zmiana nastaw

00 ZAY /WYL .
mozliwa

zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031, F001, A20,

01 ZALIWYE A220, A021-A035, A038 / zmiana nastaw mozliwa
b031 02 - zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031
03 zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031, F001, A20,
A220, A021-A035, A038
10 zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem stanu, gdy falownik

przeprowadza operacje sterowania silnika
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Zatrzymanie wolnym wybiegiem (FRS) o
Kod odniesienia
Dziataniie tej funkcji (FRS ) polega na zdjeciu napiecia z zaciskow / ﬂ

- . o I b088: wybor dla funkcji
wyjsciowych falownika podczas zatrzymywania biegu silnika. Zarzymania wolnym
Silnik zatrzymuje sie wolnym wybiegiem z wilasnym czasem wybiegiem
zatrzymania. Funkcja ta jest uzywana, gdy silnik jest zatrzymywany b003: czas oczekiwania na

’ ’ ponowny stary
za pomocg hamulca np. hamulca elektromagnetycznego. Jezeli silnik b007: nastawa czestotliwosci
jest zatrzymywany za pomoca zewnetrznego hamulca podczas b091: v:/?/%?')rr‘?)]odczas postoju
gdy falownik wcigz zasila silnik to moze wystapi¢ przecigzenie C001-C005:  programowalne zaciski
. . f f f 2. g f wejsciowe

pradem i wyzwolenie zabezpieczenia falownika (wyswietli sie K /

odpowiedni kod btad na wyswietlaczu).

Wpisz 11 (FRS) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-5 (C001- C005).

Funkcja zatrzymywania wolnym wybiegiem jest przeprowadzana, kiedy zacisk FRS jest zatagczony. Jesli odtaczymy
zacisk FRS to falownik ponowi start silnika po uptywie czasu oczekiwania nastawionym w funkcji b003. Jednakze,
kiedy funkcja wyboru zadawania rozkazu ruchu AO02 jest ustawiona na 01 (zadawania rozkazu ruchu z zaciskéw
wejsciowych) falownik podejmie probe ponownego startu podczas wolnego wybiegu silnika (gdy podawany jest
podczas wybiegu sygnat FW lub RV).

Funkcja wolnego wybiegu dziata tylko wtedy gdy zacisk FW jest zatgczony. Ponowny start falownika jest mozliwy od
czestotliwosci OHz lub od czestotliwosci ustawionej “ fapanej” przez falownik podczas wolnego wybiegu. Wyboru obu
mozliwosci dokonuje sie w funkcji b088 (Przyktad 1,2). Jezeli ustawiona czestotliwosé “ fapana“ (b007) przez falownik
podczas wolnego wybiegu jest wieksza od czestotliwosci odczytanej przez falownik to ponowny start falownika
bedzie rozpoczety od czestotliwosci OHz.

Ustawienie funkcji zatrzymania wolnym wybiegiem dla b091 jest dostepne tylko podczas postoju i kasowania blokady

falownika RS.
. . . Dane .
Ustawiona pozycja Kod funkgji . Opis
wpisywane
Wybor dla funkcji 00 Ponowny start od czestotliwosci OHz (przyktad 1)
zatrzymania wolnym b088 01 Od czestotliwosci roéwnej ustawionej czestotliwosci
wybiegiem “tapanej” (przyktad 2)
Jednostka: sekunda
Czas oczekiwania na Czas oczekiwania na ponowny start falownika
b003 0.3-100. . . . .
ponowny start po odigczeniu zacisku FRS (uzywana réwniez
do bezzwlocznego ponownego startu)
Jednostka: Hz
Nastawa czestotliwosci Nastawa poziomu czestotliwosci “tapanej”, od ktorej
« b007 0.00-400.0 ) . .
tapane;j rozpoczyna sie ponowny start (odnosi sie do natychmiastowego
zatrzymania i ponownego startu)
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(przyktad 1) Start od OHz

FwW
FRS
Wolny wybieg Start od 0 Hz
silnika ! /
0 i

Czas ponownego startu silnika od OHz zalezy
od predkosci silnika Przy ponownym starcie
od OHz czas oczekiwania na ponowny start nie jest
brany pod uwage. Kiedy sygnat ponownego startu
od OHz zostat uaktywniony a silnik posiada jeszcze
stosunkowo duzg predkos¢ moze wystgpic
przecigzenie pradowe i zabezpieczenie falownika
wstrzyma  operacje  sterowania  wy$wietlajac
jednoczes$nie odpowiedni kod btedu

(przyktad 2) Start od czestotliwosci
ustawionej “tapanej” przez falownik

FRS

Wolny wybieg

Czas zatrzymania b003

93

silnika |

czestotliwosé
ustawiona
“fapana”

przez falownik

Po otwarciu zestyku na =zacisku FRS, falownik
odczytuje czestotliwo$¢ silnika i gdy ta czestotliwos¢
zrbwna sie z czestotliwoscig ustawiong ,fapang”
falownik  podejmuje  ponowny rozruch  silnika.
Gdy podczas startu od czestotliwosci ustawionej
Japanej” przez falownik nastepuje blokada falownika
spowodowana zadziataniem zabezpieczenia przeciw
- przecigzeniowego to nalezy zwiekszy¢ nastawe
czasu oczekiwania na ponowny start.
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. , . . o Kod odniesienia
Funkcja dla bezposredniego podiaczenia silnika z

— b003: czas oczekiwania na
sieci podczas rozruchu (CS) ponowny start
. . . ) . b007: ustawiona czstotliwosc
Funkcja ta jest uzywana w systemach , w ktorych jest wymagany “fapana’
duzy startowy moment obrotowy . Silnik jest zataczany bezposrednio €001-C005:  programowalne zaciski
wejsciowe

z szyn zasilajagcych a po jego rozruchu zostaje przetgczony

na zasilanie z wyjscia falownika. Funkcja ta jest uzywana,

aby zmniejszy¢ koszty samego falownika.
W przypadku gdy system wymaga mocy 55kW do rozruchu ale tylko 15 kW do pracy ze stata predkoscig (mozliwe
w przypadkach bardzo matego obcigzenia silnika), falownik o0 mocy znamionowej 15kW bedzie wystarczajacy
w przypadku gdy wykorzystamy te funkcje.
Whpisz 14 (CS) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-5 (C001-C005). W przypadku, gdy chcesz
wykorzystac funkcje CS positkuj sie ponizszym przyktadem.
Kiedy dokonano rozruchu silnika bezposrednio z sieci stycznik Mg2 otwiera zestyki a stycznik Mg3 zamyka
(z odpowiednig zwtokg). Sygnat FW podawany razem z sygnatem CS przy zamknietym styczniku Mg1 powoduje,
ze falownik odczytuje predkosé obrotowg silnika , nastepnie zestyk CS jest otwierany i silnik ,jest puszczany wolnym
wybiegiem przez czas ustawiony w b003. Po uptywie tego czasu falownik wznawia zasilanie silnika od czestotliwosci
“fapanej” ustawianej w b007 (patrz przyktad).
W przypadku wykorzystywania dla ochrony przeciwporazeniowej zabezpieczenia réznicowego ELB ponizszy obwdd
nie bedzie pracowat. Wtedy konieczne jest zasilanie obwodu ze stycznikiem Mg2 sprzed zabezpieczenia réznicowego.
Do stykdw FWY, RVY, CSY nalezy uzywac¢ sterowania przekaznikowego. Kolejnos¢ dziatania przekaznikéw obrazuje ponizszy diagram.
W przypadku wyzwalania sie zabezpieczenia falownika na skutek przecigzenia prgdowego podczas ponownego
startu od czestotliwosci “tapanej” , nalezy zwiekszy¢ czas oczekiwania na ponowny start (b003).

Obraz potaczen i czasy zataczania poszczegolnych stycznikow.

Mg2
Z I
=
?z ] <1 Czas wlasny zadziatania
NFB ELBC Mg Mg3 TI-?RY | ON N—"" (0.5-1 sekundy)
—o"b—cflb_\\ i /’ o—IR Ul—oo ;
AGRAG Al P M e e 9 on
——Gco—0c o o—| T Wi 50— .
Ro
To
I"\ H = ;’\
o Zwykle 0.5-1 sekunda
: 'I ON OFF
1 L
] AL1 C > iwani
EWY —— — F-22-czas oczekiwania na ponowny start
o oYL AL T .
RVY § o +RV ALO Czestotliwosé wyjsciowa lub wiece] _, |
csy | = l‘ I: cs falownika
V1 p2a Ustawiona czestotliwoscé
L Jfapana”
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Kod odniesienia

Kasowanie blokady falownika (RS) /_ \

Dzieki tej funkcji mozliwe jest kasowanie blokady falownika b003: czas oczekiwania
dk - bled leni do ponownego startu
w przypadku wystgpienia btedu (wyzwolenia wewnetrznego b0o7: ustawiona czestotliwosé
zabezpieczenia falownika). Kasowanie btedu realizowane jest “tapana’ przez falownik
. . C102: :wybor sposobu
zarowno za pomoca przycisku STOP/RESET na operatorze kasowania
cyfrowym jak i za pomocg zataczania funkcji RS z listwy zaciskowej. C103: wybor czestotliwosci
ponownego rozpoczecia

Aby kasowac¢ blokade falownika z listwy zaciskowej wpisz 18 pod jeden \0001_(;005: programowalne zaciski/
z programowalnych zaciskéw wejsciowych. Wybor  czestotliwosci wejsciowe

ponownego startu jest dokonywany za pomocg parametru C103. Mozliwy

jest ponowny start silnika od czestotliwosci “tapanej” przez falownik

ustawionej w parametrze b007 (tzw. "lotny start”).
Za pomocg parametru C102 dokonujemy wyboru, w jaki sposéb sygnat alarmowy bedzie kasowany, i czy jest on
dostepny czy niedostepny w czasie normalnej operacji sterowania. Zacisk z przypisang funkcjg RS bedzie kasowat
blokade pracy falownika tylko w przypadku zatgczenia zestyku umieszczonego w jego obwodzie (miedzy P24- RS).
Jesli zestyk ten jest zatgczony (ON) przez czas dtuzszy niz 4 sekundy pojawi sie ha wyswietlaczu sygnalizacja btedu.

Kod Dane

Ustawiona pozycja funkcji wpisywane

Opis

Jednostka: sekunda

czas oczekiwania (Odnies¢ sie do punktu dotyczgcego zaniku zasilania
do ponownego startu b003 0.3-100. i spadku napiecia zasilania)
Po zniknigciu sygnatu kasowania ,czas po uptywie
ktérego podjety zostanie ponowny start silnika

ustawiona czestotliwos¢ Jednostka: Hz
“tapana” przez falownik b007 0.00-400.0 |(Odnies¢ sie do punktu dotyczacego zaniku zasilania
i spadku napiecia zasilania)

W przypadku pojawienia sie sygnatu RS (RS-ON)
nastepuje kasowanie btedu (przyktad 1).

Czynny podczas normalnej pracy.

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

W przypadku zaniku sygnatu RS (RS-OFF) nastepuje
kasowanie bfedu (przyktad 1)

Czynny podczas normalnej pracy

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

W przypadku pojawienia sie sygnatu RS (RS-ON)
nastepuje kasowanie btedu (przyktad 1)

Nieczynny podczas normalnej pracy

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

00

wybor sposobu kasowania C102 01

02

wybor czestotliwosci 00 Od czestotliwosci 0 Hz

ponownego rozpoczecia c103
(przykfad 3) 01 Od czestotliwosci ustawionej “tapanej przez falownik
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(Przyktad 1) (Przyktad 2)

Alarm Alarm

(Przyktad 3) Kiedy funkcja wyboru czestotliwosci ponownego rozpoczecia C103 jest ustawiona na 01
mozliwy jest ponowny rozruch silnika wraz z przywréceniem zasilania

Napiecie
zasilania

Wolny wybieg Czest. tapana” przez

Wielko$¢ obrotéw
silnika w czasie
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Zabezpieczenie przed ponownym rozruchem (USP) Kod odniesienia
Funkcja USP zostata stworzona dla zabezpieczenia przed | C001-C005: programowalne zaciski
samoczynnym uruchomieniem falownika i startem silnika wejsciowe

w przypadku przywrocenia napiecia zasilania falownika,

gdy na falownik podawany jest sygnat biegu RUN (z listwy

zaciskowej).
Jezeli w momencie zatgczenia napiecia zasilania na falownik podany jest sygnat biegu (FW lub RV) oraz aktywny jest
zacisk z przypisang funkcjg USP, silnik nie wystartuje a na ekranie programatora pojawi sie komunikat btedu E13
oraz sygnat alarmu. Komunikat btedu moze by¢ skasowany przez zdjecie z zacisku rozkazu biegu lub skasowanie
btedu za pomocqg funkcji RESET. Jesli sygnat btedu zostanie skasowany gdy rozkaz biegu jest wcigz podawany
na falownik, to falownik automatycznie podejmie prace (przykfad 2).
Ustaw wartos¢ 13 w parametrach zaciskéw wejsciowych 1-5 (C001-C005).
Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem dziata w spos6b pokazany w ponizszych przyktadach.

(Przykfad 1) (Przyktad 2)
Napiecie Napigcie |
zasilania zasilania

FW W
uspP uspP
RS RS

Alarm Alarm
Czestotliwosé Czestotliwosé
wyjsciowa wyjsciowa

Kod odnioesienia

Motopotencjometr (UP/DOWN)

L . . . I C101: ie¢ funkcji
Czestotliwos¢ na wyjsciu falownika moze by¢é zmieniana 211T$§Zt:r?cjgrln erta
za pomocg funkcji motopotencjometra (UP - zwiekszanie czestotliwosci, UP/DOWN

L . S C001-C005: programowalne zaciski
DWN - zmniejszanie czestotliwosci). prog

Przypisz 27 (UP) i 28 (DWN) dwom programowalnym zaciskom
wejsciowym 1-5 (C001-C005).
Funkcja motopotencjometra jest dostepna tylko w przypadku gdy parametr AOO1-zadawanie czestotliwosci jest
ustawiony na 01 lub 02. Jednakze w przypadku gdy ustawimy 01 (zadawanie czestotliwosci z listwy zaciskowej)
w A001, to mozna jedynie sterowac czestotliwoscig za pomocg funkcji wielopoziomowej nastawy czestotliwosci.
Funkcja motopotencjometra nie bedzie dziata¢ gdy zadawanie czestotliwosci odbywa sie za pomocg zewnetrznego
analogowego sygnatu (pradowego lub napieciowego) oraz w czasie wykorzystywania funkcji biegu proébnego.
Czasy przyspieszania i zwalniania w przypadku wykorzystania motopotencjometra sg zgodne z nastawami
F002, FO03, F202, F203. Dla zmiany parametrow przyspieszania i zwalniania na parametry dla drugiego silnika
(zmiana 1-szy/2-gi silnik) wpisz 08 (SET) pod jeden z programowalnych zaciskéw wejsciowych i dokonaj zmiany
parametrow przez zataczenie lub wytaczenia zestyku znajdujgcego sie w obwodzie tego zacisku.
Istnieje mozliwo$¢ zapamietania wartodci ustawionej czestotliwosci dla funkcji motopotencjometra. Parametr C101
uaktywnia wewnetrzng pamigé falownika dzieki ktérej po przywréceniu rozkazu ruchu czestotliwo$¢ powrdci
do wartosci ustawionej ostatnio motopotencjometrem UP/DWN. Mozliwe jest réwniez czyszczenie tej pamieci tak,
aby falownik powrdécit do oryginalnych nastawien czestotliwosci.
Whpisz 29 (UDC) pod jeden z wolnych programowalnych zaciskéw wejsciowych C001-C005. Zataczajac zestyk tego
zacisku uaktywnisz funkcje czyszczenia pamieci (dla styku normalnie otwartego) .
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Kod funkcji Pane Opis
wpisywane

W tym przypadku czestotliwos¢ ustawiona przez UP/DWN nie bedzie

00 zapamietana. Po przywrdceniu napigcia zasilania czestotliwos¢ powrdci

C101 do wartosci sprzed regulacji za pomocg motopotencjometra

W tym przypadku czestotliwosé ustawiona przez UP/DWN bedzie zapamietana.

01 Po przywréceniu napiecia zasilania czestotliwos¢é powrdci do wartosci ostatnio
ustawionej przez motopotencjometr

Rozkaz ruchu
(FW, REV)

upP

DWN

Falownik nie przyspiesza i nie

Czestotliwosé
wyjsciowa

zwalnia jezeli zaciski UP/DWN sg
// zatgczone jednocze$nie

S~—

\
/1]
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Btad zewnetrzny (EXT) Kod odniesienia
Funkcja ta jest uzywana przez falownik dla sygnalizowania C001-C005: programowalne zaciski
wyzwolen zewnetrznych zabezpieczen. Przeniesienie potencjatu weisciowe

P24 na zacisk z przypisang funkcjq EXT powoduje blokade

falownika, wyswietlenie na programatorze odpowiedniego kodu

btedu (E12) i odciecie napiecia na wyjsciu falownika.
Wohpisz 12 (EXT) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-5 (C001-C005). W przypadku, gdy przerwane
zostanie potgczenie pomiedzy P24 a zaciskiem z przypisang funkcjg EXT btad nie zostanie automatycznie skasowany.
Aby skasowac sygnat btedu nalezy poda¢ na falownik sygnat kasowania bledu z operatora cyfrowego STOP/RESET,
za pomoca zaciskow wejsciowych (funkcja RS) lub na moment wytaczajac i wiaczajac zasilania falownika.

Rozkaz ruchu
FW REV

Zacisk EXT

Wolny wybieg

Predkos¢ obrotowa
silnika

Kasowanie
RS

Sygnat alarmu
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Kod odniesienia

Funkcja “trzech przewodow” iy
C001-C005: programowalne zaciski

Funkcja ta jest wykorzystywana w przypadku gdy potrzebne jest weijsciowe
impulsowe zataczanie lub wylgczanie sygnatu rozkazu ruchu.
Wpisz w parametrze A002 (zadawanie rozkazu ruchu) wartosé
01- zadawanie rozkazu ruchu z listwy zaciskowe;j.

Wpisz 20 (STA - start impulsowy), 21 (STP — stop impulsowy) i 22 (F/R — zmiana kierunku ruchu)

pod trzy wolne programowalne zaciski wejsciowe 1-5. Jesli wszystkie trzy wielko$ci (STA, STP, F/IR)

nie zostang wpisane pod zaciski wejsciowe to opisywana funkcja nie bedzie realizowana przez falownik.

Jesli wykorzystuje sie funkcje “trzech przewodoéw” to zaciski FW lub RV staja sie zbedne.

Dziatanie funkcji “trzech przewodow “ jest przedstawione na ponizszym diagramie.

STA ON OFF
STP ON OFF
F/IR
Czestotliwos¢ ,do przodu"
wyjsciowa
\"do tytu” /
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Nastawy zaciskow wyjsciowych Kod odniesienia
Kazda z podanych nizej funkcji moze by¢ wpisana pod jeden C021-C022: programowalne zaciski
z programowalnych zaciskow wyjsciowych (11 Ilub 12), wyjsciowe
(C021 lub C022) badz pod zacisk alarmowy (C026). Co26: alarmowy  przekaznikowy

Wszystkie trzy wyjsécia 11, 12 oraz wyj$cie alarmowe sg typu zacisk wyjsciowy

przekaznikowego .Rodzaj stykéw dla wszystkich trzech
wyj$¢ moze by¢ wybierany jako normalnie otwarty N/O
lub normalnie zamkniety N/Z (a lub b)

Dane , . Lo
. Opis Pozycja odniesienia
wpisywane
00 RUN: sygnalizacja biegu silnika Sygnalizacja biegu silnika
FA1: sygnalizacja osiggniecia zadanej
01 czestotliwosci (aktywna tylko przy statej
predkosci) Sygnat osiggniecia czestotliwosci
02 FA2: sygnalizacja przekroczenia  zadanej
czestotliwosci
03 OL: sygnalizacja przecigzenia Sygnat przecigzenia

OD: sygnalizacja przekroczenia okreslonego .
04 . . Funkcja PID
poziomu uchybu regulacji regulatora PID

05 AL:  sygnalizacja alarmu Funkcje zabezpieczajace

FA3: sygnalizacja osiggniecia zadanej . .
06 o Sygnat osiggniecia czestotliwosci
czestotliwosci

08 IP: sygnalizacja nagtego zaniku zasilania

. . : .| Sygnat nagtego zaniku zasilania/zmniejszenie napigcia
UV: sygnalizacja zmniejszenia napiecia

09 L zasilania
zasilania
11 RNT: sygnalizacja facznego czasu biegu silnika Czas tgcznego biegu silnika
ONT: sygnalizacja tgcznego czasu zasilania o i
12 . taczny czas zasilania falownika
falownika

THM: sygnalizacja ostrzezenia zabezpieczenia . . . .
13 ) Funkcja zabezpieczenia termicznego
termicznego

o7 RMD: Sygnalizacja komendy zadawania rozkazu

ruchu z panelu falownika
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Programowalne zaciski wyjsciowe

Dzieki

w pozycje normalnie otwarty NO lub normalnie zamkniety
NZ (a lub b). Kazde wyjscie moze byé

parametrom C031-C032, CO036 mozliwa
nastawa stykdéw 11-12 oraz styku wyjscia alarmowego

Kod odniesienia

. J31-C032:
jest

CO036:

wybor

wybor

rodzaju

rodzaju stykéw dla zaciskéw
wyjsciowych 11-12 a/b (NO/NZ)
stykow dla
wyjsciowego alarmowego a/b (NO/NZ)

zacisku

ustawione

indywidualnie .Wszystkie trzy wyjscia 11-12 i wyjscie
alarmowe s typu przekaznikowego.

) . . D .
Ustawiana pozycja Kod funkcji . ane Opis
wpisywane
. . A normalnie otwart . - .
Wybér rodzaju stykéw 00 (NO) y Obcigzalnos¢ zaciskow:
dla zaciskow wyjsciowych | C031-C032 B normalnie maksymalnie 5A
11-12 a/b NO/NZ Napigcie AC maksymalne 250V
01 zamkniety (NZ) i Y
. . . A normalnie otwarty . s L
Wybér rodzaju stykéw 00 (NO) Obcigzalnos¢ zaciskow:
dla zacisku wyjsciowych C036 B normalnie AL1-ALO:AC 250V maks.5A
alarmowego a/b NO/NZ 01 . AL2-ALO:AC 250V maks.2A
zamkniety (NZ)

Styk typu a: zamyka sie wraz z pojawieniem sygnatu ZAt (ON), otwiera sie z pojawieniem sygnatu WYL (OFF)

Styk typu b: otwiera sie¢ wraz z pojawieniem sygnatu ZAt (ON), zamyka sie z pojawieniem sygnatu WYL (OFF)

(1) Wyszczegolnienie programowalnych wyjsciowych zaciskow 111 12.

1MC| 1A |-

-- [ 12C

12A

I

Whnetrze e
falownika \_o OJ \_o OJ
Obcigzalnos¢ stykéw 11-12
Ustawiona Stan zaciskéw rezystancyjna indukcyjna
wartosé Zasilanie Wyjscie falownika wyjsciowych maksymalna
C031, C032 11i12 AC250V, 5A AC250V, 1A
00 sataczone ON zamkniete _ DC30V, 5A DC30V, 1A
Kk a) OFF otwarte minimalna DC1V 1TmA
(sty wylgczone - otwarte
01 zatgczone ON otwar.te
(styk b) OFF zamkniete
wylgczone - otwarte
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(2) Wyszczegolnienie programowalnych wyjsciowych zaciskow alarmowych

Whnetrze

ALO

AL1 | AL2

falownika

Przyktad uzycia przyciskéw alarmowych

I

Ustawiona Sréodio Stan zaciskow obciqiet]noéé rezystancyjna | indukcyjna
Warose | asilania stan EYISCIOmyEn Shw AC250V, 2A AC250V, 0.2A
C036 AL1 -ALO AL2-ALO AL1ALD Max. DC30V, 8A DC300V. 0.6A
00 zataczone anormalny zamkniety | otwarty » AC100V, 10mA
(styk a) normalny otwarty | zamkniety n. DC5V. 100mA
wylgczone - otwarty | zamkniety Max AC250V, 1A AC250V, 0.2A
01 salaczone anormalny otwarty | zamkniety | | a;2.ALO i DC30V, 1A DC30V, 0.2A
a normalny zamkniety | otwarty Min. AC100V, 10mA
(styk b) X DC5V, 100mA
wylaczone - otwarty | zamkniety

Sygnalizacja biequ silnika (RUN)

Funkcja ta jest wykorzystywana dla sygnalizacji stanu biegu silnika.
Wpisz 00 (RUN) - pod
z programowalnych zaciskow wyjsciowych 11, 12 lub pod zacisk

sygnalizacja biegu silnika - jeden

alarmowy. Wyjscie przekaznikowe bedzie zataczone nawet podczas

hamowania dynamicznego. Przebieg sygnalizacji przedstawia

ponizszy rysunek.

Kod odniesienia

C021,C022,C026: programowalne
zaciski wyjsciowe

Sygnat RUN
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Syagnalizacja osiggniecia , przekroczenia zadanej
czestotliwosci (FA1, FA2, FA3)
Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie wartos¢ ustawiong czestotliwosci,
to zostanie to zasygnalizowane zmiang stanu potozenia zestyku
wewnetrznego  przekaznika pomiedzy odpowiednimi  zaciskami
wyjsciowymi. Wpisz: 01 (FA1: sygnalizacja osiggniecia zadanej
czestotliwosci aktywna przy statej predkosci), 02 (FA2: sygnalizacja

przekroczenia zadanej czestotliwosci), 06 (FA3: sygnalizacja
przekroczenia zadanej czestotliwosci) pod jeden z programowalnych
zaciskow wyjsciowych 11,12 lub pod zacisk alarmowy.

Kod odniesienia

C021/C022: programowalne  zaciski
wyjsciowe
Co042: czestotliwo$¢  osiggana

podczas przyspieszania

C043: czestotliwos¢  osiggana

podczas zwalniania

Histereza przefaczania zestykdw wewnetrznego przekaznika zaciskow wyjSciowych podczas osiggniecia

czestotliwosci jest nastepujaca;

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zataczy sie (ZAt) gdy réznica
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego wylgczy sie (WYL) gdy réznica
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej (FA2).

W przypadku ustawienia 06 (FA3) gdy falownik przyspiesza :

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zalaczy sie (ZAt) gdy rdéznica
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego wylaczy sie (WAL) gdy rdznica
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej.

W przypadku zwalniania falownika:

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zalaczy sie (ZAt) gdy réznica
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.

- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego wytaczy sie (WAL) gdy rdznica
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej

miedzy

miedzy

miedzy

miedzy

miedzy

miedzy

czestotliwoscig ustawiong

czestotliwoscig ustawiong

czestotliwoscig ustawiong,

czestotliwoscig ustawiong

czestotliwoscig ustawiong,

czestotliwoscig ustawiong

Ustawiona

pozycia Kod funkcji Dane wpisywane (Hz)

Opis

Sygnalizacja

osiagniecia 0.0 Sygnalizacja nie jest osiggana podczas przyspieszania

czestotliwosci C042

podczas 0.01-400.0 Sygnalizacja jest osiggana podczas przyspieszania

przyspieszania

Sygnalizacja
osiggania

0.0 Sygnalizacja nie jest osiggana podczas zwalniania

czestotliwosci Co043

podczas 0.01-400.0 Sygnalizacja jest osiggana podczas zwalniania

zwalniania

(1) Sygnat zalaczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji osiagniecia zadanej czestotliwo$ci

przy statej predkosci (01:FA1).

Kiedy falownik osiagnie ustawiong czestotliwosé (parametr FOO1. A020) lub zadany poziom dla wielopoziomowej

nastawy czestotliwosci (A021 — A035) wyjscie przekaznikowe zostaje zatgczone.
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Ustawiona
czestotliwosc

F zat: 1% czestotliwosci maksymalnej
F wyt: 2% czestotliwosci maksymalnej

f 2ai f wyt
Czestot. B
wyjsciowa

FA1

(przykfad) czest. maksymalna f max=120 (Hz)
czest. ustawiona f set = 60 (Hz)
fzat=120x0.01 =1.2 (Hz)
fwyt=120x0.02 = 2.4 (Hz)
podczas przyspieszania sygnat na wyjsciu pojawi sie
dla czest. 60 - 1.2 = 58.8 (Hz)
podczas zwalniania sygnat na wyjsciu pojawi sie
dla czest. 60 - 2.4 =57.6 (Hz)

(1) Sygnat zataczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji przekroczenia zadanej czestotliwosci
(02:FA2)

Gdy czestotliwos¢ na wyjsciu falownika przekroczy wartosci ustawione w CO042 (dla przyspieszania) i C043

(dla zwalniania), wyjscie przekaznikowe zostaje zatgczone

co42 . / N C043  f za 1% czest. maksymalnej
fza ‘ / \_ : ngV' f wyt: 2% czest. maksymalnej

Czest.
wyjsciowa /

FA2

(2) Sygnat zataczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji osiagniecia zadanej czestotliwosci
(06;FA3)

Wyjécie przekaznikowe zostaje zatgczone tylko wtedy gdy czestotliwo$¢ wyjSciowa osiggnie warto$¢ ustawiong

w parametrze C042, C043

f,
[ $ N\ co43
C042 [ o N\ ]
f 2a U /’ f zar 1% czest. maksymalnej
Czest. f wyt: 2% czest. maksymalnej
wyjsciowa /

FA3
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taczny czas biequ silnika (RNT)/taczny czas Kod odniesienia
zasilania falownika ONT) / _ o o
b034: czas po uptywie ktérego pojawia sie
Kiedy taczny czas biegu silnika RNT lub zasilania falownika ONT sygnat ostrzezenia
osiggnie lub przekroczy czas ustawiony w parametrze b034 ggg;?cozz:z:ggrrzmgazms EZEEE' ;’;’gﬁf&me
to styki przekaznika wewnetrznego odpowiedniego wyjscia do16: monitorowanie facznego czasu
. . biegu silnika
zaciskowego (11,12 lub wyjscia alarmowego) zostang zataczone. do17: monitorowanie tacznego czasu

K zasilania falownika /

. Dane .
Kod funkcji ] Opis
wpisywane
0. Nie dziata
b034 1.-9999. Ustawiane w przedziatach co 10 godzin.
1000-6553 Ustawiane w przedziatach co 100 godzin. (10000-65530 godzin)

(1) taczny czas biegu silnika (RNT).
Wopisz 11 (RNT) pod jeden z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11,12 (C021, C022) lub pod zacisk wyjscia
alarmowego (C026). Ustaw czas po uptywie ktérego pojawia sie sygnalizacja ostrzezenia (b034).

(2) taczny czas zasilania falownika (ONT).
Whpisz 12 (ONT) pod jeden z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11,12 (C021,C022) lub pod zacisk wyjscia
alarmowego (C026). Ustaw czas po uptywie ktérego pojawia sie sygnalizacja ostrzezenia (b034).
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Zacisk FM

Dzieki zaciskowi FM mozliwe jest monitorowanie czestotliwosci

Kod odniesienia

C027: wybdr wielkosci dla zacisku FM

wyjsciowej, pradu wyjsciowego oraz innych wielkosci wymienionych b081: nastawa zacisku FM

ponizej. Sygnat wyjsciowy z zacisku FM ma zmienny wspétczynnik

wypetnienia impulsu (proporcjonalny do czestotliwosci).
(1)  Wybdr wielkosci monitorowanej dla zacisku FM.
Dokonaj wyboru sygnatu wyjsciowego jednego z ponizszych opcji. Kiedy ustawite§ 03 — sygnat cyfrowy
— do monitorowania czestotliwosci uzywaj cyfrowego miernika czestotliwosci. Dla pozostatych sygnatow uzywaj
miernika analogowego.

Dane

Kod funkgji . Opis Wartos¢ zakresu
wpisywane
00 Czestotliwos¢ na wyjsciu 0 — czestotliwo$¢
(przyktad 1) maksymalna (Hz)
Prad wyjscio
01 ad wsclowy 0-200%
(przykiad 1)
03 Cyfrowa - czestotliwos$¢ na wyjsciu 0 — czestotliwos¢
(przykiad 2) maksymalna (Hz)

Napiecie na wyjsciu
co27 04 0-100%
(przykiad 1)

Moc wyjsciowa
05 0-200%
(przyktad 1)

Stopien obcigzenia termicznego
06 0-100%
(przykiad 1)

0 — czestotliwos¢

07 Czestotliwos¢ LAD
maksymalna (Hz)
(Przyktad 1) Ustawione wartosci: 00, 01, 04, 05, 06, 07 (Przyktad 2) Ustawiona warto$c¢: 03
t t
T T
Okres T: staty (6.4m) Okre§ T zmienny _
Wspétcz. wypetnienia t/T: zmienny Wspoicz. wypetnienia t/T: 1/2***

(2) Nastawa zacisku FM.
Funkcja ta stuzy do kalibrowania miernika potaczonego z zaciskami FM i CM1.

. Zakres .
Kod funkgji . Opis
nastawialny
b081 0. -255. Zmiana krok po kroku

(metoda kalibraciji)

(1) Podtacz miernik do FM —CM1.

(2) Ustaw b081 w taki sposdb aby odczytywac te same wartosci mierzonej wielkosci na przytaczonym mierniku co na
wyswietlaczu falownika (Przykfad).

Jezeli pomierzona czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 60 Hz, zmierh wartos¢ w parametrze b081 tak, aby otrzymac

wartos¢ mierzong rowng 60Hz
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Zaciski AM i AMI /— Kod odniesienia
Dzieki zaciskom AM i AMI mozliwe jest monitorowanie czestotliwosci \

b080:  nastawa zacisku AM
na wyjéciu, pradu wyjsciowego. oraz innych wielkosci wymienionych Co28: \g?’béf .V\II(le"ZOI\jCI mierzonej
a ZaCIsku
ponizej. Zaciskowi AM odpowiada sygnat analogowy wyjsciowy: 0-10V C029: wybdr wielkosci mierzonej
Zaciskowi AMI odpowiada sygnat analogo jsciowy: 4-20mA dla zacisku AM
P ¥g gowy Wyl Wy C086: nastawa uchybu ustalonego
dla zacisku AM
(1)  Wybdr wartosci mierzonej dla zaciskow AM, AMI. €087 wybdr wielkosci mierzonej
. ] o ; ) i dla zacisku AMI
Wybierz wielko$¢ wyjsciowg ktora ma by¢ monitorowana sposrod: C088: nastawa uchybu ustalonego
dla zacisku AMI
. . - Dane s -
Ustawiona pozycja Kod funkgji . Zawartosé Wartosci zakresu
wpisywane
Wose
00 CZQStOt.I,W gsc 0-czest. maksymalna (Hz)
na wyjsciu
01 Prad wyjsciowy 0-200%
Wybér dla zacisku 04 Napiecie na wyjsciu 0-100%
) C028/C029 o
AM i AMI 05 Moc na wyjsciu 0-200%
06 Stopien _obquenla 0-100%
termicznego
07 Czestotliwosé LAD | 0 - czest. maksymalna (Hz)
(2) Nastawy dla zaciskéw AM i AMI
Funkcja ta stuzy do kalibrowania miernika podtaczonego z zaciskami AM-L, AMI-L
Ustawpna Kod funkcji Pane Opis
pozycja wpisywane
Ngstawa 080 0. -255. Po ustawieniu uchybu ustalonego pgrametrem C083,
zacisku AM nastawa zgodna z pamiecig
Uchyb ustalony .
dla zacisku AM C086 0.0-10.0 Jednostka : V
Ngstawa Co87 0. -250. Po ustawieniu uchybu ustalonego pgrametrem €088,
zacisku AMI nastawa zgodna z pamiecig
Uchyb ustalony )
dla zacisku AMI C088 0.0-20.0 Jednostka: mA
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Zewnetrzny termistor
Zabezpieczenie termiczne zewnetrznego ukfadu jest mozliwe
z uzyciem odpowiednio dobranego termistora (w zalezno$ci
od silnika) podtacz termistor pomiedzy zaciski TH i CM1.
Ustaw ponizsze funkcje odpowiednio uwzgledniajgc parametry

termistora.

Kod odniesienia

wybor funkcji ternistora
poziom wystapienia btedu
dla termistora

nastawa termistora

. . Kod Ustawiona iy
Ustawiona pozycja . ‘s Zawartos¢
funkgciji wartos¢
00 Niedostepny (nie ma zabezpieczenia termicznego
za pomocg zewnetrznego termistora)
Dostepny normalna temperatura / wspotczynnik
Wybor funkcji termistora b098 01 rezystancyjny (dla PTC: dodatniego wspotczynnika
temperaturowego)
02 Czynny (dla NTC : ujemnego wspétczynnika
temperaturowego)
Jednostka: Q
Poziom wystgpienia btedu b099 0. -9999 Ustaw wartos¢ rezystancji termistora
dla termistora ' ’ odpowiadajgcego temperaturze,
przy ktérej powinien zostaé wyswietlony btad
Nastawa termistora C085 0.0-1000. Nastawa wzmocnienia dla termistora
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Powrdét do nastaw fabrycznych Kod odniesienia
Funkcja ta umozliwia powrét nastawialnych parametréw falownika b084: wybor funkcji
. . L. ) powrotu do nastaw
do nastaw fabrycznych. Za pomoca tej funkcji mozna réwniez kasowaé dane fabrycznych
i ii AW i 5 iatad 3 ; b085: wybdr nastaw
w parametrze historii btedow jednak nalezy pamietaé, ze gdy falownik fabrycznych

przestanie dziata¢ bedzie trudno ustali¢ przyczyne blokady nie majac

odniesienia do wczesniejszych wyzwolen zabezpieczen falownika.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Dane wpisywane Opis
00 Czyszczenie tylko historii btedu
Wybor dla funkcji o1 Czyszczenie parametrow nastawionych
powrotu do nastaw b084 i powr6t do nastaw fabrycznych
fabrycznych 02 Czyszczenie historii btedu i powrot
do nastaw fabrycznych
00 Powrét do nastaw fabrycznych japoniskich
, Powr6t do nastaw fabrycznych
Wybor nastaw 01 L
b085 europejskich
fabrycznych i
02 Powrdét do nastaw fabrycznych

amerykanskich

(Metoda powrotu do nastaw fabrycznych)
Po ustawieniu powyzszych parametrow nalezy:

POWER POWER POWER

RUN HITACHI Oaunrm RUN HITACHI Oaunrm RUN HITACHI Oaunrm
o o o o o} o

PRGO B B B B O:‘/Z PRGO J OHVZ PRGO O:‘/Z
o kw ’ fe) kw fe) kw
oWJolTo DOA:I .‘ OA:I OA:I

% % %
o

©0@® & D@ B @

(1) Przytrzymaj razem wcisniete (2) Wartosci wyswietlane podczas (3) Kiedy na wyswietlaczu
przyciski FUNC, UP, DOWN powrotu do nastaw fabrycznych. wyswietli sie  wielko$¢ d001
i kiedy wyswietlacz zaczyna Powyzszy rysunek dotyczy powrotu oznacza to, ze proces powrotu do
Swiecic w “sposéb rotacyjny” do nastaw japonskich. nastaw fabrycznych zostat
wcisnij przycisk STOP/RESET. zakonczony

\
L~

Wyswietlane wielkosci podczas
powrotu do nastaw fabrycznych
europeiskich

Wyswietlane wielkosci podczas
powrotu do nastaw fabrycznych
amerykanskich

Wyswietlane wielkosci podczas
czyszczenia historii btedu.

~4

\

\ Rotacja w lewg strone
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Wybér wyswietlanych parametréw

Funkcja ta umozliwia wybor parametréw, ktére maja by¢é udostepniane
uzytkownikowi (wyswietlane przez wyswietlacz cyfrowy falownika)
do wpisywania danych do pamieci falownika.

b037:

Kod odniesienia

wybor wyswietlanych
parametréw

U001-U012: wybér dokonywany

przez uzytkownika

Ustawpna Kod funkgciji Pane Opis
pozycja wpisywane
i 01 Wyswietlane parametry - wyb6r indywidualny - punkt po punkcie
Wybor (parametr - udostepniany / nieudostepniany)
wyswietlanych b037 . . . .
arametrow 02 Nastawy uzytkownika Wyswietlane tylko funkcje wybrane przez
P uzytkownika w parametrach U001-U012 (ustaw najpierw U001-U012)
Wybor uoo1 no Nie wpisany
uzytkownika -Uo12 d001-P002 | Wybierz parametry, ktéry ma by¢ wyswietlony i udostepniany do zmiany

(Przykfad 1) Kiedy wybor wyswietlanych parametrow (b037) jest ustawiony na 02 wtedy tylko zaprogramowane
parametry beda wyswietlane i udostepniane na programatorze falownika. Aby ustawic, ktore parametry
majg by¢é wyswietlane wstaw kod grupy w parametry U001-U0012. W poszczegdlne funkcje
U001-U0012 mozna wpisaé tylko jeden parametr z d001-P002. Po dokonaniu wyboru wyswietlanych
parametrow (b037 na 01) nalezy ustawi¢ parametr b037 na 02.
Ponizsza tabela pokazuje ktére grupy parametréow mogq by¢ pokazane i jaki kod jest uzywany w parametrach
u001-U012

Ograniczenie

Numer pokazywania Dane wpisywane Kody wyswietlane (ograniczone) Uwaga:
funkciji
1 A005,A006,A011-A016,A101-A105, - ..
2 A0OT o1 A111-A114,C081-C085,C121-C123 | 23CiSKifunkeji 0, 01,02
3 A002 01,03,04,05 b087 Przycisk szybkiego stopu
AO019 00 Wielopoziomowa
4 A028-A035 .
C001-C005 02,03,04,05 Nastawa predkosci
5 A044 02 b100-B113 Charakterystyki U/f
6 A051 01 A052-A061 Hamowanie dynamiczne
7 A071 01 A072-A076,C044 Funkcja PID
8 A094 01 A095-A096 2 poziomowa nastawa
czestotliwosci
9 b013 02 b015-b020 Charakter)_/styka zabez.
termicznego
10 b021 01,02 b022-b023 Ograniczenie
przecigzeniowe 1
11 b024 01,02 b025-b026 Ograniczenie
przeciazeniowe 1
12 b095 01,02 b090 Ukftad BRD
A203,A204,A220,A241-A244 -
13 08 ! ! ! ! Nastawa dla 2-go silnika
A261,A262, A292,A2 212,b21
C001-C005 61,A262, A292,A293b 0213 Zat X |
14 1 b088 alffzymanie wolnym
wybiegiem
15 | c021,C022,C026 02,06 C042-C043 Sygnaf osiagniccia zadane;
czestotliwosci
A294 01 2-ga nastawa
16 C001-C005 08 A294-A296 czestotliwosci
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Wspobiczynnik stabilizacji Kod odniesienia
Podczas kotysania silnika lub niestabilnej pracy funkcja ta pomaga | HOO6/H206: 1-szy/2-gi wspbiczynnik

stabilizaciji

w stabilizacji pracy silnika . Kiedy praca silnika jest niestabilna nalezy
podnies¢ stopien nastawy parametru HO06/H206. Zmniejszajac
wspotczynnik stabilizacji w sytuacji kiedy rezystancja linearna
falownika i silnika sg podzielone w stosunku 1/1 w przypadku
dtugiego uzytkowania silnika, rezystancja linearna bedzie mniejsza
od tej dla silnika regularnego - prawidtowego.
Przypadek taki bedzie wystepowat réwniez gdy moc silnika jest wieksza od mocy falownika, ktéry go napedza.
Zmniejsz wspotczynnik stabilizacji w przypadku uzytkowania silnika o wiekszej mocy niz zastosowany falownik.
Kolysanie i bebnienie silnika mozna zredukowaé¢ zmniejszajgc nastawy w dwdch dodatkowych parametrach:
(1) w czestotliwosci kluczowania tranzystoréw IGBT (b083).
(2) w napieciu na wyjsciu falownika (A045).

N i " D _
astaW|§na Kod funkgji . ane Opis
pozycja wpisywane
Napiecie Jednostka :%
p Q A045 20. -100. Zmniejsz w przypadku kotysania
wyjsciowe 2YF
silnika
ilzjcsizt/l\l/\;vr?izc Jednostka :kHz
< b083 0.5-15.0 Zmniejsz w przypadku kotysania
tranzystoréw YL
i silnika
falownika

Wspoitczynnik Powieksz lub zmniejsz w przypadku

HO006/H206 0. -255.

stabilizacji kotysania silnika.
Kod odniesienia
FUﬂkCIa Ignorowania b+edu P001: funkcja ignorowania btedu 1
Jezeli w przypadku nastawiania parametrow falownika dodanie P002: funkcja ignorowania btedu 2

jakiej$ opcji powoduje wyzwolenie zabezpieczehn falownika
i wySwietlenie bfedu to dzieki tej funkcji mozliwe jest zignorowanie
btedu i dalsze dziatanie falownika w dotychczasowym zakresie.

Ustawiona pozycja Kod funkciji Pane Opis
wpisywane
Operacja wyboru 00 TRP: jezeli w przypadku zmiany jakiegos parametru wystgpi
podczas wystapienia btad nastgpi odtgczenie wyjscia falownika i sygnalizacja alarmu
) P001/P002 . . . ;
btedu (funkcja 01 RUN; falownik ignoruje btad i kontynuuje prace w przypadku
ignorowania btedu) wykonania btednej opcji
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Kod odniesienia

M HO003/H203: 1-sza/2-ga dopuszczalna moc silnika
HO004/H204: 1-szal2-ga liczba biegundw silnika
v' Ustaw kazda z wartosci zgodnie z tabliczkg znamionowa,
uzywanego silnika.
v W przypadku uzytkowania kilku silnikéw réwnolegle ustaw warto$¢ parametru HO03/H203 réwng sumie
mocy wszystkich potgczonych rownolegle silnikdw.
v’ W przypadku ustawienia nieprawidtowych statych, silnik moze pracowac niestabilnie oraz mie¢ obnizony

moment na wale.
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4.4 Lista funkcji zabezpieczajacych

4.4.1 Funkcje zabezpieczajace

Kod btedu na

Oznaczenie btedu
wyswietlane na

Nazwa Opis operatorze zdalnvm operatorze
cyfrowym ERR1**
Wystepuje w przypadku, kiedy prad Przy stalej -
wyjéciowy przekracza ustalony poziom, | predkosci E B : OC. Drive
to znaczy w przypadku zwarcia na
. . wyjéciu falownika, zablokowania silnika | Podczas -
ZabeZpleczen'e nadprqdowe lub gwattownego zwigkszenia momentu | zwalniania OC. Drive
obcigzenia. W takim przypadku obwdéd ———
zabezpieczajacy zadziata i odfgczy | Podczas E 8 3
silnik od wyjscia falownika . przyspieszania OC. Accet
Zabezpieczenie przeciqzeniowe Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu
silnikowego przez wewnetrzny termistor falownika, ktory E 8 S Over. L|

(Uwaga1)

odetnie silnik od wyjscia falownika

Przecigzenie opornika
hamujacego

Woystapi podczas przekroczenia ustalonej warto$ci BRD
dla opornika hamujacego. Zabezpieczenie nadnapieciowe
zadziata odcinajac wyjscie falownika

€06

Zabezpieczenie nadnapieciowe

Wystepuje gdy napiecie state w obwodzie pos$rednim
przekroczy okreslony poziom z powodu przejecia zbyt
duzej energii odzyskiwanej przy hamowaniu silnika

€0

Btad EEPROM (Uwaga 2)

Wystepuje ~w  przypadku  zaistnienia  problemoéw
z wewnetrzng pamiecig falownika spowodowanych np.
wplywem zaktécen lub zbyt wysoka temperaturg

€08

Zabezpieczenie podnapieciowe

Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje
wadliwe dziatanie ukfadu sterowania jak réwniez
zmniejszenie momentu napedowego i przegrzanie silnika.
Jezeli napiecie obnizy sie ponizej ustalonego poziomu
to wyjécie falownika zostanie odtgczone

€089

Btad czujnikow CT

Wystepuje w przypadku stwierdzenia nadmiernych
zaktécen, ktorych zrodiem sg urzadzenia zewnetrzne lub
nienormalny stan pracy czujnikbw pomiarowych pradu
wyj$ciowego

Wystepuje ~w  przypadku  wadliwego  dziatania
B+qd CPU lub nienormalnego stanu pracy procesora : CPU1
W przypadku, kiedy zostanie podany na zacisk EXT
B’fqd zewnetrzny sygnal, nastgpi odciecie wyjscia falownika. Informuje 3 EXTERNAL|

o nieprawidtowej pracy urzadzenia zewnetrznego

Btad USP

Gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest
zabezpieczony przed samoczynnym uruchomieniem
po przywréceniu zasilania (Wazny tylko w przypadku
wybranej funkcji USP)

Zabezpieczenie przed
zwarciem doziemnym

Falownik posiada zabezpieczenie wykrywajgce zwarcie
doziemne miedzy falownikiem a silnikiem przy wigczonym
zasilaniu i zapobiegajace uruchomieniu falownika.
Zabezpieczenie to przeznaczone jest do ochrony
falownika a nie obstugi

Zabezpieczenie przed zbyt
wysokim napigciem wyjsciowym

Gdy napigcie zasilania falownika jest wyzsze od
dopuszczalnego to po 100s od wykrycia tego stanu
wyjécie falownika zostanie odtgczone

O [9)
< z C
o | B |18
) T )
O —

Zabezpieczenie przed czasowg
przerwg w zasilaniu

Kiedy nastgpi przerwa w zasilaniu przez wiecej niz 15ms,
wyjscie falownika zostanie odcigte. Po wystgpieniu
przerwy w zasilaniu uktad odczekuje 15ms a jesli zasilanie
nie zostanie przywrécone falownik traktuje to jako zwyktg
awarie zasilania

=1
]
o
P
H

Zabezpieczenie termiczne

Gdy wewnetrzny czujnik temperatury wykryje zbyt wysoka
temperature modutu mocy badz modutu sterujgcego to
nastgpi odtaczenie wyjécia falownika

Potaczenie wyswietlacza

Btad komunikacji pomigedzy modutem CPU falownika
a wyswietlaczem

Zabezpieczenie przerwy w fazie

Jesli wystapi przerwa w fazie po stronie wejscia falownika
to nastapi odiaczenie wyjscia falownika

Btad IGBT

Jesli zostanie wykryty nadmierny prad na wyjsciu
falownika nastgpi odfaczenie wyjscia dla ochrony
obwoddw mocy falownika

€30

Btad Termistora

Jesli falownik wykryje, ze rezystancja zewnetrznego
termistora jest zbyt wysoka to potraktuje to jako stan
nienormalny i odtgczy wyjscie falownika

€35

o} .-IU o) %
=8 5| 2
= p
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Wyswietla btad zwigzany z dotaczonym dodatkowym

Opcja 1 btad 0-9 urzadzeniem (opcja 1). Szczegély dotyczace bledow - OP1 0-9
znajdziesz w instrukcji dodatkowego urzgdzenia
Wyswietla btad zwigzany z dotaczonym dodatkowym

Opcja 2 btad 0-9 urzadzeniem (opcja 2). Szczegély dotyczace btedéw - OP2 0-9
znajdziesz w instrukcji dodatkowego urzgdzenia
W przypadku gdy napiecie na wyjsciu spada, wyjscie )

Oczekiwanie podnapieciowe falownika zostaje odciete i falownik przechodzi w stan o UvV. WAI
oczekiwania - =

Uwaga 1:

Po wystgpieniu btedu odczekaj 10 minut i ponownie zatgcz falownik do pracy, uprzednio kasujac btad (STOP/RESET)

Uwaga 2:
Po wystgpieniu bledu EEPROM -

, sprawdz jeszcze raz nastawy
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4.4.2 Wyswietlanie btedu

________ : (1) Wskaznik btedu, wyjasnienie wyswietlanych wielko$ci
cna D
< ________________
DN N g DGR S N g
\ _J
' |
|
________ 1
: Wyswietlany wskaznik btedu
v Prosimy o odniesienie sie Wyswietlany stan pracy falownika w czasie
e inin do punktu 4.4.1 wystgpienia btedu:
DI R U 8 : W czasie kasowania
(2) czestotliwos¢ wyjsciowa
w momenlue wystapienia biedu : : W momencie zatrzymywania
|
w
|
: E‘ : podczas zwalniania
v
! " 3 : przy statej predkosci
o
(3) prad wyjsciowy w momencie
wystgpienia btedu (A) ‘.: : podczas przyspieszania

: gdy sterowanie falownika odbywa sie za
pomoca komendy zadawania czestotliwosci

®

) "
.‘98.‘.‘

(4) wewnetrzne napiecie cztonu prostownika
w momerncie wystgpienia btedu (V)

D

(5) Laczny czas pracy falownika do momentu
wystapienjia btedu (godziny)

&
2.

(6) Laczny czas zasilania falownika do momentu
wystapienia btedu (godziny)

®

: podczas biegu

: w czasie hamowamia dynamicznego DB

: podczas przekroczenia wartosci ustalonych

DnOnC R T M g

1
1
1
|

v

1
1
1
|

v
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Knd ndniecienia

(dogo: Ostrzezenia )

4.4.3 Ostrzezenia
Ostrzezenia na wyswietlaczu pojawig sie gdy ustawione w funkcjach
wartosci sg sprzeczne z powigzanymi warto$ciami ustawionymi w innych
funkcjach. Lampka programowania (PRG) zapali sie w czasie wys$wietlania

ostrzezenia i zgasnie po wlasciwej zmianie nastawien.

Ostrzezenia Kody <, > Kod podstawowy
I:I 001/|:| 201 Gorna granica czestotliwosci AO61/A261 >
I:I 002/I:I 202 | polna granica czestotliwosci A062/A262 >
C liwos¢é mak |
zestotliwos¢ maksymalna
I-1 004/|-} 204 | czestotliwosé bazowa A003/A203 > ¢ 4
I I I . ) A004/A204
I-1 005/!-} 205 | czestotliwosé wyjsciowa F001, predkosé wielostopniowa 0 AO20/A220 >
I} 006/}-} 206 | Predkosé wielostopniowa 1~15 A021~A035 >
I-1 012/\-] 212 | Géma granica czestotliwosci A061/A261 >
I:I 01 5/|:| 215 | Goma granica czestotliwosci FO001, predkos¢ wielostopniowa S Goérna granica czestotliwosci
0 A020/A220 A061/A261
I:I 01 6/|:| 216 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 >
|z| 021/|z] 221 | Gérna granica czestotliwosci A061/A261 < Dolna granica czestotliwosci
025/ 225 | czestotliwosé wyjsciowa FOO01, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 < A062/A262
I-1 031/l-1 231 | Gérna granica czestotliwosci A061/A261 <
I-1 032/I-1 232 | Dolna granica czestotliwosci AO62/A262 <
I-1 035/}-} 235 | czestotliwosci wyjsciowa FO01, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 | < Czestotliwosé startub082
I-1036 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 <
I-1037 Czestotliwosé pracy prébnej A038 <
Czestotliwos¢ przeskoku1/2/3
I_l I_l
I-1085/|=1 285 | Czestotliwosci wyjéciowa F001, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 | <> +- szerokosé przeskoku
A063+-A064
I=1086 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 < A0B5+-A066
A067+-A068 (Uwaga 1)
I=1 091/1-1 291 | Géma granica czestotliwosci AO61/A261 >
[ [ 9 €
I-1 092/I-1 292 | bolna granica czestotliwosci AO62/A262 >
I=1 095/|-] 295 | czestotliwosci wyjsciowa FO01, predkos¢ wielostopniowa 0 AO20/A220 | > | Wolna nastawa charakterystyki U/f 7
I-1096 Predkosé wielostopniowa 1~15 A021~A035 > b112
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~6 b100, b102, b104, b106, b108, S
b110
. Wolna nastawa charakterystyki U/f 1
Wolna nastawa charakterystyki U/f 2~6 b102, b104, b106, b108, b110 < 100
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1 b100 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 2
Wolna nastawa charakterystyki U/f 3~6 b104, b106, b108, b110 < b102
I_1110 Wolna nastawa charakterystyki U/f 1, 2 b100, b102 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 3
-t Wolna nastawa charakterystyki U/f 4~6 b106, b108, b110 < b104
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~3 b100, b102, b104 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 4
Wolna nastawa charakterystyki U/f 5, 6 b108~b110 < b106
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~4 b100, b102, b104, b106 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 5
Wolna nastawa charakterystyki U/f 6 b110 < b108
Wolna nastawa charakterystyki U/f 6
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~5 b100, b102, b104, b106, b108 > b110 rysty
S, . . . Czestotliwos¢ zabezpieczenia
Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 2, 3 b017, b019 < .
termicznego 1 b015
H120 Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 1 b015 > Czestotliwos¢é zabezpieczenia
- Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 3 b019 termicznego 2 b017
R . . . Czestotliwos¢é zabezpieczenia
Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 1, 2 b015, b017 > )
termicznego 3 b019

Ostrzezenie znika, kiedy nastawy powigzanych parametréw sg nastawione prawidtowo.
Czestotliwos¢ przeskoku bedzie automatycznie przemianowana na nizsza czestotliwosé przeskoku
(= czestotliwos¢ przeskoku — szerokos¢ pasma czestotliwosci przeskoku).

Uwaga 1:
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegodlnych funkcji

NOWE FUNKCJE dla falownikow HFE2

1. funkcja blokady komendy FW/REV

<FUNKCJA>

Ta funkcja jest rodzajem wewngtrznego zabezpieczenia falownika przed niepozadanym podaniem komendy
FW/REV (bieg ,,do przodu” bieg ,,do tytu”) lub komendy RUN dla silnika.

Jesli sygnat tej funkcji nie jest aktywny (OFF), czgstotliwos¢ na wyjSciu nie pojawi si¢ nawet wtedy gdy
sygnal FW/REV jest podany na falownik Iub przycisk RUN zostanie zalaczony (przypadek: sterowanie z
panelu).

<NASTAWY PARAMETROW>

Gdy chcemy wykorzystywa¢ ta funkcj¢ nalezy wpisa¢ stala 49 (ROK) pod jeden z programowalnych
zaciskow wejsciowych (C001 — C005) 1 — 5.

Jesli funkcja (49) nie jest wpisana pod zaden z zaciskow 1 — 5 (C001 — C005) sygnat FW/REV lub RUN
moze by¢ podawany bez problemow.

ON ON
ON ON

OFF

4&7 |

2. funkcja sygnalizacji komendy zadawania rozkazu ruchu z panelu falownika

<FUNKCJA>

Jesli rozkaz ruchu jest zadawany z panelu falownika (A02 na 02) to sygnat tej funkcji jest zawsze aktywny
(ON).

W przypadku nastawy A02 na jedna z 4-ech opcji za wyjatkiem 02: panel, sygnal ten nie pojawi si¢ na
wyjsciu (OFF).

<NASTAWY PARAMETROW>

Gdy chcemy wykorzystywac te¢ funkcjg nalezy wpisa¢ stata 27 (RMD) pod jedno z programowalnych wyjs$¢
11,12 lub AL. (C021, C022 lub C026)

| OFF

3. funkcja wprowadzenia okreslonego poziomu czgstotliwosci w przypadku zaniku analogowego
sygnalu wejsciowego O, O2 lub OI

<FUNKCJA>

Kiedy czgstotliwo$é wyjsciowa jest sterowana sygnatem analogowym O, O2 lub OI i sygnal ten ma warto$¢

mniejsza od czestotliwosdci startowe] nastawionej w parametrze (b082) przez wigcej niz 500ms, to

czestotliwos$¢ wyjsciowa zmienia swoja warto$¢ zgodnie z nastawa parametru POS50.

Jesli sygnat analogowy O, O2 lub OI przekroczy warto$¢ nastawy czgstotliwosci startowej b082 przez

wigcej niz 500ms czgstotliwos¢ wyjsciowa na powrdt bedzie sterowana tymze sygnatem O, O2 lub OL.

<NASTAWY PARAMETROW>

P050 00: funkcja nieaktywna
0l: czestotliwo$¢ wyjsciowa = OHz------------- a)
02: czestotliwoéé wyjsciowa = czestotliwosci maksymalnej ----------- b)
03: czgstotliwos¢ wyjsciowa = czgstotliwosei z parametru A020 / A220
(wielopoziomowa nastawa czgstotliwosci wyjsciowej) ---------- c)
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Rozdziat 5 Konserwacja i nadzér

5.1 Srodki ostrozno$ci podczas konserwacgji i sprawdzania uktadu
5.1.1 Codzienna inspekcja
Codziennie przed wiasciwg pracg uktadu nalezy sprawdzi¢ :

[1] Czy silnik pracuje zgodnie z nastawieniami na falowniku?

[2] Czy nie ma kiopotdw z instalacjg poza falownikiem?

[3] Czy wentylacja falownika (wentylator chtodzacy) dziata prawidtowo?

[4] Czy nie sa styszalne dzwigki i wibracje, ktore wczesniej nie miaty miejsca?
[5] Czy nie ma zadnych sygnatéw wskazujacych na przecigzenie falownika?
[6] Czy nie jest wyczuwalny zaden niepokojacy zapach?

Sprawdz napiecie na wyjsciu falownika podczas biegu silnika za pomoca miernika. Sprawdz:
[1] Czy warto$¢ tego napiecia jest stata.
[2] Czy poszczegodlne fazy napiecia majg odpowiednie, takie same wartosci.

5.1.2 Czyszczenie
Upewnij sie czy falownik nie jest brudny, jesli jest, wyczys¢ go delikatng szmatka z dodatkiem detergentu.
(Uwaga)
Nie uzywaj rozpuszczalnikéw zawierajacych: aceton , benzen , toluen , alkohol itp. jako ze moze to powodowac

rozpuszczanie sie powierzchni wycieranej i odpadanie farby. Nigdy nie czy$¢ wyswietlacza cyfrowego uzywajac
do tego detergentéw lub alkoholu

5.1.3 Reqularny nadzér
Co jakis$ czas powinny by¢ przeprowadzane regularne inspekcje tych czesci falownika, ktére podczas codziennego

uzytkowania nie sg sprawdzane:
[1] Sprawdz czy nie ma zadnych ktopotdéw z systemem wentylacji falownika (wyczy$c filtr powietrza itp.)
[2] Sprawdz czy wszystkie zaciski sg dobrze przykrecone jako ze mogq sie one poluzowa¢ na skutek wibraciji
i zmian temperatury. Sprawdz czy nie ma korozji przewodow i uszkodzen izolacji. Zmierz rezystancje izolacji.
[3] Sprawdz stan wentylatora chtodzacego, kondensatoréw gtadzacych, przekaznikow i jezeli istnieje potrzeba
to wymien uszkodzony element.
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5.2 Codzienny nadzor i inspekcje czasowe

Cyklicznos¢
Sprawdz d Regular.
! Sprawdza Sprawdzane z . Kryteria ktére muszg Potrzebne
-enie : ) : 1 2 Metoda sprawdzania byé Ini d
‘o ne pozycje pozycje ! yC spetnione przyrzady
czesal e | rok | lata
A
Sprawdzenie temperatury Odniesé si Temperatura dopuszczalna
. X . o dnies¢ si¢ do punktu 2.1 . o Termometr
Otoczenie otoczenlla, wilgotnosci O Instalowanie otocz.en'la —10—’ -f-40 C pez higrometr
zapylenia rosy i wilgotno$¢ ponizej 90%
Ogdlny Sprawdzenie czy ukfad . ;
Ogdlnie przeglad zachowuje sie poprawnie O \é\ll(?:(l;gwe i s sp ne Zadnych nieprawidtowosci
sprzetu i i nie wpada w wibracje i _ i
S esina | Sprawdzenie napieciana | ~ zocskami L 12, P18 () | Znezrepecemzramirou Miermik
f . zaciskach wyj$ciowych falownika ’ ! (w dopu Inych granicach)
alownika
(1) Sprawdzenie O (1) Po  zdigcu Zaczki  J61 (1) Warto$¢ co najmniej.5M:
miernikiem potaczen z wnetrza falownika .wyjmij (2)(3) Zadnych nieprawidiowosci Miernik
miedzy zaciskami przewody wejsciowe, wyjsciowe opornosci
obwodu a zaciskami z gidwnych zaciskéw mocy izolacyjnej
ziemi falownka i z  zaciskéw klasy DC
Sprawazanis | (@ Woimnovenie O R
ogolne h " . Lo T
instalacji falownika O z Ziemig i dokonaj pomiardw
(3) Wyczyszczenie izolacji doziemnej za pomoca
falownika miemika opomosci izolacyjnej
(2) Dokrecenie $rub
(3) Sprawdzenie wzrokowe
czystosci _
(1) Sprawdzenie czy O (1)(2) Wzrokowe (1)(2) Zadnych nieprawidtowosci
przewody nie sg
Sprawdzenie wypaczone
przewodow (2) Sprawdzenie czy nie O
jest uszkodzona
izolacja przewoddéw
Tor Zaciski Z?irsazvgggsgle czy nie sq Wzrokowe Zadnych nieprawidtowosci
f j::’xg}z a Zdejmij potaczenia falownika .
Czesai Sprawdzenie rezystangji dokonaj pomiaru rezystancji in
falownika pomiedzy kazdym O O miedzy L1, L2, L3 i PN oraz Sdﬂ:ﬁiﬁ 2%‘10 metody Omomierz
i konwertera zaciskiem. miedzy U,V, W i PN za pomocg P .
omomierza
(1) Sprawdzenie czy nie O (1),(2) Wzrokowe (1),(2) Zadnych nieprawidiowosci Pojemnoscio-
wycieka elektrolit mierz
Kondensatory (2) Sprawdzenie wygladu O (3) Ponad 80% pojemnosci
gtadzace (3) Pomiar dopuszczalnej O (3) Pomiar pojemnosci zZnamionowej
elektrycznosci kondensatora
statycznej
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Stuchowo (1) Zadnych nieprawidtowosci
L wystepuje ‘klekotanie” .
Przekazniki 2) Sprawdzenie stanu 2) Wzrokowo 2) Zadnych nieprawidtowosci
O Y
stykow
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Wzrokowo - rezystory (1) Zadnych nieprawidtowosci. Omomierz
ma duzych peknie¢ cementacyjne , rezystory Btad przy rezystancji =10%
L lub przebarwien. nawojowe .Zdejmij opornos$ci okazywanej
Oporniki N . -
(2) Sprawdzenie czy nie O potaczenia z obu stron
wystepujg pekniecia rezystora i pomierz
przewoddéw oporno$é
(1) Sprawdzi¢ czy napiecia O (1) Pomiar napigcia pomiedzy (1) Dopuszczalna réznica napie¢ Miernik
na poszczegoinych zaciskami  wyjsciowymi U, miedzy fazami dla klasy elektryczny
Sprawdzenie fazach wyjsciowych V, W falownika falownikéw 200V/400V na
Tor prawidtowo$ falownika sq identyczne. poziomie 4V/8V
sterowania ci dziatania (2) Sprawdzenie O (2) Zasymulowanie czynnosci
ukfadu prawidiowosci dziatania i powodujacych zadziatanie
selektywnosci obwodow obwodoéw
zabezpieczajacych zabezpieczajgcych.
(1) Sprawdzi¢ czy nie O (1) Reczne obracanie (1) Luzne i bezgtosne obracanie
wystepuja wibracje lub wentylatora wentylatora
System nieprawidtowe dzwieki (2) Zadnych nieprawidtowosci
wentylacyj wentylator (2) Czyniema O (2) Dokrecanie $rub
ny poluzowanych
przewodoéw zasilajgcych
wentylator
(1) Poprawnos$c¢ O (1) Obserwacja wzrokowa (1) Swiecenie
Panel wyswietlanych
sterowania znakow
Wskazniki (2) Stan czystosci. O (2) Czyszczenie szmatkg
. . Miernik
(1) Stwierdzi¢ czy . " . .
Miernik wskazywana wartos$¢ O P otW|erd_z € _poslugulqc sie Satysfakcjonujgca warto$¢ elektr_yc;ny
h innym miernikiem napiecia
jest poprawna
pradu
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Stuchowo i wzrokowo. (1)(2) Zadnych nieprawidiowosci
ma niepokojacych
Ogdlnie dzwigkow lub wibracji O (2) Sprawdzenie czy nie ma zapachu
(2) Sprawdzi¢ zapach spalenizny pochodzacej z sinika
Silnik
(1) Sprawdzenie izolacji O Zdejmij potaczenia U, V, W Miernik
. " uzwojen silnika i odigcz przewody silnika i L opornosci
Stan izolacji (prébnik izolacji) (1) Warto$¢ co najmniej 5 MQ izolacji DC
500V
(Uwaga)

Czas uzytkowania kondensatoréw zalezy od temperatury otoczenia.
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Rozdziat5 Konserwacjai nadzér

5.3 Testowanie stanu izolacji obwodow gtéwnych falownika
Przyrzadem stuzacym do pomiaru izolacji obwodéw gtownych falownika wzgledem ziemi jest miernik
opornosci izolacji (klasy DC 500V)
Nalezy zdja¢ wszystkie przewody przytaczone do zaciskéw L1, L2, L3 (R,S,T), PD,P,N,U,Vi W.

Nie uzywaj miernika opornosci izolacji do obwod6éw sterowniczych falownika , w takim przypadku nalezy
uzywacé cyfrowego miernika uniwersalnego .

Zdejmij potaczenie J61 . Podigcz miernik opornosci izolacji zwierajac kolejno zaciski L1 , L2, L3, PD,P,N,U,V
i W tak jak narys.

Po dokonaniu pomiaru izolacji podtacz zworke J61.

____\ZZ _________ R P PD N RB U
Napiecie zasilania s v

Nie podtaczaj A (
napiecia zasilania / \ T
Nie podtaczaj silnika
©
py (ijj\ Upewnij sie ze potaczenie J61 jest zdjete

Zacisk zanim przeprowadzisz test izolacji
uziemiajacy

DC500V

121



Rozdziat5 Konserwacja i nadzor

5.4 Napiecie probiercze wytrzymywalne

Nigdy nie przeprowadzaj préby napieciowej wytrzymatosci probierczej. Obwody gtéwne falownika zawierajg

potprzewodniki , ktére to moga ulec uszkodzeniu podczas takiej proby.

5.5 Metody sprawdzania poszczeqdélnych czesci falownika i konwertera
Za pomoca ponizszych instrukcji mozliwe jest sprawdzanie poszczegoélnych elementow.
(Przygotowanie)
(1) Zdejmij potaczenia z zaciskow wyjsciowych U,V \W iz zaciskow P i RB.

(2) Przygotuj prébnik (ustaw go na zakres 1-omowy).

(Metoda sprawdzania)

Za pomocg tej metody mozliwe jest sprawdzanie stanu zuzycia wewnetrznych elementéw oraz zaciskéw

L1, L2, L3, U,V,W, RB, P, i N dolaczajgc wtasciwe bieguny prébnika do odpowiednich zaciskéw (patrz tab. nizej)

(Uwaga 1)

Mierzac napiecie miedzy P i N na zakresie pradu statego sprawdz czy kondensatory gtadzace s catkowicie wytadowane.

(Uwaga 2)

W stanie nie przewodzenia na omomierzu mozna odczyta¢ warto$¢ nieskonczong opornosci.

Gdy kondensatory nie s wytadowane opornos$¢ odczytana na omomierzu nie bedzie réwna nieskoriczonosci.
Warto$¢ rezystancji odczytywanej nie bedzie zawsze taka sama dla poszczegélnych zaciskéw jednak wartosci
bedg zawsze zblizone . Jezeli odczytywane wartosci znaczaco sie od siebie réznig mogg wystgpi¢ problemy
podczas uzytkowania falownika.

Biegunowosé
prébnika Wartosc PD P RB .
) &) mierzona konwerter falownik
(czerwony) (czarny)
D1 R PD Nie przewodzi
PD R przewodzi
D2 ) PD Nie przewodzi
PD S przewodzi
‘E D3 T PD Nie przewoq2|
g PD T przewodzi
S R N rzewodzi
2| Da p :
N R Nie przewodzi
S N przewodzi
D5 - :
N S Nie przewodzi
T N przewodzi
N T Nie przewodzi
9 P Nie przewodzi
TR1 :
P U przewodzi
\% P Nie przewodzi
TR2 _
P \% przewodzi
= W P Nie przewodzi
c TR3 _
2 P w przewodzi
5 U N rzewodzi
N | TR4 P _
o N u Nie przewodzi
\ N przewodzi
TR5 - :
N \Y Nie przewodzi
W N przewodzi
TR6 - :
N W Nie przewodzi
RB P Nie przewodzi
14 P RB Przewodzi
m TR7 - .
RB N Nie przewodzi
N RB Nie przewodzi
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5.6 Krzywa zycia kondensatorow

Temperatura
otoczenig °C

50

Pracujace 12 godz. na dobe

40 /

30

20 1

10 | Pracujace 24 godz. ha

dobe
O ——
-10 1 1 i 1 1 1 1
1 3 ) 5 6 7 3 4 10  Dtiugos¢ zycia (lata)

(Uwaga 1)

Temperatura otoczenia oznacza temperature panujacg wokot falownika. W przypadku zainstalowania falownika
w szafce, temperaturg otoczenia bedzie temperatura powietrza wewnatrz szafki.

(Uwaga 2)

Zaleca sie aby kondensatory DC byty wymieniane co 5 lat. Jezeli jednak falownik zainstalowany jest w otoczeniu
gdzie panujg trudne warunki pracy to zalecany czas, po ktérym nalezy wymieni¢ kondensatory jest krétszy.
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Rozdziat 6 Dane techniczne

6.1 Dane techniczne

Funkcje Klasa 400V
015 022 040 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 | 1320
Model falownika HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE HFE
HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2 HFE2
Stopien ochrony (*2) IP20 (NEMA 1) (*1)
Maksymaina moc wspoipracujacego silnka | 4 5 | 55 | 40 |55 |75 | 11 15 |185 |22 |30 |37 |4 |55 |75 | 90 10 | 132
(kW - 4 bieguny) (*3)
Moc kVA [ 400v 2.6 3.6 5.9 8.3 11 15.2 20 25.6 207 |39.4 484 | 58.8 72.7 935 | 110.8 | 135 |159.3
[ 4s0v 3.1 4.4 71 9.9 13.3 182 [ 241 | 307 357 [473 581 | 70.1 87.2 [112.2 | 133.0 [ 162.1 [191.2
Znamionowe napiecie wejsciowe 3-fazowe 380-480V (x10%), 50/60Hz
Znamionowy prad wejéciowy (A) 42 [ 58 [95 [ 13 [ 18 [ 24 [32 [ 41 47 [63 [ 77 [ 94 [ 116 [149 [ 176 [ 215 [253
Wymagana moc zasilania (kVA) 3 [44 [ 8 [ 11 [15 [ 22 |3 [ 37 |44 |60 | 74 | 90 [ 110 [ 150 | 180 [ 220 [264
Znamionowe napiecie wyjsciowe (*4) 3-fazowe 380-480V (takie jak napiecie na wejsciu)
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 38 [53 [86 [ 12 [16 [ 22 [29 [ 37 [43 [57 [ 70 | 8 [ 105 [ 135 [ 160 [ 195 [230

System sterowania

Fala sinusoidalna PWN (modulacja szerokos$ci impulsu)

Zakres czestotliwosci wyjsciowej (*5)

0.1-400Hz

Doktadnos$¢ utrzymywania czestotliwosci
wyjsciowej

W przypadku cyfrowego zadawania czestotliwosci +0.01% czest. maksymalnej
W przypadku analogowego zadawania czestotliwosci +0.2% ( 25+10°C)

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci

Nastawa cyfrowa 0.01 Hz, nastawa analogowa: czestotliwo$¢ maksymalna/ 4000 (zacisk O:12bitowy 0-10V, zacisk OI:12 bitowy -10-+10V

Charakterystyka sterowania U/f

Statomomentowa lub o0 momencie zredukowanym (charakterystyka wentylatorowa)

Dopuszczalne przecigzenie pradowe

120% pradu znamionowego przez 60 sekund 150% pradu znamionowego przez 0.5 sekundy

Czas przyspieszania i zwalniania

0.01-3600 sekund (przyspieszanie/zwalnianie moze sie odbywaé¢ sie w sposob liniowy i nieliniowy. Dostgpny jest drugi zestaw czaséw
przyspieszania i zwalniania)

z—!g;nowame odzyskowe S:::;%)BRD wbudowany (konieczny rezystor wytracajacy Jednostka hamujaca na zadanie
Hamowanie Hamowanie  dynamiczne Hamowanie pradem statym rozpoczyna si¢ po zwolnieniu silnika do czgstotliwosci minimalnej. Parametry tego hamowania mozna ustali¢ za pomoca
pradem statym panelu operatorskiego ( czgstotliwo$¢ minimalna , czas oraz sit¢ hamowania)
Operator Ustawianie poprzez przyciski
Zad . Potencjometr Ustawiana potencjometrem umieszczonym na operatorze cyfrowym ( wbudowany standardowo , regulacja analogowa)
adawanie
czestotliwosci Z\?v::'lrzny Sygnat DC 0 do 10V, -10 do +10V (impedancja wejsciowa 10kQ ), 4-20mA (impedancja wejsciowa 100Q)
Port S . .
Zewngtrzny Ustawia sie za pomoca tacza komunikacyjnego RS 485.
Operator Za pomoca przycisku RUN i STOP (kierunek obrotdw programowalny na panelu)
Zadawanie Sygnat Za pomoca listwy zaciskowej zacisk FW, bieg “do tytu” (NO), RV "bieg do tytu" niemozliwy bez przypisania odpowiedniej funkcji pod zacisk (NO/NZ),
rozkazu  ruchu| zewnetrzny za pomocg przypisanej funkgji * trzech przewodéw”
Sygnat izatrzymywania | Port . L
wejsciowy Zewnetrzny Odbywa sig za pomocg tacza komunikacyjnego RS 485.
Zaciskom na listwie sterujacej mozna przyporzadkowaé nastepujace funkcje:
RV- bieg “do tytu”, 1-4 (CF1-CF4)- predkos¢ wielopoziomowa, DB- hamowanie dynamiczne, SET- drugi zestaw parametréw, 2CH- uaktywnienie
drugich czaséw przyspieszania i zwalniania, FRS- wybieg silnika, EXT- zewnetrzne wyzwolenie zabezpieczenia, USP- zabezpieczenie przed
Programowalne zaciski samoczynnym uruchomieniem, CS- funkcja dla rozruchu bezposredniego,SFT- blokada nastaw, AT- uaktywnienie pradowego wejscia zadawania
wejsciowe czestotliwosci, RS — reset falownika, STA- funkcja trzech przewodéw(impulsowe zataczanie), STP- funkcja trzech przewodéw (impulsowe
wytaczanie), F/R- funkcja trzech przewodéw ( zmiana kierunku ruchu), PID- regulator PID, PIDC- kasowanie wartosci wspotczynnika catkujacego
reg. PID, UP/DWN- funkcja motopotencjometru, UDC- zdalne czyszczenie danych motopotencjomerta, 1-7 (SF1-SF7)-wielopoziomowa nastawa
predkosci (bitowa), OLR- zmiana ograniczenia przecigzeniowego, ROK-blokada komendy FW/REV (*11), NO- zacisk nie wpisany.
tZam;k wejsclowy 1 zacisk (PTC)
ermistora
2 wyjscia przekaznikowe (styk NO), 1 wyjécie przekaznikowe (styk NO/NZ) ktérym to mozna przyporzadkowaé sygnalizowanie nastepujgcych
Programowalne zaciski zdarzen: RUN-sygnalizacja zadania sygnatu ruchu, FA1,FA2,FA3-osiagniecie/przekroczenie czestotliwosci, OD-sygnalizacja przekroczenia
s ' w ‘égciowe dopuszczalnej wartosci uchybu dla regulatora PID., OL- sygnalizacja przecigzenia, IP-sygnalizacja nagtego zaniku zasilania, UV-sygnalizacja
ygna V) zmniejszenia napigcia zasilania, AL-sygnalizacja alarmu, ONT-syg. tacznego czasu zasilania, RNT-syg.acznego czasu biegu silnika,
wyjsciowy THM- ostrzezenie zabezpieczenia termicznego, RMD-sygnalizacja komendy zadawania rozkazu ruchu z panelu falownika (*11)
Programowalne zaciski L . .
wyjéciowe monitorujace Analogowe napigcie wyjsciowe , analogowy prad wyjsciowy , sygnat PWM

Monitorowane wielko$ci

Czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, czestotliwos¢ przeskalowana, historia bteddw , stan zaciskow wejsciowych i wyjsciowych, moc wyjsciowa,
napiecie wyjsciowe

Inne funkcje

Wolna nastawa charakterystyki U/f (5 punktéw ), Gérna/Dolna granica czestotliwosci, wybor krzywej przyspieszania/zwalniania, czgstotliwo$¢
przeskoku, podbicie poziomu momentu obrotowego, nastawa zabezpieczenia termicznego nastawa miernika analogowego, czgstotliwo$¢ startowa,
nastawa czestotliwosci kluczowania tranzystoréw , wybor sygnatu sterujgcego wejsciowego, ponowna préba startu po wystapieniu btedu, obnizenie
napiecia startowego, ograniczenie przecigzeniowe, sygnalizacja btedu, tryb oszczednosciowy pracy, funkcja wprowadzenia okreslonego poziomu
czestotliwosci w przypadku zaniku analogowego sygnatu wejsciowego (*11)

Czestotliwos$¢ kluczowania tranzystoréw

0.5-12 kHz [ 0.5-8kHz

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenie nadnapigciowe, nadpradowe, przecigzeniowe, temperaturowe, przed uptywem pradu do masy, przed samoczynnym
uruchomieniem USP, przed zanikiem fazy , obcigzenia opornika hamujacego, przed btedem komunikacji, zewnetrznego wyzwolenia, btedem
czujnikéw, procesora, komunikacji z opcjg1 lub2,bledem EEPROM-u, uszkodzeniem modutu |IGBT, zadziataniem termistora

Temperatura otoczenia/
Warunki Iﬁ{;‘gsﬁﬁfj - 0d —10 do+40°C (*9) /-20do +65°C/ 25do 90% (bez kondensacji rosy)
zewnetrzne Wilgotno$é
Drgania_ (*8) 5.9m“/ S (0.6G), 10-55Hz
Lokalizacja (*10) Do 1000m n.p.m we wnetrzu (bez kurzu i bez gazéw zracych) (Uwaga 8)
Kolor niebieski ( wersja D.I.C14 No.436)
Opcje Zdalny operator, jednostka kopiujaca dane falownika, kable do operatora, rezystor do uktadu hamujacego: jednostka hamujaca, dtawik pradu

przemiennego, dtawik DC, filtr EMC, filtr wyzszych harmonicznych, filtr LCR,

Zdalny operator

Panel OPE-SR(4 cyfrowy LED z potencjometrem), Opcje: panel SRW-0EX z funkcja kopiowania (wielojezykowy: angielski, francuski, niemiecki, wioski,
hiszpanski i portugalski), kabel dla zdalnego sterowania ICS-1, (1m), ICS3 (3m)

Masa w kg

35 [ 35 [ 35 [ 35 | 5 | 5 | 5 [ 12 [ 12 [ 12 J 20 | 30 [ 30 [ 3 [ 60 [ 60 [ 80

*1 (Uwaga 1) Do 30kW. Aby spetni¢ wymagania Normy NEMA1 konieczna opcyjna osobna skrzynka do podtaczenia kabli sitowych dla jednostek od 37kW do 556kW

*2 (Uwaga 2) System zabezpieczajacy oparty na JEM 1030/NEMA(U.S.).

*3 (Uwaga 3) Stosowane silniki dotyczg 3-fazowych silnikéw HITACHI. Uzywajac innych silnikoéw zwréé uwage czy ich prad znamionowy nie jest wyzszy od pradu znam. falownika
*4 (Uwaga 4)Napiecie wyjsciowe falownika zostanie zredukowane gdy napiecie zasilania spadnie ( za wyjatkiem kiedy funkcja AVR jest aktywna)

*5 (Uwaga 5) Jezeli silnik ma pracowa¢ na czestotliwosciach przewyzszajacych 50/60Hz upewnij sie u producenta czy silnik mozna pracowac¢ przy takiej czestotliwosci

*6 (Uwaga 6) Rezystor hamujacy nie jest zainstalowany w falowniku, kiedy silnik wymaga hamowania odzyskowego nalezy zastosowaé rezystor hamujacy badz jednostka hamujaca
*7 (Uwaga 7) Temperatura sktadowania jest réwniez temperaturg podczas transportu

*8 (Uwaga 8) Podane przestrzezenia oparte sg na metodzie testowej JIS C0040 (1999)

*9 (Uwaga 9) W przypadku, kiedy falownik pracuje w temperaturze otoczenia od 40 do 50°C jego prad wyjsciowy musi by¢ ograniczony

*10 (Uwaga 10) Jezeli falownik bedzie pracowat w otoczeniu zapylonym polecamy falownik w specjalnej powtoce. Przed kupnem nalezy jednak taki falownik zamowic.

*11 (Uwaga 11) Nowe funkcje dla falownikéw L300P z koncéwkg HFE2
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Rozdziat 6 Dane techniczne

6.2 Wymiary

Model
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Model
L300P - 185,220,300 LF/HF
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Rozdziat 6 Dane techniczne

Model 2-¢12
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Rozdziat 6 Dane techniczne

Model
L300P - 900,1100 HF
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