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Numer instrukcji: NT301XC Po przeczytaniu instrukcji
wrzesien 2007 zachowaj jg do dalszego uzytku.




UWAGA: Aby osiagna¢ jak najlepsze rezultaty pracy z falownikiem X200,
przed zainstalowaniem i uruchomieniem nalezy uwaznie przeczyta¢
niniejszg instrukcje oraz Scisle trzymac sie jej wskazan. Przechowuj te
instrukcje w tatwo dostepnym miejscu tak, aby mozna byto z niej szybko
skorzystaé w razie potrzeby. Instrukcja ta przeznaczona jest dla
doswiadczonych uzytkownikéw.

Widok listwy zaciskowej falownika X200 w zaleznosci od modelu

Model falownika
X200-002SFEF~004SFEF
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Model falownika

X200-005SFEF~022SFEF
X200-004HFEF~040HFEF
X200-055HFEF~075HFEF
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UWAGA: Zaciski mocowe w X200 sg inaczej rozmieszczone
niz te w starszych falownikach serii L100, L200. Uwazaj wiec
przy ich podtaczaniu.

Widok listwy zaciskowej falownika X200 w zaleznosci od modelu

Listwa sterownicza z zaciskami programowalnymi i z analogowymi zaciskami
wejéc/wyjs¢ znajduje sie bezposrednio pod przednig pokrywa falownika. Zaciski
wyjscia przekaznikowego sg usytuowane po lewej stronie od programowalnych
zaciskéw wejsciowych. Usytuowanie poszczegdlnych zaciskow w ztaczce jest
pokazane ponizej.

Zaciski wyjscia
przekaznikowego

AL2 [AL1 | ALO
Wyjscie Wejscia Programowalne zaciski Programowalne
analogowe analogowe wejsciowe zaciski wyjsciowe
I Il Il I
AM |H |O (O | L |5 |4 3 |2 1 L |PCs|P24 [CM2| 11

Zworka: ustawia sposéb sterowania wejsciami. Wspélnym plusem lub wspdlnym minusem.

Nazwa zacisku

Opis

Dane znamionowe

zrédio zasilania +24V

programowalnych

[P24] dla programowalnych 24VDC, maksymalnie 30mA (nie zwiera¢ do zacisku L)
zaciskow wejsciowych
Nastawa fabryczna: Sterowanie wspdlnym plusem
modele oznaczone —FE i —-HE (podiaczenie [P24] do
Zacisk wspolny wej$¢ [11~[5] powoduje uczynnienie funkcji zacisku ON). Aby
[PCS] zmieni¢ na sterowanie wspoélnym minusem zdejmij

zwore pomiedzy, [PLC] - [L], i przetéz ja na zaciski
[P24] i [L]. Podanie sygnatu [L] na [1]~[5] powoduje
uczynnienie funkcji zacisku.

[11, (2], 3], [4], [5]

Zacisk wspolny wejs¢
programowalnych

maksymalnie 27VDC(uzywaj P24 lub zewngtrznego zrédta
z wykorzystaniem zacisku L)

Zacisk powrotny wejs¢

zamkniety

[L] (prawy) programowalnych Suma pradéw powrotnych z zaciskow [1]~[5]
1] :;gs.géiaor:lzwamy zacisk 217a\ll<§émalnie prad ciaglty 50mA , maksymalne napiecie
[CM2] Zacisk wspolny wyjs¢ 50mA- prad powrotny z zacisku 11
programowalnych
(AM] Zacisk wyjscia od 0 do 10VDC, maksymalnie 1mA
analogowego
[L] (lewy) | Z2Cisk wspolny suma pradéw z zaciskéw OL,0 i H
wejsé/wyjs¢ analog.
o1 Analogowe zakres od 4 do 19,6mA, nominalnie 20mA, impedancja
wejscie pradowe wejscia 250Q
[0l Analogowe zakres od 0 do 9.8VDC, nominalnie 10VDC, impedancja
wejscie napigciowe wejscia 10 k Q
iH] 2rodio zasilania +10V 10VDC, maksymalnie 10mA
dla wejs¢ analogowych
[ALO] Zacisk wspolny przekaznika | Zasilanie 100VAC, minimum 10mA
wyjsciowego Obcigzenie rezystancyjne zasilanie 30VDC, maks.
zacisk przekaznika 3.0AO0bcigzenie indukcyjne (wspot mocy 0.4) zasilanie
[AL1] wyjéciowego normalnie 30VAC, maksymalnie 0.7A Zasilanie 5VDC, minimum
otwarty 100mA.
Zasilanie 100VAC, minimum 10mA
zacisk przekaznika Obcigzenie rezystancyjne zasilanie 30VDC, maks.
[AL2] wyjsciowego normalnie 3.0AO0bcigzenie indukcyjne (wspot mocy 0.4) zasilanie

30VAC, maksymalnie 0.7A Zasilanie 5VDC, minimum
100mA.




Przyktadowy diagram potaczen.

Ponizszy schemat przedstawia ogéiny przyktad podigczen przewodéw sterowniczych,
sitowych - zasilajacych falownik i odptywowych do zasilania silnika. Rozdziat ten bedzie
pomocny do przeprowadzenia prawidtowego podtaczenia okablowania w zaleznosci od

indywidualnych potrzeb uzytkownika.

Wytacznik, roztgcznik

lub stycznik

zrédto zasilania

- 3 fazowe lub

- 1 fazowe w
zaleznosci od
modelu falownika

5 programowalnych
zaciskow wejsciowych

Uwaga: Dla podtaczenia
okablowania do
programowalnych zaciskow
wej$elwyjsé I O i wejsé
analogowych uzywaj
najlepiej przewodow
ekranowanych w postaci
skretki dwuprzewodowej).
Ekran przewodu dla
kazdego sygnatu z osobna
taczy¢ do jego

zacisku wspoinego tylko od
nalezy podstrony falownika
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Obstuga panelu sterowania.

W rozdziale tym omoéwiono obstuge panelu sterowania falownika. Zapoznaj sie z
dziataniem poszczegdinych przyciskéw, by méc sprawnie postugiwac sie panelem przy
programowaniu.

Jednostki wyswietlanych wartosci (Hz/A)
Zasilanie
Wyswietlacz Alarm
Praca/Stop
Aktywny przycisk RUN Aktywny potencjomert
Run/Praca
Potencjometr
Stop/Reset Tryb ) ) )
programowania/monitorowania
Przycisk funkcyjny
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(opcja)

Wyjscie
przekaznikowe
alarmowe
(typ1 forma C)

Wyj. typu otwarty kolektor
Syg. osiagniecia czestot.

zacisk wspoélny dla wyjécia
typu otwarty kolektor

Legenda przyciskow i diod sygnalizacyjnych.

Dioda Run/Stop - wiaczona, kiedy falownik zasila silnik (tryb RUN - pracy silnika),
wytaczona kiedy falownik nie podaje napiecia na zaciski silnika (tryb STOP).

Dioda Program/Monitor - wigczona, kiedy falownik jest w trybie programowania -
edytowania parametréow. Wytgczona kiedy falownik jest w trybie monitorowania -
wyswietla czestotliwosc/prad.

Dioda Przycisku Run - jest wiaczona, kiedy jest aktywny przycisk RUN - rozkaz
ruchu. Wytgczona kiedy przycisk jest zablokowany.

Przycisk Run - Naci$nij przycisk by zada¢ rozkaz ruchu silnika. Aby byt on aktywny
musi by¢ wigczona dioda (dioda przycisku Run) Przycisnij przycisk aby zada¢ rozkaz
ruchu silnika (dioda Run musi by¢ zapalona). Parametr FO04, ustala kierunek
obrotéw silnika po zadaniu ruchu przyciskiem Run.

Przycisk Stop/Reset - Przycisnij ten przycisk aby zatrzymac silnik kiedy pracuje
(silnik zostanie zatrzymany w zdefiniowanym czasie). Ten przycisk stuzy réwniez do
resetowania blokady falownika wywotanej alarmem.

Potencjometr - Pozwala ptynnie regulowac czestotliwosé wyjsciowa. Kiedy jest
aktywny $wieci si¢ nad nim dioda

Dioda Potencjometru - wigczona kiedy potencjometr jest aktywny

Wyswietlacz - Czterocyfrowy, siedmiosegmentowy wyswietlacz. Wyswietla kody
parametréw, ustawienia, kody btedéw, warto$¢ czestotliwosci, pradu itd.

Diody jednostek Hz/Amper - wskazujg jednostke monitorowanej wielkosci, ktorej
warto$¢ jest aktualnie prezentowana na wyswietlaczu.

Dioda Power - Ta dioda jest wiaczona, kiedy wigczone jest zasilanie falownika.
Dioda Alarm- Wiaczona, kiedy falownik jest zablokowany i na wyswietlaczu
prezentowany jest kod przyczyny alarmu, ktéra wywotata blokade. W tym czasie styki
przekaznika alarmu sg zamknigte.

Przycisk funkcyjny FUNC - Przycisk stuzy do poruszania sie pomiedzy grupami
parametrow i funkcji.

Przyciski strzatki gora/dét - Stuzg do poruszania sig po liscie parametréw i funkgiji,
zmieniania (zwigkszania, zmniejszania) warto$ci parametrow.

Przycisk zatwierdzenia (STR) - Kiedy falownik jest w trybie programowania,
przycisk ten stuzy do zatwierdzenia wyboru (wejscia) parametru/funkcji oraz
zatwierdzenia wprowadzonej warto$ci - zapisania jej do pamieci EEPROM.



Mapa Nawigacyjna menu panelu sterowania.

Panel sterowniczy falownika stuzy do zmiany i monitorowania wszystkich funkcji i
parametrow falownika. Diagram ponizej pokazuje sposob poruszania sie miedzy
parametrami.

Tryb monitorowania Tryb programowania
QO PRG LED= wytgczona @ PRG LED= wiaczona
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Pierwsze uruchomienie.

Procedura pierwszego uruchomienia ma na celu przeprowadzenie minimalnej ilosci
nastaw parametrow tak aby dokonac pierwszego rozruchu silnika.

Procedura ta opisuje dwie metody nastawy zrédta sygnatu startu i zrédta sygnatu
zadawania czestotliwosci z panelu cyfrowego falownika i poprzez zaciski sterownicze.

Sprawdz potgczenia sitowe do falownika i kable odptywowe na silnik
(patrz diagram na stronie 3).

Uzywajgc zaciskow sterowniczych falownika do pierwszego
° uruchomienia dokonaj prawidtowego okablowania zaciskéw [PCS], [1],
[H], [O]i [L] (pierwszy od lewej) positkuja sie diagram na stronie 3.

Sygnat startu [RV] bieg w lewo jest skonfigurowany pod zaciskiem

° sterowniczym [2].
. Sterowanie przez panel Sterowanie przez listwe
Les Opis cyfrowy falownika cyfrowy falownika
. A001=01
gStivav;jme A001=00 (przez wejscie analogowe
1 Y9 . (przez potencjometr znajdujacy si¢ | napieciowe
zadawania - - L .
A na pulpicie cyfrowym falownika) 0-100V) zaciski sterownicze
czestotliwosci [HL [OL [1]
Ustawienie A002=02 A002=01

2 sygnatu startu
(obroty prawe -

(wejscie 1 na listwie

(przycisk RUN na pulpicie sterowniczej falownika, sygnat

cyfrowym falownika

FW) [FW]
Ustawienie C002=01
3 sygnatu startu F004=01 (fabrycznie - V\{ejs'gie 2 na
(obroty lewe — listwie sterowniczej falownika
RV) —sygnat [RV]
Nastawa
4 czestotliwosci A003=50Hz
bazowej
Nastawa ilosci H004=4
5 par biegunow (fabrycznie90 Zmiana tylko gdy napedzany silnik ma inng ilo$¢ par
biegunéw
Monitorowanie Ustaw na panelu falownika parametr d001 i wci$nij przycisk FUNC,
6 czestotliwosci na wyswietlaczu pojawi si¢ warto$¢ 0.0 Hz
wyjéciowej
Odtacz obcigzenie od falownika
7 Bezpieczne Ustaw potencjometr na pulpicie Upewnij sig, ze sygnat
sprawdzenie cyfrowym falownika w pozycje O napigciowy dochodzacy do
(lewy op6r) zaciskoéw [O] — [L]=O
Zadawanie Podaj sygnat [FW] przy

sterowaniu plusem zwarty

8 rozkazu ruchu Wecisnij przycisk RUN zacisk [PCS] i [1] dla nastaw

(obroty prawe)

fabrycznych
9 Zwigkszanie Potencjometr na pulpicie cyfrowym | Zwigkszaj wolno sygnat
obrotow silnika obracaj wolno w prawo napieciowy [O] — (0-10V)
10 Zmniejszanie Potencjometr na pulpicie cyfrowym | Zmniejszaj wolno sygnat
obrotéw silnika falownika obracaj wolno w lewo napieciowy [O] — 0-10V
Wytacz sygnat [FW] przy
1 Zatrzymanie Wecisnij przycisk STOP na panelu sterowaniu plusem, rozewrzyj
silnika cyfrowym falownika zaciski [PCS] i [1]

(dla nastaw fabrycznych)

Podaj sygnat [RUN] przy
Gdy F004=01 sterowaniu plusem, zewrzyj
Wecisnij przycisk RUN zaciski [PCS] i [2]

(dla nastaw fabrycznych)

Zadawanie
12 | rozkazu ruchu
(obroty lewe)

Wytacz sygnat [RV], przy
Wecisnij przycisk STOP na panelu sterowaniu plusem, rozewrzyj
cyfrowym falownika zaciski [PCS] [2]

(dla nastaw fabrycznych)

Zatrzymanie
13 | silnika (obroty
lewe)




Kody btedow. Powrét do nastaw fabrycznych.

Kod btedu na wyswietlaczu falownika pojawia sie automatycznie po wystgpieniu stanu Mozliwe jest przywrdcenie nastaw fabrycznych falownika w jednej z trzech wers;ji
g y alownika pojawia sle automaty ) wystapleniu sta viozliwe Jest przywroc aw tabrycznych 1aiow jeane] )
awaryjnego uktadu. W ponizszej tabeli przedstawiono liste kodéw btedéw i opisy (japoniska, europejska i amerykanska). Po przywréceniu nastaw fabrycznych, wykonaj
przyczynich powstania. test uruchomieniowy opisany w rozdziale 2. Aby wykonaé powrét do nastaw fabrycznych,
zastosuj sie do opisanych punktéw zawartych w tabeli ponizej.
b'l(::u Nazwa Przyczyna
Zabezpieczenie nadpradowe | Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy Nr Czynnosci Wys_metl’a’na Funkcja/Parametr
EO01 i . wielkos¢
(stata predkos¢) przekracza ustalony poziom, to znaczy w przypadku
Zabezpieczenie nadpradowe | zwarcia na wyjsciu falownika, zablokowania silnika Uzvi przyciskéw ) i
E02 (podczas zwalniania) lub gwaltownego zwiekszenia momentu obcigzenia. . 1 ab)),ljvsejgé do grupy parametrow Wybrana grupa parametrow "B"
E 03 Zabezpieczenie nadpragdowe “B”
(podczas przyspieszania . - Pierwszy parametr arupy "B"
Zabezpieczenie nadpradowe 2 Wecisnij przycisk @ b001 at yé) grupy
E 04 (w pozostatych @ zostal wyorany
przypadkach) 3 Wecisnij i przytrzymaj do 5085 Wybrano parametr wersji nastaw
Zabezpieczenie Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia pojawienia sig parametru - fabrycznych
E 05 rzecipzeniowe obwodu silnikowego przez wewnetrzny termistor Nastawy
p! £ falownik§ _ i Welsni sk 00=japonskie,
. . Wystepuje, gdy napiecie state w obwodzie 4 cisnij przycis @ 01=europejskie,
E 07 Zabezpieczenie posrednim przekroczy okreslony poziom z powodu 02=amerykanskie
nadnapigciowe przejecia zbyt duzej energii odzyskiwanej przy n n n n — —
hamowaniu silnika. Wybierz prawidowy kod parametru B085 majgc na wzgledzie napiecie zasilania i
Wystepuje w przypadku zaistnienia problemow z 5 czestotliwo$¢ sieciowg wasciwg dla twojego kraju..
E 08 Btad EEPROM (Notatka) | wewnetrzng pamigcia falownika spowodowanych np. Zmiany kodu dokonaj wciskajac lub zatwierdzacaj, weiskaj
wptywem zaktdcen lub zbyt wysoka temperatura.. Wybrano parametr wersji nastaw
Ob(r;;;enl((je r)alplelc;la ill;leéscltzwego falloyv?(lkg pqwgdUJe 6 Wecisnij przycisk @ -b085 fabrycznych
Zabezpieczenie wadliwe dziatanie ul ? us er;wama jak rowniez s v =
E 09 A zmniejszenie momentu napedowego i przegrzewanie - . ybrano parametr powrotu do
podnapigciowe silnika. Jezeli napiecie obnizy sig ponizej ustalonego 7 Weisni przycisk @ bog4 nastaw fabrycznych
poziomu to wyjscie falownika zostanie odtgczone. 00= kasowanie historii
EM Blad CPU Wystepuje w przypadku wadliwego dziatania lub 8 Waisnij przycisk €4 awaryjnych wyaczen falownika
nienormalnego stanu pracy procesora. - -
Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidiowej 9 Weignij przycisk @ 01= wpisywanie fabrycznych
E12 Wylacznik zewnetrzny pracy urzadzenia zewnetrznego. Pojawienie sie tego nastaw parametrow falownika
sygnatu na zacisku wejsciowym falownika powoduje - . Powrét do nastaw fabrycznych
jego zablokowanie oraz odtaczenie wyjscia 10 Weisnij przycisk b084 jest teraz mozliwy
Btad zaniku zasilania, gdy funkcja USP jest wybrana Weisnii 1 trzymai jednoczesni -
E13 Btad USP to falownik jest zabezpieczony przed samoczynnym " cisni 1irzymaj jednoczesnie 5082 Pierwszy etap procedury powrotu
uruchomieniem po przywréceniu zasilania. przyciski @@ i do nastaw fabrycznych
Falownik posiada zabezpieczenie wykrywajace Kiedy na wyawietlaczu poiawi
) . zwarcie doziemne pomigdzy falownikiem a silnikiem Hecy Y pojawt EU Podczas powrotu do nastaw
Zabezpieczenie przed . - sie kod nastaw dla twojej wersji, . o
E14 Zwarciem doziemnym przy wigczonym zasilaniu a przed uruchomieniem 12 U6 wszystkie przyciski USA fabrycznych bedzie wyswietlany
V! falownika. Zabezpieczenie to przeznaczone jest do P ystkie przy P kod wersji nastaw fabrycznych
. " . jednoczesnie
ochrony falownika a nie obstugi. S— -
Zabezpieczenie przed zbyt | Gdy napiecie zasilajace falownik jest wyzsze od Procedura powrotu do nastaw Wyswietli sig kod funkcji
E15 wysokim napieciem dopuszczalnego to po 100 sekundach od wykrycia 13 fabryc’ZH.yCh zakonczya sig monitorujace; czestotliwosé
wejsciowym tego stanu wyjscie falownika zostanie odtgczone.. pomysinie wyjsciowq
Gdy wewnetrzny czujnik temperatury wykryje zbyt | X . X |
E21 Zabezpieczenie termiczne | wysoka temperature modutu mocy badz modutu NOTATKA: Powrét do nastaw fabrycznych nie moze sie odbywa¢ z zewnegtrznego
sterujgcego to nastapi odtaczenie wyjscia falownika. opcyjnego panel. Odtgcz zewnetrzny panel i wprowadz nastawy fabryczne uzywajac
Jesli zostanie wykryty nadmierny prad na wyjsciu oryginalnego panelu falownika.
E 30 Btad IGBT falownika, nastapi odtaczenie jego wyjscia dla
ochrony obwodéw mocy falownika.
Jezeli falownik wykryje miedzy zaciskami [5] i [L], ze
E35 Blad termistora rezystancja zewnetrznego termistora jest zbyt
wysoka to potraktuje to jako stan nienormalny i
odtaczy wyjscie falownika.
E 37 Stop bezpieczenstwa Zatgczona jest funkcja “Stop bezpieczenstwa”
E60 | Blad komunikagji sieciowsj | OOy dopuszozalny ~czas przerwy w  trakcie
komunikacji sieciowej zostat przekroczony
. Sygnalizacja stanu Sygnalizuje brak zasilanie lub zbyt niskie napiecie
podnapieciowego zasilania.
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Grupa “D”: Funkcje monitorowania. Grupa “D”: Funkcje monitorowania.

Funkcje monitorowania mozna aktywowac niezaleznie od tego czy falownik znajduje sie Parametry blokada falownika i historia blokad pozwalajg na sprawdzenie powodu
w Trybie Biegu (Run) czy Zatrzymania (Stop). Po wybraniu kodu funkgiji, ktéra monitoruje zablokowania falownika oraz przejrzenia historii wszystkich awaryjnych wytaczen.
zadang wielko$¢ przycisnij przycisk FUNC aby wyswietla¢ na wys$wietlaczu aktualng Szczegoty patrz - “Historia bledow” str.12.

warto$¢. Funkcje D005 oraz D006 wykorzystujg indywidualne segmenty wyswietlacza
dla sygnalizowania statusu wigczony/wytaczony zaciskow listwy sterujace;j.

Jezeli wyswietlacz jest ustawiony w tryb monitorowania danego parametru, to po zaniku
napigcia zasilania i ponownym wiaczeniu wyswietlacz sam powréci do monitorowania - e
tego parametru. Kod Funkcje grupy “D Jedno

funkcji Nazwa . stki
na panelu SRW Opis

Kod . Funkcje grupy “D” Jedno
ii azwa .

funke}i na panelu SRW Opis st

Na wys$wietlaczu prezentowana

jest aktualna warto$¢

czestotliwosci wyjsciowej;

zakres od 0.0 do 400.0 Hz

Biezaca warto$¢ pradu silnika

(wewnetrzny filtr, czas

D002 | Prad wyj$ciowy ods$wiezania staty 100 ms), A

zakres

0 do 999.9 amper

Trzy wskazania:

“F"..... Bieg w prawo

“o” .. Stop

... Bieg w lewo

Wyswietla przeskalowang

warto$¢ sygnatu sprzezenia

zwrotnego do regulatora PID.

Warto$¢ sygnatu (Wartos$¢ skalowana przez statg

D004 | sprzezenia zwrotnego do z parametru A075),

regulatora PID Zakresy wskazan:

0.00 do 99.99, 100.0 do 999.9,

1000. do 9999., 1000 do 999,

10000 do 99900

Sygnalizuje stan wej$¢

cyfrowych:

O

) & LJ

54 3 21

D001 | Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz

D003 | Kierunek obrotow

%catego
zakresu

ON
Stan wejsciowych zaciskéw

D005 | . B
listwy sterujacej

OFF -

Numer zacisku

Sygnalizuje stan wyj$é
cyfrowych na listwie sterujace:

Stan wyj$ciowych zaciskow

D006 | . B
listwy sterujacej

Numer zacisku

Wyswietla biezaca wartos¢
czestotliwosci przeskalowang
przez stalg ustawiong w Hz

. parametrze B086. Zakres: przemno
D007 c"g:fm'm:c'?a wartosé | % XX 0.00 do 99.99 sona

XXX.X 100.0 do 999.9 przez

XXXX. 1000. do 9999. statg.
XXXX 1000 do 9999 (x10=
10000 do 99999)
Napiecie wyjsciowe (zasilajace
D013 | Napiecie wyjsciowe silnik), Zakres: od 0.0 do \
600.0V
Wyswietla catkowity czas pracy
falownika w Trybie Biegu w
Zsumowany czas biegu godzinach: '
silnika Zakres 0 do 9999 / godziny
1000 do 9999 /
100 do 999 (10,000 do 99,900)

D016
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Historia btedow.

Zalecamy aby przed skasowaniem btedu ustali¢ przyczyne jego powstania. W momencie
wystgpienia stanu awaryjnego, falownik zapisuje do swojej pamieci dane (wielkosci
zmiennych zwigzanych z pracg falownika zarejestrowane w momencie powstania
danego btedu), ktére moga okazac sie pomocne do ustalenia przyczyny powstania
takiego stanu. Aby odczyta¢ dane ostatniego btedu En, nalezy wej$¢ do parametru D081.
Informacje z dwoch wczesniejszych awaryjnych wytaczen przechowywane sa w
parametrach D082 (btad En-1) i D083 (btad En-2). Kazdy kolejny powstaty btad (wpis w
D081) powoduje przesunigcie wczesniej powstatego btedu z parametru D081 do D082, a
jeszcze wezesniejszego z D082 do D083.

Przedstawiony ponizej schemat pokazuje jak wchodzi¢ i odczytywaé kody bteddéw i
wielko$ci zmiennych, rejestrowane w momencie powstania danego btedu. Jesli po
wejsciu do parametréw D081-D083 nie ma tam zadnego kodu btedu, to oznacza to, ze
byto stanu awaryjnego.

Parametry monitorujace

2308312

D558 12— 582
@v 1

Brak btedow

-]

Czy
wystapit
btad

Tak

Okolicznosci
wystapienia btedu

Kod btedu

Czestotliwo$¢ wyjsciowa
w momencie wystgpienia btedu

Prad wyj$ciowy w momencie
wystapienia btedu

Wewnetrzne napiecie
cztonu prost. w momencie
wystapienia btedu

taczny czas pracy falownika
do momentu wystgpienia btedu

taczny czas zasilania falownika
do momentu wystapienia btedu

»
L

@9
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Grupa “F”: Podstawowe parametry biegu

Parametry z grupy “F” definiujg podstawowe profile czestotliwosci (predkosci).
Czestotliwos$¢ wyjsciowa ustawiana jest w Hz, natomiast przyspieszenie i hamowanie (od
0 do maksymalnej czestotliwosci i od maksymalnej czestot. do 0) definiowane jest przez
wprowadzenie czaséw w sekundach. W tej grupie funkcji znajduje sie réwniez parametr,
ktory ustawia kierunek obrotéw silnika po rozkazie ruchu wydawanym przyciskiem Run.
Ten parametr nie ma wptywu na kierunek obrotéw przy rozkazie ruchu zadawanym z
listwy sterujace;.

Standardowe parametry przyspieszania i zwalniania (domyslne) ustawiane sg w
funkcjach Czas przyspieszania 1, Czas zwalniania 1. Alternatywne nastawy dokonywane
sa w funkcjach grupy A (parametry Ax92, Ax93). Kierunek obrotéw silnika po rozkazie
ruchu zadanym z panelu sterowania ustawiany jest w parametrze F004

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkcji na panelu SRW P fabryczna| stki

Czestotliwos¢ wyjsciowa
falownika

zakres 0.0/ czest. poczat.
do 400 Hz

Domysiny czas
przyspieszania 10.0 | sek.
Zakres 0.01 do 3000 sekund

Domysiny czas
przyspieszania, nastawa dla
drugiego silnika

Zakres 0.01 do 3000 sekund
Domysliny czas zwalniania
Zakres: 0.01 do 3000 10.0 sek.
sekund.

F001 | Czestotliwos¢ wyjsciowa 0.0 Hz

F002 | Czas przyspieszania

Czas przyspieszania

F202 (nastawa dla 2 silnika)

F003 | Czas zwalniania

Domysliny czas zwalniania,
nastawa dla drugiego silnika
Zakres 0.01 do 3000
sekund.

Dostepne dwie nastawy;
wybierz kod:

00 w prawo

01 wlewo

Czas zwalniania (nastawa

F203 dla 2 silnika)

10.0 sek.

F004 | Kierunek obrotow 00 -

12-



Grupa “A”: Funkcje podstawowe

Falownik umozliwia sterowanie praca silnika (polecenia START, STOP, zadawanie
predkosci) wieloma sposobami. Wybér zrédta sygnatdéw sterujacych dokonywany jest w
parametrach: A001 (sposob zadawania predkosci silnika - czestotliwosci wyjsciowej
falownika) oraz A0O02 (sposob zadawania rozkazu ruchu - polecenia FW-bieg w prawo

oraz RV-bieg w lewo).
Ustawienia fabryczne tych parametréw zalezg od wersji falownika:
- Europejska (FE): sygnaly zlistwy sterujacej

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkcji na panelu SRW P fabryczna| stki
Zakres n =1 do 16,
Filtr wejsciowy sygnatu gdzie n = liczba probek, .
A016 zadawania czestotliwosci z ktorych wyliczana jest 8. probka
warto$¢ $rednia
Definiuje 1 poziom predkosci
w wielopoziomowej nastawie
A020 Wielopoziomowa nastawa | predko$ci. Zakres nastaw 00 H
predkosci, predkos¢ O 0.0 / czestot. poczatkowa do : z
400 Hz
A020 = Predko$¢ 0 (silnik 1)
Definiuje 1 poziom predkosci
w wielopoziomowej nastawie
Wielopoziomowa nastawa predkosci. Zakres nastaw
A220 | predkosci, predkos¢ 0 0.0 / czestot. poczat. do 0.0 Hz
(2-gi silnik) 400 Hz
A020 = Predko$¢ 0 (2-gi
silnik)
Definiuje pozostate 15
A021 | Wielopoziomowa nastawa ‘Z):E:‘erngg g r(?(/ﬂégzgtot
do | predkosci, kolejne poziomy pocza_tkowa' do 400 HZ‘
A035 | (dla obydwu silnikéw) A021= Predkosé 1 :
A035 = Predko$¢ 15
Ustawia predkos¢ biegu
Czestotliwo$¢ biegu probnego. Zakres: 0.00 /
A038 prébnego czestot. poczatkowa do 1.00 Hz
9.99 Hz
Ustawia sposéb zatrzymania
biegu prébnego:
Wybor zatrzymania biegu 00 wybieg
A039 prébnego 01 kontrolowane 1.00 Hz
zwalnianie
02 hamowanie DC
Wybér metody podbijania Dwie mozliwe nastawy:
Ao41 momentu 00 - reczne podbijanie 00 %
momentu
Wybor metody podbijania 01 - automatyczne 0
A241 momentu (2-gi silnik) podbijanie momentu 00 %
A042 Reczne podbijanie Mozna ustawi¢ zwiekszenie 18 o
momentu momentu poczatkowego o . °
warto$¢ od 0 do 20%
Reczne podbijanie momentu przy U/f=const.,
A242 | omentu, (2-gi silnik) Zakres: od 0.0 do 20.0% 0.0 %
P o Ustawia czestotliwos$¢, przy
A043 .CZQStOt“WOSC’ przy kidrej ktorej jest podbijany moment 10.0 %
jest podbijany moment (punkt A na
S o charakterystyce). Zakres od
Caestotliwost, przy kiore | o't ey (c)zestotliwos'ci
A243 | jest podbijany moment, zﬁamiondwe') 0.0 %
(2-gi silnik) g
Nastawa wzorca Trzy charakterystyki U/f;
A044 charakterystyki U/f Trzy nastawy: 00 B
Nastawa waorca 00 statomomentowa
X 01 zmiennomomentowa
A244 | charakterystyki U/f, 06 zmiennomomentowa 1 00 -
(2-gi silnik)
A045 Zmiana napigcia Ustawia maksymalne 100 %
wyjsciowego napiecie wyj$ciowe : °
falownika na charakterystyce
. . . 0,
A245 Zmiana napiecia U/f, zakres od 20 do 100% 100, %

wyjsciowego (2-gi silnik)

napiecia zn

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkcji na panelu SRW fabryczna| stki
Pie¢ nastaw; wybierz kod:
A001 | Zadawanie czestotliwosci 00 Potencjometr 01 -
01 Listwa sterujaca
02 Nastawa funkcji F001
A201 Zadawanie czestotliwosci, 03 Rozkaz z sieci ModBus 01
(2-gi silnik) 10 Wynik obliczen funkgcji B
Trzy opcje; wybierz kod:
A002 | Zadawanie rozkazu ruchu 01 Listwa sterujaca 01 -
02 Przycisk Run na panelu
A202 Zzadlawrar)ii(e rozkazu ruchu, z;ef:g‘\;/vsma, lub panel 01 .
(2-gi silnik) 03 Rozkaz z sieci ModBus
Ustaw z zakresu: 30Hz do
A003 | Czestotliwos¢ bazowa czestotliwosci maksymalnej 50.0 Hz
(A004)
Ustaw z zakresu: 30Hz do
Czestotliwo$¢ bazowa, czestotliwosci maksymalnej
A203 1 5 g silnik) (A204) (nastawa dla 2 50.0 Hz
silnika)
Ustaw z zakresu:
A004 | Czestotliwosé maksymalna | czestotliwo$¢ bazowa do 50.0 Hz
400 Hz
Ustaw z zakresu:
Czestotliwo$¢ maksymalna | czestotliwo$¢ bazowa do
A204 | 5 i silnik) 400 Hz (nastawa dla 2 50 | Hz
silnika)
Pie¢ mozliwych nastaw:
02 wybor pomiedzy [O] i
Wybor wielkosci potencjometrem
A005 | wejsciowych 03  wybor pomiedzy [Ol] i 02 -
dla funkcji [AT] potencjometrem
04.Tylko sygnat [O] czynny
05.Tylko sygnat [Ol] czynny
Nastawa czestot. US&aWia doing 9."""‘?‘%
poczatkowej sygnatu zakresu CZ.QStOt."W.OSC'
A011 analogowego zadawanej napigciowym 0.0 Hz
napigciowego O sygnatem analogowym
Zakres: 0.0 do 400.0
Ustawia gérna granice
N . .| zakresu czestotliwo$¢
astawa czestot. koncowej )
A012 | sygnatu analogowego zadgwgnej 0.0
o napieciowym sygnatem :
napieciowego O Hz
analogowym.
Zakres: 0.0 do 400.0
Ustalenie poziomu sygnatu | Ustawia poziom najnizszego
analogowego napiecia na zacisku
A013 | napieciowego O aktywujacego czestotliwosc 0. %
odpowiadajgcego czestot. wyj.
poczatkowej Zakres: 0. do 100..
Ustalenie poziomu sygnatu | Ustawia poziom
analogowego najwyzszego napigcia na
A014 | napieciowego O zacisku aktywujacego 100. %
odpowiadajacego czestot. czestotliwos¢ wyj.
koncowej Zakres 0. do 100..
Ustawia czestotliwo$é wyj, w
Ustalenie sposobu startu przypadku podania sygnatu
A015 falownika dla sygnatu nizszego niz najnizszy
e 01 R
analogowego zdefiniowany
napigciowego O 00 zgodnie z nastawg
(A011) 01 0 Hz
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Kod
funkc;ji

Nazwa
na panelu SRW

Opis

Nastawa
fabryczna

Jedno
stki

A051

Hamowanie dynamiczne

Nastawy funkgiji:

00 Nieaktywna

01 Aktywna podczas
hamowania

02 Wykrywanie
czestotliwosci hamowania

00

A052

Czestotliwo$¢ hamowania
dynamicznego

Czestotliwos¢, od ktorej
falownik rozpocznie
hamowanie dynamiczne,
Zakres od czestotliwosci
poczatkowej (B082) do
60 Hz

0.5

Hz

A053

Czas oczekiwania do
rozpoczecia hamowania
dynamicznego

Opdznienie pomiedzy
osiagnigciem czestotliwosci
hamowania dynamicznego
A052 a rozpoczeciem
hamowania
dynamicznego.(w tym
czasie),

zakres 0.0 do 5.0 sekund.

0.0

sek.

A054

Sita hamowania

Ustawia site hamowania
dynamicznego w procentach
momentu znamionowego
Zakres 0 do 100%

%

A055

Czas hamowania
dynamicznego

Ustawia czas hamowania
dynamicznego. Zakres: 0. do
60 sekund

0.0

sek.

A056

Sposéb uaktywnienia
hamowania dynamicznego

Aktywne gdy
00 - po zamknigciu [DB]
01 - od poziomu czestot.

01

A061
A261

Gorna granica regulacji
czestotliwosci

Ustawia gérny limit czestot.
wyjsciowej mniejszej niz
czestot. maksymalna
(A004). Zakres nastaw: od
dolnej granicy (A062) do
czestot. maksymalnej
(A004).

0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

0.0

Hz

A062
A262

Dolna granica regulacji
czestotliwosci

Ustawia dolng granice
regulowanej czestotliwosci,
wigkszej od zera. Zakres
nastaw: od czestot.
poczatkowej (B082) do
gornej granicy czestot.
(A061).

0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

0.0

Hz

A063
A06B5
A067

Czestotliwo$¢ zabroniona
(punkt centralny)

Mozna zdefiniowa¢ do
trzech czestotliwosci (Srodek
przedziatu zabronionego)
omijanych przez falownik
przy regulacji predkosci.
Zakres: 0.0 do 400.0 Hz

0.0

Hz

A064
A066,
A068

Szeroko$¢ pasma
zabronionego

Definiuje szeroko$¢ pasma
zabronionego od
czestotliwosci sSrodkowej
zdefiniowanej w A063,
A065, A067.

Zakres: 0.0 do 10.0 Hz

0.5

Hz

A071

Regulator PID

Aktywuje regulator PID,
00 nieaktywny
01 aktywny

00

A072

Wspétczynnik wzmocnienia
regulatora (Kp)

Wspdtczynnik wzmocnienia
regulatora (wzmocnienie
czesci proporcjonalnej
regulatora). Zakres od 0.2
do 5.0

-15-

Kod Nazwa Opi Nastawa | Jedno
funkcji na panelu SRW pis fabryczna| stki
Czas zdwojenia Czas zdwojenia - catkowania
A073 . ; regulatora PID. Zakres 1.0 sek
(catkowania) Ti nastaw od 0 do 150 sekund
Czas wyprzedzenia
Czas wyprzedzenia (rézniczkowania) regulatora
A074 (rézniczkowania) TD PID. Zakres nastaw od 0 do 0.00 sek
100 sekund
Mnoznik zmiennej
procesowej, wprowadzanej
Wspotczynnik skalowania W sprzezeniu zwrotnym.
AQ75 | sygnatu sprzezenia Pozwala dostroi¢ poziom 1.00 -
zwrotnego) sygnatu sprzezenia do
sygnatu zadanego. Zakres
od 0.01 do 99.99
Ustala zrodto sygnatu
sprzgzenia zwrotnego
00 zacisk [Ol] listwy
5 . - sterujacej (sygnat pradowy)
Ao7e | rodo :gg”a'” sprzezenia | 1" Zacisk [O] listwy 00 )
sterujacej (sygnat
napieciowy)
02 komenda sieci ModBus
10 wynik obliczen
Wspétczynnik przyrostu (E))(\)N Ieﬁ:}:ﬁ:gm =SP_PV
A077 | sygnatu sprzezenia 01 wejscie PID = —(SP — 00 -
zwrotnego PV)
Ustawia ograniczenie
Poziom ograniczenia sygnalu wyjSciowego
A078 regulacji PID regulatora PID w procentach 0.0 %
petnego sygnatu
Zakres od 0.0 do 100.0%
Nastawa dziatania funkcji
automatycznej regulacji
napigcia (AVR)
A081 | Funkcja AVR 00 wiaczona funkcja AVR 00
01 wytgczona funkcja AVR
02 wiaczona funkcja AVR -
za wyjatkiem zwalniania
Falowniki klasy 200V:
A082 Nastawa poziomu napigcia | 200/215/220/230/240 230/ v
silnika dla AVR Falowniki klasy 400V: 460
380/400/415/440/460/480
. ‘i 00% funkcja nieaktywna
A085 (E:]JZII'(‘C;Jia oszozednose 01v funkcja aktywna 00 -
Stopier - Zakres 0.0 do 100 %.
A086 opien efektywnqsq . 50.0 %
funkcji oszczednosci energii :
Drugi czas przyspieszania Zakres nastaw:
A092 S 0.01 do 3000 sekund 15.00 sek.
(silnik 1)
Drugi czas przyspieszania Zakres nastaw:
A292 o * 1 0.01 do 3000 sekund 15.00 sek.
(silnik 2)
. - Zakres nastaw:
A093 | Drugi czas zwalniania
A293 | (silnik 1) 0.01 do 3000 sekund 15.00 sek.
Dwie metody:
A094 Wybor funkcji 00 styk 2CH listwy
A294 dwustanowego sterujgcej 00 -
przyspieszania i zwalniania | 01 poziom czgstotliwosci
przetaczajacej
Czestotliwos¢ wyjsciowa,
A095 Poziom czestotliwosci przylktorej n astqg| )
rzefaczajace] czas przetaczenie na drugi czas 00 Hz
A295 | P ; ; przyspieszania
przyspleszania Zakres nastaw: 0.0 -
400.0 Hz
-16-




Kod
funkcji

Nazwa
na panelu SRW

Opis

Nastawa
fabryczna

Jedno
stki

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkgciji na panelu SRW fabryczna| stki
Czestotliwo$¢ wyjsciowa,
A096 Poziom czestotliwosci przy ktorej nastapi
A296 przetaczajacej czas przetaczenie na drugi czas 0.0 Hz
zwalniania zwalniania Zakres nastaw:
0.0 -400.0 Hz
Ustawia charakterystyke
A097 Wybér_charalfterystyki ﬁ;zs);za:zjzszama, dwie 00 .
przyspieszania 00 liniowa
01 krzywa “S”
Ustawia charakterystyke
Wybor charakterystyki zwalniania:
A098 zwalniania 00 liniowa 00 -
01 krzywa “S”
Ustawia czestotliwo$¢
Nastawa czestot. wyjsciowa dla dolnej granicy
A101 poczatkowej sygnatu zadawanego sygnatu 00 Hz
analogowego pradowego.
pradowego Ol Zakres nastaw:
0.00 - 400.0Hz
Ustawia czestotliwo$¢
Nastawa czestot. koncowe;j wyésmowa dla gornelj granicy
A102 | sygnatu analogowego zadawanego sygnatu 0.0 Hz
radowego Ol pradowego
pra Zakres nastaw:
0.00 - 400.0 Hz
Ustalenie poziomu sygnatu | stawia dolny prég pradu
A103 analogowego pradowego wejscia analogowego. 00 Hz
Ol odpowiadajacego Zakres od 0. do 100.% :
czestot. poczatkowej
Ustalenie poziomu sygnatu Ustawia gorny pozp[n.prqdu
A0 analogowego pradowego pod;awanego na wejscie .
Ol odpowiadajacego ;r;ir(;ior:’;es-taw 100. %
czestot. koncowe;j od 0. do 100 %
Ustalenie sposobu startu 56" Izicri]:jsetaw\’;ﬁoéé
A105 falownika dla sygnatu
poczatkowa z parametru 01 -
analogowego A101
pradowego Ol 01 warto$¢ poczatkowa OHz
Nastawy:
00 panel cyfrowy
Wybér sygnatu A dla funkgcji | 01  potencjometr panelu
A141 | operacji na sygnatach 02 wejscie [O] 01 -
zadajacych czestot 03 wejscie [Ol]
04 zmienna z komendy
sieci
Nastawy:
00 panel cyfrowy
Wybor sygnatu B dla funkcji | 01 potencjometr panelu
A142 | operacji na sygnatach 02 wejscie [O] 02 -
zadajacych czestot. 03 wejscie [Ol]
04 zmienna z komendy
sieci
Wybér operacji
matematycznej
. " wykonywanej na wartosci z
Rodzaj operacji = wejécia A (A141) | wejécia B
dokonywanej na dwoch
A143 sygnatach zadajacych (A142). 00 -
czestot. 3 nastawy:
00 ADD (A +B)
01 SUB(A-B)
02 MUL (A xB)
Wartos¢
dodawana/odejmowana od
A145 Czestotliwo$¢ dodawana zadawanej przy zamknietym 00 Hz

do zadanej

styku [ADD].
Zakres nastaw:
0.0 do 400.0 Hz
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Grupa “B”: Funkcje uzupetniajace
Funkcje grupy “B” okreslajg w znacznym stopniu parametry konieczne do konfiguracji

silnika z ktérym wspétpracuje falownik.

Kod Nazwa Obpi Nastawa | Jedno
funkgji na panelu SRW pis fabryczna| stki
Dostepne cztery nastawy:
00 zablokowanie falownika
Sposéb automatycznego 01 restart od OHz
B001 | przywracania rozkazu 02 lOt,n M StAart po 00 -
ruchu przywréceniu rozkazu ruchu
03 lotny start, po ktérym
nastgpi wyhamowanie silnika
oraz zablokowanie falownika.
Ustawia dopuszczalny czas
Dopuszczalny czas zaniku napiecia, ktéry nie
B002 B L0 - bedzie powodowat 1.0 sek.
zaniku napiecia zasilania. . .
zablokowania falownika.
Zakres nastaw od 0,3 do 25 s
Ustawia czas pomiedzy
Czas oczekiwania na przy-wrléceniem napiecia
B003 . zasilania a ponownym 1.0 sek.
ponowny start falownika ;
startem falownika.
Zakres od 0.3 do 100 sekund.
Blokada przy zaniku wie nastawy:
B004 | zasilania lub przy stanie 00 nieaktywna 00 -
podnapieciowym 01 aktywna
Liczba dopuszczalnych Dostepne nastawy:
restartéw po blokadzie 00 dopuszczalne 16
B005 | przy zaniku napigcia restartow 00 -
zasilania/stanie 01 zawsze przeprowadzony
ponadnapieciowym restart
Trzy nastawy:
Czestotliwos¢ startowa w | 00% czest. “lotna” sprzed
BO11 przypadku poprzedniego wytaczenia 00
automatycznego rozruchu | 01% startod czest. "lotnej” °
po zaniku zasilania maks. mozliwej
02V start od czest. ustawionej
; . . Zakres nastaw: 20% do Prad
B012 Pozu_)m zabezpieczenia 120% pradu znamionowego znamatfalo A
B212 | termicznego falownika. wnika *1
Dostepne charakterystyki:
00 o zredukowanym
B013 S:;;git:gsetzi? momencie 1 01
B213 A 01 o statym momencie -
termicznego 02 o zredukowan
ym
momencie 2
Nastawy funkgji:
00 nieaktywna
B021 | Zabezpieczenie o1 alftywna‘pr‘zy -
B221 | przeciazeniowe przyspieszaniu i predkos$ci 01 -
statej
02 aktywna tylko dla statej
predkosci
Ustawia poziom zadziatania P
- . . rad
B022 | Poziom ograniczenia za?ezpleczeonla z zakresu: znamiono
B222 | przecigzenia 20% ano 150% pradu . wy A
znamionowego falownika
(rozdzielczo$¢ nastawy - 1%) x1.5
8023 Czas obnizania Usta)(/vit? czgs.obniialznia ) 0 ‘
I .| czestotliwosci po wykryciu . sek.
B223 CZQSK.’”!WO.SC' po wykryciu pereciqzenia. Zpakreys O¥1 do
przeciazenia 30.0s, rozdzielczo$¢ 0.1.
Dwa kody opcyjne:
B028 Wybor §posopu 00 poziom zabezpieczenia
B228 zabezpieczenia wedtug nastawy B022 00 -
przecigzeniowego 01 poziom zabezpieczenia
ustawiany sygnatem [O]-[L]
Czas hamowanie przy Nastawiany czas hamowania
przecigzeniu podczas przy przeciazeniu podczas
B029 | proby ponownego préby ponownego rozruchu 0.5 sek.
rozruchu po zaniku zasilania, 0.1do
3000.0, rozdzielczo$¢ 0.1

Kod Nazwa Obpi Nastawa | Jedno
funkgiji na panelu SRW pis fabryczna| stki
Wyjsciowy prad falownika po
przekroczeniu ktérego
podczas préby automaty-
Dopuszczalny poziom cznego rozruchu po zaniku

B030 | pradu podczas zasilania, nastgpuje hamowa- |Prad znam.| A

automatycznego rozruchu | nie silnika z czasem B029
Zakres 0.2*do 2.0*prad
znamionowy falownika,
rozdzielczos¢ 0.1
Dostgpne nastawy:
00 wszystkie parametry,
oprécz B031 sg zablokowane,
kiedy na zacisku [SFT] jest
podany sygnat.
01 wszystkie parametry,
oprécz B031 i FO01 sg,
zablokowane, kiedy na

B031 | Blokada nastaw zacisku [SFT] jest aktywny 01 -

sygnat.
02 wszystkie parametry
oprécz B031 sg zablokowane.
03 wszystkie parametry
oprocz B031i FOO1 sg
zablokowane.
10 zmiana parametru B031
w biegu.

Wybor funkcji Dwie nastawy:

BO50 kontrolowanego 00% nieaktywna 00
zatrzymania po zaniku 01Y4 aktywna (zatrzymanie) B
zasilania 02...aktywna (restart)

Poziom napigcia DC po
Poziom napiecia DC do osiqgniecig kt(_irego, podczas

B051 | kontrolowanego z_amku zasilania, rozpoczyna 00

zatrzymania sie proces kontrolowanego :
zatrzymania. v
Zakres 0.0 do 1000.0

Poziom napiecia DC do Ustz?\wi'ana wartoéc'% p°z.i°”.““

wstrzymania napiecia DC po osiggnigciu

B052 kontrolowanego ktorej wstrzymywane jest 0.0 \Y;
zatrzymania kontrolowane zatrzymanie

Zakres 0.0 do 1000.0
Czas hamowania podczas | Zakres 0.01 do 3000

B053 | funkcji kontrolowanego 1.0 sek
zatrzymania
Spadek czestotliwosci Ustawia_na ‘,’“’.‘""éé spadku
rozpoczynajacy proces CZQ.StOt."WOSC" po qudl_(u

B054 kontrolowanego napiecia Dc do wartosci 0.0 Hz
zatrzymania ustawionej w B051.

Zakres 0.0 do 10.0
Okresla wspodtczynnik wzmo-
Kontrola napiecia DC dla cnie.nila regulatgra (wzlmocnienie
AVR podczas zwalniania | 62€5¢i proporcjonainej
B055 Wspok ik regulatora) 0.2 -
spotezynni dla funkcji kontroli napiecia DC
wzmocnienia P dla AVR podczas zwalniania.
Zakres nastawy:0.2 do 5.0
ieci Okresla czas zdwojenia
i\ggrgfcjg:;slezc\iaaggif catkowania reAguIatAJora‘ PID dla
B056 Czas zdwojenia funkji kontroli napiecia DC dla 0.2 sek.
X AVR podczas zwalniania. Zakres
(catkowania) | nastawy:0.0 do 150.0
Kalibracja wartosci Pozwala dostroi¢ sygnat i
B080 | sygnatu analogowego [aAn’aI]ogowy podany na zacisk 100. -
[AM] Zakres nastaw: 0 do 255
Ustawia poczatkowa
B082 | Czestotliwo$¢ poczatkowa | czestotliwosc wyjsciowa. Zakres 0.5 Hz
nastaw: 0.5 do 9.9 Hz
Czestotliwos¢ Ustawia czestotliwos¢
B083 | kluczowania tranzystorow | kluczowania tranzystoréw 3.0 KHz

modutu mocy falownika, Zakres
nastaw 2.0 do 12.0 kHz
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Kod
funkciji

Nazwa
na panelu SRW

Opis

Nastawa
fabryczna

Jedno
stki

B084

Wybér funkcji powrotu do
nastaw fabrycznych

Usfawia opcje powrotu do nastaw
fabrycznych. Trzy kody opcyjne:
00 kasuje historie awaryjnych
wytaczen falownika

01 wpisuje standardowe
nastawy parametrow falownika
02 wpisuje standardowe
nastawy parametréw i kasuje
historig awaryjnych wytaczen
falownika

00

B085

Wybér nastaw
fabrycznych

Woprowadza nastawy fabryczne
zgodne z warunkami zasilania w
danym, regionie. Cztery nastawy:
00 Japonia

01 Europa

02 USA

01

B086

Skalowanie czestotliwosci
wyjsciowej

Stata, przez ktérg mnozona jest
czestotliwos¢ wyjsciowa do
wys$wietlenia na panelu D007 -
wartosci np. predkosci. Zakres
nastaw: 0.1 do 99.9

1.0

B087

Blokada przycisku STOP

Pozwala aktywowac/blokowac
dziatanie przycisku STOP
Nastawy:

00odblokowany
01zablokowany

00

B088

Ponowny rozruch po
zadziataniu funkcji FRS

Ustawia dziatanie falownika
po zdjeciu rozkazu wybiegu
silnika [FRS]. Dwie nastawy:
00 Start od OHz

01 Lotny start

00

B089

Wielko$¢ monitorowana
podczas pracy sieciowej
falownika

Ustawia wy$wietlany parametr na
wyswietlaczu, kiedy falownik
pracuje w sieci ModBus, 7
nastaw:

01monitorowanie czestot.
wyjsciowej.

02monitorowanie pradu
wyjsciowego

03kierunek obrotéw silnika
04monitorowanie sygnatu
sprzezenia zwrotnego

05stan wejs¢ listwy sterujacej
06stan wyjs¢ listwy sterujacej
07monitorowanie przeskalowanej
wartosci czestotliwosci
wyjsciowej

01

B091

Tryb zatrzymania

Wybor sposobu zatrzymania
silnika po wycofaniu rozkazu
ruchu. Dwie nastawy:

00 DEC (zwalnianie zgodnie
z nastawionym czasem)

01 FRS (wolny wybieg)

00

B092

Sterowanie pracg
wentylatora falownika

Wyboér, kiedy wentylator
chtodzacy falownika ma
pracowacé. Trzy kody opcyjne:
00 wentylator pracuje zawsze
01 wentylator jest zataczany
tylko wtedy, gdy wydawany jest
rozkaz biegu (czas zwioki przy
zatgczaniu i wytaczaniu wynosi 5
minut)

02 wentylator zataczany i
wytaczany w zaleznosci od
temperatury

00

B130

Wstrzymanie hamowania
przed blokadg
nadnapieciowg

Przerywa proces hamowania,
kiedy napigcie w obwodzie
posrednim wzro$nie ponad
dopuszczalny prég napiecia
przeciwdziatajac w ten sposéb
zablokowaniu sie falownika. Dwa
kody opcyjne:

00 - nieaktywna

01 - aktywna

00
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Kod Nazwa Obpis Nastawa | Jedno
funkgiji na panelu SRW P fabryczna| stki
S TUF], RTIOTEgU PrZeRTOTZENE
Poziom napiecia w podczas zv_valniar:ig pc_)wo&jlg'e
obwodzie posrednim DC | Wstrzymanie zwalniania az do 380/

B131 Ktywniai funkei momentu obnizenie sie napiecie \Y
ua ywnla_japy unkcje . DC ponizej tego progu 760
wstrzymujaca hamowanie | pyie nastawy napiecia z

rozdzielczoscia 1V

330 do 395V (klasa 200V)

660 do 790V (klasa 400V)
. Dwie nastawy:

B133 Kontrola napigcia DC d‘Ia 00% nieaktywna 00 .
AVR podczas zwalniania 01% aktywna

Nastawa progu napigcia DC w
uktadzie posrednim dla funkcji

B134 ::sgg;’:wpégglbc dla AVR AVR podczas zwalniania. 380 v
podczas zwalniania Zakresy nastaw: /760

Klasa 200V % 330 do 395
Klasa 400V Y 660 do 790
Ograniczenie pradu przed Dwie nastawy:

B140 9 - pradu p 00 - nieaktywna 01 -

blokada termiczng 01 - aktywna
Automatyczne zmniejszenie
Zmniejszenie czestotliwosci impulsowania
B150 czestotliwosci przy wzroscie temperatury.
. X 00 -
kluczowania przed Nastawy:
blokada termiczng 00 - nieaktywna
01- aktywna
Zwieksza szybkos¢
L . odpowiedzi na wyjsciu
Uaktywnllenle fupkq[ falownika na sygnat startu

B151 | szybszej odpowiedzi na Nastawy: 00 -

sygnat startu 00 - nieai(tywna
01 - aktywna
-22-




Grupa “C”: Funkcje zaciskéw programowalnych

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkgiji na panelu SRW fabryczna| stki
Okresla funkcje petniong przez
90 | Funkeia zacisku [1] zacisk [1]. 30 nastaw : 3\9\/] .
Okresla funkcje petniong przez
gggg Funkcja zacisku [2] zacisk [2]. 30 nastaw [g:/] R
Okresla funkcje petniong przez
o | Funkeia zacisku (3] zacisk [3]. 30 nastaw [8; )
Okresla funkcje petniong przez
8282 Funkcja zacisku [4] zacisk [4]. 30 nastaw [8'::2 R
Okresla funkcje petniong przez
gggg Funkcja zacisku [5] zacisk [5]. 30 nastaw [Flg] R
Ustawia logike zacisku
. . wejsciowego 1:
cot1 | Wybdrrodzaju styku dia | 5™ 1o 2inie otwarty [NOJ 00 )
wejscia [1] 01 . /
normalnie zamkniety
[NC]
Ustawia logike zacisku
co12 Wybor rodzaju styku dla | wejsciowego 2: 00
wejscia [2] 00 normalnie otwarty [NO] -
01 _normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
co13 Wybor rodzaju styku dla | wejsciowego 3: 00
wejscia [3] 00 normalnie otwarty [NO] :
01 normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
col4 Wybor rodzaju styku dla | wejsciowego 4: 00
wejscia [4] 00 normalnie otwarty [NO] :
01 normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
co15 Wybér rodzaju styku dla | wejsciowego 5: 00
wejscia [5] 00 normalnie otwarty [NO] -
01 normalnie zamkniety [NC]
12 programowanych funkcji
C021 | Funkcja zacisku [11] realizowanych binarnie przez 01 -
wyjscia cyfrowe [FA1]
. . 12 programowanych funkcji
C026 F:Jlizanz'iglzll(:rm realizowanych binarnie przez f\f -
przexazni Y wyjscia cyfrowe [AL]
Dostgpne dwie funkcje:
. 00 aktualna predkos¢ silnika
Ccozs | Wybdr Syg"a':M 01 prad silnika 00 . .
wyjsclowego (szczegoty w dalszej czesci [ozest]
rozdziatu)
Ustawia rodzaj styku:
C031 | Zacisk [1] rodzaj wyjscia | o9 "ormane g;"rvrf‘ﬁyiéso) 00 )
(NC)
Alarm wyjécie (LJJgtawia ro?z'aj s:yku& (NO)
L7 ) normalnie otwarty
€036 \;l)vrz'e’k.az)mkowe (rodzaj 01 normalnie zamknigty 01 -
yj$cia (NC)
Trzy nastawy:
00 nieaktywna
01 aktywna podczas
co38 Syglna_\lizal\cja niskiego przyspie§za_nia, _ 01 )
obcigzenia zwalniania i statej
predkosci
02 aktywna tylko podczas
statej predkosci
Ustawiany poziom pradu
Poziom sygnalizowanego niskiego obciazenia Prad zn
C039 radu Zakres nastawy 0.0 do f Ia 'k. A
pra 2.0*prad znamionowy alownika
falownika

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkcji na panelu SRW fabryczna| stki
Ustawia warto$¢ pradu,
ktérego przekroczenie
) S spowoduje sygnalizacje
Cott | proocapona | przeciazenia folourika| A
Zakres nastaw od 0% do
200% znamionowego pradu
falownika)
Ustawia warto$¢
czestotliwosci, ktorej
Sygnalizacja osiggniecia - | osiagniecie lub przekroczenie
c042 przekro_czer)ig podczgs przysplieszania ) 00 Hz
czestotliwosci przy sygnalizowane jest na zacisku
przyspieszaniu wyjsciowym. Wartos$¢ tg
mozna ustawi¢ w przedziale
od 0.0 do 400.0Hz
Ustawia wartos$¢
czestotliwosci, ktorej
Sygnalizacja osiagnigcia - | osiagniecie lub przekroczenie
c043 przekro_czer}ie.z podcza)s zwalnignia _ 00 Hz
czestotliwosci przy sygnalizowane jest na zacisku
zwalnianiu wyjsciowym.
Zakres nastaw: 0.0 do 400.0
Hz
. Ustawia dopuszczaln
Sygnahzaqg - przedziat u(’:)hybu (wasr/toéé
C044 | przekroczenia wartosci b led Zak 3.0 %
uchybu ezwzgledna), Zakres
nastaw: 0.0 do 100%,
Kiedy wartos$¢ sprzezenia
Prog gorny sygnatu zwrotnego przekroczy tg
sprzezenia zwrotnego do | warto$¢ zostanie podany
C052 | wytaczania Il uktadu sygnat do wytaczenia 100.0 %
napedowego w regulacji drugiego uktadu napedowego.
PID Zakres nastaw: 0.0 do
100.0%
Kiedy wartos¢ sprzezenia
Prég dolny sygnatu zwrotnego obnizy sig ponizej
sprzezenia zwrotnego do | tego progu, podany zostanie
C053 | zatgczania Il uktadu sygnat do zataczenia 0.0 %
napedowego w regulacji drugiego ukfadu.
PID Zakres nastaw: 0.0 do
100.0%
. " Dwie nastawy:
co70 mgg[lg“"kc“ OPE/ 02 OPE Iub opcja 02 )
03 ModBus (485)
Trzy nastawy:
CO71 | Predkosé komunikacji 8‘; gggg ggz 06 -
0619200 bps
Ustawia adres falownika w
C072 | Adres stacji sieci. Zakres nastaw: od 1 do 1. -
32
Trzy nastawy:
CO074 | Kontrola parzystosci 8(1)_ 2:;%@ 00 -
02- nieparzysta
Nastawy: 1, 2
CO75 | llosc¢ bitéw stopu 1 bit
Ustawia dziatanie falownika
po wystapieniu btedu w
komunikacji
Pie¢ nastaw:
) . 00 Blokada (kod btedu E60
core | Reakdja falownika na 01 Zwaminiesio o] : 02 ]

wystapienie btedu

zablokowanie (kod btedu E60)
02 Brak reakcji

03 Wybieg silnika

04 Zwalnianie do
zatrzymania
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Kod
funkgji

Nazwa
na panelu SRW

Opis

Nastawa
fabryczna

Jedno
stki

co77

Dopuszczalny czas
przerwy pomigdzy kolejny-
mi zapytaniami (time out)

Ustawia czas timera
watchdog.
Zakres 0.00 do 99.99 sek

0.00

sek.

CO078

Czas rozpoczecia
nadawania odpowiedzi

Czas w jakim falownik
rozpoczyna wysytanie odp. w
transmisji danych w sieci.
Zakres 0. do 1000. ms

msek.

Co81

Kalibracja sygnatu O

C082

Kalibracja sygnatu Ol

Parametr stuzy do ustawienia
wiasciwej relacji pomiedzy
wys$wietlang w funkcji FO01
wartoscig zadang,
czestotliwosci a napigciowym
sygnatem zadajacym
podawanym na zaciski O-L,
zakres od 0.0 do 200.0%

100.0

100.0

C086

Uchyb ustalony dla
zacisku AM

Uchyb ustalony zacisku AM.
Zakres nastaw 0.0 do 10.0
Ustawiany razem z B080
(kalibracja wartosci sygnatu
analogowego)

Patrz strona 3-37, 4-62.

0.0

C091

Dostep do funkcji
rozszerzonych Debug

Udostepnia parametry dodat-
kowe Debug, przeznaczone do
czynnosci serwisowych.

Dwie nastawy:

00 - nieaktywna

01 - aktywna (nie ustawiaj)

00

C101

Pamie¢ funkgji
Motopotencjometra
UP/DOWN

Umozliwia zapamigtanie ostatniej
czestotliwosci zadanej
motopotencjometrem. Dwa kody
opcyjne: 00 czysci ostatnig
nastawe motopotencjometra
(powraca do poczatkowej
nastawy z parametru F001)

01 zapamigtuje ostatnig nastawe
motopotencjometra

00

C102

Kasowanie blokady
falownika

Sposob kasowania blokady za
pomoca funkcji wejsciowej [RST].
Trzy opcyjne kody:

00 Kasowanie blokady w czasie
zatgczania sygnatu [RST],
zatrzymanie silnika jesli
falownik byt w trybie biegu RUN
01 Kasowanie blokady w czasie
wytaczania sygnatu [RST],
zatrzymanie silnika jesli
falownik byt w trybie biegu RUN
02 Kasowanie blokady w czasie
zatgczania sygnatu [RST], bez
wplywu na prace silnika

00

C141
C142

Wybor funkcji
programowalnych
zaciskéw wyjsciowych dla
wewnetrznego. wejscia.
logicznego A i B

11 programowalnych funkcji
wyjsciowych
odpowiadajacych kodom:
00% RUN  01Y% FA1

02V FA2 03% OL

04Y, OD 05% AL.

06% Dc 07" FBV
08%NDc  09% LOG

10% ODc  43% LOC

00

C143

Wybor operaciji logicznej

Przypisuje funkcje logiczna,
ktorej wynik jest podawany na
wyjscie cyfrowe [LOG], Trzy
nastawy:

00 [LOG]=AANDB

01 [LOG]=AORB

02 [LOG]=AXORB

00

C144/
C145

Zacisk [11] opdznienie
zatgczania/wytaczania

C148/
C149

Wyj. przekaznikowe,
opoznienie zatacz/wytacz

Zakres nastaw: 0.0 do 100.0
sekund.

00

sek.
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Grupa “H”: Funkcje statych silnika

Kod Nazwa Opis Nastawa | Jedno
funkg;ji na panelu SRW P fabryczna| stki
zakres
. nastaw
H003 . . Osiem nastaw:: ]
Ho03 | Moc znamionowa silnika | 2, 46 5510 75/1.1/1.52.203.7 | 290dnie | kW
Z moca
falownika
HO004 | | . . RN Cztery nastawy: .
H204 Liczba biegunoéw silnika 2/4/6/8 4 bieguny
H006 Stata silnika (nastawa
H206 Wspétczynnik stabilizacji fabryczna), 100 -
Zakres 0 do 255

Programowalne zaciski wejsciowe i wyjsciowe.

Wejsciowe
Symbol | Kod | Nazwa funkcji
FW 00 Rozkaz ruchu. Bieg w prawo/Zatrzymanie
RV 01 Rozkaz ruchu. Bieg w lewo/Zatrzymanie
CF1 02 Wielopoziomowa nastawa predkosci (bit0)(LSB)
CF2 03 Wielopoziomowa nastawa predkosci ( bit1)
CF3 04 Wielopoziomowa nastawa predkosci ( bit2)
CF4 05 Wielopoziomowa nastawa predkosci ( bit4) (MSB)
JG 06 Bieg probny
DB 07 Hamowanie dynamiczne DC
SET 08 Aktywowanie drugiego zestawu nastaw parametréw
2CH 09 Drugi zestaw czasow przyspieszania i zwalniania
FRS 1 Wybieg swobodny
EXT 12 Zewnetrzny sygnat blokady
USP 13 Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem
SFT 15 Blokada nastaw
AT 16 Rodzaj analogowego sygnatu sterujgcego
RS 18 Kasowanie blokady falownika
PTC 19 Funkcja termistora
STA 20 Funkcja trzech przewodoéw: zatgczanie impulsowe”
STP 21 Funkcja trzech przewodéw: "impulsowe zatrzymanie"
FIR 2 Funkcja trzecl;l przewoddw:" wybdr kierunku ruchu: w
prawo/w lewo
PID 23 Blokada regulatora PID
PIDC 24 Kasowanie wartosci czesci catkujacej regulatora PID
UpP 27 Motopotencjometr: podwyzszanie predkosci
DWN 28 Motopotencjometr: obnizanie predkosci
ubcC 29 Czyszczenie pomigci motopotencjometra
OPE 31 Wymuszenig sterowania czestotliwoscia i rozkazem
biegu z pulpitu falownika
ADD 50 Dodawanie czestotliwosci
F-TM 51 V\(ymuszgnie sterowapia c;estotliyvoéciai rozkazem
biegu z listwy sterowniczej falownika
RDY 52 Rozkaz ruchu (szybsza odpowiedz na wyjsciu)
SP-SET 53 Q}l&ﬁ\?gozwvir:'is bc:;ugiisgs zestawu nastaw mozliwy
EMR 64 Stop bezpieczenstwa
NO 255 Nie wpisany
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Wyjsciowe Przygotowanie do przytaczenia przewodoéw.

| Podtaczenie przewoddw nalezy wykona¢ w sposob szczegodlnie doktadny i ostrozny.

Svimtol | scd | NEETE (] Przed rozpoczeciem podiaczania nalezy zapoznaé sie z ponizszymi Uwagami i
Ostrzezeniami.
00 RUN | Sygnalizacja biegu silnika OSTRZEZENIE: Wykorzystuj przewody miedziane dobierane na temp. pracy
Sygnalizacja osiggnigcia zadanej czestotliwosci 60/75°C lub o takich samych parametrach.
01 FA1 f -
Typ1(aktywna tylko przy statej predkosci)
02 FA2 Sygnalizacja przekroczenia zadanej czestotliwosci Typ2
03 oL Sygnalizacja przecigzenia OSTRZEZENIE: “Urzadzenie budowy otwartej.”
Sygnalizacja przekroczenia okre$lonego poziomu
04 oD ..
uchybu regulacji regulatora PID
05 AL Sygnalizacja alarmu
06 De Detekeja zaniku sygnatu analogowego OSTRZEZENIE: Przeznaczone do stosowania w obwodach o dostarczanym,
07 FBV Sygnat dla zatgczania/wytaczania dodatkowego uktadu symetrycznym pradzie nie wigkszym niz 5.000 A, maks.240 V .” Dla modeli o
napedowego przy regulacji PID oznaczeniu S, N lub L.
08 NDc Sygnalizacja przerwania pracy sieciowej
09 LOG | Wynik operacji logicznej .
v i i og | OSTRZEZENIE: “Przeznaczone do stosowania w obwodach o dostarczanym,
10 ODc | Sygnalizacja pracy sieciowej. Karta opcyjna symetrycznym pradzie nie wigkszym niz 5.000 A, maks.480 V.” Dla modeli o
PN L oznaczeniu H.
43 LOC [ Sygnalizacja niskiego obcigzenia

Konfiguracja wejs¢ analogowych WYSOKIE NAPIECIE: Zawsze podiaczaj uziemienie urzadzenia. W
Ponizsza tabela przedstawia, ktére z wej$¢ analogowych jest aktywne przy réznych przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczenstwo porazenia oraz/lub pozaru.

konfiguracjach zacisku wej$ciowego z przypisana funkcja AT z parametrem A005.

(O 002 003 s 000 WYSOKIE NAPIECIE: Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana przez
Wejscie przypisana wyt. | zat | wyt | zat | wyt ‘ Zal | wyt | Zal. doswiadczonego elektryka. W przeciwnym wypadku istnieje
funkcjg AT niebezpieczenstwo porazenia oraz/ lub pozaru.
Aktywne wejscie [O] POT | [Ol] | POT [O] [O]

WYSOKIE NAPIECIE: Doprowadzaj i podtaczaj przewody po upewnieniu sie,

Jesli funkcja AT nie zostata wybrana dla zadnego z zaciskéw wejsciowych to nalezy v \ -+ LG
ze odtgczone jest zasilanie.

traktowac wejscie przypisana funkcjg AT jako wytaczone WYL.

A UWAGA: Sygnat analogowy 0 i 0i nie mogg by¢ uzywane jednoczesnie.

WYSOKIE NAPIECIE: Nie podtaczaj przewoddw ani nie wiaczaj falownika,
ktéry nie jest zamontowany zgodnie z niniejsza instrukcja. W przeciwnym
wypadku istnieje niebezpieczenstwo porazenia pragdem lub zranienia obstugi.

> B B> Db BB Bk Db

Wyjscie analogowe.

Wyjscie analogowe falownika [AM] moze spetnia¢ jedng z dwdch funkcji - monitorowania
predkosci silnika lub pradu. Konfigurowane jest w parametrze C028. Wiecej informaciji
dot. wyjscia [AM] i jego nastaw przedstawiono w rozdziale “Wyjscia analogowe® na

stronie.
Tabela funkcji realizowanych przez wyjscie analogowe

kod Nazwa funkcji Opis Zakres

00 Monitorowanie Aktualna predkos¢ silnika. 0do
czestotliwosci czestotliwosci
wyjéciowej maksymalnej w

Hz

01 Monitorowanie Prad silnika (w % pradu 0 do 200%
pradu wyjéciowego | znamionowego)
falownika
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Przekréj przewodéw i moment przykrecania srub zaciskow.

Przekroj przewodéw (AWG) oraz moment z jakim powinny by¢ dokrecane $ruby zaciskow
w poszczegolnych modelach zostaty zestawione w ponizszej tabeli.

Moc silnika Przekroj Moment
Napiecie : przewodow
zasilania | kw HP Model falownika obwodéw mocy | Ft-lbs | (N-m)
(AWG)
0.2 1/4 X200-002SFEF/NFU 0.6 0.8
0.4 12 X200-004SFEF/NFU 14 . i
0.55 3/4 X200-005SFEF (tylko 75°C)
Kiasy 0.75 1 X200-007SFEF/NFU
200V 1.1 11/2 X200-011SFEF 12 0.9 1.2
1.5 2 X200-015SFEF/NFU
22 3 X200-022SFEF/NFU 10
3.7 5 X200-037LFU 12 0.9 1.2
5.5 7112 X200-055LFU
7.5 10 X200-075LFU
0.4 12 X200-004HFEF/HFU
0.75 1 X200-007HFEF/HFU 16
Kiasy 1.5 2 X200-015HFEF/HFU 0.9 12
400V 22 3 X200-022HFEF/HFU 14
3.0 4 X200-030HFEF (tylko 60°C)
4.0 5 X200-040HFEF/HFU
5.5 71/2 X200-055HFEF/HFU 10 15 20
7.5 10 X200-075HFEF/HFU i i

Koncoéwki przewodow.

przeginaniu sig¢ koncéwki podczas montazu . Koricéwka powinna by¢

ﬁ OSTRZEZENIE: Korcéwka przewodu powinna mie¢ izolacje zapobiegajacq
oczkowa(zgodnie z UL i CSA) co zapobiega wysunigciu sig jej z zacisku.

Koncoéwka oczkowa

\ izolacja

\
\ kabel
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Wytaczniki i bezpieczniki.

Falownik po stronie zasilania powinien by¢ zabezpieczony wytgcznikiem Ilub
bezpiecznikiem (klasa 600V). W tabeli ponizej zestawiono zalecane bezpieczniki.

. Moc silnika Bezpieczniki  (A)
Napiecie Model falownika 2godne z UL klasa J,
zasilania | kw HP (9 600V)

0.2 1/4 | X200-002SFEF/NFU 10

0.4 1/2 | X200-004SFEF/NFU 10

0.55 | 3/4 | X200-005SFEF 10

jedno/ [0.75 1 X200-007SFEF/NFU 15

trojfazowe [ 1.1 11/2 | X200-011SFEF 15
klasy 715 2 X200-015SFEF/NFU 20 (jednofazowe
200V 15 (trojfazowe)
2.2 3 X200-022SFEF/NFU 30 (jednofazowe)
20 (tréjfazowe)

3.7 5 X200-037LFU 30

0.4 1/2 | X200-004HFEF/HFU 3

0.75 1 X200-007HFEF/HFU 6

Ny 15 2 X200-015HFEF/HFU 10

tro{f;iowe 2.2 3 X200-022HFEF/HFU 10

400\’; 3.0 4 X200-030HFEF 15

4.0 5 X200-040HFEF/HFU 15

5.5 | 71/2 | X200-055HFEF/HFU 20

75 10 X200-075HFEF/HFU 25

Zabezpieczenie termiczne.

Falowniki serii X200 poprzez odpowiednio wprowadzone nastawy stanowig
zabezpieczenie przecigzeniowe - termiczne dla silnika. Odpowiedzialne sg za to
parametry:

-B012 “poziom zadziatania zabezpieczenia termicznego (nastawa 1)’

- B212 “poziom zadziatania zabezpieczenia termicznego 2 silnika (nastawa 2)”
W powyzszych parametrach ustaw prad znamionowy silnika. Zakres nastaw parametru:
0.2 x pragd znamionowy falownika do 1.0 prad znamionowy falownika.

wykorzystywa¢ w falowniku funkcji zabezpieczenia termicznego. Zainstaluj

it OSTRZEZENIE: Kiedy jeden falownik zasila dwa silniki, to nie mozna
zewnetrzne zabezpieczenia dla kazdego silnika.
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