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Detekcja niskiego obcigzenia

Zwalnianie przy zaniku napiecia zasilania
Automatyczna oszczednos¢é energii
Hamulec DC ,detekcja czestotliwosci
Funkcja AVR przy zwalnianiu
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SFEF HFEF A2
Model Opis odnosnikéw
002 | 004 | 005 | 007 | O11 | 015 | 022 | 004 | 007 | 015 | 022 | 030 | 040 | 055 | 075
Maksymalna moc
wspSlpracujacego siinika *1 (kW) | 02 | 04 |055|075| 11 | 15 | 22| 04 |075| 15 | 22 | 30 | 40 | 65 | 7.5 | *1: Moc silnika odpowiednia standardom 3-fazowych

Znamionowe napigcie zasilania *2

silnikéw Hitachi o 4 parach biegundw. W przypadku,

SFEF : zasilanie tylko jednofazowe kiedy wykorzystujesz silniki innych producentow

¥ . 159 o o
200V-15% dlo 240V +10%, 50/60 Hz £5%, 3-fazowe: 380V-15% do 480V 10%, 50/60Hz 5%

Wbudowany filtr EMC *3

powinienes dobieraé falownik na prad znamionowy

silnika.

SFEF: EN61800-3 filtr kategorii C1 Seria SFE: EN61800-3 filtr kategorii C2

*2: Zgodnie z warunkami zasilania:
N o 460 do 480 VAC - Kategoria Nadnapieciowa 2
Znamionowy prad wejsciowy (A) 31 ‘ 58 ‘ 67 | 90 ‘ 1.2 ‘ 16,0 ‘ 2251 20 ‘ 33 ‘ 5,0 ‘ 7.0 ‘ 10,0 ‘ 1.0 ‘ 16,5 ‘ 20,0 380 do 460 VAC- Kategoria Nadnapleciowa 3
q . oo . 3-fazowe: 200 do 240V 3-fazowe: 380 do 480V W celu spetnienia Kategorii Nadnapieciowej 3, zastosuj
Znamionowe napiecle wyjsciowe *4 (proporcjonalne do napiecia zasilania) (proporcjonalne do napiecia zasilania) jako zasilanie EN lub IEC transformator z uzwojeniami
R potgczonymi w gwiazde, uziemiony (zgodnie z
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 14126 | 30|40 | 50 | 71 | 100 156 | 256 | 38 | 65 | 7.8 | 86 13 16 Dyrektywq dot. Niskich napied).
*3: Dla wersji europejskiej (oznaczenie - SFE, - HEFE) falowniki
Sprawno$é przy 100% obcigzeniu X200 majg wbudowany filtr EMC
falownika (czest., prad i napigcie 89,0 | 923 | 932 | 941 | 94,7 | 945 | 960 | 938 | 949 | 964 | 969 | 96,8 | 97.3 | 97.3 | 98,3 | * 41 Napiecie wyjsciowe falownika zmniejsza sie ze spadkiem
na wyjsciu 100% znamionowego) (%) napiecia zasilajacego (za wyjgtkiem dziatania funkcji
AVR). Napiecie wyjsciowe nigdy nie przekroczy wartosci
Szacunkowe | PF2Y obciazeniu 70% 18 | 24 | 26| 33 | 42 | 58 | 61 | 20 | 20 | 40 | 49 | 68 | 74 |01 | 127 napigcia zasilgjgcego.
TS W) 5: Przy znomlopoyvy!'n napieciu zasilania, przy ) .
s przy obciqzeniu100% | 22 | 31 | 34 | 44 | 58 | 83 | &7 | 25 | 38 | 54 | 68 | 96 | 107 | 150 | 180 |, Wykorzystoniusinika Sfozowego o 4 parach bieguncw.
6: Moment hamujgcy to warto$¢ srednia momentu
hamowania przy najkrétszym czasie hamowania
fomenipoczatka v 075 31z €z (zatrzymywanie od 50/60 Hz). To nie jest warto$¢ ciagta
B Przyblizony moment 100%: <50Hz 50%: <60Hz tylko chwilowa - czyli nie w catym czasie hamowania jest
Hamowanie T o O maii, 50%: <60Hz ‘ 20%: <60Hz 50%: <60Hz ‘ 20%: <60Hz taki moment. Moment hamuijacy zmniejszy sie jezeli
momentu napedowego ] K K R R bedzie przeprowadzane hamowanie od czestotliwosci
(najkrétszy czas zatrzym., jednostka hc:lmUcho i rezysfor hgmUchy opcjonaine, wyzszej niz 50 Hz. W przypadku potrzeb uzyskania
od 50/60 Hz) *6 instalowane indywidualnie. krétszych czaséw hamowania - zastosuj jednostke
hamujgca + rezystor.
Waga (Kg) 08 | 10 15 24 ‘ 25 | 15 | 23 ‘ 24 42 *7: Sposdb zabezpieczenia zgodny z JEM 1030.
*8: W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do
szerokos¢ 80 | 80 110 110 110 110 180 pracy przy innej czestotliwosci niz 50/60Hz skontaktuj sie z
dostawcq silnika, jaka jest jego dopuszczalna najwyzsza
Wymiary (mm) | wysoko$§é 165 | 165 189 189 189 189 250 predkosé.
*9: Zadawanie maksymalnej czestotliwosci sygnatem
glebokosé 93 107 128 155 128 155 165 analogowym to dla gérnej granicy jest: 9,8V dla sygnatu
napieciowego 0- 10 VDC oraz 19,6 mA
Stopien ochrony *7 P20 dla sygnatu 4 - 20 mA sygnatu prgdowego.

*10: Jesli falownik pracuje poza obszarem “krzywej

Metoda sterowania

deratingu”(obszar pracy bez ograniczenia parametrow
znamionowych) fo moze zosta¢ zniszczony lub znacznie

Sterowanie przez Modulacje Szerokoéci Impulséw (PWM)

Czestotliwo$é impulsowania

zostanie skrécony czas jego dziatania. Ustaw parametr

Od 2kHz do 12kHz (nastawa fabryczna: 3kHz)
B083 czestotliwosé kluczowania zgodnie z oczekiwanym

Czestotliwosé wyjsciowa *8

pradem silnika.

¥ 400H:
DS E4LNHR : Temperatura przechowywania odnosi sie do

*1

Doktadno$é zadawania czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0.01% czestotliwosci maksymainej
Zadawanie analogowe: 0.4% czestotliwosci maksymalnej (25C + 10C)

krétkotrwatego przechowywania w czasie transportu.
* 12: Dostosowane do metod przeprowadzania

Rozdzielczo$é zadawanej czestotliwosci

testd JIS C0040 (1999
Cyfrowo: 0.1 Hz; Analogowo: czestotliwosé maksymalna/ 1000 estow z (¢ )

Charakterystyka sterowania U/f

Sterowanie U/f statomomentowe oraz zmiennomomentowe

Dopuszczalne przecigzenie

160% prgdu znamionowego przez 1 minute

Czas przyspieszania/zwalniania

0.01 do 3000 sekund, liniowo i po krzywej-S, przetgczanie 2-gich czasdéw przysp./zwaln.

- Panel sterowniczy Warto$¢ ustawiana przyciskami Géra/Dot
ada-
wanie Potencjometr Ustawienie analogowe
czesto-
Sygnaty tliwosci . X K L X K . k
welsciowe Sygnat zewnetrzny *9 0do 10 VDC (impedancja wejsciowa 10kW), 4 do 20 mA (impedancja wejsciowa 250W), Potencjometr (1k do 2kW, 2W)
FWD/ |Panel sterowniczy Praca/Stop (Bieg w przdéd/tyt zmieniany komendaq)
REV
Bieg | Sygnatzewnetrzny Bieg w przdd/stop, bieg w tyt/stop
FW (bieg w przéd), RV (bieg w tyf), CF1~CF4 (wielopoziomowa nastawa predkosci), JG (bieg probny), DB (hamowanie),
SET (nastawy dla drugiego silnika), 2CH (drugi zestaw czaséw przyspieszania/zwalniania), FRS (wybieg silnika), EXT (zewnetrzna blokada),
Wejscia binarne USP (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem), SFT (blokada nastaw), AT (wybdr sygnatu analogowego), RS (reset), PTC (zabezpieczenie termiczne),
na listwie sterujgcej STA (start), STP (stop). F/R (bieg w przéd/tyt), PID (blokada PID), PIDC (PID reset), UP (motopotencjometr - géra), DWN (motopotencjometr - dét),
UDC (zdalne czyszczenie danych), OPE (operator control), ADD(dodawanie czestotliwosci), F-TM (zmiana Zrédta sterowania),
RDY (funkcja szybszej odpowiedzi na rozkaz startu), SP-SET (nastawy dla drugiego silnika. zmiana w biegu) .EMR (stop bezpieczenstwa)
RUN (sygnalizacja ruchu), FA1,FA2 (sygnat osiggniecia/przekroczenia czestotliwosci), OL (sygnalizacja przecigzenia pradem),
Wyijscia binarne OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu), AL (sygnat alarmu), Dc (wykrycie odigczenia wejéciowego sygnatu analogowego),
Sygnaty na listwie sterujgcej FBV (PID two-stage control output), NDc (wykrycie sygnatu komuni-kacji sieciowej), LOG (wyjscie binarne wynik funkcji logicznej),
wyjéciowe OPDc (wykrycie sygnatu karty opcyjnej) LOC (niskie obcigzenie)
Wyjscie analogowe wybdr monitorowanej wielko$ci pomiedzy czestotliwosciq wyjsciowq a pradem wyjsciowym

Zaciski wyjéciowe na listwie ALARM

aktywne kiedy wystepuje blokada falownika i na wyswietlaczu prezenfowany jest kod btedu (1C styki, normalnie otwarte bgdZ normalnie zamkniete)

Inne funkcje

Funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej (érna i dolna granica), 16 poziomdw wielopoziomowe;j
nastawy predkosci, dostrajanie czestotliwosci poczatkowej, zmiana czestotliwosci impulsowania (2 do 12 kHz), pasmo czestotliwosci zabronionej,
bieg probny, ustawianie zabezpieczenia termicznego, funkcja ponownego rozruchu, historia bteddw, 2 zestawy nastaw, sterowanie pracq wentylatora.

Funkcje zabezpieczeh

Nadprgdowe, nadnapieciowe, podnapieciowe, przecigzeniowe, przed pracq przy zbyt wysokiej/niskiej temperaturze, btgd CPU,
btad pamigci, wykrycie zwarcia przy uruchomieniu, btgd komunikaciji, termiczne (fermistor silnika)

Temperatura Wilgotno$é Drgania *12 Potozenie

Srodowisko pracy

Wysoko$¢ do 1,000 m. n.p.m.,
wewnatrz
(bez zracych gazdw, kurzu, pytdw)

Pracy: -10 do 40C (*10) /
Przechowywania: -25 do 70C (*11)

Wilgotno$¢ 20 do 90%

(bez kondensadii pary) 5.9 m/s2 (0.6G), 10 do 55 Hz

Opcje

Zdalny panel sterowania, cyfrowy panel z funkcjg kopiowania, ekranowane przewody tgczeniowe, jednostka hamujgca,
rezystor hamujacy, dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, filtry przeciwzaktdéceniowe,

Dystrybutor :




