seria LL100/ SJ100

Podreczna
Instrukcja obstugi

Zasilanie jednofazowe - NFE
Zasilanie trojfazowe - HFE

Falowniki o oznaczeniu L100-xxx NFE, SJ100-xxx NFE
nalezy zasila¢ napieciem przemiennym 1x220V lub 3x220V

Falowniki o oznaczeniu L100-xxx HFE, SJ100-xxx HFE
nalezy zasila¢ napieciem przemiennym 3x380V
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HITACHI

Uwaga!
Niebezpieczenstwo dla zycia.
Uktad pod napieciem.

Przed zainstalowaniem nalezy:

- sprawdzi¢, czy podczas transportu nie nastgpito uszkodzenie falownika.

- sprawdzajgc tabliczke znamionowg upewnic sie, czy urzadzenie jest
tym wyrobem, ktory zostat zamdéwiony.

Symbol modelu
(na rys. L100-004HFE).

HITACHI
MODEL:L100-004HFE

K HP/KW:1/2 /0,4

Dopuszezalna moc silnika.

Znamionowe parametry zasilania Input/Entree: 50,60Hz V IPh A
czestotliwosé, napiccie, liczba faz, prad. S0.G0Hz 380460 V3Ph 2.6 A
Znamionowe parametry wyjéciowe: % Output/Sortie: 1-360Hz 380-460 V 3Ph 1.5 A
czgstotliwos¢, napigceie, prad.

OO, mapre MFG No. 7611234570001 Date: 9706
Numer fabryczny i data produkcji HITACHI, Ltd. MADE IN JAPAN NE16452-9

Tres¢ tabliczki znamionowej
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Opis symbolu modelu:

H‘@ — 004 H F E 5
Oznaczenie
serii Numer wersji (_,1,2...)
Wersja dla:
(E: Europa A: USA)
Typ budowy:
(F: z pulpitem sterowania cyfrowego)
Napigcie wejsciowe:
(N: 1 lub trojfazowe k1. 200V)
(H: 3-fazowe k1. 400V)
(L: Wylacznie 3-fazowe k1. 200V)
Dopuszcalna moc zastosowanego
silnika (czterobiegunowego):
002 : 0.2kW 011 : 1.1kW 037 : 3.7kW
004 : 0.4kW 015: 1,5kW 040 : 4.0kW
005 : 0.55kW 022 : 2.2kW 055 : 5.5kW
007 : 0.75kW 030 : 3.0kW 075 :7.5kW

Wymiary do zachowania przy instalowaniu

Uwaga!
Powierzchnia $ciany musi by¢ materiat
niepalny, np. stalowa blacha.

Przeptyw
powietrza

Imin. 10cm

L100

min. min.
8om 12cm

Imin 10 cm

UWAGA: Falownik nalezy instalowa¢ pionowo.
Nie instaluj falownika poziomo np. na podfodze.
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Przymocowanie

Uwagal!
Zdejmij pokrywe przed zatgczeniem

Ostrzezenie!
Otwiera¢ tylko, gdy falownik
nie jest zasilany

Podtaczenie

Obudowa przednia Obudowa przednia

Radiator

Radiator

Pokrywa moze by¢ otwarta recznie bez uzycia dodatkowych przyrzadéw (rys. powyzej).
Po otwarciu mozna dokona¢ potaczen przewoddw sterowniczych (rys. ponizej).

Sruba

Listwa sterujgca

Listwa sterujgca

Zaciski uziemiajace

Zaciski uziemiajace
(Sruba M4)

(Sruba M4)




Zaciski przekaznika

Mikroprocesorowa
ptyta sterujaca

Zaciski obwodu gtéwnego

Zaslepka
wyciggana

Zaciski obwodu gtéwnego  Zaciski uziemiajace Zaciski przekaznika

Krc’)tkizwora

RB* +1 + -
o o ] o ]
L L2 | LAN | TIU | T2V | TIW

ALO | AL1 AL2

Yy v 4
ﬁ“ ”: Yy vV
7 [ | I ]j Uziemienie Listwa przekaznika
Napigcie zasilania o
Silnik

UWAGA!

. Jesli uzywasz falownika o zasilaniu jednofazowym 1x220V pamigtaj, ze na jego wyjsciu max.
napiecie wynosi 3 x 220V. Zatem silnik o parametrach zasilania 220[/380Y nalezy potaczy¢ wil .
Napiecie zasilania podtaczaj tylko i wytacznie do zaciskéw L1, L2, L3/N.

Nie podtaczaj zadnych przewodéw do nie opisanych zaciskdw gornej listwy.
W przypadku przytaczenia kilku silnikéw, kazdy z nich powinien mie¢ przekaznik termiczny.

L

W zaleznosci od liczby faz napiecie zasilania podtgcz w nastepujacy sposob:
Zasilanie jednofazowe zaciski L1, L3/N (typ NFE) 1 x 220V
Zasilanie trojfazowe .........cccoeeeneee zaciski L1, L2, L3 (typ HFE) 3 x 380V

. Nie zdejmuj zwory pomiedzy zaciskami (+1) i (+).

o

Podlaczenie obwoddéw mocy

—

i

Moc silnika Typ Przewody Wyposazenie
(kw) falownika sitowe sygnatowe bezpieczniki (600V)
> L100-002NFE
§ 0.2 $J100-002NFE
x
& L100-004NFE >
2 04 SJ100-004NFE 1,5mm 10A
> L100-005NFE
< 0,55 SJ100-005NFE
N
x
s L100-007NFE
o 075 SJ100-007NFE )
c 2,5mm 15A
3 11 L100-011NFE
E ’ SJ100-011NFE
N
20A (zasil. 1x220V)
L100-015NFE !
15 4’0mm2 15A (zasil. 3x220V)
SJ100-015NFE 20A
30A (zasil. 1x220V)
L100-022NFE , 20A (zasil. 3x220V)
2,2 6,0mm od 0,15
SJ100-022NFE do 0,75 30A
L100-004HFE mm’
04 SJ100-004HFE przewody 3A
ekranowane
L100-007HFE
0.75 $J100-007HFE s 6A
1,5mm
3 15 L100-015HFE
Q ' SJ100-015HFE
X 10A
5 29 L100-022HFE
2 , SJ100-022HFE
©
= L100-030HFE
© 30 SJ100-030HFE X
N 2,5mm
40 L100-040HFE 15A
i SJ100-040HFE
55 L100-055HFE
’ SJ100-055HFE 3.5mm? 20A
,5mm
L100-075HFE
75 $J100-075HFE 25A
Zaciski
(1) Zaciski obwodu gtownego (sitowe) L100/SJ100.
Typ Srednica | Szerokosc
Zaciski uziemienia
002 NFE
004 NFE M3.5 7.1
e @ D
007 NFE
022 NFE
M4 9
@ @ @ @ @ @ 004 HFE Zacisk obwodu gtéwnego
040 HFE o
To ool &
DeRlEE | "
002 NFE 007 - 022 NFE 055 HFE
Typ 004 NFE 004 — 040 HFE 075 HFE
Sriednica | Szerokei¢ :|Srtednica | Szerokeié :| Srtednica | Szeroksé :
wkigitu (mm) | wketu | (mm) wkieitu (mm)
Obwod
gowny | M35 | 71 M4 9 M5 13
Obwod
sterowniczy M2 B M2 o M2 T
Obwod
sygnalizacji | M3 — M3 — M3 —
alarmu
Uziemienie | M4 —_ M4 —_ M5 —

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100




(2) Funkcje zaciskow obwodu gféwnego.

Symbol zacisku Opis Funkcja
(L1 N ) | 2 | (13)
L1,L2,L3 — . B R e R I I
L Zasilanie Przyli 1
wLH N T
(T1), (T2), (T3) Wyjscie falownika Przylaczenie silnika. f f f
S > DD
Zazwyczaj pomigdzy tymi zaciskami
+1,+ Zewngtrzny dfawik DC zafozona jest zwora. Jezeli cheesz Napigcie zasilania
zastosowaé :dfawik DC zdejmij zworg.
i ¥ Zewngitrzny rezystor Przytyczenie rezystora hamujycego
,RB B Sora .
amujd cy .(?PCJH)- i i Rezystor hamujacy
. Jednostka hamujica Przytaczenie jednostki hamujgcej
(czopera).
Uziemieni Uziemienie
iemienie (przytaczy¢ :aby unikngé :porazenia).
Moment dokrecajacy.
Sruba Moment dokrgcajacy
M2 0.2Nm (max.0.25Nm)
M3 0.5Nm (max.0.8Nm)
M35 0.8Nm (max.0.9Nm)
M4 1.2Nm (max.1.3Nm)
M5 2.0Nm (max.2.2Nm)

Zaciski

sterownicze L100

Zerowanie

predkosci obrotowej

USP (uwaga)

Wielopoziomowa nastawa
Bieg "wstecz"

Bieg "do przodu"

Zacisk wspolny
24VDC

P24
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Potencjometr
czestotliwosci (1

czestotliwosci

Y =S 1!@1
do nastawy T

k Odo2k O) biegu

Zaciski sterownicze SJ100

osiagniecia
czestotliwosci

27 VDC, 50mA max

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100

27 VDC, 50mA max

S
c = g
g ER T
p— To fo
ST 2 W =
a0 3y 87T =
a8 £7 cg N o
2= H a3 Z =
7} fe g8 =3 & ° >
4 ae g8 ¢f B H £
3 >s 25 Eg ] 3 3
o 2 506 92 H a 20
€ s 25 NOT 3 24
I Nz NS Q9 = 3 R
H N a2 o a9 € % x
o 2 .- o x EES =3 4N
S =4 33 2% g k) S
& S 29 gt g @ g
S =5 o o N
6 5 4 3 2 1 P24
[¢] Ol L FM| |CM2 12 1"
B L e
o D T 29
3 -
-
2 - L3 4
£3
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Symbol

Elementy dodatkowe zalecane przy wspoipracy z falownikiem

Dtawik

A
|

\

Zacisku Opis zacisku i funkcja Nastawy poczatkowe Uwagi
* Dh{gi_e czasy Przeniesienie
6 przyspieszania i potencjatu zacisku
zwalniania 2CH* P24 na zaciski od 1
5 Uniwersalne zaciski wejéciowe Zerowanie RS do 6 uaktywnia
4 do 5-L100 (uwaga1) przypisane |mf o
od 1 do 6 - SJ100 Funkcia USP programowo funkcje
3 Znaczenie zaciskow: ‘23‘,\2232) (funkcja reallzowa[\a_
Sygnat patrz funkcje rozszerzone " - !ESt.te.‘k dugo c_lopokl
wejéciowy od CO1 do CO5 - L100 Pierwsz predkosé istnieje potencjat na
2 od CO1 do COB - SJ100 wielopgziomowa CF1 | zaciskach).
Bieg w lewo’ RV Standardowo
1 - wszystkie zaciski
Bieg ‘W prawo” FW s' typu “NO”
Zacisk wspolny dla sygnatow _ 24VDC,
P24 wejsciowych max. 30mA
Analogowg lub cyfro.wev . Analogowe
EM monitorowanie czgstotliwosci, monitorowanie -
Sygnat analogowe monitorowanie pradu czestotliwosci
monitorujacy wyjsciowego
Zacisk wspolny dla sygnatu
L monitorujacego - -
H Zasilanie wejscia - 10VDC,
sterowania czestotliwoscig max. 10mA
Sygnat napieciow 0-10VDC (nominal.)
o ygnat napieciowy -~ - impedancja wejscia
sterowania czestotliwoscia 10K
Sygnat o
wjsciowy
sterowania s " 4-20mA (nominal.)
czestotl. ol ygnat pradowy - impedancja wejscia
sterowania czestotliwoscig
2500
L Zacisk wspolny dla wejs¢ - _
sterowania czestotliwoscig
1 Wyjécie uniwersalne Sygnat tozi_agn’ie_cia
Znaczenie zaciskow: czestotiiwosc 27VDC
Sygnat (patrz funkcje rozszerzone 50mA max.
wyjsciowy 12 od C21 do C22) Sygnat ruchu
CM2 - -
ALO
Obcigzalnos¢:
250VAC; 2.5A (obcigzenie czynne)
Sygnat 0.2A (cos[=0.4)
yar 30VDC, 3.0A (obciazenie czynne)
wyjciowy AL1
alarmu 0.7A (cos[=0.4)
Wartosci minimalne: 100V AC, 10mA
5VDC, 100mA
AL2 Stan normalny: ALO-AL1 zamkniety

Stan wzbudzony: ALO-AL1 otwarte

*UWAGA! Tylko dia serii $J100

Ten element jest stosowany gdy wspolczynnik
niezrownowazenia napigcia jest [ 3% badz moc zasilania
500k VA i wystepuja gwaltowne wahania zasilania. Polepsza on
takze wspotczynnik mocy.

Filtr (dtawik kolejno$ci zerowej)

L1 L2 L3
(L1 N) 4
Falownik *
RB*

(T2) (T3)
) )

(™)
U

Stosowanie falownika moze spowodowaé
przenoszenie zaklocen przez sie¢ zasilajaca do
innych urzadzen. Ten element tlumi
zaklocenia.
+
Filtr zaktocen dla falownika

Ten element thumi zaklécenia
generowane migdzy zasilaniem
falownika a ziemia jak i rowniez
normalne szumy. Nalezy go
instalowa¢ po stronie pierwotnej

]

-

SILNIK

Przekaznik

1

Dtawik DC

Ten element jest stosowany do
wygladzania napigcia w obwodzie
posrednim falownika.

| Opornik hamujacy
cieplny

Ten element jest wykorzystywany w
sytuacji, gdy konieczne jest
zwigkszenie momentu hamujacego.

Filtr zaktocen radiowych

Ten element tlhumi zaklocenia wytwarzane na
wyjsciu falownika. Mozna go stosowac zarOwno na
wyjéciu jak i na wejsciu falownika.

Dtawik tlumiacy drgania

Zasilanie silnikow przez falownik powoduje
wigksze drgania niz ma to miejsce
w przypadku zasilania z sieci. Ten element
zainstalowany migdzy falownikiem i silnikiem
zmniejsza pulsacj¢ momentu obrotowego.

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100




Falownik 5 8 l’

L O

Zasilani L1 (L1) (T1) Ug¢ A
asilanie . ..
tr6jfazowe L2 (T2) V = Przyktadowa procedura postugiwania si¢
L3 (N) (T3) W pulpitem sterowania
oBezpiecznik
2 g +1
§ g l:l Funkcje rozszerzone v
RS 1 0 + z grupy A 3 =
N = 2 = RB [ OO0—»= o1 = - - -L » 550 >
3 Panel i @
g sterowania Nacisnag raz “(‘;;‘Sr;jyé W Nacisnag raz
Sposob
AL, |Styki wyjscia B e
6 alarmowego: @ czestotliwosci
L (Stan normalny: y
P24 ¢ AL,-AL,: wiaczony Zadawanie ]
H Awaria : ALO-AL1: ,’:,' H ;o;s;zixjruchu S I
o) wyltaczony ) L
CM2 UWAGA: Zawsze po zmianie
ol 12 'V Nacisna raz danej zatwierdz jq klawiszem
S TR A Od< A O« 0O&
FM Zadawanie
Av czestotliwosci
J; A Dana zostaje zapisana przyciskami

Monitorowanie btedéw

Zgodnie z derektywami EU, przemienniki czestotliwosci i ich akcesoria moga by¢ dostarczane

v
—1
tylko w przypadku gdy spetniaja ustalone zabezpieczeniowe wymagania zawarte w derektywie | A g 4"» = - = @

89/392/EWG. @
Nacisna¢

Instalacje przeprowadza¢ tak aby maksymalnie zredukowa¢ zaklocenie elektromagnetyczne. cztery razy

Monitorowanie historii
btedow

Monitorowanie czestotliwosci
wyjéciowej

=N
]

>
-

Ktas¢ kable komunikacyjne i sterownicze oddzielnie od kabli zasilajacych falownik i silnik.

3

«—
|ul
I
>

Monitorowanie pradu

Zapewni¢ odpowiednie mocowanie ekranu kabla do zacisku ochronnego PE. Klawiszem RUN P
wyjsciowego

uruchamiamy silnik

Pulpit sterowania

O le«—Os 00
HITACHI \ POWER Lampka POWER

Sygnalizuje zasilanie dziewig¢ razy

- - - - Naciskaé az do 60 H.
O RUN T I I | O Hz Lampki Hz i A aciska¢ az do z
%* Gdy wyswietlana jest

czestotliwosé lub prad Monitorowanie stanu zaciskow
O PRG il CA i P wejsciowych listwy sterujacej

Nastawa czasu
przyspieszania

Monitorowanie kierunku
obrotéw silnika

Nacisnag¢ raz.

L

o

Nastawa czasu
zwalniania

H
N

Monitorowanie warto$ci
sygnalu z petli sprzezenia
zwrotnego podczas regulacji PID

o
]
-

Nastawa kierunku
obrotéw silnika

—>

[w}
[

Grupa funkciji

° - rozszerzonych typu A

Monitorowanie stanu zaciskow
wyjsciowych alarmu

Potencjometr

[e] Siuzy do plynnego
Monitorowanie wyskalowanej

zadawania Sci — 11 1) Monitorowanie
lampka $wieci sie, ‘—'5 I L] czestotliwosci
gdy potencjometr jest wyjéciowej
uaktywniony. falownika
MIN® @ MAX N L . I "
czestotliwosci wyjsciowej
| Przycisk STR @7
Potwierdzenie i zapamigtanie @

Opis przyciskow

Nacisna¢ raz
Grupa funkgji
rozszerzonych typu B

o
s
>

[
3
—

Grupa funkcji
rozszerzonych typu C

»
»

»

Przycisk RUN Wyswietlacz (monitor)
Stuzy do zadawania rozkazu ruchu. Przycisk STOPIRESET
) ) St i do zat ia silnik: e . .
g’z,yCd'Sk FbUN(f: (fkuf]ﬁylﬂyz kasowania b?;jamzymywama s @ Przycisk funkeyjny Umozl{w1a przechodzenie migdzy funkcjami
uzy do wyboru funkcji falownika. falownlka, A, b, C, d, °H*.
Lampka PRG programowania EE— zgfay Cl;z:("”ly‘lkz}ggyvvmy LW gore” i w,,dol” Stuza do zmiany parametréw (funkeji) i wartosci Przycisk RUN Stuzy do zadawania rozkazu ruchu silnikowi.
do programowania danych.
lub zmi taw falownik o ; o o
Lampka RUN rozkazu ruchu b zmiany nastaw falownika Przyciski Stuzy do zatrzymywania biegu silnika
STOP/RESET oraz kasowania blokady falownika.

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100 *UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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Whprowadzanie danych dla funkcii rozszrzonych

W celu przywotania funkcji rozszerzonych nalezy wybrac¢ funkcje z grupy:

A== ===
i nastepnie przyciskac¢ klawisz @ lub @ az do otrzymania zadanej funkciji.
Numer funkcji

funkcji rozszerzonych rozszerzonej

Wejscie do grupy
4:’“—{—,’:,',"

‘M @ | @
A4
T
I

i
y

v

Wprowadzanie danej

)
IR
4—[
ﬁ
iy

Powrét z zapisaniem
danej do pamieci

Powrét bez zapisania
danej do pamieci

Objasnienie wyswietlanych informacji.

Gdy falownik zostaje wiaczony to wyswietlacz
pokazuje ostatnig informacje wyswietlang przed wytaczeniem.

Funkcje monitorujace

: Kod .
L.p.
p Funkcja funkcji Zakres wyswietlanych nastaw
Czgstotliwos¢ wyjsciowa| d 01 Od 0.5Hz do 360.0Hz.
Prad wyjsciowy d 02 Od 0.01A do 999.9A.
Kierunek obrotow do3 ,F” ... do przodu, ,rZ... do tylu
Warto$¢ sygnatu d 04 Warto$¢ sygnatu z petli sprzgzenia
petli sprzgzenia zwrotnego wyskalowana zgodnie
zwrotnego podczas z nastawa funkcji ,,A 757
pracy regulatora PID
Stan.wejécigwych dos 0 1 1 ) weaczony
zaciskow listwy (D (2 1) WYLACZONY
sterujace;j 65432 1
Stan‘wy,j écigwych d 06 ) (3 €1 51 weaczony
zaciskow listwy (D 02 (2D 1) wyLaczony
sterujacej i alarmu Nralamu Al 21
Przeskalowana d07 |[Wyskalowana zgodnie z nastawa ,.b 867
czestotliwosé (1)0.01~99.99 [11.11 | (11.11)
wyjsciowa (2) 100.0~999.9 [111.1 | (111.1)
(3) 1000~9999 | 1111. (1111)
(4) 10000~99990[ 1111 | (11110)

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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- nastawa 2

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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: Kod -
L.p. Funkcja funkcji Zakres wyswietlanych nastaw
Awaryjne wylaczenia | d 08 Kod wylaczenia (bledu)
v nacisnij klawisz FUNC. Nast Zmi
Czgstotliwo$¢ wyjsciowa w chwili Kod Funkcja astawa miana
wylaczenia fabryczna| w ruchu
ynacignij klawisz FUNC. A42 Reczne podbicie momentu - nastawa 1 11 Tak
Prad wyjsciowy w chwili wylaczenia A242*% | Reczne podbicie momentu - nastawa 2 11 Tak
| nacisnij klawisz FUNC. A43 Czgstotliwo$¢ podbijania momentu - nast. 1 10% Tak
Napigcie wyjsciowe w chwili wylaczenia A243* | Czgstotliwos¢ podbijania momentu - nast. 2 | 10% Tak
¢nacis’nij klawisz FUNC. Ad4 Nastawa wzorca charakterystyki U/f 02 Nie
- nastawa 1 i
_— — — A244* | Nastawa wzorca charakterystyki U/f 02 Nie
- nastawa 2
Historia awaryjnych d 09 Wyswietlane sa kody 2 ostatnich A45 Nastawa napigcia wyjsciowego dla czgsto- 100 Nie
wylaczen wylaczen tliwosci bazowej
. ASl Wybor hamowania dynamicznego 00 Nie
Funkcje podstawowe A52 Czgstotliwo$¢ hamowania dynamicznego 0,5 Nie
Kod Funkcja Nastawa | Zmiana A53 Czas oczekiwania do rozpoczgeia hamowania| 0,0 Nie
fabryczna| w ruchu - - -
— A54 Sita hamowania 0 Nie
FO1 Czgstotliwosé wyjsciowa 0.0 Hz Tak A55 Czas hamowania 0.0 Nie
F02 Czas przyspieszania 1 10s Tak A61 Gorna granica regulacji czgstotliwosci 0 Nie
F202% | Czas przyspieszania 2 10s Tak A62 Dolna granica regulacji czgstotliwoéci 0,0 Hz Nie
F 03 Czas zwalniania 1 10s Tak A63, A65, | Przeskok czestotliwoéei zabronionej 0,0 Hz Nie
— A67
F203* C;as zwalmanl% 2 10s Ték A64, A66, | Szerokosé pasma zabronionego 0.5 Hz Nie
F04  [Kierunek obrotow 00 Nie AGS8 ’
A-- Funkcje rozszerzone z grupy A — Tak A7l Tryb pracy regulatora PID 0 Nie
b-- Funkcje rozszerzone z grupy b _ Tak AT2 K, - wspotczynnik wzmocnienia 1,0 Tak
C-- Funkcje rozszerzone z grupy C _— Tak AT3 T,- czas zdwojenia i 1,0 Tak
H--* Funkcje rozszerzone z grupy H —_— Tak AT4 T, - czas wyprzedzenia ; 0,0 qu
K A75 Poziom Zrédta sygnatu sterujacego 1 Nie
Funkcje rozszerzone z grupy A A76 rodto sygnalu sprzezenia zwrotnego 00 Nie
] Nastawa | Zmiana A81 Nastawa funkcji AVR 02 Nie
Kod Funkcja fabryczna | w ruchu A82 Nastawa poziomu napigcia AVR 230, 400 Nie
AO01 Zadawanie czestotliwosci: 01 Nie A92 Drugi czas przyspieszania - nastawa 1 15,0 Tak
A02 Zadawanie rozkazu ruchu: 01 Nie A292* | Drugi czas przyspieszania - nastawa 1 15,0 Tak
A03 Czgstotliwo$¢ bazowa - nastawa 1 50 Hz Nie A93 Dmgl czas zwalr}lar}la - nastawa 2 15,0 Tak
.,, : A293*  |Drugi czas zwalniania - nastawa 2 15,0 Tak
A203* | Czgstotliwo$¢ bazowa - nastawa 2 50 Hz Nie - . - :
A04 Czestotliwosé maksymalna 50 Hz Nic A%4 Sposob przetaczania czasow przyspieszania 00 Nie
All Ustawienie czgstotliwosci poczatkowej 0 Hz Nie - 1 Zwa}mama - nastgwa 1 : : : i
Al2  |Ustawienie czestotliwosci koAicowej 0 Hz Nie A294% Sposob przetaczania czasow przyspieszania | 00 Nie
Al3 Ustalenie poziomu sygnatu analogowego 0% Nie i Zwalm'('lma'-' nastawa 2 i . i
odpowiadajacego czgstotliwoéci poczatkowej A95 Czgstotliwo$¢ zmiany czasu przyspieszania 0,0 Nie
Al4 Ustalenie poziomu sygnatu analogowego 100 % Nie - nastawa | _
odpowiadajacego czestotliwosci koncowej A295*%  Czestotliwo$¢ zmiany czasu przyspieszania 0,0 Nie
AlS Ustalenie sposobu startu falownika 01 Nie r nastawe.l 2 i -
Al6 Filtr sygnatu zadawania czestotliwosci 8 Nie A96 Czgstotliwo$¢ zmiana czasu zwalniania 0,0 Nie
A20 do A35| Wielopoziomowa nastawa czgstotliwosci 0 Hz Tak cnastawa l — :
— - A296* |Czestotliwos¢ zmiany czasu zwalniania 0,0 Nie
A38 Czgstotliwo$¢ biegu probnego 1.0 Hz Tak - nastawa 2 >
A39 l§_pos<’)b z,zi:rzymama po wycofaniu rozkazu 00 Nie AO7 Charakterystyka przyspieszania 00 Nie
168U probnego — . A98 Charakterystyka zwalniania 00 Nie
A4l Wybér metody podbijania momentu 00 Nie
- nastawa |
A241* | Wybdr metody podbijania momentu 00 Nie




Funkcje rozszerzone z grupy B Kod Funkcja Nastawa | Nastawa Kod Funkeja Nastawa | Nastawa
N - fabryczna| w ruchu fabryczna | w ruchu
Kod Funkcja fafta;;fm Zmiana CO1 |09 - 2CH (Drugi CH zestaw czasow 00 Nic C44  |Sygnalizacja przekroczenia uchybu 0-100 %| 3,0 Nie
b - — - b w ruchu przyspieszania i zwalniania) C81 Kalibracja sygnatu napigciowego [O] Nie
01 Okresla zachowanie si¢ falownika po 0,0 Nie 11 - FRS (Bieg swobodny) - : .
L Jani g y C82 Kalibracja sygnatu pradowego [OI] Nie
Przywroceniu zastiania _ 12 - EXT (Zewngtrzny sygnat bledu) - Ni
b02 Dopuszczalny czas zaniku nap. (0,3 + 25 s) 1,0 Nie 13 - USP (Zabezpieczenie przed C91-C95 |NIE ZMIENIAC - 1
b03 Czas pomigdzy przywroceniem zasilania, 1,0 Nie samoczynnym rozruchem) Funkcie roZszerzone z grupy H*
a ponownym startem falownika (0,3 + 100 s) 15 - SFT (Blokada oprogramowania) Ho1 A — 00
bl12 Poziom zadzialania zabezpieczenia Wartogé Nie 16 - AT (Rodzaj sygnatu sterujacego) uto§tr01en1e N
termicznego silnika- nast. 1 50% do 120%  |ustawiana 18 - RS (Kasowanie blokady falownika) HO2 | Wybor parametrow s%ln%ka - nastawa | 00
pradu znamionowego falownika. w[A] 19 - PTC* (Zabezpieczenia cieplne) H202 | Wybor parametrow silnika - nastawa 2 00
B212* |Poziom zadziatania zabezpieczenia A Nie 27 - UP* (Motopotencjometr - HO03 Moc silnika - nastawa 1
termicznego silnika - nastawa 2 - narastanie czgstotliwosci) H203  |Moc silnika - nastawa 2
bl13 Charakterystyka zabezpieczenia 01 Nie 28 - DOWN* (Motopotencjometr - HO04 Liczba biegundw - nastawa 1 4
termicznego - nastawa | - opadanie czgstotliwosci) H204 |Liczba biegunoéw - nastawa 2 4
B213* |Charakterystyka zabezpieczenia 01 Nie C02 | Okresla funkcje petniona przez zacisk 2 01 Nie HO5  |Wspélczynnik Kp - nastawa 1 20
termicznego - nastawa 2 C03 Okresla funkcje petniong przez zacisk 3 02 Nie H205 |Wspotczynnik Kp - nastawa 2 20
b21 Zabezpieczenie przecigzeniowe 01 Nie C04 Okresla funkcje petniona przez zacisk 4 03 Nie HO06 Wspotczynnik stabilizacji - nastawa 1 100
b22 Poziom zadziatania zabezpiecznia 1,25% 1, Nie Funkci C H206 |Wspdtczynnik stabilizacji - nastawa 2 100
przecigzeniowego od 50% do 150% pradu w [A] UNKC]€ TOZSZErZone z grupy H20 Stata R1 - nastawa 1| Nastawa fabryczna
znamionowego (In) falownika. Kod Funkcia Nastawa | Nastawa H220 |Stata R1 - nastawa 2 Nastawa fabryczna
b23 | Szybko$é obnizania czestotliwosci 1 Nie i . J _ fabryczna | w ruchu H21  |Stala R2 - nastawa 1 Nastawa fabryczna
wyj$ciowej w stanie przeciazenia (0,1 + 30) i C05  |Okresla funkcje petniong przez zacisk 5 18 Nie H221 |Stala R2 - nastawa 2 Nastawa fabryczna
&311 ihﬁ?da .naSt?W . 1 g (1) TI:II;z g(l)?* Okres’l'a fun'kcj e Pe?fflif)mi przez. zacisk 6 8(9) II:I]ig H22 Stata L - nastawa 1 Nastawa fabryczna
alibracja micrnika analogowego ! Rodzaj zacisku wej$ciowego 1: [NO], [NZ] H222  |Stata L - nastawa 2 Nastawa fabryczna
b82 Czgstotliwos¢ rozruchu 0,5 Nie C12  |Rodzaj zacisku wejsciowego 2 00 Nie H23 Stata lo - nastawa 1 Nastawa fabryczna
b83 Czgstotliwo$¢ impulsowania w kHz 5 Nie Cl13 RodzaJ: zac%sku WGJ: éc%owego 3 00 Nie H223 Stala lo - nastawa 2 Nastawa fabryczna
b84  |Wprowadzanie nastaw fabrycznych lub 00 Nie Cl4 |Rodzaj zacisku wejsciowego 4 00 Nie H24 Stata J - nastawa 1 Nastawa fabryczna
zetowanie historii biedéw C15  |Rodzaj zacisku wejsciowego 5 00 Nie H224  |Stala ] - nastawa 2 Nastawa fabryczna
b85 Wersja eksploatacyjna falownika 01 Nie Cle* ROdZB.J: zacisku Wejéci(?wego 6' . 00 N@e H30 Stata R1 - nastawa 1 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
b86 Wspdlczynnik proporcjonalnosci 1,0 Nie czl Ustawia znaczenie zac;sku wyjsciowego 11 01 Nie H230 |Stata R1 - nastawa 2 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
b87 | Blokada przycisku STOP 00 Nie 00-RUN - sygnghza'q a mchg . H31 Stata R2 - nastawa | (autostrojenie) Nastawa fabryczna
Ponowny rozruch po zadzialani Nie 01 - FA1- sygnalizacja osiagnigcia lub Jent 1y
b88 | Ponowny rozruch po u 00 ‘ ‘ I H231 |Stata R2 - nastawa 2 (autost Nastawa fab
funkeji [FRS] przekroczenia zadanej czestotliwosci s a%a 5 - nas awal (autos rf)]erne) Nas awa fabryczna
R - izacia osiagnieci tata L - nastawa 1 (autostrojenie astawa fabryczna
b89 Wybér wielkosci monitorowanej przez 01 Nie 02-FA2 sygna}lzac_]a OSI azgchm'lub' . wa | (au Jem ) W yez
; przekroczenia zadanej czgstotliwosci H232  |Stafa L - nastawa 2 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
zewngtrzny panel sterowania o S —
H - ni — 03-OL - sygngllzaqa przeciazenia H33 Stata lo - nastawa | (autostrojenie) Nastawa fabryczna
b90* amowanie pradnicowe z uzyciem zewne- 00 Nie 04 - sygnalizacja przekroczenia zadanej H233  |Stata Io - nastawa 2 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
trznego opornika (skutecznos¢ 0 + 100%) wartosci sygnatu sprzg¢zenia zwrotnego P
¥ . P - c1sy H34 Stata J - nastawa 2 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
b91 Wybor sposobu zatrzymywania silnika 00 Nie 05 - sygnalizacja alarmu H234  |Stala ] - nastawa 2 (autostrojenie) Nastawa fabryczna
po w,ycofamu rozkazu biegu i C22  |Rodzaj zacisku wyjsciowego 12 00 Nie UWAGA:
b92*  |Wybdr trybu pracy wentylatora falownika 00 Nie C23 Ustawia rodzaj zacisku monitorujacego FM 00 Nie Jesli uzywasz funkcji [SLV] ustaw czgstotliwo$¢ impulsowania b83 na warto$¢ 02,1 kHz.
Funkcie rozszerzone z grupy C 00 - A-F - monitorowanie czgstotliwosci Funkcja sterowania wektorowego [SLV]*
Nastawa | Nastawa WyJjsciowe) (sygng% ana]OgOW}")A Funkcja [SLV] zapewnia duzy moment rozruchowy oraz duza doktadnos$¢ sterowania
Kod Funkcja W 01 - A - monitorowanie pradu wyjsciowego predkoscia obrotowa silnika. Zapewnia w duzym stopniu stabilizacjg predkosci obrotowej
fabryczna| w ruchu (sygnat analogowy)
i . . . p Y8 Hlogowy) . niezaleznie od zmian obciazenia. Wektorowe sterowanie praca silnika wymaga okreslenia
Co01 Okresla funkcj petniona przez zacisk 1: 00 Nie 02 - D-F - monitorowanie czgstotliwosci . ) . . ) Lo o
L 0% ., . . jego parametrow. Mozna skorzysta¢ z parametrow standardowych odpowiadajacych silnikom
00 - FW (Bieg “w prawo2) wyjsciowej (sygnat cyfrowy) s . . e : .
01 - RV (Bieg “w lewoZ) 31 Rodzaj zacisku wyjéciowego 11: [NOJ, [NZ] o1 Nie HITACHI lub poddac¢ silnik testowi za pomoca funkcji autostrojenia, w celu ich pomiaru.
02 - CF1 | zacl YJSCIOWEZO 12 > ! Funkcja [SLV] nie bedzie wlasciwie dziata¢, jesli moc silnika bedzie zbyt mata w stosunku
03 - CF2 | Wielopoziomowa Sgi Il{lggzz':j] ZZ:Ccllssll:E ‘:VN}},;J és;l(())\:lvsgg: lii INOLINZ 8} E;Z do zngmionoyvcj mocy fal(l)wnilk'a. Dopuszcza sif; l'>y moc siln}ka nie byta mniejsza od mocy
04 - CF3 [ nastawa predkosci = AP~ e > - znamionowej falownika wigcej jak o jeden stopien obowiazujacego typoszeregu mocy.
05 - CF4 C41 Poziom sygnalizacji przeciazenia (0 ~ 100 % 1 Nie Nastawa funkcji [SLV]:*
06 i JG (Bieg prébny) Sygnalizacja osiagnigcia lub przekroczenia ) - ustaw kod 02 do parametru A44 lub A244 i )
07 - DB* hg rowan i C42 czgstotliwosci podcezas przyspieszania 0,0 Nie - wybierz parametry sterowania w funkcji H02 lub  H202 j. standardowe badz
- (hamowanie dynamiczne) — — - pomierzone funkcja autostrojenia
08 - SET* (Nastawa drugiego zestawu 43 Sygnalizacja osiagnigcia lub przekroczenia 0.0 Nie - ustaw moc silnika parametrem HO3 lub H203

parametrow)

czgstotliwo$ei podczas zwalniania

*UWAGA! Tylko dia serii SJ100
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*UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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- ustaw liczba biegunéw silnika parametrem H04 lub H204
*UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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- ustaw wspotczynnik wzmocnienia Kp parametrem HOS5, jesli korzystasz z
predkosciowego sprzgzenia zwrotnego

- skoryguj nastawg parametru HO6, jesli wystapi zjawisko rezonansu.

Funkcja autostrojenia*

Ta funkcja dokonuje automatycznego pomiaru parametréw silnika koniecznych przy uzywaniu

funkcji sterowania wektorowego [SLV]. Kiedy uzywasz parametréw wihasciwych dla silnikow

HITACHI do sterowania silnikiem innego producenta to z duzym przyblizeniem osiagniesz

zamierzony efekt dziatania funkcji [SLV]. Jesli jednak efekt jest niewystarczajacy

przeprowadz autostrojenie silnika.

Nastawa funkcji.

- Ustaw czas przyspieszania funkcja F02 i czas zwalniania funkcja F03. Funkcje F02 i FO3
musza mie¢ jednakowe nastawy, poniewaz w przeciwnym wypadku pomiar bezwladnosci
bedzie bledny. Najlepiej dla uzyskania szybkich reakcji uktadu sterowania na zmiany
obciazenia ustaw czasy jak najkrotsze. Pamigtaj jednak, ze zbyt krotkie moga prowadzi¢ do
blokowania sig falownika wskutek przetezenia podczas przyspieszania lub zbytniego
wzrostu napigcia w obwodzie posrednim podczas zwalniania.

- Ustaw funkcjg HO3 - moc silnika

- Ustaw funkcjg HO4 - liczba biegunow silnika

- Ustaw kod 02 do parametru A02

- Ustaw 50Hz w parametrze A03 - czgstotliwo$¢ bazowa

- Ustaw czgstotliwos¢ w parametrze A20 nie moze by¢ 0Hz

- Ustaw wlasciwe napigcie zasilania silnika parametrem A82b

- Ustaw kod 00 w parametrze A51

Wybierz sposob pomiaru w parametrze HO1;

01 - autostrojenie, silnik testowany na postoju i w ruchu;

02 - pomiar parametréw tylko przy zatrzymanym silniku (tego pomiaru nalezydokonywac, gdy

nie ma mozliwosci testowania w ruchu silnika wraz z obcigzeniem.

- Nacisnij przycisk RUN na pulpicie falownika. W trakcie testu silnika przyspiesza on do
predkosci odpowiadajacej 80% czgstotliwosci bazowej (A03).

Przebieg autostrojenia.

1. Wykonywany jest pomiar napigciem przemiennym (silnik jest zatrzymany).

2. Wykonywany jest pomiar napigciem stalym (silnik jest zatrzymany).

3. Silnik przyspiesza do 80% czgstotliwosci bazowej, po czym zwalnia i zatrzymuje sig.

4. Silnik przyspiesza do poziomu odpowiadajacego parametrowi A20 po czym zwalnia i
zatrzymuje sig.

Po zakonczeniu autostrojenia na ekranie wyswietlacza pojawi si¢ komunikat:

]

Autostrojenie wykonane poprawnie i wykonaj pkt 5
5. Zmief nastawg w funkcji H02 2 ,,00Zna ,,017i zatwierdz

Autostrojenie wykonane btednie.

Komunikaty bledéw

WSTEP + OSTRZEZENIE

1. Nie RESET-uj falownika przed odczytaniem komunikatu bigdu typu E...

2. Usun przyczyng wywotujaca komunikat blgdu a dopiero RESET-uj falownik
Nie stosowanie si¢ do powyzszych zalecen moze grozi¢ uszkodzeniem
falownika.

*UWAGA! Tylko dla serii SJ100
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Wylaczenie Opis Kod bledu

Zabezp.  |Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy przekracza stata predkosce

nadpradowe |ustalony poziom, to znaczy w przypadku zwarcia na E o1
wyjsciu falownika, zablokowania silnika lub gwattownego
zwigkszenia momentu obciaZzenia. podczas
zwalniania
E 02
podczas
przyspieszania
w pozostatych
przypadkach
E 04

Zabezp. Wystepuje w przypadku wykrycia przeciazenia obwodu E 05

przeciazeniowe| silnikowego przez wewnetrzny termistor falownika.

Zabezp Wystepuje, gdy napigcie stale w obwodzie posrednim _E 07

nadnapigciowe| przekroczy okreslony poziom z powodu przejgcia zbyt -
duzej energii odzyskiwanej przy hamowaniu silnika.
Blad Wystgpuje w przypadku zaistnienia problemow z E 08

EEPROM |wewngtrzng pamigcia falownika spowodowanych np.

(Uwaga 1) |wplywem zaktocen lub zbyt wysoka temperatura.

Zabezp. Obnizenie napigcia wejsciowego falownika powoduje

podnapigciowe| wadliwe dziatanie ukfadu sterowania jak rowniez
zmniejszenie momentu napgdowego i przegrzewanie
silnika. Jezeli napigcie obnizy sig ponizej ustalonego
poziomu to wyjscie falownika zostanie odfaczone.
Blad Wystepuje w przypadku stwierdzenia nadmiernych E 10
czujnikow | zakltocen, ktorych zrodtem sq urzadzenia zewngtrzne lub
CT nienormalny stan pracy czujnikow pomiarowych pradu

wyjsciowego.

Btad CPU |Wystegpuje w przypadku wadliwego dziatania lub
nienormalnego stanu pracy procesora.

Wytacznik | Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidlowej pracy E 12

zewnetrzny | urzadzenia zewngtrznego. Pojawienie sig tego sygnatu na
zacisku wejsciowym falownika powoduje jego
zablokowanie oraz odlaczenie wyjscia.

Btad USP |Blad zaniku zasilania, gdy funkcja USP jest wybrana to [E 13
falownik jest zabezpieczony przed samoczynnym -
uruchomieniem po przywrdceniu zasilania.

Zabezp. Falownik posiada zabezpieczenie wykrywajace zwarcie E 14

przed doziemne pomigdzy falownikiem a silnikiem przy
zwarciem | wlaczonym zasilaniu a przed uruchomieniem falownika.
doziemnym | Zabezpieczenie to przeznaczone jest do ochrony
falownika a nie obstugi.
Zabezp. | Gdy napigcie zasilajace falownik jest wyzsze od E 15
przed zbyt | dopuszczalnego to po 100 sekundach od wykrycia tego
wysokim | stanu wyjscie falownika zostanie odlaczone.
nap. wejscia
Zabezp. |Gdy wewngtrzny czujnik temperatury wykryje zbyt E 21
termiczne | wysoka temperatur¢ modutu mocy badz modutu
sterujacego to nastapi odlaczenie wyjscia falownika.

Btad PTC |Jezeli falownik wykryje, Ze rezystancja zewngtrznego E 35
termistora jest zbyt wysoka to potraktuje to jako stan
nienormalny i odtaczy wyjscie falownika.

Uwaga 1:

Jesli wystapi btad EEPROM to nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wszystkich nastaw
gdyz to moze by¢ zroédtem blgdu. Blad ten wystapi rowniez w przypadku
wylaczenia zasilania falownika, gdy zadany jest sygnat RS (reset). W tym
wypadku po ponownym wlaczeniu zasilania pojawi si¢ blad EEPROM.
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HITACHI



