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Dziekujemy, ze wybrali Panstwo produkty firmy Eura Drives!

Doskonata jakos¢, obstuge gwarancyjng i pogwarancyjna zapewnia firma
HF Inverter Polska.

Celem ponizszej instrukcji obstugi jest dostarczenie uzytkownikowi
wskazéwek, ostrzezen i wytycznych odnosnie instalacji, uruchamiania,
ustawiania lub zmiany parametrow oraz wykrywania i diagnozowania
nieprawidtowosci, jakie moga wystapi¢ podczas pracy z softstartami serii
HFR1000. Prosimy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi przed instalacjg i
rozpoczeciem pracy z softstartami. Zawsze aktualna instrukcje obstugi
mozna pobrac z naszej strony internetowej www.hfinverter.pl .

Symbole uzyte w instrukcji obstugi:

ZAGROZENIE!
Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie softstartu HFR1000
moze spowodowac zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

OSTRZEZENIE!
Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie softstartu HFR1000
moze spowodowac zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

UWAGA!
Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac nieodwracalne
uszkodzenie urzadzenia.

WAZNE!
Wskazéwki dotyczace poprawnego uzytkowania urzadzenia.
Pomocne informacje dotyczace urzadzenia.
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A OSTRZEZENIE!

Softstarty HFR1000 spetniaja wymogi dyrektyw dotyczacych:

o niskiego napiecia 73/23/EEC

o niskiego napiecia 93/68/EEC-EC,

0 zgodnosci elektromagnetycznej IEC65.
W budowie softstartow HFR1000 zastosowano zharmonizowane normy szeregu
GB14048.6-1998; GB3797-89 sekcja 2 oraz EN60947-4-2:2000.
Softstarty HFR1000 stanowig produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z
EN61800-3.

Dzieki nowoczesnej teorii sterowania, specjalnie zaprojektowanej
modulacji, kontrolerowi DSP, wysokiej jakosci materiatom i
komponentom, wraz z nowoczesna technika produkcji , softstarty serii
HFR1000 sa wysoko zaawansowanym produktem tagczagcym nowoczesna
teorie kontroli automatyki z sterowaniem cyfrowym i komputerowym.
Produkt ten charakteryzuje sie wysoka jakoscia i wydajnoScia, oraz
zoptymalizowanym zakresem obudow i dzieki temu znajduje szerokie
zastosowanie przy uruchamianiu i zabezpieczaniu silnikow 3-fazowych w
rozmaitych dziedzinach przemystu.
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Zasady bezpiecznej pracy.

A ZAGROZENIE!

Softstartu nie wolno instalowa¢ w Srodowisku tatwopalnym i/lub
wybuchowym, gdyz moze stac sie przyczyna pozaru i/lub eksplozji.
Instalacji, obstugi, konserwacji i napraw urzadzenia moze dokonywac

wytacznie odpowiednio przeszkolony i posiadajacy wymagane
uprawnienia personel.
Zacisk ochronny softstartu PE powinien by¢ podtaczony do

ziemi (impedancja uziemienia nie moze by¢ wieksza niz 4 Q).

Przed wykonaniem jakichkolwiek potaczen, podtaczen, nalezy
odtaczyc¢ zasilanie.

Nigdy nie dotykaj koncéwek zasilania reka Ilub przedmiotem
przewodzacym!

Przed wiaczeniem softstartu nalezy upewni¢ sie, ze zostat on
prawidtowo zainstalowany i zostaty powziete Srodki zabezpieczajace
przed porazeniem, oraz uszkodzeniem zaréwno softstaru jak i silnika.
Zabrania sie dotykania zaciskéw napieciowych wtaczonego do sieci
softstartu.

W przypadku wprowadzania jakichkolwiek zmian podtaczen Ilub
konserwacji, napraw, nalezy bezwzglednie odtaczyc¢ zasilanie.

A OSTRZEZENIE!

Przed instalacja nalezy upewnic sie, ze sie¢ zasilajaca jest wtasciwa dla
danego typu softstartu.

Nalezy wystrzegaC sie przedostania do wnetrza softstartu
jakichkolwiek przedmiotow.

Nie nalezy instalowa¢ w miejscu wystawionym na bezpoSrednie
dziatanie promieni stonecznych.

Nie nalezy zakrywa¢ otworéw wentylacyjnych w obudowie urzadzenia.
Bezwzglednie nie wolno podfacza¢ przewoddéw zasilajacych do
zaciskow U, V, W lub sterujacych.
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A OSTRZEZENIE!

Bezwzglednie nie wolno restartowac uktadu, kiedy wirnik silnika jest w
ruchu!

Zdejmowanie obudowy w przemienniku moze by¢ dokonywane po
catkowitym roztadowaniu kondensatoréw w uktadzie posredniczacym i
po uptywie okresu gwarancyjnego.

Ingerencja w przemiennik w okresie gwarancyjnym jest zabroniona.

Prosimy o przeczytanie ponizszej instrukcji obstugi przed podjeciem
jakichkolwiek prac z softstartem.

Softstarter nie powinien byc¢ instalowany w Srodowisku narazajacym
go na silne wibracje, korozje, pyt, wysoka temperature lub
zawilgocenie.

Nalezy regularnie sprawdzac stan potaczenia wejs¢ i wyjs¢ softstartu.
Przed podtaczeniem i uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ rezystancje
izolacji uzwojen silnika.

W celu unikniecia zaktécen, przewody sterujace nalezy w miare
mozliwosci odseparowac od linii sitowych.

Softstarty HFR1000 posiadajg stopien ochrony IP20

Systematycznie, w zaleznosSci od warunkéw pracy co 1 do 3 miesiecy,
nalezy wyczysci¢ z kurzu itp. wnetrze softstartu - zapewni to dtugg i
bezawaryjna prace.

Softstarty to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w szafach
sterowniczych, elektrycznych urzadzeniach lub maszynach.

Softstarty nie sa to urzadzenia przeznaczone do wykorzystania w
gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone s3 do
eksploatacji w warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie
z norma EN61000-3-2.

W przypadku zabudowania softstartu w maszynie, nie wolno maszyny
uruchomi¢, dopodki nie zostanie stwierdzona zgodnoS¢ maszyny z
dyrektywami UE98/37/EG (dyrektywy maszynowe), 89/336/EWG
(dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej) oraz normy
EN60204.

Kondensatory stuzace do poprawy wspétczynnika mocy nie moga byc¢
instalowane od strony wyjsciowej sofstartu, ale mozna je instalowac
od strony zasilania.

Zaciski R S T faczymy z zasilaniem 3x400V AC (pradu przemiennego),
zas$ zaciski U V W s3g potaczone z zaciskami silnika.
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I. Produkty.
2.1 Oznaczenie modeli.

Przyktad oznaczenia modelu - tutaj jest to softstarter o mocy 15kW.

HFR -1 015

Moc znamionowa silnika (kW)

Kod podserii

Kod serii

Tabliczka znamionowa softstartu serii HFR1000.

Przyktad wypetnienia tabliczki |(@softstarter
Znamionowej softstartu o mocy MODEL HFR 1030
znamionowej 30kW, zasilaniu INPUT |AC 3PH 380V 50 HZ
tréjfazowym 380V 50Hz. MATCHED —
MOTOR
2.2 Budowa softstartéw. C€ LAY LA
F15G0150T3696000000

Softstarty serii HFR1000 dostepne sa, w zaleznosci od typu urzadzenia, w
obudowach plastikowych lub metalowych. Obudowy z tworzywa (poliweglan)
sq estetyczne i odporne na uszkodzenia mechaniczne. Obudowy metalowe
pokrywane s3 specjalng, plastyczna farba proszkowa, zapewniajaca i ochrone
przed czynnikami srodowiskowymi.

Ze wzgledu na funkcjonalnosc¢ i tatwos¢ montazu obudowy zoptymalizowano
do trzech wielkosci.

Obudowa w zakresie
od 15kW do 55kw

Obudowa w zakresie
od 75kW do 200kw Obudowa w zakresie

od 220kW do 315kwW
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2.3 Wymiary zewnetrzne i montazowe softstartéow HFR1000.

Obudowa w zakresie
od 15kW do 55kwW

Obudowa w zakresie
od 75kW do 315kw

0] ET IR T i) £ :"~.
A
il e e e wlol1— |"—T1T—
BNl
5 ¢
Moc Wymiary zewnetrzne i instalacyjne
Model KW A 8 C £ . Srednica otworéw
(kW) montazowych
HFR1015 15
HFR1022 22
HFR1030 30
250 153 162 219 140 6
HFR1037 37
HFR1045 45
HFR1055 55
HFR1075 75
HFR1090 90
HFRT110 110
510 260 194 389 233 8,5
HFR1132 132
HFR1160 160
HFR1200 200
HFR1220 220
HFR1250 250
590 360 255 560 300 8,5
HFR1280 280
HFR1315 315
-8- -
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2.4 Parametry.

Parametr Opis

Napiecie tréjfazowe ~ 380V+20%

Wejsci y
ejscie Czestotliwos¢ 50/60Hz+5%

Prad nominalny Od 30A do 630A, razem 16 roznych ksztattéw pradu

Moc silnika Od 15kW do 315kw

Rodzaj silnika Silnik asynchroniczny, wykonany wg norm IEC

+ tagodny rozruch z impulsem napiecia;
Tryb rozruchu * Rozruch z ograniczeniem pradu (1,5le~4le)
* Rozruch ze zboczem napiecia (1~120s); regulowane

Tryb + Swobodne zatrzymanie - z wybiegiem
hamowania + tagodne zatrzymanie - regulowane (1~60s)

» OpOznienie uruchomienia
Wyjscia e Awaria
przekaznikowe « Petne napiecie tzw. by-pass
» obcigzalnos¢ stykéw: 5A, 250V AC

Czestotliwosc Nie czeéciej niz 10 razy na godzine

rozruchu
« Brak fazy na wejsciu
Funkcje * Przeciazenie
zabezpieczen « Zwarcie
* Przegrzanie itp.
Sposob‘ Chtodzenie naturalne
chtodzenia
Wyswietlacz 4xLED, wskazujacy biezacy status softstartu:
e stan rozruchu,
Wyéwietlacz e stan zatrzymania,

e stan dziatania softstartu,
« stan opdzniania,
e kod btedu, funkcji i warto$¢ funkcji

Srodowisko pracy wolne od kaustycznych gazéw, kurzu, pytu itp.

Temperatura -10°C++50C
Warunki pracy Wilgotnos¢ mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje ponizej 0.5g (przy$pieszenie)

Wysoko$¢ pracy n.p.m. | ponizej 2000 metréw nad poziomem morza

Obudowa IP20 wg normy PN-EN60529:2003

Zakres mocy 15+315KW

Uwaga:

1. Po rozpakowaniu zaleca sie sprawdzenie czy urzadzenie podczas
transportu nie ulegto uszkodzeniu.

2. Kazdy softstart posiada certyfikat jakosci i instrukcje obstugi. Upewnij
sie czy dostarczona dokumentacja jest zgodna ze stanem faktycznym.
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II. Instalacja i podtaczenie.
3.1 Instalacja.

3.1.1 Wytyczne instalacji.
Dla optymalnego odprowadzania ciepta, softstarter HFR1000 powinien
zostaC zainstalowany w pozycji pionowej - jak pokazano na rysunkach
ponizej.

Tabela z wymiarami wolnej przestrzeni

Wymiary

Typ softstartu
[mm] [mm]

Softstarty o mocy <55kW | A> 150 | B > 50

Softstarty o mocy >75kW | A > 200 | B > 50

Zalecane odlegtosci montazowe
softstartu w szafie elektrycznej

3.1.2 Otoczenie (Srodowisko pracy).

 Wolne od wilgoci, kapiacej wody, pary, kurzu i/lub oleistego
kurzu, tatwopalnych i/lub wybuchowych gazéw, lotnych czastek
metalu, Srodowisko pracy nie korozyjne,

 Temperatura otoczenia w zakresie od -10°C do +50°C,

» Wilgotnos¢ wzgledna: mniej niz 90% bez skraplania,

e Otoczenie wolne od zaktocen elektromagnetycznych,

» Wibracje: mniej niz 0,59 (przysSpieszenie),

W przypadku montazu w szafie elektrycznej, nalezy pamieta¢ o
zapewnieniu wtasciwej cyrkulacji powietrza - wentylacji.

» Jesli urzadzenie pracuje na wysokosci wiekszej niz 2000m npm,
nalezy softstart przewymiarowac o jeden stopien.
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3.2 Potaczenia.

Schemat 1 - Podstawowy schemat okablowania.

R ST

QF ==
T‘-‘ *53 *E‘.T Wlsz *51
R ST 15 14 13 12 11 10
FE' - RST EX STOP EUN  CM
M1 | HFR1000 o
UV oW E 2 3 ﬁﬁ E g9
Y1 ¥IOVE T1 T2 [[3 304 30E 300
b R
| KM
R
L
O
H L1l
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ST - monostabilny styk startu, zalecany impulsowy

S2 - monostabilny styk stopu, zalecany impulsowy

BX - styk swobodnego zatrzymania, np. styk pomocniczy termika RJ

S3 - styk resetu, zalecany impulsowy

Celem realizacji automatycznego startu po wytaczeniu zasilania nalezy
zastosowac styk startu z podtrzymaniem.

Zatrzymanie uktadu nastepuje po zatagczeniu styku S2.
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Schemat 2 - Sugerowany schemat okablowania.

RST

E\' .
53 W 52 —I
R ST 15 14 13 12 11 10

PE EST - BM - S5TOF  EUOH CM
EM1

HFR1000

UV W ﬁj Pﬂﬁ Eﬂg
W1 P IEE T1 T2 [r3 - 3h4 308 30C
L |

M L1l

S1 - S2 bistabilny styk start/stop
BX - styk swobodnego zatrzymania, np. styk pomocniczy termika RJ
S3 - impulsowy styk resetu

Koncowki R, S, T softstartu sa koncowkami wejSciowymi, zas U, V, W sa
koncéwkami wyjsciowymi.

QF - wytacznik gtéwny (nie jest konieczny poniewaz softstart moze byc¢
zasilany bez przerwy)

KM 1 - stycznik,

KM - cewka stycznika

RJ - zabezpieczenie termiczne (zabezpiecza przed przegrzaniem silnika)

RD1 - bezpiecznik (zabezpieczenie cewki stycznika)

L11-N zasilanie cewki stycznika 230V lub mniejsze. Nie wolno podawac
napiecia 400V.

S12- ]
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A OSTRZEZENIE!

Przewdd uziemiajacy PE, powinien by¢ mozliwie krotki i powinien byc¢
potaczony z najblizszym punktem uziemienia, najlepiej na ptycie
montazowej. Ptyta montazowa takze powinna zosta¢ uziemiona
zgodnie z normami ochrony przeciwporazeniowej.

Uktad nalezy potaczy¢ zgonie ze schematem zamieszczonym w
instrukcji i przepisami ochrony przeciwporazeniowej. Szczegdlna
uwage nalezy zwréci¢ na podtaczenie by-passu. Chodzi o to zeby
kolejnos¢ faz na wejsciu stycznika i softstartu byta zgodna z
kolejnoscia faz na wyjSciu stycznika i softstartu. W przeciwnym
wypadku moze dojs¢ do uszkodzenia softstartu i silnika.

Aby zmniejszyC przepiecia wystepujace w stycznikach mozna
zastosowac ttumiki RC.

Stycznik by-passu zasilany przez przekaznik softstartu dziata
automatycznie i powinien by¢ podtaczony do uktadu na state. Nalezy
pamietac¢ ze stycznik dokupuje sie oddzielnie!

Petla sterowania - by-pass zewnetrzny. Uzytkownik musi uzyc
stycznika obejsciowego - tzw. by-passu zewnetrznego. Firma HF
inverter Polska poleca zastosowanie stycznikéw firm sprawdzonych |
pewnych w dziataniu. Stycznik musi by¢ wilaczany w celu
bocznikowania obwodu po przeprowadzeniu rozruchu przez softstart.

- 13- ]
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3.2.1 Opis zaciskow.

Y1 Y2Y3 T1 T2 T3 30A 30B 30CCM RUN STOPBX RST PE
8 9 10 11 12 13 14 15

1 PSP

1 2 3 45 6 7

L

Nr ] ) Parametry
_ Nazwa zacisku Opis _
zacisku techniczne
1 Y1: styk ruchomy
2 Sygnat opdznienia startu Y2-Y1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
3 Y3-Y1: normalnie otwarty
4 T1: styk ruchomy
5 Sygnat obejscia (by-pass) | T2-T1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
6 T3-T1: normalnie otwarty
7 30A: styk ruchomy
8 Sygnat awarii 30B-30A: normalnie zamkniety | AC 250V 5A
9 30C-30A: normalnie otwarty
10 Koncowka wspdélna COM | CM: wspdlna koncowka zewn.
11 Sygnat start Efektywne wtaczenie RUN-CM
12 Sygnat stop Efektywne wtaczenie STOP-CM
13 Sygnat swoboo!nego Efektywne wtaczenie BX-CM
zatrzymania

14 Sygnat resetu Efektywne wtagczenie RST-CM

L PE: koncéwka funkcjonalnego
15 Uziemienie o

uziemienia
ver.012£>2009 HFinverter




3.3 Tabela z zalecanymi przekrojami przewodow zasilajacych.

Moc | Prad | Przekréj przewodu | Model stycznika
Typ softstartu

(kW] | [A] [mm?] SCHNEIDER
HFR1015 15 30 10 LC1D32P7
HFR1022 22 45 10 LC1D50P7
HFR1030 30 | 60 16 LC1D65P7
HFR1037 37 76 16 LC1D80P7
HFR1045 45 90 25 LC1D95P7
HFR1055 55 | 110 25 LC1D115P7
HFR1075 75 | 150 35 LC1D150P7
HFR1090 90 | 180 35 LC1F185P7
HFR1110 110 | 218 50 LC1F225P7
HFR1132 132 | 260 60 LC1F265P7
HFR1160 160 | 320 75 LC1F330P7
HFR1200 200 | 400 90 LC1F400P7
HFR1220 220 | 440 90 LC1F500M7
HFR1250 250 | 500 150 LC1F500M7
HFR1280 280 | 560 150 LC1F630P7
HFR1315 315 | 630 150 LC1F630P7

Zaciski

A OSTRZEZENIE!

sitowe

nalezy

mocno  dokrecac!.

Tak aby zlikwidowac

niebezpieczenstwo poluznienia sie Sruby w zacisku, co moze by¢ nastepstwem
wypadniecia z zacisku przewodu i spowodowanie trwatego uszkodzenia
softstartu i/lub silnika.
Przy dokrecaniu zaciskéw nie stosowa¢ momentu wiekszego niz 0,5Nm.
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3.4. Funkcjonalny schemat blokowy.

.__IJL_.
Rl'?“ x{. * E."'qj‘" * Slinik
3f 400V ﬁ
v frttt
:;i?;:mnie Naped ::::Sﬂwanle
_ Sledzenie fazy

Przesunigcie fazowe

Klawiatura
Wydwlatiace

Trzy moduty tyrystorowe SCR, potaczone przeciwsobnie, sg zastosowane jako
element mocy. Po odebraniu sygnatu synchronizacji z obwodu prébkujacego
napiecie wejsciowe i pomiarze pradu wyjsciowego dla potrzeb zwrotnego
sterowania rozmytego, uktad sterowania zaczyna Sledzi automatycznie faze
napiecia i kontroluje zmiany kata wypetnienia fazowego. Dzieki temu mozna
stopniowo zwieksza¢ napiecie, a prad rozruchowy jest pod kontrolg. Po
rozruchu, tyrystory zostaja zablokowane, a automatycznie zataczony
przekaznik T1-T3, zasila obejsSciowy stycznik ktéry przejmuje zasilanie
pracujacego silnika. Naped jest podtaczany bezposrednio do sieci
elektryczne;j.

3.5. Krzywa napiecia (pradu) tagodnego rozruchu / zatrzymania

Krzywa napigcia
‘Um WwE nape

Maksymalne napiecis

Maksymalny prad

Rampa hamowania

Szybki rozruch (opcjonalnie) (opcjonalnie]

Krzywa pradu

Prad pracy

Hapigcie poczqtkﬂﬁ

{opcjenalne) Rampa rozruchu {opcjonalna)
o

1
.
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IV.  Obstuga - Panel operatorski.
4.1 Wyswietlacz i klawiatura.
4.1.1 Instrukcja obstugi panelu.

Wszystkie softstarty serii HFR1000 wyposazone sa w staty panel operatorski.

Wyswietlacz LED, pokazujacy aktualna
wartos$¢ pradu rozruchu, funkcje,
wartosci parametrow oraz kody btedow

Cztery wskazniki LED:
* RUN - jezeli softstarter pracuje,
« FWD - stan opdzniania,
 DGT - w chwili parametryzowania softstartu,
¢ FRQ - w trybie wySwietlania wartos$ci pradu

Szes¢ klawiszy funkcyjnych panelu

Aby uruchomic tryb zmiany parametrow nalezy wcisnac ,FUN”.

Nacisniecie przycisku ,SET” spowoduje odczytanie ostatnio zapamietanych
parametrow, przyciskami “a/v” dokonujemy wyboru funkcji lub zmieniamy
wartos¢ parametru. Ponowne wcisniecie ,SET” spowoduje zapamietanie
wartosci zmienianego parametru. Przyciski ,RUN” i ,STOP/RESET” stuza do
uruchamiania i zatrzymywania pracy softstartu, dodatkowo przycisk
,STOP/RESET” stuzy do resetowania softstartu w chwili wystapienia btedu.
Przycisk ,STOP/RESET” ma zawsze najwyzszy priorytet.

Przycisk ,FUN” wcisniety podczas rozruchu pozwala na wysSwietlenie pradu
rozruchowego.

4.1.2. Parametry ustawiane za pomoca klawiatury.

Parametry gtéwne » Napiecie poczatkowe (initial voltage)

e Czas rozruchu (startup time)

e (Czas zatrzymania (stop time)

» QOgraniczenie pradu rozruchu (startup current)

Tryb rozruchu » tagodny rozruch zboczem napiecia
e tagodny rozruch z ograniczeniem pradu
» Rozruch udarowy

Tryb zatrzymywania e Tryb tagodnego zatrzymywania zboczem
napiecia
« Tryb swobodnego zatrzymywanie -

zatrzymanie wybiegiem
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4.1.3. Tabela opisu funkcji przyciskow panelu.

Przycisk Opis
Wejscie w tryb wyboru funkcji ,HF XX”, przetaczanie pomiedzy
ekranami (dla edycji r6znych funkcji), naciSniecie tego
FUN lub przycisku w trybie zmiany parametréw powoduje powrét do
MODE trybu wyboru funkcji bez zapamietywania zmiennej wartosci.

W czasie rozruchu nacisniecie tego przycisku pozwala na
wyswietlanie pradu rozruchowego.
Uzywany z klawiszem ,FUN”. Przycisk pozwala na wejscie w
tryb edycji funkcji ,HF XX” i wyswietlenie wartosci tej funkcji.

SET Po dokonaniu zmiany wartosci w danej funkcji przyciskami
,gora”, . dét” mozemy wartos¢ zatwierdzi¢ naciskajac ponownie
przycisk ‘Set” lub wyjs¢ bez zmiany funkcji naciskajac przycisk
,FUN”.
Te przyciski powoduja zmiane wyswietlanej wartosci w trybie

v wyboru funkcji ,HF XX” lub edycje funkcji.

RUN Uruchamia softstarter.
Ten przycisk petni funkcje:

1. Reset softstartu w trybie bezpiecznym:;
2. NaC|sn|ec_|e dwukrotne podczas pracy softstartu
STOP/RESET spowoduje swobodne zatrzymanie softstartu -

zatrzymanie wybiegiem.

3. Pojedyncze naciSniecie podczas pracy wywota funkcje
,STOP” softstaru.

4. Klawisz ten ma zawsze najwyzszy priorytet!

4.2 Specjalne komunikaty wyswietlacza.

Komunikat Opis komunikatu
_HF- Pokazuje sie podczas procesu resetowania; po wiaczeniu
zasilania, poprzedza pojedyncze kody.
RUN Stan rozruchu
STOP Stan zatrzymania
ouT Stan dziatania na by-passie zewnetrznym
SST Stan tagodnego zatrzymania
(...4321) |Czyli odliczane sekundy to opdznionego startu
DEL_ Start uktadu nie moze nastgpi¢ poniewaz ustawiony czas

pomiedzy rozruchami w kodzie HF 10 jeszcze nie minat.

- 18- ]
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4.3 Poczatkowe napiecie rozruchowe Uo

Przed pierwszym rozruchem uktadu napedowego nalezy wczesSniej okresli¢
wartos¢ poczatkowego napiecia rozruchowego ktére mozna ustawiaé w
zakresie 0-50% wartoSci napiecia znamionowego. Wartos¢ ta najczesciej
powinna sie waha¢ w zakresie 15-20% Un. Wartos¢ ta bedzie decydowata o
poczatkowym momencie rozruchowym i nie powinna by¢ zbyt mata poniewaz
moze powodowac utykanie silnika, jak réwniez zbyt duza ze wzgledu na
ograniczenie pradu rozruchu.

Dla rozruchu udarowego nalezy dodatkowo okresli¢ wartos¢ napiecia udaru
ktére mozna ustawi¢ w zakresie 20-80% Un.

4.4 Ustawienie czasu trwania rampy rozruchowej
Czas trwania rampy rozruchowej ustawiamy w zakresie 1-120s, w zaleznosci
od potrzeb obiektowych, czyli mocy uktadu, bezwtadnosci itp.

4.5 Ustawienie czasu trwania rampy kontrolowanego zatrzymania

Czas trwania rampy stopu ustawiamy w zakresie 1-60s w zaleznosSci od
potrzeb obiektowych. Czas ten okresla sie min. w =zaleznosci od
bezwtadnosSci uktadu. Funkcja kontrolowanego zatrzymania wykorzystywana
jest celem zapobiegania np. uderzeniom hydraulicznym na skutek nagtego
zatrzymania pompy.

4.6 Ograniczenie pradu rozruchowego

Prad rozruchowy mozemy ustawi¢ w zakresie 1,5-4In. Jego wartos¢ jest
uzalezniona od potrzeb obiektowych, jak réwniez czasu rozruchu,
bezwtadnosci uktadu itp.

Ustawienia powyzszych parametrow nalezy dokonac¢ przed rozruchem, tak
aby uktad rozruchowy dziatat optymalnie. Nalezy sie tutaj wykazac
praktycznym doswiadczeniem lub obliczeniami ktoére utatwia nam
odpowiednie ustawienie urzadzenia. Kody podczas pracy urzadzenia nie s3
dostepne!
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V. Opis funkcji softstartu.
5.1 Tabela zawierajaca wykaz funkcji.
Wartos¢
Nr funkgji Opis funkgji Opis danych ustawiona
fabrycznie
] 0 - sterowanie z klawiatury
HFOO Tryb sterowania 1 - sterowanie z listwy / klawiatury 1
0 - rozruch zboczem napiecia
HFO1 Tryb rozruchu 1 - rozruch z ograniczeniem pradu 1
2 - rozruch udarowy
HF02 Czas opdznienia rozruchu 0-600s 0
. 0 - swobodne zatrzymywanie
HFO3 Tryb zatrzymywania . 0
1 - fagodne zatrzymywanie
Kompensacja momentu
HF04 obrotowego (napiecie 0-50% napiecia nominalnego 5
poczatkowe)
HFO5 Napiecie udarowe 20-80% napiecia nominalnego 50
HF06 Czas trwania udaru 1-60 s 2
HFO7 Czas narastania zbocza, startu | 1-120 s 20
HFO08 Czas opadania zbocza, stopu 1-60 s 20
HF09 Ograniczenie pradu rozruchu 150-400% pradu nominalnego 300
HF10 Przerwa miedzy rozruchami 1-3600 s 240
0 - brak dziatania
HF11 Inicjowanie danych 1 - dziatanie (odtworzenie wartosci 0
ustawionej fabrycznie)
HF12 Pamiec awarii 1 Ostatnia awaria 0
HF13 Pamiec¢ awarii 2 Przedostania awaria 0
HF14 Pamiec awarii 3 Przed przedostatnia awaria
L L . 0 - brak dziatania
HF15 Eliminacja pamieci awarii ] ) 0
1 - dziafanie
Wybor ochrony .
L S 0 - nieaktywna
HF16 przeciazeniowej silnika i 1
1 - aktywna
softstartu (PC)
HF17 Warto$¢ zabezpieczenia OL 100-400% pradu nominalnego 300
. . 0 - jeden
HF18 Bity zatrzymania 1 - dwa 0
L .- 0 - nieparzysty
HF19 SF)r,awdzenle réwnorzednosci 1 - parzysty , 0
bitéw 2 - bez sprawdzenia parzystosci
0 - 1200 bitow,
1 - 2400 bitéw,
HF20 Wybér szybkoéci transmisji 2 - 4800 bitow, 2
3 - 9600 bitéw,
4 - 19200 bitéw
HF21 Adres komunikacji 1 - 127: mozliwy zakres adresow 1
. . 0 - ASClI
HF22 Wybor systemu kodowania 0
1 - RTU
HF23 Moc silnika 1~315kw 22
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HF24 Tryb zamknietej petli 0 - zamkniety sterowanie typu 1 0
sterowania 1 - zamkniety sterowanie typu 2

HF30 Wersja oprogramowania -0

HF25-

HF29, Zastrzezone! Nie zmieniac ustawien! -0

HF31

5.2 Szczegotowy opis funkgji.

HEOO Tryb 0 - sterowanie z klawiatury :
sterowania 1 - sterowanie z listwy / klawiatury

Sterowanie moze byc¢ realizowane bezposrednio tylko z pulpitu klawiatury,
ale moze byc rowniez wykonywane z listwy poprzez zaciski zewnetrzne lub
klawiaturg. WartoScia domyslng jest 1.

0 - rozruch zboczem napiecia
HFO1 Tryb rozruchu | 1 - rozruch z ograniczeniem pradu 1
2 - rozruch udarowy

Mozesz wybra¢ jeden z nastepujacych trzech trybow: O rozruch ze zboczem
napiecia, 1 rozruch z ograniczeniem pradu, 2 rozruch udarowy, Wartoscia
domysing jest 1.

A Rozruch ze zboczem napiecia

Ustal wartos¢ HFO1 na O, ustal czas t trwania zbocza rozruchu (HF07)
i napiecie kompensacji momentu obrotowego (HF04) UO; silnik zostanie
uruchomiony narastajgcym napieciem wejSciowym, zwiekszajac odpowiednio
predkos¢, az do wartosci maksymalnej, jak pokazano na wykresie (1). Czas
narastania zbocza jest czasem sugerowanym i w rzeczywistoSci moze sie
roznic od nastawionego. Softstart jako priorytet realizuje stabilny i
bezpieczny rozruch uktadu, co sie czasami wigze z korekcja nastawionego
czasu. W zaleznosci od trybu zamknietej petli sterowania i pradu, softstart

bedzie realizowat program rozruchu silnika.
Ua

Ue

uo ‘

B

t (HFO7) ng
Wykres (1) Krzywa rozruchu ze zboczem napiecia
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A Rozruch z ograniczeniem pradu

Ustal wartos¢ HFO1 réwna 1 oraz ustal procentowe ograniczenie pradu
rozruchowego Is (HF09) i napiecie kompensacji momentu obrotowego
(HFO04). Prad silnika bedzie wzrastat ze zboczem napiecia az osiggnie wartos¢
Is, nastepnie jego wzrost zostanie zatrzymany, a predkos¢ bedzie
zwiekszana z zachowaniem maksymalnej wartosci pradu. Nastepnie prad
zacznie spadac¢ az osiggnie warto$S¢ ponizej wartosci nominalnej le, jak
pokazano na wykresie (2). Podobnie jak dla rozruchu zboczem napiecia, tak
rowniez dla rozruchu z ograniczeniem pradowym czas rzeczywisty rozruchu
moze sie rézni¢ sie od nastawionego, przy czym tutaj gtdwnym parametrem
rozruchu jest prad. Jest to zalecany typ rozruchu do wiekszosci aplikacji!

A
I
Is|
lef f/— — — —
-

Wykres (2). Krzywa rozruchu z ograniczeniem pradu

A Uruchomienie udarowe

Ustaw wartos¢ HFO1 na 2, a nastepnie ustal czas poczatku zbocza t(HF07),
kompensacje momentu obrotowego (HF04) i czas udaru t (HF06). Silnik ruszy
gwattownie ze wzrostem napiecia, nastepnie napiecie sostanie ograniczone i
bedzie rosto wedtug zbocza nastawionego w kodach HF04 i HFO7. Opcja
korzystna przy uruchamianiu silnika o duzej bezwtadnosci, jak pokazano na
wykresie (3):
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R
t  (HF06) T

Wykres (3). Krzywa rozruchu udarowego.

HFO2 Czas opo6znienia 0 - 600 s 0
rozruchu

Czas opdznienia rozruchu jest ustalany w celu przygotowania rozruchu i w
tym czasie silnik nie rusza. Tryb opdznienia jest wySwietlany w postaci
zegara ktéry odlicza nastawione sekundy do zera; mozna ustali¢ czas
opO6znienia rowny od 0 do 600 sekund. Dodatkowo sygnat opdznienia jest
potwierdzany przez przekaznik wyjSciowy. Mozna to wykorzysta¢ do
generowania sygnatu ostrzegawczego! Wartoscia domysing jest O s.

) 0 - zatrzymanie swobodne
HFO3 | Tryb zatrzymania _ 0
1 - zatrzymanie tagodne

Mozesz zatrzymywac silnik w dwoch trybach:
0 - swobodne zatrzymywanie tzw. zatrzymanie z wybiegiem lub 1 - tagodne
zatrzymywanie.
Wartoscig domysing jest O.
Swobodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartu zostanie
zredukowane bezposrednio od Ue do 0V, , a silnik bedzie zatrzymywat sie
sita bezwtadnosci, jak pokazano na wykresie (4):
u A
Ue

f
|~

T

Wykres (4). Krzywa zatrzymywania swobodnego
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tagodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartu bedzie redukowane
stopniowo od Ue do 0OV. tagodne zatrzymywanie moze powstrzymac efekt
,uderzenia hydraulicznego”, proces ten pokazano na wykresie (5):

u b

Ue |

—
| —

|
|
|
L t  (HF08) T

Wykres (5). Krzywa tagodnego zatrzymywania

Kompensacja momentu
HF04 obrotowego (napiecie 0-50% napiecia nominalnego 5
poczatkowe)

Kompensacja momentu obrotowego oznacza regulacje momentu
odzwierciedlanego przez napiecie poczatkowe UO w chwili startu uktadu.
Wartoscia domyslng jest 5%. Wartos¢ zalecana dla wiekszosci aplikacji to 15-
20% Un. Zbyt niska warto$¢ napiecia moze spowodowac utkniecie silnika.
Nalezy dobrac taka wartos$¢ napiecia aby rozruch silnika byt ptynny.

HFO5 Napiecie udarowe 20-80% napiecia nominalnego 50

W przypadku obciazenia z duzym statycznym momentem obrotowym, trzeba
poda¢ impuls wysokiego napiecia w celu uzyskania ptynnego startu z
dostatecznie duzym momentem. Napiecie udaru jest w zakresie od 20% do
80% napiecia nominalnego. Wartoscig domysing jest 50%.

HFO6 Czas trwania udaru 1-60s 2

Czas udaru oznacza czas podawania wysokiego napiecia, regulowany w
zakresie 1-60 s. WartoScig domyslna jest 2 s.

HFO7 Czas narastania zbocza 1-120s 20

Czas narastania zbocza oznacza czas zwiekszania napiecia od 0OV do
wartosci nominalnej Ue. Wartoscia domysing jest 20 s. Nalezy pamietac, ze
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wartos¢ rzeczywista moze rézni¢ sie od nastawionej. Wptyw na to ma prad
rozruchu, tryb zamknietej petli sterowania itp., ktore softstart analizuje i
wybiera najbardziej optymalny tryb charakterystyki rozruchu.

HFO8 Czas opadania zbocza 1-60s 20

Czas opadania zbocza oznacza czas obnizania napiecia od wartosci
nominalnej Ue do OV. Wartoscia domysing jest 20 s. Czas opadania zbocza
nalezy uzalezni¢ od bezwtadnosci uktadu. Aplikacja bardzo przydatna w
uktadach pompowych do eliminacji uderzen hydraulicznych spowodowanych
nagtym odtaczeniem uktadu.

150-400% pradu
HF09 | Ograniczenie pradu rozruchu _ °pra 300
nominalnego
Dziata, kiedy HFO1 ma warto$¢ 1, Ograniczenie pradu rozruchu = HF09*le,
prosze dobra¢ warto$s¢ HF09 dla odpowiedniego uruchomienia; preferowana

jest mniejsza wartosc¢ pradu.

HF10 Przerwa miedzy rozruchami 1 -3600s 240

Nasze softstarty posiadaja mate gabaryty zewnetrzne i sa chtodzone
naturalnie poprzez radiatory, dlatego nalezy zwraca¢ uwage na chtodzenie
urzadzenia i czasy pomiedzy rozruchami. Ponowny rozruch mozna wykonac
po czasie ktéry pozwoli na ochtodzenie tyrystorow uktadu mocy - inaczej
urzadzenie zostanie wytaczone przez zabezpieczenie zainstalowane na
radiatorze. Przerwa miedzy rozruchami jest regulowana. Zalecane jest
wykonywanie nie wiecej niz 10 rozruchow na godzine przy petnym
obciazeniu. Wartosciag domysing jest 240 s.

0 - brak dziatania
HF11 Inicjowanie danych |1 - dziatanie (odtworzenie ustawien 0
fabrycznych)

Kiedy wpisaliSmy dane w sposdéb chaotyczny, mozna wtedy odtworzyc
wartosci domyslne przez ustalenie wartosci inicjowania danych rownej 1.

HF12 Pamiec awarii 1 Obecna awaria 0

Zapisz i pokaz kod ostatniej awarii, na przyktad:
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0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 — oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

HF13 Pamiec awarii 2 Ostatnia awaria

Zapisz i pokaz kod przedostatniej awarii, na przyktad:

0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

HF14 Pamiec awarii 3 Przedostatnia awaria 0
Zapisz i pokaz kod przed przedostatniej awarii, na przyktad:
0 - brak awarii,
1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),
2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),
3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),
4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

o . . 0 - brak dziatania
HF15 Eliminacja pamieci awarii 0

1 - dziatanie

Kiedy HF15 ma wartos¢ 1, zostanag usuniete wszystkie kody awarii, a w
poszczegolnych kodach beda wyswietlane wartosci 0. Kiedy HF15 jest rowne
0, program bedzie wznawiany automatycznie po kazdej awarii. Wartoscia

domysing jest O.

Wybor ochrony przecigzeniowej O-nieaktywna

HF16
silnika i softstartu (PC) 1-aktywna

1

Kiedy funkcja HF16 jest aktywna, wOwczas program urzadzenia zbiera dane

celem skutecznej ochrony softstartu i silnika.

Ustawienie wspotczynnika
HF17 ¢ Wopotezy 0 - 60
przewymiarowania czasu

Kod ten dotyczy rozruchu zboczem napiecia i dotyczy ustawienia

wspotczynnika przewymiarowania czasu rozruchu. Kiedy pojawi sie
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komunikat btedu OL podczas rozruchu zboczem napiecia nalezy warto$¢ w
kodzie HF17 zwiekszyc.

Kody od HF18 do HF22 dotycza pracy softstartu poprzez komunikacje
Modbus. Kiedy jednostka zewnetrzna (PLC, komputer) steruje praca
softstartow, mozna dotaczy¢ maksymalnie 16 urzadzen, ktérych adres moze
by¢ ustalony w zakresie od 1 do 127. Adres 127 jest adresem rozgtaszania i
jest dostepny we wszystkich urzadzeniach.

HF23 Moc silnika 1~315kW 22

W kodzie HF23 wpisujemy znamionowa moc silnika w zakresie od 1 do
315kW. Nastawa fabryczna w kazdym modelu softstartu wynosi odpowiada
mocy znamionowej softstartu.

HF24 Tryb zamknietej | O - zamkniety sterowanie typu 1 0
petli sterowania | 1 - zamkniety sterowanie typu 2

Zamknieta petla sterowania typu 1 nadaje sie do wiekszosci aplikacji. Jednak
dla aplikacji wentylatorowych i duzych momentéw bezwtadnosciowych zaleca
sie sterowanie typu 2, poniewaz dla sterowania typu 1, start uktadu moze by¢
mato stabilny.

HF30 Wersja | _
oprogramowania

W kodzie tym podana jest wersja oprogramowania zainstalowana w
urzadzeniu.

HF25-HF29,

Zarezerwowane -
HF31

W powyzszych kodach nie wolno dokonywa¢ zmian!
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VI Opis standw softstartu

6.1 Sygnalizacja awarii

Znaczenie funkcji

Wartosc
wyswietlana

Srodki zaradcze

Zabezpieczenie nad
pradowe

OC1/0C2

Nalezy zmniejszy¢ warto$¢ napiecia
poczatkowego w kodzie HF04 i
zwiekszy¢ czas rozruchu rampy
zbocza napiecia. Prosimy  sie
odnosi¢ do uwag w dodatku 2.

Kontrola napiecia
zasilajacego

P.F.

Prosze sprawdzié poprawnos¢
zasilania. Przyczyna moze by¢ brak
fazy lub nieprawidtowe napiecie
zasilania.

Przegrzanie

OH

Prosze sprawdzic instalacje
softstartu pod katem prawidtowe;j
wentylacji urzadzenia. Przyczyna
moga tez by¢ zbyt czeste rozruchy
urzadzenia.

Nalezy zaczeka¢ az temperatura
radiatora zmniejszy sie dopiero
ponownie mozna uruchomic
softstart.

Przecigzenie

oL

Dla rozruchu zboczem napiecia
nalezy zwiekszyc wartos¢
wspoétczynnika  przewymiarowania
czasu HF17 i czas narastania HFO7.
Dla rozruchu z ograniczeniem pradu
nalezy zwiekszyc wartos¢
ograniczenia pradowego HF09.

Wybor ochrony
przecigzeniowej silnika i
softstartu

PC

Btad ten bedzie wyswietlany jesli
funkcja ochrony bedzie aktywna
HF16=1.

W przypadku pojawienia sie btedu
nalezy zwiekszy¢ warto$¢ czasu
rampy HFO7 i zmniejszy¢ wartosé
krotnosci pradu HF09. Btad moze sie
tez pojawi¢ kiedy do softstartu nie
jest podfaczony silnik , lub réznica
mocy pomiedzy silnikiem i
softstartem bedzie zbyt duza.
Dlatego nalezy moc softstartu
dopasowywa¢ do mocy silnika,
poniewaz zbyt duza rdéznica bedzie
powodowata zbyt szybkie dojscie do
petnej predkosci co moze zostac
odczytane jako bfad.

Reszta usterek opisana jest w dodatku nr 2.

6.2 Wyswietlanie wartosSci pradu

Podczas procesu rozruchu mozna wyswietli¢ prad na klawiaturze poprzez
nacisniecie przycisku FUN. Warto$¢ pradu mozna wéwczas obserwowac az do
momentu przejscia na by-pass zewnetrzny. Po zakonczeniu rozruchu
wartosci pradu mozna sprawdzi¢ przy pomocy zewnetrznego amperomierza.
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6.3. Wyswietlane wskazniki

Stan
, . Stan softstartu Opis
wskaznika
RUNO
FWDe Dioda Swieci podczas rozruchu i pracy na by-
DCTe Stan dziatania | passie zewnetrznym. Po zatrzymaniu uktadu
asnie.
FRQe 9
RUNe . L. . ,
Dioda Swieci podczas odliczania czasu
FWDo Stan L - , .
L opo6znionego rozruchu, w chwili zakonczenia
DGTe opdzniania . ) L.
odliczania gasnie.
FRQe
RUNe . L . . .
FWDe Stan Dioda swieci kiedy w kodzie HFOO jest ustawiona
DCTO zewnetrznego |warto$¢ 1, czyli mamy aktywne sterowanie z
sterowania listwy. Przy sterowaniu z klawiatury gasnie.
FRQe
RUNe
FWDe Wyswietlanie Dioda swieci kiedy podczas rozruchu nacisSniemy
DGTe wartosci pradu | przycisk FUN celem wyswietlenia pradu.
FRQO

“o” wskazuje,ze swiatto jest zapalone,s” wskazuje,ze swiatto jest zgaszone.
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Dodatek 1: Konserwacja

Przed dokonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych upewnij sie czy
zasilanie jest odtaczone od urzadzenia!

* nalezy regularnie sprawdzac czy chtodzenie softstaru jest prawidtowe,
tzn czy radiator i obudowa nie sa zapchane przez Smieci i kurz.

» softstart powinien by¢ przechowywany i zainstalowany z dala od silnej
erozji, wysokiego zapylenia, wysokiej temperatury i wilgotnosci. Nalezy
unika¢ miejsc narazonych na silne wibracje.

« sprawdzac regularnie czysto$¢ i poprawnosc¢ dziatania urzadzenia.

« sprawdza¢ regularnie stan przewodéw wejsciowych i wyjSciowych
ktoérych zyty powinny by¢ wykonany w postaci linek. dodatkowo nalezy
sprawdzac skutecznosc instalacji i przewodow ochronnych, oraz jakos¢
potaczenia na listwach przytagczeniowych.

» sprawdzac regularnie na podstawie wygladu obudowy i napisow czy sa
znamiona przegrzania softstartu.

« sprawdzac stan izolacji przewodow

« sprawdza¢ styki by-passu i skuteczno$¢ dziatania przekaznikéw
wyjsciowych

Uwaga:

Jesli urzadzenie nie dziata prawidtowo nalezy postepowal zgodnie z
instrukcja, lub kontaktowal sie z serwisem, kiedy nie uda sie rozwigzac
problemu.

W czasie gwarancji uzytkownik nie moze dokonywac¢ samodzielnych napraw.
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Dodatek 2: Diagnozowanie awarii.

Problem V\Iloyrjgts)m?nnde Rozwigzanie problemu
il “ » 1. Prosze sprawdzic¢ czy stycznik by-passu nie
S\I,!,?élézgrl{liﬁzy po Softstart jest w jest na state zwarty (zablokowany).
ilani stanie gotowosci 2. Prosze sprawdzi¢ czy moduty tranzystorowe

Zasliania. (SCR) nie sa uszkodzone (przebicie tyrystora).

1. Jesli sterujesz z listwy to sprawdz czy w
kodzie HFOO masz ustawiona wartosc “1”.

2. Prosze sprawdzi¢ czy sterowanie jest

Silnik nie chce
pracowac po
podaniu sygnatu
startu.

podfaczenie jest poprawne i czy przetacznik
hie jest uszkodzony.

Problemy z
zasilaniem

1. Prosze sprawdzi¢ czy napiecie zasilania jest
prawidtowe.

Zle ustawione
parametry
softstartu

1.

2.

Sprawdz wszystkie parametry softstartu jeden
po drugim, i upewnij sie ze wartosci w kodach
odpowiadaja rzeczywistym parametrom
silnika.

Sprawdz ustawienie krotnosSci pradu
rozruchowego HF09.

Utrata jednej z
faz napiecia
zasilajacego

1. Sprawdzi¢ czy sa wszystkie trzy fazy napiecia
zasilajacego. W przypadku stwierdzenia braku fazy
wyeliminowac przyczyne i zataczyé wszystkie 3-fazy.

Brak potaczenia

1.

Sprawdzic¢ czy zaciski wyjsciowe softstartu |
silnika s dobrze podokrecane, oraz czy
przewody nie sg uszkodzone.

SOF;?ST;?,[%Zn}: a 2. Sprawdz@é napiecie na za_ciskgch siInik_a,,oraz
silnikiem na uzwmgmach poniewaz konce uzwojen
moga by¢ rozwarte.
3. Sprawdz czy do silnika dochodza 3-fazy.
1. Sprawdz czy wartos$¢ pradu w HF09 jest
ustawiona prawidtowo.
le ustawiona 2. ;Ea:\é/lvvivdc’lrivizy podfaczenie amperomierza jest
wartosc graniczna 3. sprawdz czy odczyt pradu z amperomierza
jjest dokonany prawidtowo i dopowiada
pradom rzeczywistym silnika.
1. Sprawdz czy softstart ma prawidtowa
tzebrzl]tp\gry;t%l;; wentylacje i jest zainstalowany pionowo.
; 2. sprawdz czy softstart jest narazony na
Prad rozruchowy otoczenia. bezpos$rednie promieniowanie stoneczne.
préekraczat o 1. Sprawdzi¢ czy na wyjsciu softstartu nie ma
Zadang wartosc . zwarcia
Zz?l:rlrj]izgn%:/?/;l 2. Sprawdzi¢ czy silnik nie jest przecigzony lub
oo uszkodzony
silnika 3. sprawdzi¢ czy nie ma utraty jednej z faz w
samym silniku.
Zwarcie pomiedzy 1. Stycznik obejsciowy jest zwarty lub
wejsciem a zablokowany.
wyjsciem 2. Tyrystory wyjSciowe softstartu SA uszkodzone
softstartu. (przebicie).

Powyzsze problemy powinny by¢ weryfikowane i eliminowane przez osoby uprawnione i

doswiadczone. Uzytkownicy nie sg uprawnieni do dokonywania napraw w okresie

gwarancyjnym
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Dodatek 3: Tabela z obcigzeniami rozruchowymi

; Ustawienie
Rodzaj - Rodzaj rozruchu parametrow Cras
maszyny Typ obciazenia Zboczem | Ograniczeniem Mglg?)i”t If’”r: d9 rozruchu(S)
napiecia | pradowym %) %)
p Pomdpowe,
ompa | standartowe 0 9
wodna | (charakterystyka o 10% | 300% | 10 30
kwadratowa)
Wentylator ozbrcr}aezrgllﬁe ° 20% 10 30
Sprezarka | Standardowe 0 9
(ttokowa) | obciazenie o 10% | 350% | 10 30
Sprezarka | Standardowe 9
(radialna) | obciazenie o 15% 10 30
Transporter gtglcqgggﬂ?gve ° 10% |300%| 10 | 30
Mieszadto e o 15% |350%| 20 | aq
Kruszarka obc[?gzzgnie ° 30% 30 | g0
Duze 0, 0
Mtyn obtaZenie o 30% | 400%| 30 | g0

Powyzsze ustawienia sa tylko sugestia.

To uzytkownicy musza dobra¢ ustawienia to
obiektowych.
Dla bardzo duzych momentéw rozruchowych i duzych zmian obciazenia
zaleca sie przewymiarowanie softstartu, np. miyny, kruszarki, mieszadta,
wentylatory. Réwniez dla uktadéw gdzie rozruchdéw bedzie wiecej niz
10/godzine, nalezy uktad przewymiarowac.
Dodatkowo typ rozruchu udarowego jest zalecany do bardzo duzych
obciazen i duzych mas bezwtadnosciowych.
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