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FOCUS ON RESEARCH AND DEVELOPNENT
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czestotliwosci
Softstarty
Akcesoria

Przeglad oferty

Sanyu kontroluje i zabezpiecza Twdj silnik




Profil firmy

Informacje o firmie

Firma Sanyu Electronics Equipment Co. Ltd. zostata
utworzona w 2000 roku przy wspétudziale firmy Japan
Sanyu Corporation. Firma Sanyu jest jednym z czotowych
producentow falownikdw, softstartdw oraz nie ujetych w
tym katalogu falownikéw do spawarek oraz falownikow do
grzania indukcyjnego. Firma Sanyu obecna jest na rynku
azjatyckim i amerykanskim. W 2013 roku zarzad firmy
Sanyu Electronics Equipment podijat decyzje o nawigzaniu
wspOtpracy z firma Sanyu Sobczak sp. j. Od tej chwili firma
Sanyu Sobczak sp. j stata sie wylgcznym dystrybutorem
firmy Sanyu na naszym rynku

Firma Sanyu eksportuje swoje produkty do ponad 50
krajow Swiata.

Ogromne dos$wiadczenie firmy w potgczeniu z
innowacyjnosciag stosowanych technologii zapewnity
firmie Sanyu znaczgca role producenta falownikow na
Swiatowym rynku. StaliSmy sie profesjonalng firma
oferujaca kompleksowe rozwigzania w zakresie napedéw
AC i ich sterowania. Ktadac nacisk na badania i rozwoj,
Sanyu staje sie gwarantem lepszej przysztosci w Swiecie
napedow
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Przemiennik czestotliwosci

SYS000
PRZEMIENNIK .
CZESTOTLIWOSCI




Podstawowe funkcje

P> system sterowania: skalarny lub wektorowy

P automatyczna identyfikacja silnika
zobcigzeniemibez obcigzenia

P do mocy 15kW, wbudowany czoper hamujacy

P moment nawyjsciu 180 % warto$ci znamio-
mionowej dla czestotliwos$ci 0,5 Hz dla 1 sec.

P> moment nawyjsciu przy predkosci rownej 0

P> cicha praca

P> dynamiczna (rzedu 5ms) reakcja falownika
nazmiany obcigzenia silnika

P> przyjazne, intuicyjne menu

P> wbudowany regulator PID, logika
sterowania pompami

> kompaktowa budowa

» wbudowany modut komunikacyjny

P RS-485, protok6t MODBUS RTU lub ASCII

> 8 programowalnych predkosci

P 1lub 2 programowalne przekazniki wyjsc.

P> wbudowany zasilacz 24V / 200mA

> mozliwos¢ wpiecia zewnetrznej klawiatury

> 25 typow funkcji zabezpieczajgcych

P> program do parametryzacji

P> 2 wejscia analogowe, 6 wejsé cyfrowych

> 1 wyjscie analogowe, 1 wyjscie cyfrowe
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Przemiennik czestotliwosci

Schemat
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SERIA 230V
odetaourika | Mtece [ Mo e N o e | "y
SY8000-0R7G-S2 Jednofazowe 0,75 8,2 45 0,75
SY8000-1R5G-S2 230V, zakres 15 14,2 7 15
napiecia:
SY8000-2R2G-S2 -10% ~ +10% 2,2 23 10 2,2
SERIA 400V
odel ownka | Bl T Mo e Tom ey e e | iy
SY8000-0R7G-4 0,75 35 2,5 0,75
SY8000-1R5G-4 15 5,0 37 15
SY8000-2R2G-4 2,2 58 5,0 2,2
SY8000-004G/5R5P-4 4,0/5,5 10,0/15,0 9,0/13,0 4,0/5,5
SY8000-5R5G/7R5P-4 5,5/7,5 15,0/22,0 13,0/17,0 5,5/7,5
SY8000-7R5G/011P-4 7,5/11,0 20,0/26,0 17,0/25,0 7,5/11,0
SY8000-011G/015P-4 11,0/15,0 26,0/35,0 25,0/32,0 11,0/15,0
SY8000-015G/018P-4 15,0/18,5 35,0/38,0 32,0/37,0 15,0/18,5
SY8000-018G/022P-4 18,5/22,0 38,0/46,0 37,0/45,0 18,5/22,0
SY8000-022G/030P-4 22,0/30,0 46,0/62,0 45,0/60,0 22,0/30,0
SY8000-030G/037P-4 30,0/37,0 62,0/76,0 60,0/75,0 30,0/37,0
SY8000-037G/045P-4 37,0/45,0 76,0/90,0 75,0/90,0 37,0/45,0
SY8000-045G/055P-4 | Trojfazowe 400V, 45,0/55,0 90,0/105,0 90,0/110,0 45,0/55,0
zakres napiecia:
SY8000-055G/075P-4 | 100 ~ 410% 55,0/75,0 105,0/140,0 110,0/150,0 55,0/75,0
SY8000-075G/090P-4 75,0/90,0 140,0/160,0 150,0/176,0 75,0/90,0
SY8000-090G/110P-4 90,0/110,0 160,0/210,0 176,0/210,0 90,0/110,0
SY8000-110G/132P-4 110,0/132,0 210,0/240,0 210,0/253,0 110,0/132,0
SY8000-132G/160P-4 132,0/160,0 240,0/290,0 253,0/300,0 132,0/160,0
SY8000-160G/185P-4 160,0/185,0 290,0/330,0 300,0/340,0 160,0/185,0
SY8000-185G/200P-4 185,0/200,0 330,0/370,0 340,0/380,0 185,0/200,0
SY8000-200G/220P-4 200,0/220,0 370,0/410,0 380,0/420,0 200,0/220,0
SY8000-220G/250P-4 220,0/250,0 410,0/460,0 420,0/470,0 220,0/250,0
SY8000-250G/280P-4 250,0/280,0 460,0/500,0 470,0/520,0 250,0/280,0
SY8000-280G/315P-4 280,0/315,0 500,0/580,0 520,0/600,0 280,0/315,0
SY8000-315G/350P-4 315,0/350,0 580,0/620,0 600,0/640,0 315,0/350,0
SY8000-350G/400P-4 350,0/400,0 620,0/670,0 640,0/690,0 350,0/400,0




Funkcje
dodatkowe

Wejscia

Wyswietlacz
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i funkcje
dodatkowe

Podstawowe parametry

/Wyjscia

pracy

Parametr

Czestotliwo$¢ maksymalna
Czestotliwo$¢ nosna
Doktadno$¢ nastawy
czestotliwosci

Typ sterowania

Moment rozruchowy
minutowy

Zakres regulacji predkosci

Doktadnos$¢ stabilizacji predkos$ci

Przecigzalno$¢

Forsowanie momentu rozr.
Krzywa U/f

Krzywa
przyspieszenia/hamowania
Hamowanie DC
Programowalny klawisz JOG
Multi-speed running
Regulator PID
FunkcjaAVR

Wspélna szyna DC

Klucz JOG

Kontrola wahar czestotliwosci

Kontrola czasu
Komunikacja
Zadawanie czestotliwosci

Wejscia

Wyjscia
Wyswietlacz LED
Wyswietlacz LCD
Blokada ustawien
Funkcje ochronne
Opcje

Otoczenie
Wysoko$¢
Temperatura pracy
Wilgotnos$é
Wibracje

Temperatura przechowywania

122
173

2,2C/5,5P

210

600,00 Hz

1,0 15,0kHz

ustawiana cyfrowo: 0,01 Hz

ustawiana analogowo: f,, x 0,1 %

otwarta petla sterowana wektorowo (open loop vector conrol)
sterowanie U/f

typ G: 0,5 Hz/150 %

typ P: 0,5 Hz/100 %

typ C: 0,5 Hz/200 %

1:100

+0.5%

typ G: 150 % pradu znamionowego przez 60 s, 180 % pradu znamionowego przez 1s

typ P: 120 % pradu znamionowego przez 60 s, 150 % pradu znamionowego przez 1 s

typ C: 180 % pradu znamionowego przez 60 s, 200 % pradu znamionowego przez1s
automatyczny wzrost momentu, manualny wzrost momentu 0,1 30 %

dwa tryby: liniowa, kwadratowa

linia prosta dla przy$pieszenia i hamowania, dwa rodzaje charakterystyki przyspieszania

i hamowania, przedziat czasowy: 0.1+3600 s

czestotliwo$¢ hamowania DC: 0,0 10,0 Hz; czas hamowania0 50s: prad hamowania: 0,0 150%
czestotliwo$é: 0,0 p0.13; czas przy$pieszeniai hamowania: 0.0 3600s

mozna zaprogramowac 8 statych predkosci

sterowanie w zamknietej petli regulacji

przy zmianie napiecia zasilania, na wyjsciu napiecie jest state

mozliwo$c¢ taczenia poprzez szyny DC wielu falownikow

przyciski funkcyjne: jogging / zmiana obrét / reset

dla parametru P 6.01 r6znego od ,0”

funkcja kontroli czasu: ustawiany czas z zakresu 0 65535h

panel operatorski, zaciski, szeregowy port komunikacyjny

ustawiane cyfrowo, ustawiana analogowo (napieciowo lub prgdowo) portem szeregowym RS-485
dwa analogowe zaciski, zacisk nr 4 jako wej$cie napieciowe, zacisk nr 5 jako wejscie pradowe
lub napieciowe, 6 wejs¢ cyfrowych

1 x Open Collector, 2 x przekaznikowe, 1 x analogowe 0/4 20mAlub0 10V, mozna ustawi¢
wyjécie analogowe proporcjonalne do czestotliwosci wyjsciowej

Wyswietla parametry, wyswietla wielkosSci takie jak: czestotliwo$¢, prad, predkos¢, napiecie, moment itp.

zewnetrzny wyswietlacz
ochrona przed nieuprawnionymi osobami

zabezpieczenie przeciwzwarciowe i przed przecigzeniem, zanik fazy, ochrona przed wzrostem lub spadkiem napigcia

Dtawiki, filtry, moduty hamujace, rezystory hamujgce

wewnatrz pomieszczen, z dala od stonca, kurzu, agresywnych gazoéw, olejéw, wody, etc.
nie wigecej niz 1000 m npm

-10°C 40°C

mniej niz 95%, bez kondensacji wody

mniej niz 5,9 m/s’

-20 60

SY8000 kg

0,75G/2,2G 1,8

2,2C/5,5P 3,0

5,5G/11P 4,5

11G/18P 11
J 18G/30P 14
& JI& 30G/55P 30

55G/90P 62

90G/160P 72

160G/200P 138

200G/280P 270

280G/400P 285

5,5G/11P 11G/30P(205)18G/30P
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Przemiennik czestotliwosci

SY6600
PRZEMIENNIK .
CZESTOTLIWOSC




Podstawowe funkcje

B system sterowania: skalarny U/fi U/f’

P> wbudowany prosty sterownik PLC

P> moment nawyjsciu 180 % wartosci znamio-
nowej dla czestotliwosci 0,5 Hz dla 1 sec.

P wbudowany czoper hamujacy

P>moment na wyjsciu przy predkosci rownej 0

P> dynamiczna reakcja falownika na zmiany
obcigzeniasilnika

P> cicha praca

P> przyjazne, intuicyjne menu

P wbudowany regulator PID

P kompaktowa budowa

»wbudowany modut komunikacyjny
RS-485, protok6t MODBUS RTU lub ASCII

P> 16 programowalnych predkosci

P> 1 programowalny przekazniki wyjsc.

P> wbudowany zasilacz 12V / 200mA

P> 25 typow funkcji zabezpieczajacych

P> program do parametryzaciji

P> 2 wejscia analogowe, 5 wejs$¢ cyfrowych

P> 1 wyjscie analogowe, 1 wyjscie cyfrowe

> 1 wejscie licznikowe
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Przemiennik czestotliwosci
B

zasilanie 1-fazowe

>

=
B wielofunkecyjny zacisk “‘g’l J<
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wyjscia przekaznika B 5 | Roas |
programowalnego 55 DEE
= 2 | 8558
- 2587 !
q Napigcie Nominalna moc | Nominalny prad | Nominalny prad| Moc silnika
e il wejsciowe | wyjéciowa (kW) | wejsciowy (A) | wyjsciowy (A) (kW)
SY6600-0R4G-S2 Jednofazowe 0,4 54 2,3 0,4
SY6600-0R7G-S2 230V, zakres 0,75 8,2 4,5 0,75
SY6600-1R5G-S2 napiecia: 1,5 14,2 7,0 15
SY6600-2R2G-S2 -10% ~ +10% 2,2 23,00 10,0 2,2

gtéwne zasilanie R, S

wyswietlacz

klawiatura

obudowa

radiator

otwdér montazowy

logo

port dlaklawiatury
zewnetrznej

zaciski sterujgce

zasilanie silnika
u,vV,W




o czestotliwosci ustawiana analogowo: f,, x 0,1 %
g ; Typ sterowania sterowanie U/f
z 0 Moment rozruchowy typ G: 0,5 Hz/150 %
® &  Zakresregulacji predkosci 1:100
; E Doktadnos¢ stabilizacji predkosci  +0.5%
-g g Przecigzalno$¢ typ G: 150 % pradu znamionowego przez 60 s, 180 % pradu znamionowego przez1s
o Forsowanie momentu automatyczny wzrost momentu, manualny wzrost momentu 0,1 30 %
Krzywa U/f dwa tryby: liniowa, kwadratowa
Krzyyva} ; ; linia prosta i krzywa S dla przy$pieszenia i hamowania, przedziat czasowy: 0.1+3600 s
przy$pieszenia/hamowania
Hamowanie DC czestotliwo$¢ hamowania DC: 0,0 10,0 Hz; czas hamowania 0 50s: prad hamowania: 0,0 150%
Tryb pracy JOG czestotliwo$¢: 0,0 p0.13; czas przy$pieszenia i hamowania: 0,0 3600s
O Multi-speed running mozna zaprogramowac do 16 statych predkosci
q_)‘ g Regulator PID sterowanie w zamknietej petli regulacji
_3 f Funkcja AVR przy zmianie napigcia zasilania, na wyjsciu napiecie jest state
C © WspdlnaszynaDC mozliwo$¢ taczenia poprzez szyny DC wielu falownikoéw
Lf 'g Klucz JOG przyciski funkcyjne: jogging / zmiana obrét / reset, inicjowany za pomocg przyciskéw UP / DOWN
T Kontrolawahan czestotliwosci stabilna, niezalezna od wahan czestotliwo$¢ na wyjsciu
Kontrola czasu funkcja kontroli czasu: ustawiany czas z zakresu 0 65535h
Funkcja PLC Prosty sterownik PLC do nieskomplikowanych aplikacji
- Komunikacja panel operatorski, zaciski, szeregowy port komunikacyjny
E 9 Zadawanie czestotliwosci ustawiane cyfrowo, ustawiana analogowo (napieciowo lub porgdowo) portem szeregowym RS-485
‘\z :z Wejscia Iduvganzr;?é(éigg)v\c/ee zaciski, zacisk nr 4 jako wej$cie napieciowe, zacisk nr 5 jako wejscie pradowe
§ ; Wyjécia 1 X_Qpen Collector, 2 x prze_kaz’nikowe, 1x ana_long_e 0/4 _20m_A lub0 10V, mozna ustawic¢
wyjscie analogowe proporcjonalne do czestotliwosci wyjsciowej
g o Wyswietlacz LED jako opcja
o S Wyswietlacz LCD pokazuje ustawienia
© § g Blokada ustawien ochrona przed nieuprawnionymi osobami
g g ‘('-U' Funkcje ochronne zabezpieczenie przeciwzwarciowe i przed przecigzeniem, zanik fazy, ochrona przed wzrostem lub spadkiem napiecia
\2: g Opcje panel LCD, dodatkowa karta we/wy, modut hamujacy, przewody do komunikacji
; O Otoczenie wewnatrz pomieszczen, z dala od storica, kurzu, agresywnych gazéw, olejéw, wody, etc.
7 Wysoko$é nie wigcej niz 1000 m npm
c Z‘ Temperatura pracy -10°C 40°C
E @  Wilgotnos¢ mniej niz 95%, bez kondensacji wody
® E_ Wibracje mniej niz 5,9 m/s’
; Temperatura przechowywania -20 60
xv H
[51]
hodvdndod ™
Weets] (Etenile 33{2!:’.’332 (kW] [m/?n] [mE:n] [n?m] [n\1Arln] [m[:n] montgng\?v:ey[mm] ﬁ?
SY6600-0R4G-S2 0.4
SY66800-0R7GS2 il 90 156 154 102,5 173 5 2
SY6600-1R5G-S2 15
SY6600-2R2G-S2 22

Parametr

Czestotliwo$¢ maksymalna
Czestotliwo$¢ nosna

Doktadno$¢ nastawy

600,00 Hz
1,0 15,0kHz
ustawiana cyfrowo: 0,01 Hz
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Podstawowe funkcje

P> system sterowania: skalarny lub wektorowy
bez sprzezeniaize sprzezeniem enkoderowym

P wbudowany prosty sterownik PLC

P wejscie enkoderowe

P regulacja momentowa

P automatyczna identyfikacja silnika

z obcigzeniem i bez obcigzenia
> do mocy 15kW, wbudowany czoper hamujacy

P moment nawyjsciu 180 % wartoSci znamio-
nowej dla czestotliywosci 0,5 Hz dla 1 sec.

> moment na wyjsciu przy predkosci rownej 0

P> cichapraca

P> dynamiczna (rzedu 5ms) reakcja falownika
nazmiany obcigzenia silnika

P> przyjazne, intuicyjne menu

» wbudowany regulator PID,

P> funkcja oszczedzania energii
P kompaktowa budowa

P wbudowany modut komunikacyjny
RS-485, protok6t MODBUS RTU lub ASCII

- 16 programowalnych predkosci

P 11lub 2 programowalne przekazniki wyjsc.

P> wbudowany zasilacz 24V / 200mA

P> mozliwos$¢ wpiecia zewnetrznej klawiatury

> 25 typow funkcji zabezpieczajacych

> program do parametryzacji

P> 2 wejscia analogowe, 6 wejs¢ cyfrowych
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rzemiennik czestotliwosci
B

zasilanie 3-fazowe
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SERIA 230V
ode fowika | epiece | Nemineia e TRommely e TRom e e | ™y
SY7000-0R7G-S2 Jednofazowe 0,75 8,2 45 0,75
SY7000-1R5G-S2 232;;;3;:: es 15 14,2 7 15
SY7000-2R2G-S2 -10% ~ +10% 2,2 23 10 2,2
SERIA 400V
ode townka | e | Norinana o TRemaly b oy bad] o
SY7000-0R7G-4 0,75 3,5 2,5 0,75
SY7000-1R5G-4 1,5 5,0 37 1,5
SY7000-2R2G-4 2,2 58 5,0 2,2
SY7000-004G/5R5P-4 4,0/5,5 10,0/15,0 9,0/13,0 4,055
SY7000-5R5G/7R5P-4 5,5/7,5 15,0/22,0 13,0/17,0 5,5/7,5
SY7000-7R5G/011P-4 7,5/11,0 20,0/26,0 17,0/25,0 7,5/11,0
SY7000-011G/015P-4 11,0/15,0 26,0/35,0 25,0/32,0 11,0/15,0
SY7000-015G/018P-4 15,0/18,5 35,0/38,0 32,0/37,0 15,0/18,5
SY7000-018G/022P-4 18,5/22,0 38,0/46,0 37,0/45,0 18,5/22,0
SY7000-022G/030P-4 22,0/30,0 46,0/62,0 45,0/60,0 22,0/30,0
SY7000-030G/037P-4 30,0/37,0 62,0/76,0 60,0/75,0 30,0/37,0
SY7000-037G/045P-4 37,0/45,0 76,0/90,0 75,0/90,0 37,0/45,0
SY7000-045G/055p-4 | Trojfazowe 400V, 45,0/55,0 90,0/105,0 90,0/110,0 45,0/55,0
zakres napigcia:
SY7000-055G/075P-4 | ~-1004 ~ 410% 55,0/75,0 105,0/140,0 110,0/150,0 55,0/75,0
SY7000-075G/090P-4 75,0/90,0 140,0/160,0 150,0/176,0 75,0/90,0
SY7000-090G/110P-4 90,0/110,0 160,0/210,0 176,0/210,0 90,0/110,0
SY7000-110G/132P-4 110,0/132,0 210,0/240,0 210,0/253,0 110,0/132,0
SY7000-132G/160P-4 132,0/160,0 240,0/290,0 253,0/300,0 132,0/160,0
SY7000-160G/185P-4 160,0/185,0 290,0/330,0 300,0/340,0 160,0/185,0
SY7000-185G/200P-4 185,0/200,0 330,0/370,0 340,0/380,0 185,0/200,0
SY7000-200G/220P-4 200,0/220,0 370,0/410,0 380,0/420,0 200,0/220,0
SY7000-220G/250P-4 220,0/250,0 410,0/460,0 420,0/470,0 220,0/250,0
SY7000-250G/280P-4 250,0/280,0 460,0/500,0 470,0/520,0 250,0/280,0
SY7000-280G/315P-4 280,0/315,0 500,0/580,0 520,0/600,0 280,0/315,0
SY7000-315G/350P-4 315,0/350,0 580,0/620,0 600,0/640,0 315,0/350,0
SY7000-350G/400P-4 350,0/400,0 620,0/670,0 640,0/690,0 350,0/400,0




Funkcje
dodatkowe

Wejscia

Wyswietlacz

Warunki

0,75G/2,2G

i funkcje
dodatkowe

Podstawowe parametry

/Wyjscia

pracy

Parametr

Czestotliwo$¢ maksymalna
Napiecie zasilania

Doktadno$¢ nastawy
czestotliwosci

Typ sterowania

Moment rozruchowy
minutowy

Czestotliwo$¢ nosna
ustawiana automatycznie
Zakres regulacji predkosci

Doktadno$¢ stabilizacji predkosci

Przecigzalno$¢

Regulacja momentowa
Forsowanie momentu rozr.
Krzywa U/f

Krzywa
przyspieszenia/hamowania

Hamowanie DC
Programowalny klawisz JOG
Multi-speed running
Regulator PID

Funkcja AVR

Wspdlna szyna DC

Klucz JOG

Energy saving

Kontrola czasu
Komunikacja

Zadawanie czestotliwosci

Wejscia

Wyjscia
Wyswietlacz LED
Wyswietlacz LCD
Blokada ustawien
Funkcje ochronne
Kopiowanie parametrow
Otoczenie
Wysokos$é
Temperatura pracy
Wilgotnosé
Wibracje

Temperatura przechowywanie

Stopien ochrony

Sprawnos¢

2,2C/5,5P

210
260

600,00 Hz

400V or 230V;50Hz/60Hz
ustawiana cyfrowo: 0,01 Hz
ustawiana analogowo: f,, x 0,1 %

otwarta petla sterowana wektorowo, sterowanie wektorowe ze sprzezeniem enkoderowym
sterowanie U/f

typ G: 2 Hz/150 %

typ P: 2 Hz/100 %

Automatyczna regulacja czestotliwo$¢ nosnej w zaleznosci od obcigzenia i temperatury
charakterystykiiinnych

1:100

£0.01%
typ G: 150 % pradu znamionowego przez 60 s, 180 % pradu znamionowego przez1s

typ P: 120 % pradu znamionowego przez 60 s, 150 % pradu znamionowego przez 1s

Bez sprzezenia zwrotnego z doktadno$cia +/-5%, dynamika odpowiedzi do 100ms

automatyczny wzrost momentu, manualny wzrost momentu 0,1 30 %

dwa tryby: liniowa, kwadratowa

rampy liniowe dla przy$pieszenia i hamowania, 4 rodzaje charakterystyki przyspieszania

i hamowania, S - rampy, przedziat czasowy: 0.1+216000 s

czestotliwo$¢ hamowaniaDC: 0,0 10,0 Hz; czas hamowania 0 50s: prad hamowania: 0,0 150%
czestotliwo$é: 0,0 p0.13; czas przy$pieszeniai hamowania: 0.0 3600s

mozna zaprogramowac 16 statych predkosci, lub uzy¢ wewnetrzny sterownik PLC

sterowanie w zamknietej petli regulacji

przy zmianie napiecia zasilania, na wyjéciu napigcie jest state

mozliwo$¢ taczenia poprzez szyny DC wielu falownikéw

przyciski funkcyjne: jogging / zmiana obrét / reset

Funkcja oszczedzania energii

funkcja kontroli czasu: ustawiany czas z zakresu0 65535h

panel operatorski, zaciski, szeregowy port komunikacyjny

ustawiane cyfrowo, ustawiana analogowo (napieciowo lub prgdowo) portem szeregowym RS-485
dwa analogowe zaciski, zacisk nr 4 jako wej$cie napieciowe, zacisk nr 5 jako wejscie pradowe
lub napigciowe, 8 wejs¢ cyfrowych, wejscie enkoderowe 50kHz

1 x Open Collector, 2 x przekaznikowe, 2 x analogowe 0/4 20mAlub 0 10V,programowalne,
wyjScie czestotliwo$ciowe 0-50kHz programowalne

Wys$wietla parametry, wyswietla wielko$ci takie jak: czestotliwosé, prad, predkos¢, napigcie, moment itp.

zewnetrzny wy$wietlacz

ochrona przed nieuprawnionymi osobami

zabezpieczenie przeciwzwarciowe i przed przecigzeniem, zanik fazy, ochrona przed wzrostem lub spadkiem napigcia
Kopiowanie i wpisywanie parametréw poprzez zewnetrzny panel operatorski

wewnatrz pomieszczen, z dala od stonca, kurzu, agresywnych gazéw, olejéw, wody, etc.
powyzej 1000 mnpm. spadek mocy 1% na kazde 100m

-10°C 40°C

mniej niz 95%, bez kondensacji wody

mniej niz 5,9 m/s*

-20 60

IP 20

45kW i nizsza niz 45kW = 93%; 55kW i powyzej 55kW = 95%

SY7000 | kg

0,75G/2,2G 1,8

2,2C/5,5P 3,0

5,5G/11P 4,5

11G/18P 11

18G/30P 14

260

30G/55P 30

55G/90P 62

90G/160P 72

160G/200P 138

200G/280P 270

280G/400P 285

5,5G/11P 11G/30P(205)18G/30P
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Softstart

SJIR2-5000
SOFTSTART
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Podstawowe funkcje
SJR2-5000

> Unikalny system sterowania momentem rozruchu silnika
przy uzyciu sprzezenia zwrotnego pragdowego (patent firmy
Sanyu), opracowany specjalnie dla duzych obcigzen

> Mogacy pracowac w sposob ciggty. Nie wymagajacy
przetaczenia sie na by-pas po dokonaniu rozruchu.
(sterowanie we wszystkich trzech fazach)

> Mozliwos¢ pracy w trybie softstart i softstop.W czasie
rozruchu i hamowania mozna
w sposob ciggly kontrolowac prace silnika ( redukujac np.
wahania cisnienia)

P> Posiada zaawansowane funkcje ochronne: zabezpieczenie
przecigzeniowe nadpradowe, napieciowe, przed zanikiem
obcigzenia, zanikiem fazy na wejsciu i wyjsciu,
zabezpieczenie przed przegrzaniem softstartu i silnika,
wejscie PTC

P> Dwa programowalne wejscia logiczne i dwa programowalne
wyjscia logiczne, 3 wyjscia przekaznikowe programowalne
wyjscie analogowe

P> Funkcja rozgrzewania silnika

P Funkcja forsowania napiecia

> Mozliwos¢ konfiguracji parametréw dwaéch silnikdw,

> Dynamiczna pamiec btedow

P> Dostep do parametréw elektrycznych silnika, warunkow
obcigzeniai czasu pracy

P> Wyswietlacz ciektokrystaliczny LCD, klawiatura zewnetrzna

> Modut komunikacyjny RS-485, standardowy protokot
MODBUS

P> Zasilacz 24V/200mA

P> Oprogramowanie PowerSuite Pocket PC
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Softstart

Parametry techniczne, wymiary montazowe

Softstart 230/400/660V moc silnika wymiary wymiary motazowe ~wymiary
50/60Hz (kW) mm mm otworow

g Model ﬁlsaiggallray prad dla ii;'OV ﬁ(‘:’ov ﬁgov
_g{U SJR2-5007 17 4 75 1 260X160X195 275X100 5
%_ SJR2-5011 22 5.5 1 15 260X160X195 275%100 5
g SJR2-5015 32 75 15 22 260X160X195 275X100 5
= S JR2-5018 38 9 18.5 30 260X160X195 275X100 5
-8 SJR2-5022 47 11 22 37 260X160X195 275X100 5
§ SJR2-5030 62 15 30 45 260X160X195 275X100 5
=Rl SJR2-5037 75 185 37 55 260X160X195 275X100 5
I S JR2-5045 88 22 45 75 260X160X195 275X100 5
SJR2-5055 110 30 55 90 340X240X180 321X120 6
E SJR2-5075 140 37 75 110 340X240X180 321X120 6
.g‘ Model pelagainy prad dia i?"ov ﬁov ﬁﬁov
SIS R2-5007 12 3 5.5 9 260X160X195 275%100 5
é SJR2-5011 17 4 7.5 11 260X160X195 275%100 5
-N
=S R2-5015 22 5.5 11 15 260X160X195 275%100 5
Pl SJR2-5018 32 75 15 22 260X160X195 275%100 5
'g SJR2-5022 38 9 18.5 30 260X160X195 275X100 5
EERlls JR2-5030 47 1 22 37 260X160X195 275X100 5
ié_ SJR2-5037 62 15 30 45 260X160X195 275%100 5
SO S |R2-5045 75 185 37 55 260X160X195 275%100 5
SJR2-5055 88 22 45 75 340X180X240 321X120 6
SJR2-5075 110 30 55 90 340X180X240 321X120 6
© Softstart 230/400/660V  mocsilnika  wymiary  wymiary motazowe Wymiary
5} 50/60Hz (kw) mm mm otworéw
% Model glapapypaddal 20V 4OV 660V
I SJR2-5090 170 45 90 132 375X288X265 345X235 8
‘;U SJR2-5110 210 55 110 160 375X288X265 345X235 8
E=B SJR2-5132 250 75 132 220 375X288X265 345X235 8
Il SJR2-5160 320 90 160 250 375X288X265 | 345X235 8
% SJR2-5220 410 110 220 355 560X395X288 523X300 8
I SR2-5250 480 132 250 400 560X395X288 523X300 8
SJR2-5315 590 160 315 560 560X395X288 523X300 8
P SUR2-5355 660 — 355 630 560X395X288 523X300 8
GE;' Model Egggazlray prad dla ﬁ:vOV ﬁ(\:’OV sEOV
% SJR2-5090 162 37 75 110 375X288X265 345X235 8
Il SJR2-5110 195 45 90 132 375X288X265 345X235 8
§ SJR2-5132 233 55 110 160 375X288X265 345X235 8
'g SJR2-5160 285 75 132 220 375X288X265 345X235 8
il SUR2-5220 388 90 160 250 560X395X288 523X300 8
SNl SJR2-5250 437 110 220 355 560X395X288 523X300 8
g SJR2-5315 560 132 250 400 560X395X288 523X300 8
Sl SUR2-5355 605 160 315 560 560X395X288 | 523X300 8




Parametry techniczne, wymiary montazowe

Softstart 230/400/660V

moc silnika
(kW)

wym. motazowe

mm

©
)
i 230V 400V 660V
é g'sa{gﬁlgy praca kW kW kW
% SJR2-5400 790 220 400 710 582X350
©
= S JR2-5500 1000 250 500 900 582X350
o
° SJR2-5630 1200 859 630 - 345X235
©
he]
c
S
(99} n— "
Softstart 230/400/660V moc silnika wym. motazowe

50/60Hz
osiagalny prad dla
a)g 20)’ pra

(kw)

mm

<
% g kias
<8 660 35 630 582X350
§ = 790 220 400 710 345X235
:Cg-é SJR2-5630 1000 250 500 900 345X235
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Softstart

SJR-2000
SOFTSTART




Podstawowe funkcje
SJR-2000

> softstart typ SIR2000 zapewnia kompleksowg ochrone
silnika.

P> opcja softstart z ustawianym maksymalnym czasem
rozruchu

P> opcja softstop z ustawianym maksymalnym czasem
zatrzymania

P sterowanie stycznikiem obejsciowym

> klawiatura z wySwietlaczem LED pozwala na
komunikacje z urzgdzeniem

p mozliwosé sterowania dwu przewodowego jak i trgj
przewodowego.

P> interfejs komunikacyjny RS 485 w standardzie

> trzy przekazniki wyjsciowe

p wyjscie analogowe 0-20mA

P> automatyczny restart

P> posiada zaawansowane funkcje ochronne:
zabezpieczenie przecigzeniowe nadpradowe,
napieciowe, przed zanikiem obcigzenia, zanikiem fazy na
wejsciu i wyjsciu,
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Softstart

Parametry techniczne, wymiary montazowe

silnik soft start
\g}]'glg‘goo moc silnika domy$lna, znamionowa typ
400V 440V 500V wartos¢ pradu soft startu
SJR2-5. 5~75kW kw kw kw A A kg
5.5 5.5 7.5 11 12 SJR2-5. 5
7.5 7.5 9 15.2 17 SJR2-7. 5
11 11 11 21 22 SJR2-11
15 15 17 28 32 SJR2-15
17 17 22 34 38 SJR2-17
22 22 30 42 47 SJR2-22 3
30 30 37 54 62 SJR2-30
37 37 45 68 75 SJR2-37
45 45 55 80 88 SJR2-45
55 55 90 98 110 SJR2-55
75 75 115 128 140 SJR2-75
SJR2-90~200kW kw kw kw A A kg
90 90 132 160 170 SJR2-90
110 110 160 190 210 SJR2-115
132 132 200 236 250 SJR2-132 15
160 160 250 290 320 SJR2-160
200 200 320 367 410 SJR2-200
kw kw kw A A kg
250 250 400 430 480 SJR2-250
320 355 547 590 SJR2-320 .
400 500 500 725 790 SJR2-400
500 630 630 880 1000 SJR2-500
SJR2 005 do 075 SJR2 090 do 200
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Akcesoria

Diawiki sieciowe  Tygifazowe dtawiki sieciowe wspotpracujace z

przemiennikami czestotliwosci ograniczajg szybkos¢
narastania pradu rozruchowego w uktadzie oraz
wzajemne oddziatywania komutacyjne

| przeksztattnikow zasilanych z tego samego Zrodia.
Dtawiki sieciowe zabezpieczajg ponadto sie¢
zasilajacg przed niekorzystnym wptywem
przeksztattnikdw, ograniczajac generowania wyzszych
harmonicznych w sieci. W tabelach zestawiono
dtawiki o napieciu znamionowym 3x400 V i spadku
napiecia 2% oraz 4%.

Filtry sieciowe Filtry sieciowe, wejéciowe posiadaja wysoka zdolnosé
ograniczania zaktocen, i moga byc stosowane w

ﬁ ’ uktadach pracy z przemiennikami czestotliwosci

szczegOlnie tam gdzie wystepuja wysokie wymagania
dotyczace ograniczaniu zaktocen

Moduty hamujace ~ Falowniki serii Sy6600 i Sy8000 i Sy7000 do mocy
15kW posiadajg zabudowany czoper hamujacy. Od
mocy 18,5kW stosuje sie czopery zewnetrzne. Rolg

i | czopera hamujgcego DBU jest przejecie nadmiaru
- energii wytwarzanej przez silnik w trakcie hamowania
[ ' " I przekazanie jej na rezystor hamujacy.

Rezystory hamujace Nadmiar energii powstaty w wyniku hamowania
zostaje skierowany poprzez czoper na rezystor

hamujacy. Rezystor hamujacy rozpraszania tg
«  energie w postaci ciepta.
PR

www.sanyu.eu

www.e-falowniki.eu
www.e-softstarty.eu




www.sanyu.eu

e-mail: info@sanyu.eu
tel. 32 345 20 20

gsm: 606 945 936




