B PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI Il SOFTSTARTERY Il AKCESORIA

ver. 01/2012



WO

SCIENCE

DESIGNEORT,,

INNOVATION PEOPLE

RBUSINESS AUMAN

EOPONSIBILITY

NOVATIVE SOLUTION

AL ATTITUDE



Tworzenie wartosci dla Klientow.

Naszg site napedowg stanowig badania i rozwdj. Osrodki badawczo-
rozwojowe juz dzis opracowujg dla nas innowacyjne technologie, ktére
wykorzystywane bedg w nowoczesnych procesach przemystowych jutra.
Niezaleznie od rodzaju zastosowanych produktéw EURA Drives, branzy czy
wielkosci firmy, EURA Drives oferuje swoim Klientom najlepszg mozliwg
obstuge.

W celu realizacji ,Zero-distance Service” tworzymy na catym $wiecie sie¢
punktéow dystrybucyjnych, $wiadczacych ustugi serwisu gwarancyjnego i
pogwarancyjnego.

E U R A = Effort, United, Responsibility, Attitude

Effort - (z j.ang. wysitek) sg ludzie, ktorzy zyjg w Swiecie marzen, a sg tacy,
ktérzy muszg stawi¢ czota rzeczywistosci. Sg tez tacy, ktérzy podejmuja trud
potaczenia obu swiatéw.

United - (zj.ang. zjednoczeni) nie ma nic wazniejszego niz to, gdy lider skupia
zespot wokot wspdlnego celu.

Responsibility - (z j.ang. odpowiedzialnos¢) jesli wezmiemy
odpowiedzialnos¢ za siebie, bedziemy zaspokajaC swoje pragnienia i
realizowac¢ marzenia.

Attitude - (z j.ang. podejscie) to nie twoje umiejetnosci, ale postawa okresla
twojg wielkosc.

Klienci EURA Drives mogg korzysta¢ z
konsultacji z dziatem doradcéw techniczno-
handlowych juz na etapie tworzenia koncepciji i
projektow systeméw automatyki przemystowej
wyposazonych w uktady napedowe.

Wiemy jak wazny jest catkowity koszt
posiadania na ktéry sktada sie nie tylko koszt
zwigzany z zakupem produktu, ale takze tzw.
zuzycie operacyjne sktadajgce sie z kosztéw
zwigzanych ze sprawnoscig urzgdzenia,
energochtonnoscig przyjetego rozwigzania oraz
obstugg serwisowg i pogwarancyjng. Dlatego
zachecamy do utrzymywania statego kontaktu z
naszymi inzynierami i do korzystania z naszej
wiedzy z dziedziny techniki napedowej i
automatyki.

Szybka realizacja.

Utworzenie na caltym $wiecie centrow
logistycznych znaczgco ograniczyty czas
oczekiwania klientdéw na nasze produkty.

Nasz dziat logistyki sprawnie koordynuje,
kontroluje i zarzgdza naszymi magazynami
rozmieszczonymi na catym Swiecie. Dzieki
zastosowaniu sprawnych procedur logistycznych,
oraz dzieki wspotpracy z miedzynarodowymi
firmami spedycyjnymi jesteSmy w stanie
dostarczy¢ nasze produkty do kazdego zakagtka
Swiata skracajgc termin realizacji zamowienia do
niezbednego minimum.
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Nowe zaawansowane funkcje sterowania

Auto-tuning silnika dla poprawy efektywnosci
energetyczne;j.

Funkcja auto-tuningu silnika dostepna jest nie tylko w
przetwornicy serii E-2000 wyposazonej w sterowanie
wektorowe, ale takze w serii E-1000 ze sterowaniem
skalarnym U/f, co jest unikalnym rozwigzaniem i
wyrézniajgcym go sposréd produktéw konkurencji. Funkcja ta
umozliwia stworzenie przez przemiennik czestotliwosci
petnego modelu matematycznego silnika elektrycznego, co
bezposrednio wplywa na poprawe jakosci pracy uktadu
napedowego, a co najwazniejsze, na znaczacy spadek jego
energochtonnosci.Dodatkowo, podczas wieloletniej
eksploatacji silnika elektrycznego zmieniajg sie jego
parametry, takie, jak: rezystancja uzwojen, indukcyjnosc.
Uzycie funkcji auto-tuning, pozwala na aktualizacje
parametréw przez przetwornice, co ma korzystny wptyw na
minimalizowanie energochtonnodci w czasie eksploatacji
uktadu napedowego.

Automatycznaregulacja napiecia AVR.

Dziatanie funkcji automatycznej regulacji napigecia AVR (z
j.ang. Automatic Voltage Regulation) polega na
automatycznym regulowaniu napiecia na wyjsciu przetwornicy
czestotliwosci w zaleznodci od napiecia na wejsciu i
utrzymanie napiecia wyjsciowego jak najbardziej zblizonego
do znamionowego napiecia sieci zasilajgcej. Pomimo
wystepujgcych wahan napiecia w sieci zasilajgcej funkcja AVR
utrzymuje napiecie na wyjsciu przetwornicy w przedziale
akceptowalnym przez silnik, co ma bezposredni wptyw na jego
stabilng prace.

Zaawansowany lotny start.

Funkcja lotnego startu jest nieoceniona w aplikacjach o duzej
bezwtadnosci, gdzie zatrzymanie uktadu napedowego trwa
dlugo i jest czesto realizowane wybiegiem. W takich
przypadkach nie trzeba czeka¢ do zatrzymania ukfadu, aby
moc go ponownie uruchomié. Funkcja ta jest szeroko
stosowana takze w wentylacji i pompach wirowych, w ktérych
wystepuje czesto, albo zjawisko cofania medium
pompowanego (gdy w sieci nie zastosowano odpowiednich
zaworow zwrotnych) powodujgce wsteczny obrot wirnika
pompy, albo zjawisko przeciwbieznego obrotu wentylatora
(np.przez wystepujgce warunki pogodowe). Podczas aktywnej
funkgciji lotnego startu przemiennik czestotliwosci EURA Drives
wykonuje automatyczng detekcje predkosci obrotowej silnika i
kierunku jego obrotéw, a nastepnie zaczyna prace od
aktualnej czestotliwosci pracy silnika tak, aby uktad napedowy
sprawnie i bez uszkodzen rozpoczat prace wedtug
parametréw zapisanych wczesniej w przetwornicy. Funkcja ta
jest takze odpowiednia dla sytuacji, w ktérej moze dochodzi¢
do restartu przemiennika czestotliwosci po zaniku zasilania,
resecie uktadu lub kiedy nastepuje start uktadu napedowego,
ale nie jest znany kierunek obrotéw, a takze gdy nastgpi
niepozgdane podanie sygnatu startu na przemienniku.

Elastyczna 6-punktowa krzywa U/f.

Zintegrowana 6-punktowa krzywa U/f pozwala na doktadne
dostosowanie krzywej do charakterystyki pracy maszyny lub
potrzeb procesu technologicznego.

Wbudowany filtr przeciwzaktéceniowy EMC.

Zaktocenia wytwarzane przez przemienniki czestotliwosci
mogg powodowac niewtasciwg prace innych urzadzen. W
przetwornicach czestotliwosci do mocy 15kW w standardzie
wbudowany jest filtr przeciwzaktéceniowy EMC. Od 18,5kW
dostepny jestjako opcja modutowa.

Automatyczny restart po chwilowym zaniku napiecia MLV.
Chwilowe zaniki napiecia zasilania mogg pojawia¢ sie
niespodziewanie w czasie trwania procesu technologicznego.
Dla urzadzeh tolerujgcych takie przypadki, np. agregaty
chtodnicze, wentylatory i pompy, normalne dziatania uktadu
napedowego moze by¢ automatycznie kontynuowane. Po
chwilowym zaniku napiecia zasilania MLV (z j.ang. Momentary
Loss of Voltage) silnik zwalnia wybiegiem, w momencie
pojawienia sie zasilania przetwornica czestotliwosci zamiast
zatrzymac uktad napedowy, wykonuje automatyczng detekcje
predkosci obrotowej silnika i kierunek jego obrotéw, a
nastepnie wykonuje funkcje lotnego startu, dazac do
zdeklarowanych parametréw pracy uktadu napedowego.

Funkcja sterowania dwoma pompami.
Kolejnym, unikalnym rozwigzaniem w przetwornicach
ogolnego zastosowania, jest funkcja sterowania dwoma
pompami, rozwigzanie spotykane do tej pory wytgcznie w
przemiennikach czestotliwosci dedykowanych dla
zastosowan wod.-kan. Funkcja ta umozliwia sterowanie
dwoch pomp w statym uktadzie lub w uktadzie dwéch pomp
lotnych. W sterowaniu dwéch pomp w statym ukfadzie,
przemiennik kontroluje prace pomp w zaleznosci od ci$nienia
lub przeptywu. Jedna z pomp posiada regulowang wydajnos$¢,
druga zalgczana jest bezposrednio na sie¢ w statej
konfiguracji (wydajnosci). W sterowaniu dwéch pomp lotnych
przemiennik kontroluje prace dwéch pomp z mozliwoscig ich
czasowedgo przefgczania celem réwnomiernej eksploatacii.
Dodatkowo, bez wzgledu na rodzaj sterowania, w tej funkcji
istnieje szereg zabezpieczen dedykowanych dla pomp. Sg to:

ochrona trzema sposobami przed suchobiegiem,

ochrona przed uderzeniem hydraulicznym,

ochrona przed nadmierng kawitacja,

ochrona przed przekroczeniem maksymalnego cisnienia.
Unikalnym rozwigzaniem jest tzw. tryb alarmu pozarowego,
w trybie tym zablokowane jest dziatanie zabezpieczen
przemiennika - przy pojawieniu sie btedéw przetezenia i/lub
przecigzania zarowno silnika jak i przemiennika, sg one
kasowane automatycznie, a praca przemiennika
kontynuowana. Przetwornica pracuje z zdeklarowang
czestotliwoscig pracy dla alarmu pozarowego, az do
uszkodzenia samej przetwornicy czestotliwosci lub do
odwotania alarmu pozarowego.

Funkcja sterowania wentylatorami.

Kolejng funkcjg niespotykang w przetwornicach ogdélnego
zastosowania jest funkcja dedykowana do sterowania
wentylatorami. Ze wzgledu na duzg bezwtadno$c¢
wentylatorow konieczna jest funkcja lotnego startu.
Dodatkowo, dzieki regulatorowi PID istnieje mozliwo$¢
utrzymywania statego cisnienia w kanatach wentylacyjnych,
przez co uzyskuje sie zgdang wydajnos¢ uktadu
wentylacyjnego przy zachowaniu komfortu zwigzanego z
dzwiekiem pracy wentylacji. Podobnie jak dla funkcji
sterowania pompami, takze i w funkcji sterowaniem
wentylatorami istnieje tryb alarmu pozarowego. Uktad
wentylacji obecnie spetnia dwie funkcje. Podstawowg funkcjg
jest zapewnienie wymiany powietrza podczas normalnego
funkcjonowania obiektu, w ktérym jest on zainstalowany, oraz
w warunkach pozaru, kiedy konieczne bedzie przettaczanie
powietrza w znacznie wigkszych ilosciach w celu np.
oddymienia wyjs¢ ewakuacyjnych.

Komunikacja przemystowa.

ModBus® dostepny w kazdej przetwornicy w standardzie
Profibus-DP®i CanOpen® jako opcja dodatkowa.
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Charakterystyka przemiennikéw E-1000

Zakres mocy od 0,25kW do 500kW

Sterowanie VVVF (Variable Voltage Variable Frequency)
Charakterystyka liniowa krzywej U/f

Chakterystyka kwadratowa U/f

Charakterystyka dowolnie zdefiniowana przez operatora
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,5Hz ~ 650Hz

Czestotliwos¢ nosna 0,8kHz ~ 10kHz

Zdolno$¢ przecigzenia 200% prgdu znamionowego
Automatyczna regulacja napieciaAVR

Automatyczne restart po chwilowym zaniku napiecia MVL
Praca wielobiegowa i automatyczna

Automatyczne lub zdefiniowane wzmocnienie momentu
Kompensacja momentu obrotowego dla sterowania U/f
Zaawansowany lotny start

Szybkie wejscie i wyscie licznikowe (max. 50kHz)
Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci
Pamiecilicznik wystgpienia btedow

Kontrola wentylatora chtodzgcego naradiatorze falownika
Automatyczny dobdr czestotliwosci nosnej

Kontrola przerwania wejscia analogowego

Przemienniki czestotliwosci E-1000

E-1000 to przemiennik czestotliwosci ogdinego zastosowania. Prosty w budowie, tatwy w obstudze
przemiennik ten znajduje szerokie zastosowanie w aplikacjach wentylatorowych i pompowych, jednak
jego petne mozliwosci wykraczajg daleko poza obszar HVAC. Zwarta obudowa, wbudowany filtr EMC,
modut hamujgcy oraz komunikacja RS-485 protokotem ModBus pozwalajg na zastosowanie
przemiennika E-1000 w zaawansowanych aplikacjach w przemysle maszynowym. Wyposazenie
przemiennika E-1000 dodatkowo w funkcje auto tuningu silnika dla sterowania skalarnego jest
unikalnym rozwigzaniem i wyrdznia go sposréd konkurenciji.

2 wejsciai 2 wyjscia analogowe

6 wejs¢ cyfrowych (dla przetwornic do mocy 15kW)

8 wejsc¢ cyfrowych (dla przetwornic od mocy 18,5kW)

1 wyjécie cyfrowe + 1 wyjScie przekaznikowe (do 15kW)

2 wyjscia cyfrowe + 1 wyjscie przekaznikowe (od 18,5kW)

«  Wybdr sterowania PNP/NPN (polaryzacji)

Filtr wejScia analogowego

Wbudowany regulator PID

Whbudowany filtr przeciwzaktoceniowy EMC
Wbudowana komunikacja RS-485 protokotem ModBus®
Darmowe oprogramowanie do obstugi przetwornicy
Wbudowany modut hamujgcy (dla 3f~400V do 15kW)
Funkcja sterowania dwoma pompami

Funkcja sterowania wentylatorami

Tryb pozarowy dla wentylacjiiwod.-kan.
Pracareczna/automatyczna

Powtoka ochronna ptyt PCB w standardzie
Wbudowana klawiatura

Dodatkowa klawiaturai panel IP65 jako opcja
Obudowa IP20

Modut hamujacy

Rezystor
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Komunikacja RS-485 ModBus moze by¢
realizowana poprzez zaciski na listwie
sterujgcej A+ B- lub poprzez gniazdo RJ9
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Parametry techniczne przemiennikow E-1000

Parametr Opis
Napiecie trojfazowe ~400V +£15% lub jednofazowe ~230V *15%
Wejscie
Czestotliwoscé 50 /60 Hz +5%
Napiecie trojfazowe 0~400V lub trojfazowe 0~230V
Wyjscie Czestotliwosc¢ 0,5 + 650,0 Hz (rozdzielczos¢ 0,01HZz)
Zdolnosc¢ przecigzenia 150% pradu znamionowego / 60s
Rozdzielczos¢ zadawania - zadawanie cyfrowe 0,01Hz
czestotliwosci - zadawanie analogowe: max. czestotliwos¢ x 0,1%
Rodzaj sterowania VVVF (Variable Voltage Vaiable Frequency)
« charakterystyka liniowa krzywej U/f
Sterowanie U/f « charakterystyka kwadratowa U/f
« charakterystyka dowolnie zdefiniowana
Wzmocnienie momentu e reczne w zakresie 16 krzywych
« automatyczne
. - . - automatyczny dobodr
Czestotliwo$é nosna - wybodr reczny w zakresie 0,8kHz~10kHz
Parametry . .
pracy Rodzaj startu bezposredni

« lotny start (obracajgcego sie silnika w dowolnym kierunku)

Regulator PID wbudowany w petnym zakresie mocy

Hamowanie DC dla czestotliwosci w zakresie 0,2Hz~5Hz i czasu od 0~10s

Automatyczna regulacja napiecia AVR wbudowana w petnym zakresie mocy

Automatyczny restart po chwilowym

zaniku napiecia MVL wbudowany w petnym zakresie mocy

- ustawienie do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

Praca wielobiegowa i automatyczna . praca automatyczna do 8 krokéw

Predkosci nadrzedne (JOG) zdefiniowanie statej predkosci o najwyzszym statusie

Sterowanie

przyciskami z panelu ,,A/V¥”

sygnatem analogowym napieciowym lub prgdowym
poprzez tgcze komunikacyjne ModBus

z zaciskow ,,UP” i ,DOWN”

sygnatem mieszanym

Zadawanie czestotliwosci

przyciskami z panelu ,RUN / STOP”
Start / Stop e poprzez tgcze komunikacyjne ModBus
« listwg zaciskowag

Funkcje
ochronne

zanik fazy napiecia zasilajgcego (od mocy 5,5kW)
przekroczenie napiecia, przekroczenie pradu
przecigzenie przemiennika czestotliwosci

przecigzenie silnika elektrycznego

problem z pomiarem pradu, problem z urzgdzeniem peryferyjnym
zte hasto uzytkownika - ingerencja z zewnatrz

kontrola braku fazy na wyjsciu

przekroczenie napiecia na szynie DC

blokada pradu

przegrzanie przemiennika

zbyt niskie napiecie zasilajgce

kontrola wejscia analogowego, kontrola sygnatu cisnienia
zewnetrzne zaktdcenia

Wyswietlacz

wyswietlacz 4xLED, wskazujgcy biezgcy status przemiennika:
« czestotliwos¢ pracy

predkos¢ obrotowa lub liniowa

prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe

kod btedu, funkcji i wartosci funkcji

temperature na radiatorze

Srodowisko pracy woine od bezposredniego nasionecznienia. gazow zracych i
Temperatura otoczenia pracy -10°C = +50°C
Warunki pracy Wilgotnosc¢ mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje ponizej 0,5g
Wysokos¢ pracy ponizej 1000m n.p.m.
Obudowa IP 20

Zakres mocy

0,25kW ~ 500kwW

Ela’| 5
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Przemienniki czestotliwosci E-1000

F1

Typ panelu
Y - panel wyciggany
brak - panel staty

B

Filtr EMC

R - wbudowany

brak - bez filtru

Rodzaj podtgczenia komunikacji

F1 - ModBus pod RJ9
F2 - ModBus pod listwe

brak oznaczenia - bez komunikaciji

metalowa zawieszana - od 18,5kW

E1000 - 0007 S2
Oznaczenie serii Zasilanie
S2 - 1f~230V
T3 - 3f~400V
Moc silnika
0002 - 0,25kW
0004 - 0,40kW
0007 - 0,75kW
0022 - 2,20kW Typ obudowy
........ D - metalowa stojgca
0150 - 15,0kW brak oznaczenia:
3150 - 315kW

z tworzywa zawieszana - do 15kW

Wymiary gabarytowe przemiennikéw E-1000

Modut hamujgcy
B - wbudowany
brak - bez modutu

Kod Wymiary zewnetrzne | Wymiary montazowe Srupy Uwagi
obudowy (AxBxH)/mm/ (WxL)/mm/ montazowe
E1 80x 135x 138 70x 128 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E2 106 x 150 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E3 106 x 170 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E4 138 x 152 x 235 126 x 225 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E5 156 x 170 x 265 146 x 255 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E6 205 x 196 x 340 194 x 330 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E7 271 x 235 x 637 235x 613 M6 obudowa metalowa, zawieszana
E8 360 x 265 x 901 320 x 876 M8 obudowa metalowa, zawieszana
E9 420 x 300 x 978 370 x 948 M10 obudowa metalowa, zawieszana
C3 265 x 235 x 435 235x 412 M6 obudowa metalowa, zawieszana
C5 360 x 265 x 555 320 x 530 M8 obudowa metalowa, zawieszana
C6 410 x 300 x 630 370 x 600 M10 obudowa metalowa, zawieszana
c7 516 x 326 x 760 360 x 735 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C8 560 x 326 x 1000 390 x 970 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C9 400 x 385 x 1300 280 x 1272 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CA 535 x 380 x 1330 470 x 1300 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CB 600 x 380 x 1580 545 x 1550 M10 obudowa metalowa, zawieszana
DO 580 x 500 x 1410 410 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D1 600 x 500 x 1650 400 x 300 M16 obudowa metalowa, stojaca
D2 660 x 500 x 1850 450 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D3 800 x 600 x 1950 520 x 340 M16 obudowa metalowa, stojgca
D4 1000 x 550 x 2000 800 x 350 M16 obudowa metalowa, stojaca
D5 1200 x 600 x 2200 986 x 400 M16 obudowa metalowa, stojgca
6 | ERa
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Obudowa metalowa stojgca
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Przemienniki czestotliwosci E-1000

Typ Zasilanie /’\f\?\f/ Pra/c’iA/wyL onggwy '\;If;/a Wyposazenie standardowe
E1000-0002S2-F1R 1f~230V | 0,25 1,50 E1 1,36 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0004S2-F1R 1f~230V | 0,40 2,50 E1 1,40 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0007S2-F1R 1f~230V | 0,75 4,50 E1 1,43 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0015S2-F1R 1f~230V | 1,50 7,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0022S2-F1R 1f~230V | 2,20 10,0 E3 2,28 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0007T3-F1BR 3f~400V | 0,75 2,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0015T3-F1BR 3f~400V | 1,50 4,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0022T3-F1BR 3f~400V | 2,20 6,50 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0037T3-F1BR 3f~400V | 3,70 8,00 E4 3,02 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0040T3-F1BR 3f~400V | 4,00 9,00 E4 3,02 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0055T3-F1BR 3f~400V | 5,50 12,0 E5 4,20 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0075T3-F1BR 3f~400V | 7,50 17,0 E5 4,40 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0110T3-F1BR 3f~400V 11,0 23,0 E6 8,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0150T3-F1BR 3f~400V | 15,0 32,0 E6 8,20 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0185T3-F2Y 3f~400V | 18,5 38,0 C3 19,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0185T3-F2YR 3f~400V | 18,5 38,0 E7 24,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0220T3-F2Y 3f~400V | 22,0 44,0 C3 20,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0220T3-F2YR 3f~400V | 22,0 44,0 E7 25,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0300T3-F2Y 3f~400V | 30,0 60,0 C3 22,5 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0300T3-F2YR 3f~400V | 30,0 60,0 E7 28,0 | komunikacja ModBus, panel wyciaggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0370T3-F2Y 3f~400V | 37,0 75,0 C5 37,6 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0370T3-F2YR 3f~400V | 37,0 75,0 E8 48,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0450T3-F2Y 3f~400V | 45,0 90,0 C5 38,6 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0450T3-F2YR 3f~400V | 45,0 90,0 E8 49,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0550T3-F2Y 3f~400V | 55,0 110 C5 41,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0550T3-F2YR 3f~400V | 55,0 110 E8 52,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0750T3-F2Y 3f~400V | 75,0 150 C6 55,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0750T3-F2YR 3f~400V | 75,0 150 E9 66,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0900T3-F2Y 3f~400V | 90,0 180 C6 56,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0900T3-F2YR 3f~400V | 90,0 180 E9 67,5 | komunikacja ModBus, panel wyciaggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1100T3-F2Y 3f~400V 110 220 c7 87,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1100T3-DF2Y 3f~400V 110 220 DO 160 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1320T3-F2Y 3f~400V 132 265 (o] 120 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1320T3-DF2Y 3f~400V 132 265 D1 200 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1600T3-F2Y 3f~400V 160 320 (o] 123 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1600T3-DF2Y 3f~400V 160 320 D1 202 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1800T3-F2Y 3f~400V 180 360 (o3°] 125 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1800T3-DF2Y 3f~400V 180 360 D1 205 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2000T3-F2Y 3f~400V 200 400 CA 180 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2000T3-DF2Y 3f~400V 200 400 D2 275 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2200T3-F2Y 3f~400V 220 440 CA 185 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2200T3-DF2Y 3f~400V 220 440 D2 280 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2500T3-F2Y 3f~400V 250 480 CB 220 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2500T3-DF2Y 3f~400V 250 480 D3 350 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2800T3-F2Y 3f~400V 280 530 CB 225 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2800T3-DF2Y 3f~400V 280 530 D3 380 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3150T3-F2Y 3f~400V 315 580 CB 230 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3150T3-DF2Y 3f~400V 315 580 D3 385 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3550T3-F2Y 3f~400V 355 640 CB 233 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3550T3-DF2Y 3f~400V 355 640 D3 445 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-4000T3-DF2Y 3f~400V 400 690 D4 535 obudowa stojagca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-4500T3-DF2Y 3f~400V 450 770 D5 670 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-5000T3-DF2Y 3f~400V 500 860 D5 675 obudowa stojaca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
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Przemienniki czestotliwosci E-2000 Vector

E-2000 Vector to przemiennik czestotliwosci ogdlnego zastosowania wyposazony w sterowanie
wektorowe. Dzieki zastosowaniu zaawansowanych algorytméw sterowania wektorem pola,
przetwornica ta idealnie sprawdza sie w wymagajacych aplikacjach maszynowych. Zwarta obudowa,
wbudowany filtr EMC, modut hamujacy oraz komunikacja RS-485 protokotem ModBus, wbudowane
szybkie wejscie i wyjscie licznikowe czy tez programowalna praca cykliczna oraz mieszane zadawanie
predkosci poprzez wejscia analogowe i cyfrowe to cechy pozwalajgce na ulokowanie przetwornicy

. czestotliwosci E-2000 na szczycie listy przemiennikow wektorowych ogolnego przeznaczenia.

Charakterystyka przemiennikéw E-2000 Vector

Zakres mocy od 0,25kW do 220kW

Sterowanie SVC (Sensorless Vector Control)
Sterowanie VC1 (Vector Control 1)

Sterowanie VVVF (Variable Voltage Variable Frequency)
Charakterystyka liniowa lub kwadratowa krzywej U/f
Charakterystyka dowolnie zdefiniowana przez operatora
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,5Hz ~650Hz (VVVF)
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,5Hz ~150Hz (SVCiVC1)
Czestotliwos¢ nosna 0,8kHz ~ 10kHz

Zdolnos$¢ przecigzenia 200% prgdu znamionowego
150% momentu od 0,5Hz

Automatyczna regulacja napigecia AVR

Automatyczne restart po chwilowym zaniku napiecia MVL
Praca wielobiegowa i automatyczna

Automatyczne lub zdefiniowane wzmocnienie momentu
Kompensacja momentu obrotowego dla sterowania U/f
Zaawansowany lotny start

Szybkie wejscie i wyscie licznikowe (max. 50kHz)
Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci
Pamiecilicznik wystgpienia btedow

Kontrola wentylatora chtodzgcego na radiatorze falownika
Automatyczny dobdr czestotliwosci nosnej

2 wejsciai 2 wyjscia analogowe

6 wejs¢ cyfrowych (dla przetwornic do mocy 15kW)

8 wejsc¢ cyfrowych (dla przetwornic od mocy 18,5kW)

1 wyjécie cyfrowe + 1 wyjScie przekaznikowe (do 15kW)
2 wyjscia cyfrowe + 1 wyjscie przekaznikowe (od 18,5kW)
Wybér sterowania PNP/NPN

Filtr wejScia analogowego

Wbudowany regulator PID

Whbudowany filtr przeciwzaktoceniowy EMC
Wbudowana komunikacja RS-485 protokotem ModBus®
Darmowe oprogramowanie do obstugi przetwornicy
Wbudowany modut hamujgcy (dla 3f~400V do 15kW)
Funkcja sterowania dwoma pompami

Funkcja sterowania wentylatorami

Tryb pozarowy dla wentylacjiiwod.-kan.
Pracareczna/automatyczna

Powtoka ochronna ptyt PCB w standardzie
Wbudowana klawiatura

Dodatkowa klawiaturai panel IP65 jako opcja

Karty enkoderowe HTLi TTL jako opcja

Obudowa IP20

Kontrola przerwania wej$cia analogowego Modut_hamujacy
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Parametry techniczne przemiennikow E-2000 Vector

Parametr Opis
Napigcie trojfazowe ~400V *15% lub jednofazowe ~230V *15%
Wejscie

Czestotliwosce 50 /60 Hz 5%

Napiecie trojfazowe 0~400V lub tréjfazowe 0~230V
- dla sterowania VVVF - 0,0 - 650,0 Hz (rozdzielczos¢ 0,01Hz)

Wyjscie Czestotliwosc - dla sterowania SVC - 0,5 + 150,0 Hz (rozdzielczos¢ 0,01Hz)

- dla sterowania VC1 - 0,5 + 150,0 Hz (rozdzielczos¢ 0,01Hz)

Zdolnos¢ przecigzenia 150% prgdu znamionowego / 60s

Rozdzielczos¢ zadawania - zadawanie cyfrowe 0,01Hz

czestotliwosci - zadawanie analogowe: max. czestotliwos¢ x 0,1%
- SVC (Sensorless Vector Control)

Rodzaj sterowania - VC1 (Vector Control 1)
- VVVF (Variable Voltage Vaiable Frequency)
< charakterystyka liniowa krzywej U/f

Sterowanie U/f < charakterystyka kwadratowa U/f
- charakterystyka dowolnie zdefiniowana

Moment poczagtkowy 150% momentu przy 0,5Hz

L - reczne w zakresie 16 krzywych

Wzmocnienie momentu - automatyczne

Doktadnos¢ kontroli momentu +5% dla sterowania SVC

Zakres kontroli predkosci 1:100 dla sterowania SVC

Pa‘r;?g::?/try Doktadnos¢ kontroli predkosci +0,5% dla sterowania SVC

Czestotliwos¢ nosna

- automatyczny dobor
- wybodr reczny w zakresie 0,8kHz~10kHz

Rodzaj startu

- bezposredni
- lotny start (obracajgcego sie silnika w dowolnym kierunku)

Regulator PID

wbudowany w peltnym zakresie mocy

Hamowanie DC

dla czestotliwosci w zakresie 0,2Hz~5Hz i czasu od 0~10s

Automatyczna regulacja napigcia AVR

wbudowana w petnym zakresie mocy

zaniku napiecia MVL

Automatyczny restart po chwilowym

wbudowany w petnym zakresie mocy

Praca wielobiegowa i automatyczna

- ustawienie do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych
- praca automatyczna do 8 krokow

Predkosci nadrzedne (JOG)

zdefiniowanie statej predkosci o najwyzszym statusie

Sterowanie

Zadawanie czestotliwosci

przyciskami z panelu , a/v”

sygnatem analogowym napigeciowym lub prgdowym
poprzez tgcze komunikacyjne ModBus

z zaciskow ,,UP” i ,DOWN?”

sygnatem mieszanym

Start / Stop

e przyciskami z panelu ,RUN / STOP”
- poprzez tgcze komunikacyjne ModBus
- listwg zaciskowg

Funkcje
ochronne

zanik fazy napiecia zasilajgcego (od mocy 5,5kW)
przekroczenie napigcia, przekroczenie prgdu
przecigzenie przemiennika czestotliwosci

przecigzenie silnika elektrycznego

problem z pomiarem pradu, problem z urzgdzeniem peryferyjnym
zte hasto uzytkownika - ingerencja z zewnagtrz

kontrola braku fazy na wyjsciu

przekroczenie napiecia na szynie DC

blokada pradu

przegrzanie przemiennika

zbyt niskie napiecie zasilajgce

kontrola wejscia analogowego, kontrola sygnatu cisnienia
zewnetrzne zakidcenia

Wyswietlacz

wyswietlacz 4xLED, wskazujgcy biezgcy status przemiennika:

czestotliwosc¢ pracy

predkosc¢ obrotowa lub liniowa

prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe
kod btedu, funkcji i wartosci funkcji
temperature na radiatorze

Warunki pracy

Srodowisko pracy

wolne od bezposredniego nastonecznienia, gazéw Zzrgcych i
palnych, kurzu, pytu, wilgoci, pary, soli itp.

Temperatura otoczenia pracy

-10°C = +50°C

Wilgotnos¢

mniej niz 90% (bez skraplania)

Wibracje

ponizej 0,5g

Wysokos¢ pracy

ponizej 1000mM n.p.m.

Obudowa

IP 20

Zakres mocy

0,25kW ~ 220kw

Efa |9
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Przemienniki czestotliwosci E-2000 Vector

E2000 - 0007 S2
Oznaczenie serii Zasilanie

S2 - 1f~230V
T3 - 3f~400V

Moc silnika

0002 - 0,25kW

0004 - 0,40kW

0007 - 0,75kW

0022 - 2,20kW

0150 - 15,0kW

3150 - 315kW

Typ obudowy

F1 Y

Typ panelu

Y - panel wyciggany
brak - panel staty

Rodzaj podtgczenia komunikacji

F1 - ModBus pod RJ9
F2 - ModBus pod listwe

brak oznaczenia - bez komunikaciji

D - metalowa stojgca

brak oznaczenia:

metalowa zawieszana - od 18,5kW
z tworzywa zawieszana - do 15kW

Wymiary gabarytowe przemiennikéw E-2000 Vector

B

Filtr EMC

R - wbudowany

brak - bez filtru

Modut hamujgcy
B - wbudowany
brak - bez modutu

Kod Wymiary zewnetrzne | Wymiary montazowe Srupy Uwagi
obudowy (AxBxH)/mm/ (WxL)/mm/ montazowe
E1 80x 135x 138 70x 128 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E2 106 x 150 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E3 106 x 170 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E4 138 x 152 x 235 126 x 225 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E5 156 x 170 x 265 146 x 255 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E6 205 x 196 x 340 194 x 330 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E7 271 x 235 x 637 235x 613 M6 obudowa metalowa, zawieszana
E8 360 x 265 x 901 320 x 876 M8 obudowa metalowa, zawieszana
E9 420 x 300 x 978 370 x 948 M10 obudowa metalowa, zawieszana
C3 265 x 235 x 435 235x 412 M6 obudowa metalowa, zawieszana
C5 360 x 265 x 555 320 x 530 M8 obudowa metalowa, zawieszana
C6 410 x 300 x 630 370 x 600 M10 obudowa metalowa, zawieszana
c7 516 x 326 x 760 360 x 735 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C8 560 x 326 x 1000 390 x 970 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C9 400 x 385 x 1300 280 x 1272 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CA 535 x 380 x 1330 470 x 1300 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CB 600 x 380 x 1580 545 x 1550 M10 obudowa metalowa, zawieszana
DO 580 x 500 x 1410 410 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D1 600 x 500 x 1650 400 x 300 M16 obudowa metalowa, stojaca
D2 660 x 500 x 1850 450 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D3 800 x 600 x 1950 520 x 340 M16 obudowa metalowa, stojgca
D4 1000 x 550 x 2000 800 x 350 M16 obudowa metalowa, stojaca
D5 1200 x 600 x 2200 986 x 400 M16 obudowa metalowa, stojgca
10 | ERa
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