Aplikacja ,,Szybki powroét” — sterowanie posuwem traka

Funkcja dzieki, ktérej mozna zaoszczedzi¢ mndstwo czasu. Ma zastosowanie m.in. w trakach i urzagdzeniach
stolarskich. W trakcie pracy tych urzadzen sterowanie posuwu nastepuje poprzez zwiekszanie czestotliwosci
wyjsciowej falownika przez potencjometr umieszczony na panelu sterowania na falowniku lub potencjometr
zewnetrzny podfaczony do odpowiednich zaciskéw na listwie sterowniczej falownika. Natomiast powrét
realizuje sie poprzez zastosowanie przetgcznika 3-pozycyjnego podfgczonego do odpowiednich zaciskéw
sterowniczych falownika i ich odpowiednie zwieranie. W aplikacji ,,szybki powrdt” jest stosowana tzw.
funkcja JOG (czestotliwo$é nadrzedna). Jesli chodzi o potencjometry zewnetrzne to nalezy pamietaé, ze do
falownikéw zasilanych 1-fazowo stosujemy potencjometry o rezystancji 1 kQ, natomiast dla falownikéw
zasilanych 3-fazowo stosujemy potencjometry - 10 kQ.W naszym przypadku aplikacje ,,szybkiego powrotu”
wyjasnimy na przyktadzie falownika LG/LS serii IC5

Podtaczenie potencjometru i przetacznika do zaciskdw sterowania
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Rys. Listwa sterownicza falownika LG/LS serii IC5

Zewnetrzne zaciski potencjometru podtgczamy do zaciskéw VR oraz CM, natomiast srodkowy zacisk do V1.
Zewnetrzne zaciski przetacznika podtgczamy do zaciskéw P1 oraz P2, natomiast Srodkowy zacisk do CM.
Zaciski P2 oraz P5 na listwie sterowniczej zwieramy ze soba.

,Szybki powrdt” odbywa sie poprzez zwarcie zaciskdéw P2 z CM przetacznikiem.

Programowanie falownika

drv-1

Frq—3

F20 — np. 45 (czgstotliwos¢ nadrzedna JOG)
120 — 0 (praca do przodu)

121 — 1 (praca do tytu)
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